\_ Y,
EN ROBOTIC LAMN MOWER YT-852091
DE MAHROBOTER YT-852092
RU POBOT-TA30OHOKOCUIIKA YT'852093

UA KOCHUIIbHUA POBOT

LT VEJOS ROBOTAS

LV ZALES PLAUSANAS ROBOTS
CZ ROBOTICKA SEKACKA

SK ROBOTICKA KOSACKA

HU ROBOTFUNYIRO

RO MASINA DE TUNS IARBA ROBOTIZATA
ES ROBOT CORTACESPED

FR ROBOT TONDEUSE

IT  ROBOT TAGLIAERBA

NL MAAIROBOT

GR POMMOT XAOOKOIMTIKO
BG KOCAYKA-POBOT

PT ROBOT CORTA-RELVA

HR ROBOTSKA KOSILICA

AR gy, is 31

c € UWAGA! Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy doktadnie zapo-
znac sie z tekstem instrukcji obstugi.
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PL

1. robot koszacy

2. stacja tadujaca

3. zasilacz

4. kotki do stacji

5. przewdd graniczny

6. kotki do przewodu
7.noze

8. $ruby

9. pokretto regulacji wysoko$ci
10. panel sterujacy

11. przycisk awaryjny STOP
12. kolo

13. ostrze z nozami

14. uchwyt transportowy

15. komora akumulatora

UA

1. poboT-KocumnbHIK

2. 3apsiaHa CTaHuis

3. 6noK XBNEHHs

4. Kinouku cTaHuji

5. NPUKOPAOHHMA fpiT

6. apoTsHi WTUhT!

7. HoXi

8. rBUHTM

9. pyuka perynioBaHHs BUCOT
10. naHenb kepyBaHHs

11. kHonka aBapiitHol 3ynuHKN
12. koneco

13. neso Hoxa

14. pyyka Ans nepeHeceHHs
15. Bincik ans 6atapeiok

SK

robotické kosenie

nabijacia stanica

napajanie

koliky stanice

hranicny drot

drétené koliky

noze

. skrutky

9. gombik na nastavenie vysky
10. ovladaci panel

1. tlacidlo nudzového zastavenia
12. koleso

13. Cepel noza

14. rukovat na prenasanie

15. priehradka na batérie

O NDO PN =

FR

1. robot tondeuse

2. station de recharge

3. alimentation électrique
4. piquets de station

5. fil de bordure

6. broches de fil

7. couteaux

8. vis

9. bouton de réglage de la hauteur

10. panneau de contréle

11. bouton d'arrét d'urgence
12. roue

13. lame de couteau

14. poignée de transport
15. compartiment a piles

EN

1. mowing robot

2. charging station

3. power supply

4. station pegs

5. border wire

6. wire pins

7. knives

8. screws

9. height adjustment knob
10. control panel

11. emergency STOP button
12. wheel

13. knife blade

14. carrying handle

15. battery compartment

LT

1. pjovimo robotas

2. jkrovimo stotelé

3. maitinimo Saltinis

4. stociy kai$ciai

5. pasienio viela

6. vielos kaiSciai

7. peiliai

8. varztai

9. aukscio reguliavimo rankenélé
10. valdymo pultas

11. avarinio stabdymo mygtukas
12. ratas

13. peilio aSmenys

14. nesimo rankena

15. baterijy skyrius

HU

1. robotflinyird

2. toltéallomas

3. tapegység

4. dllomascsapok

5. hatardrot

6. drétcsapok

7. kések

8. csavarok

9. magassagallité gomb
10. kezelépanel

11. vészleallito gomb
12. kerék

13. késpenge

14. hordozéfogantyt
15. elemtarto rekesz

IT

1. robot tosaerba

2. stazione di ricarica

3. alimentazione

4. pioli della stazione

5. filo di confine

6. perni di filo

7. coltelli

8. viti

9. manopola di regolazione dell'altezza
10. pannello di controllo

11. pulsante di arresto di emergenza
12. ruota

13. lama del coltello

14. maniglia per il trasporto

15. vano batteria

I NS TR UKC J A
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DE

1. Méhroboter

2. Ladestation

3. Stromversorgung
4. Stationsstifte

5. Begrenzungsdraht
6. Drahtstifte

7. Messer

8. Schrauben

9. Hohenverstellknopf
10. Bedienfeld

11. Not-Aus-Taste
12. Rad

13. Messerklinge

14. Tragegriff

15. Batteriefach

Lv

1. plau$anas robots

2. uzlades stacija

3. baroSanas avots

4. stacijas tapas

5. robezvads

6. stieplu tapas

7. nazi

8. skrives

9. augstuma regulé$anas poga
10. vadibas panelis

11. avarijas apturéSanas poga
12. ritenis

13. naza asmens

14. pamésasdanas rokturis

15. bateriju nodalijums

RO

1. robot de cosit iarba

2. statie de incarcare

3. sursa de alimentare

4. cuie de statie

5. sérma de granitd

6. pini de sarma

7. cutite

8. suruburi

9. buton de reglare a inaltimii
10. panou de control

1. buton de oprire de urgenta
12. roatd

13. lama de cutit

14. maner de transport

15. compartimentul bateriei

NL

1. maairobot

2. laadstation

3. voeding

4. stationspennen

5. grensdraad

6. draadpennen

7. messen

8. schroeven

9. hoogteverstelknop
10. bedieningspaneel
11. noodstopknop
12. wiel

13. mesblad

14. draagbeugel

15. batterijvak

O RY G I
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RU

1. poboT-kocunka

2. 3apsaHas cTaHumst

3. 6nok nuTaHs

4. KOMbILLKM ANS CTOSHKM

5. norpaHnyHas npoBonoka

6. NPOBONOYHbIE WTUTLI

7. HOX1

8. BUHTHI

9. pyyKa perynupoBKi BbICOTb
10. naHenb ynpaenexns

11. KHOMKa aBapuiiHON OCTaHOBKM
12. koneco

13. nessue Hoxa

14. pydka ans nepeHocky

15. GatapeliHblit oTCEK

(%74

1. sekaci robot

2. nabijeci stanice

3. napéjeci zdroj

4. koliky stanice

5. hraniéni drat

6. draténé koliky

7.noze

8. Srouby

9. knoflik pro nastaveni vysky
10. ovladaci panel

11. tlaCitko nouzového zastaveni
12. kolo

13. Cepel noze

14. rukojet pro prenadeni

15. pfihradka na baterie

ES

1. robot cortacésped

2. estacion de carga

3. fuente de alimentacion

4. clavijas de estacion

5. alambre fronterizo

6. pasadores de alambre

7. cuchillos

8. tornillos

9. perilla de ajuste de altura

10. panel de control

11. botén de parada de emergencia
12. rueda

13. hoja de cuchillo

14. asa de transporte

15. compartimento de la bateria

GR

1. pouTrdT KOUPEPATOG YKALOV
2. 010Bpog PopTIoNG

3. 1po@od0TIKG

4. maoodhoug aTaBpOU

5. oUppa ouvopwv

6. akideg kahwdiwv

7. payaipia

8. Bideg

9. koupi pUBpIONG Uyoug
10. mivakag eAéyxou

11. koupTr BlakoTTg EKTOKTNG AVAYKNG
12. 1poxdg

13. hemida payaipiot

14. B petagopds

15. Bjkn pratapiag
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BG

1. poBoT 3a koceHe

2. 3apsHa CTaHuus
3axpaHBaHe

KonyeTa 3a rapara
rpaHu4eH NPOBOAHNK
Tenexu wugrose
HoXoBe

BUHTOBE

O®ND O

10. KOHTpONEH Naxen

11. 6yToH 3a aBapuitHO cpaHe
12. koneno

13. ocTpue Ha Hox

14. npbxKa 3a HoceHe

15. otaeneHve 3a barepuu

Przeczyta¢ instrukcje
Read the operating instruction

Bedienungsanleitung durchgelesen

TpounTaTh MHCTPYKLMIO
[pounTars iHCTPYKLit0
Perskaityti instrukcijg
Jalasa instrukciju

Prectet navod k pouZiti
Precitat navod k obsluhe
Olvasni utasitast

Citesti instructunile

Lea la instruccion

Lisez la notice d'utilisation
Leggere il manuale d'uso
Lees de instructies
AiaBdoTe Tig 00nyieg xpriong
MpoyeTeTe PbKOBOACTBOTO
Ler as presentes instrucdes
Procitajte priruénik

Sdar g

Ostrzezenie!
Warning!
Warnung!
BHumanve!
Yeara!
|spéjimas!
Bridinajums!
Upozornéni!
Varovanie!
Figyelmeztetés!
Avertizare!
iAdvertencia!
Avertissement
Avvertenzal
Waarschuwing!
Mpogidomoinon!
BHumaHue!
Aviso!
Upozorenje!
il

n I'NSTRUZKTC CJA

Kon4e 3a perynupaHe Ha BUCo4nHarta

PT

1. cortador de grama robdtico
2. estagédo de carregamento

3. fonte de alimentacéo

4. pinos da estagéo

5. fio limite

6. pinos de arame

7. facas

8. parafusos

9. botdo de ajuste de altura

10. painel de controlo

11. botdo STOP de emergéncia
12. roda

13. lamina da faca

14. pega de transporte

15. compartimento das baterias

UA LT LV CZ SK HU RO ES FR IT NL GR BG PT HR AR

HR AR

1. robot za kosnju i) e gy )
2. stanica za punjenje ol daas Y
3. napajanje Al jeaa ¥
4. Klinovi za stanicu Aandll g ¢
5. grani¢na Zica gl o
6. Zicane igle DY) el 1
7. nozevi RrtwnY
8. vijci Jpdse A
9. gumb za podesavanije visine gl Y Jaa (e &
10. upravijacka ploca Kadldag Ve
11. tipka za hitno zaustavljanje () shll c¥ls Bl 3 0
12. kotat Aae )Y
13. ostrica noza oSalls i Y
14. rucka za noSenje Jaall adie V€
15. odjeljak za baterije Ahdisea Vo

Iy

Uwaga - Nie dotykac obracajacego sig noza!
Attention - Do not touch the rotating blade!

Achtung! - Die laufenden Schneiden diirfen nicht beriihrt werden!

Strzec sig wyrzucanych przedmiotéw
Beware of ejected objects
Vorsicht vor springenden Gegensténden

BHumanwe! - 3anpeLyaeTcs npukacaTbCs K BpaLLaloLlemycs peauy!
Yearal - He TopkaTucs A0 pisug, siKLo BiH 0bepTaeTbes!

Démesio - Neliesti rotuojancio peilio!

Uzmanibu - Nedrikst pieskirties pie rotéjoSiem naziem!

OcreperaitTech BblGpacbiBaeMbIX MPEAMETOB
OcTepiraiiTecs NpeaMeTis, L0 BUKWAAIOTbCS
Saugokités iSmetamy daikty

Sargieties no izsvieZamiem priekSmetiem

Pozor - Nedotykat se rotujiciho noze!

Pozor - Nedotykat sa rotujliceho noza!
Figyelem - Soha ne nydljon a forgd késhez!
Atentie - Nu apropia mainile de cutjtul in rotire!
Atencion - jNo toque la cuchilla si esté girando!
Attention - Ne touchez pas la lame rotative!
Attenzione - Non toccare la lama rotante!
Attentie - Raak het draaiende mes niet aan!
Mpoaoyr - Mnv ayyidete Tv mepiaTpepdpevn Aeridal
BHumaHwe - He fokocBaiite BbpTSALLMS Ce HOX!
Cuidado - Nao toque na faca rotativa!

Pozor - Nemojte dodirivati vrelu oStricu!
5035 a8l i Y - 4

Pozor na odhozené predméty

Dévajte pozor na pripadné vymrstované predmety
Ovakodjon a kidobott targyakts!

Feriti-va de obiectele care pot fi proiectate
Tenga cuidado con los elementos expulsados
Méfiez-vous des articles mis au rebut
Attenzione agli elementi proiettati

Pas op voor weggegooide voorwerpen
[Mpoooyr yia avTIKEipEVa TTou ekTogedovTal
MaseTe ce OT U3XBLPNSHN NPeAMETA
Cuidado com os objetos langados

Cuvaite se izbacivanih predmeta

gl e sl

Przed regulacja, czyszczeniem lub konserwacja, wytaczy¢ urzadzenie i odiaczy¢ od stacji tadujacej.

Before adjustment, cleaning or maintenance, switch off the device and disconnect it from the charging station.

Vor dem Einstellen, Reinigen oder Warten das Gerét ausschalten und von der Ladestation trennen.

Tepes; perynupoBKOiA, O4MCTKOI MK TEXHUYECKM OBCNYXUBAHIEM BBIKIIOUUTb YCTPOVCTBO M OTCOEAMHMTD OT 3apSAHON CTaHLM.
Mepen perynioBaHHsM, O abo i obcnyrosy ISM BUMKHYTW MPUCTPIiA | Bi'€iHATY Bif 3apsifHOI CTaHLii.
Pries reguliavima, valyma ar techning prieZilirg i§jungti prietaisa ir atjungti jj nuo jkrovimo stoties.

Pirms regulé$anas, tifisanas vai apkop$anas izslégt ierici un atvienot to no uzlades stacijas.

Pred sefizenim, ¢isténim nebo Udrzbou vypnéte zafizeni a odpojte je od nabijeci stanice.

Pred nastavenim, Cistenim alebo drzbou vypnite zariadenie a odpojte ho od nabijacej stanice.

Bedllitas, tisztitas vagy karbantartas eldtt kapcsolja ki a késziiléket, és valassza le a toltéallomasrol.

Tnainte de reglare, curatare sau intretinere, opriti dispozitivul si deconectati-| de la statia de incarcare.

Antes de ajustar, ||mp\ar o realizar el mantenlmlento apague el d|sposmvo y desconéctelo de la estacion de carga.

Avant tout réglage, nettoyage ou entretien, éteindre 'appareil et le déconnecter de la station de charge.

Prima della regolazione, pulizia 0 manutenzione, spegnere il dispositivo e scollegarlo dalla stazione di ricarica.

Schakel het apparaat uit en koppel het los van het laadstation voordat u het afstelt, schoonmaakt of onderhoudt.

Mpiv amé ™ puBpIon, Tov kaBapIopd 1j T GUVTAPNON, TTEVEPYOTIOIRGTE T GUOKEUN KaI aTTOoUVEDTE TV Ao T Bdan QopTIong.
Mpenu perynupaxe, nouncTBaHe Ui MofApLKKa M3KMIo4eTe YPeaa 1 ro U3KIK4eTe T 3apsigHaTa CTaHLus.

Antes de ajustar, Ilmpar ou efetuar manutengao desligue o aparelho e desconecte-o da estagao de carregamento.

Prije podeSavanja, ¢is¢enja ili odrzavanja iskljucite uredaj i odspojite ga od stanice za punjenje.

il s e dlaady gl i Gl o il f Calaitl f Jascall U3,
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Jof

Pozostawa¢ z dala od 0séb postronnych

Stay away from bystanders

Die unbefugten Personen fern halten

XpaHuTb BAAM OT NOCTOPOHHMX NHLY

MepebyBaty 3nans Bia NOCTOPOHHIX OCI6

Dirbti saugiame atstume nuo pasaliniy asmeny
Atstaties talu no nepiedero$am personam
Dodrzovat bezpe¢nou vzdalenost od druhych osob
Dodrziavat bezpeénu vzdialenost od ostatnych osob
Az illetéktelen személyektd! tavol térolja

Mentine distanta fata de persoane laturalnice
Manténgase lejos de los terceros

Restez & 'écart des passants

Stai lontano dagli astanti

Blijf uit de buurt van omstanders

MeiveTe pakpid amé Toug TTaPEUPITKOHEVOUG
CroliTe aney oT MuHyBa4y

Fique longe de espectadores

Klonite se promatraca

sl e 22

L]

Druga klasa bezpieczenstwa elektrycznego
Second class of insulation

Zweite Klasse der elektrischen Sicherheit
Bropoi knacc anekTpuyeckoli besonacHocTn
[ipyruii knac enexkTpu4Hoi isonsuii

Antros klasés elektriné apsauga

Elekiribas dro$ibas Il. klase

Druhé tfida elektrické bezpecnosti

Druhé trieda elektrickej bezpecnosti
Méasodik osztalyu elektromos védelem
Securitatea electrica de clasa a doua
Segunda clase de la seguridad eléctrica
Seconde classe de sécurité électrique
Seconda classe di sicurezza elettrica
Tweede klasse elektrische veiligheid
AelTepn TSN NAEKTPIKNAG aoPaAeiag

Bropw krac no enektpudecka besonacHoct
Seguranga elétrica de segunda classe
Drugi razred elektri¢ne sigurnosti

A Al e Al oS A

Trzecia klasa bezpieczenstwa elektrycznego
Third class of insulation

Dritte Klasse der elekirischen Sicherheit
TpeTnii knacc anekTpuyeckoli besonacHocTn
Tperii knac enekTpu4Hoi isonsuji

Trecios klasés elektriné apsauga

TreSas klases elektrodrosiba

Treti tfida elektrické bezpecnosti

Tretia trieda elektrickej bezpecnosti
Harmadik osztalyu elektromos védelem
Securitatea electrica de clasa a treia
Tercera clase de la seguridad eléctrica
Troisiéme classe de sécurité électrique
Terza classe di sicurezza elettrica

Derde klasse elektrische veiligheid

Tpitn 16§ nAexTpikiig aopaAeiag

TpeTw knac no enekTpudecka besonacHoct
Seguranga elétrica de terceira classe

Treci razred elektricne sigurnosti

1 ) ALl 2 d)

Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ aplikacje

Lwa
MDee

Hafas - moc L,

Noise - power L,
Larm - Leistung L,
Cuna wyma L,

Cuna wymy L,
Triuk$mas - galia L,
Troksna limenis - jauda L.,
Hiuk - vykon L,

Hiuk - vkon L,

Zaj- L, teljesitmény
Zgomotul - puterea L,
Ruido - potencia L,
Bruit - puissance L,
Rumore - potenza L,
Lawaai - vermogen L,
O6pupog - 10x0g L,
LLym - MowHocT L,
Ruido - poténcia L,
Buka-snagalL,,
el - clagall [

NS TR UKU CJA
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Scan the QR code to download the application

Scannen Sie den QR-Code, um die Anwendung herunterzuladen
CkaHupyiite QR-kof, 4To6bl 3arpy3uTb NpUnoxeHxne
CkaHyite QR-kof, 106 3aBaHTaXMTH 3aCTOCYHOK
Nuskenuokite QR koda, kad atsisiystuméte programa
Skenéjiet QR kodu, lai lejupieladétu lietotni

Naskenujte QR kdd pro stazeni aplikace

Naskenujte QR kdd na stiahnutie aplikacie

Olvassa be a QR-kédot az alkalmazas letdltéséhez
Scanati codul QR pentru a descérca aplicatia

Escanee el codigo QR para descargar la aplicacion
Scannez le code QR pour télécharger I'application
Scansiona il codice QR per scaricare I'applicazione

Scan de QR-code om de applicatie te downloaden
Tapwate Tov kwdikd QR yia va kateBaoeTe My epapuoyh
Ckanupaiite QR kopaa, 3a Aa U3TernuTe NPUNOXEHNETO
Digitalize o cédigo QR para baixar a aplicagdo

Skenirajte QR kod kako biste preuzeli aplikaciju

Gkl 50 6 g Ayl LY ) e

Download on the
& App Store

N A LNA
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Ten symbol informuje o zakazie umieszczania zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (w tym baterii i akumulatoréw) tacznie z innymi odpadami. Zuzyty sprzet
powinien by¢ zbierany selektywnie i przekazany do punktu zbierania w celu zapewnienia jego recyklingu i odzysku, aby ograniczac ilo$¢ odpadéw oraz zmniejszy¢ stopnien
wykorzystania zasobéw naturalnych. Niekontrolowane uwalnianie sktadnikéw niebezpiecznych zawartych w sprzecie elektrycznym i elektronicznym moze stanowi¢ zagroze-
nie dla zdrowia ludzkiego oraz powodowac negatywne zmiany w $rodowisku naturalnym. Gospodarstwo domowe petni wazng role w przyczynianiu si¢ do ponownego uzycia
i odzysku, w tym recyklingu zuzytego sprzetu. Wiecej informacji o wiasciwych metodach recyklingu mozna uzyskaé¢ u wiadz lokalnych lub sprzedawcy.

This symbol indicates that waste electrical and electronic equipment (including batteries and storage cells) cannot be disposed of with other types of waste. Waste equipment
should be collected and handed over separately to a collection point for recycling and recovery, in order to reduce the amount of waste and the use of natural resources. Un-
controlled release of hazardous components contained in electrical and electronic equipment may pose a risk to human health and have adverse effects for the environment.
The household plays an important role in contributing to reuse and recovery, including recycling of waste equipment. For more information about the appropriate recycling
methods, contact your local authority or retailer.

Dieses Symbol weist darauf hin, dass Elektro- und Elektronik-Altgerate (einschlieRlich Batterien und Akkumulatoren) nicht zusammen mit anderen Abféllen entsorgt werden
drfen. Altgeréte sollten getrennt gesammelt und bei einer Sammelstelle abgegeben werden, um deren Recycling und Verwertung zu gewahrleisten und so die Abfallmenge
und die Nutzung natiirlicher Ressourcen zu reduzieren. Die unkontrollierte Freisetzung gefahrlicher Stoffe, die in Elektro- und Elektronikgeraten enthalten sind, kann eine
Gefahr fiir die menschliche Gesundheit darstellen und negative Auswirkungen auf die Umwelt haben. Der Haushalt spielt eine wichtige Rolle bei der Wiederverwendung
und Verwertung, einschlieBlich des Recyclings von Altgeréten. Weitere Informationen zu den geeigneten Recyclingverfahren erhalten Sie bei den rtlichen Behorden oder
Ihrem Handler.

Q70T CUMBON MH(OPMYPYET O 3aNPETe NOMELLATb UIHOLIEHHOE BNEKTPULECKOE 1 BNIEKTPOHHOE 0BOPYA0BaHHE (B TOM YKCre Gatapeu 1 akkyMynsiTopbl) BMECTE C ApyrMy
oTX0Aamu. VI3HoLeHHoe oﬁopynoaaHMe AOMKHO COSMpaTbCR CENeKTUBHO W nepefasatbCA B TOYKY cﬁopa, 4T06bI 06ECTEYUTb ero nepepaﬁon(y W ytunusauuo, ana
TOro, YTO6bI OrpaHU4NTL KONTM4ECTBO OTXOAOB, WM YMEHbLUWNTL UCMONb30BaHWe NPUPOAHbLIX PECYPCOB. HeKOHTpOJ’IVIpyeMbIVI BbIGPOC OnacHbIX BeLLecTs, coAepxalluxcs B
ONEKTPUYECKOM U 3MEKTPOHHOM 060py,ClOBaHMVI, MOXET NPeACTaBnNATb Yrpo3y ANA 340P0BbA YenoBeKa, U NPUBOAUTL K HEraTUBHbIM USMEHEHUAM B 0pr»<a|0u.le|7| cpege.
ﬂOMaLIJHee X03511CTBO UrpaeT BaXHY ponb NpW MOBTOPHOM WCMOMb30BaHWKM W yTUNU3auuK, B TOM 4ucne, yTunusauun U3HOLLEHHOro OBOpyﬂOBaHMﬂ. I'IonpoGHyno
I/IHq)OpMaL[VIIO 0 NpaBuIIbHbIX METOAAX YTUNM3ALMN MOXHO MOMY4UTb Y MECTHBIX BRacTei unum Y npoaasua.

Lleit cumeon nosigomnsie npo 3a60POHY POMILLEHHS BiAXOAIB ENMEKTPUYHOTO Ta ENEKTPOHHOTO 0bnapHaHHs (B TOMY YMCMi akyMynsiTopiB), y TOMY 4uchi 3 iHWMMK
Biaxofamu. Bignpaubosare o6nagHaHHs noBuHHO GyTin BUGIPKOBO 3i6paHo | nepesaHo B MyHKT 360py Ans 3abe3neyeHHst iforo nepepobky i BiGHOBMEHHS, OB 3MEHWUTI
KinbKiCTb BiXOAIB | 3MEHLLMTY CTYMiHb BUKOPUCTAHHS NPUPOAHUX PecypciB. HEKOHTpoNbOBaHe BUBINbHEHHS HEBE3MEYHNX KOMMOHEHTIB, LU0 MICTATLCS B €NEKTPUYHOMY Ta
€MeKTPOHHOMY 0BnajHaHHi, Moxe NnpeacTaBnaTi Hebeaneky Ans 340POB'S MIOAMHY | BUKNUKATI HEraTUBHI 3MiHW B HABKOMULLHBOMY CepefoBMLLj. [0CnoaapcTBO Bifirpae
BaXNWBY POMb Y PO3BUTKY NOBTOPHOTO BUKOPUCTAHHS Ta BIAHOBMEHHS, BKMIOYalouy yTunisaLiio BUKOpUCTaHOro obnajHanHs. binblu AeTansHy iHopmaLlito npo npasumbHi
MeTOAN yTUnisaLlii MoXHa oTpUMaTK y MicLieBoi Bnaau abo npoaasus.

Sis simbolis rodo, kad draudziama i$mesti panaudotg elektrine ir elektroning jranga (jskaitant baterijas ir akumuliatorius) kartu su kitomis atliekomis. Naudota jranga turéty
bati renkama atskirai ir siuniama j surinkimo punkta, kad baty uZtikrintas jos perdirbimas ir utilizavimas, siekiant sumaZinti atliekas ir sumazinti gamtos istekliy naudojima.
Nekontroliuojamas pavojingy komponenty, esanciy elektros ir elektroninéje jrangoje, iSsiskyrimas gali kelti pavojy Zmoniy sveikatai ir sukelti neigiamus natdralios aplinkos
pokycius. Namy tkis vaidina svarby vaidmenj prisidedant prie pakartotinio jrenginiy naudojimo ir utilizavimo, jskaitant perdirbima. Norédami gauti daugiau informacijos apie
tinkamus perdirbimo blidus, susisiekite su savo vietos valdzios institucijomis ar pardavéju.

&7s simbols informé par aizliegumu izmest elektrisko un elektronisko iekartu atkritumus (tostarp baterijas un akumulatorus) kopa ar citiem atkritumiem. Nolietotas iekartas ir
jasavac atseviski un janodod savakSanas punkta ar mérki nodrosinat atkritumu otrreiz&jo parstradi un regeneraciju, lai ierobezotu to apjomu un samazinatu dabas resursu
izmantoSanas limeni. Elektriskajas un elektroniskajas iekartas ietverto bistamo sastavdalu nekontroléta izdali$anas var radit cilvéku veselibas apdraudéjumu un izraisit
negativas izmainas apkartéja vide. Majsaimnieciba pilda svarigu lomu otrreiz&jas izmantoSanas un regeneracijas, tostarp nolietoto iekartu parstrades veicinasana. Vairak
informacijas par atbilsto$am otrreizéjas parstrades metodeém var sanemt pie vietgjo varas iestazu parstavjiem vai pardevéja.

Tento symbol informuje, Ze je zakézano likvidovat pouzité elektrické a elektronické zafizeni (véetné baterii a akumulétor() spolecné s jinym odpadem. Pouzité zafizeni by
mélo byt shromazdovano selektivné a odesilano na sbérné misto, aby byla zajisténa jeho recyklace a vyuZiti, aby se snizilo mnoZstvi odpadu a sniZil stuperi vyuZivani
pfirodnich zdroju. Nekontrolované uvoliiovani nebezpecnych slozek obsazenych v elektrickych a elektronickych zafizenich mize predstavovat hrozbu pro lidské zdravi a
zpusobit negativni zmény v pfirodnim prostiedi. Doméacnost hraje duleZitou roli pfi pispivani k opétovnému pouZiti a vyuziti, véetné recyklace pouzitého zafizeni. Dal$i
informace o vhodnych zplisobech recyklace Vam poskytne mistni Gifad nebo prodejce.

Tento symbol informuje o zékaze vyhadzovania opotrebovanych elektrickych a elektronickych zariadeni (vratane batérii a akumulatorov) do komunalneho (netriedeného)
odpadu. Opotrebované zariadenia musia byt separované a odovzdané do prislusnych zbernych miest, aby mohli byt nélezite recyklované, ¢im sa znizuje mnoZzstvo odpadov
a zmen3uje vyuZzivanie prirodnych zdrojov. Nekontrolované uvolfiovanie nebezpeénych latok, ktoré st v elektrickych a elektronickych zariadeniach, méze ohrozovat ludské
zdravie a mat negativny dopad na Zivotné prostredie. Kazda domacnost ma délezitt dlohu v procese opatovného pouZzitia a opatovného ziskavania surovin, vratane recy-
klacie, z opotrebovanych zariadeni, BlizSie informéacie o spravnych metédach recyklacie vam poskytne miestna samospréava alebo predajca.

Ez a szimbélum arra hivja fel a figyelmet, hogy tilos az elhasznalt elektromos és elektronikus készliléket (tobbek kozott elemeket és akkumulatorokat) egyéb hulladékokkal
egyitt kidobni. Az elhasznalt késziiléket szelektiven gylijtse és a hulladék mennyiségének, valamint a természetes eréforrasok felhasznalasénak csékkentése érdekében
adja le a megfelel gy(ijtpontban Ujrafeldolgozas és Ujrahasznositas céljabdl. Az elektromos és elektronikus késztilékben talélhaté veszélyes Gsszetevok ellendrizetlen
kibocsétasa veszélyt jelenthet az emberi egészségre és negativ valtozasokat okozhat a természetes kornyezetben. A haztartasok fontos szerepet toltenek be az elhasznalt
készlilék Ujrafeldolgozasaban és Ujrahasznositasaban. Az Ujrahasznositas megfelelé modjaival kapcsolatos tovabbi informaciokat a helyi hatésagoktdl vagy a termék
értékesitojétdl szerezhet.

Acest simbol indicé faptul ca deseurile de echipamente electrice si electronice (inclusiv baterii si acumulatori) nu pot fi eliminate impreuna cu alte tipuri de deseuri. Deseurile
de echipamente trebuie colectate si predate separat la un punct de colectare in vederea reciclal si recuperaru pentru a reduce cantitatea de deseuri si consumul de resurse
naturale. Eliberarea necontrolatd a componemelor periculoase continute in echipamentele electrice si electronice poate prezenta un risc pentru sanatatea oamenilor siare
efect advers asupra mediului. Gospodériile joaca un rol important prin contributia lor la reutilizare si recuperare, inclusiv reciclarea deseurilor de echipamente. Pentru mai
multe informatii in legdturd cu metodele de reciclare adecvate, contactati autoritatile locale sau distribuitorul dumneavoastra.
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Este simbolo indica que los residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (incluidas las pilas y acumuladores) no pueden eliminarse junto con otros residuos. Los aparatos
usados deben recogerse por separado y entregarse a un punto de recogida para garantizar su reciclado y recuperacion a fin de reducir la cantidad de residuos y el uso de
los recursos naturales. La liberacion incontrolada de componentes peligrosos contenidos en los aparatos eléctricos y electrénicos puede suponer un riesgo para la salud
humana y causar efectos adversos en el medio ambiente. El hogar desempefia un papel importante en la contribucion a la reutilizacién y recuperacion, incluido el reciclado
de los residuos de aparatos. Para obtener mas informacion sobre los métodos de reciclaje adecuados, péngase en contacto con su autoridad local o distribuidor.

Ce symbole indique que les déchets d'équipements électriques et électroniques (y compris les piles et accumulateurs) ne peuvent étre éliminés avec d'autres déchets.
Les équipements usagés devraient étre collectés séparément et remis & un point de collecte afin d'assurer leur recyclage et leur valorisation et de réduire ainsi la quantité
de déchets et ['utilisation des ressources naturelles. La dissémination incontrélée de composants dangereux contenus dans des équipements électriques et électroniques
peut présenter un risque pour la santé humaine et avoir des effets néfastes sur 'environnement. Le ménage joue un rdle important en contribuant a la réutilisation et a la
valorisation, y compris le recyclage des équipements usagés. Pour plus d'informations sur les méthodes de recyclage appropriées, contactez votre autorité locale ou votre
revendeur.

Questo simbolo indica che I'apparecchiatura elettrica e elettronica usurata (comprese le batterie e gli accumulatori) non pud essere smaltita insieme con altri rifiuti. Le appa-
recchiature usurate devono essere raccolte separatamente e consegnate al punto di raccolta specializzato per garantire il riciclaggio e il recupero, al fine di ridurre la quantita
dirifiuti e diminuire I'uso delle risorse naturali. Il rilascio incontrollato dei componenti pericolosi contenuti nelle apparecchiature elettriche e elettroniche puo costituire il rischio
per la salute umana e causare gli effetti negativi sull'ambiente naturale. Il nucleo familiare svolge il ruolo importante nel contribuire al riutilizzo e al recupero, compreso il
riciclaggio dell'apparecchiatura usurata. Per ottenere le ulteriori informazioni sui metodi di riciclaggio appropriate, contattare I'autorita locale o il rivenditore.

Dit symbool geeft aan dat afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (inclusief batterijen en accu’s) niet samen met ander afval mag worden weggegooid. Afge-
dankte apparatuur moet gescheiden worden ingezameld en bij een inzamelpunt worden ingeleverd om te zorgen voor recycling en terugwinning, zodat de hoeveelheid afval
en het gebruik van natuurlijke hulpbronnen kan worden beperkt. Het ongecontroleerd vrijkomen van gevaarlike componenten in elektrische en elektronische apparatuur
kan een risico vormen voor de menselijke gezondheid en schadelijke gevolgen hebben voor het milieu. Het huishouden speelt een belangrijke rol bij het bijdragen aan
hergebruik en terugwinning, inclusief recycling van afgedankte apparatuur. Voor meer informatie over de juiste recyclingmethoden kunt u contact opnemen met uw gemeente
of detailhandelaar.

Auté 10 oOpBoro deixvel OTI amayopeUeTal N OTOPPIYN XPNOIOTIONUEVOU NAEKTPIKOU Kal NAeKTpovIKoU €E0TAIOHOU (OUPTIEPIAGUBAVOPEVWY TwY PTTATOPIWY KOl
OUOOWPEUTWV) e GAa améPAnTa. O xpnoipotoloUpevog e§omAiopdg Ba Tpémer va cuAéyeTal EMAEKTIKG kal va amooTéAeTar oe onpeio auMoyrig yia va e§ao@aNioTei n
avakUkAwor Tou kai n avakTnor Tou yia T peiwon Twv amoBAfTwy Kai T peiwon Tou Babuol xpriong Twv Quoikwy Topwv. H avegéheykTn ameAeuBépwon emkivuvwy
OUCTATIKWV TIOU TIEPIEXOVTAI OTOV NAEKTPIKG Kal NAEKTPOVIKG €GOTTAIOO pTTopei var amoteAéoel ammelhr yia TV avBpwmiv uyeia Kai va TTPoKaAEsel apvnTikéG ahayég
aT0 QuUaIKO TrEpIBGAAov. To voikokupid SladpapariCel onpavTikd pého oty oupBoAY oTnV ETTavaypnoIPoToiNaN Kal avakTnon, CUpTEPIAaUBavOpévng TG avakikAwong,
xpnoipomoinpévou egomAiopou. lMa TepIoadTepeg TANPOQOPIES OXETIKA HE TIG KaTAAANAEG peBOBOUG avakUkAWONG, ETTIKOIVWVAOTE HE TIG TOTTIKEG ApXES 1} TOV TTWANTH.

To31 CMBON MH(DOPMUPA, He M3XBLPIIHETO Ha M3XaBEHOTO ENEKTPU4ECKO U ENEKTPOHHO 0BopyABaHE (BKK4MTENHO GaTepun 1 akymynaTopu) 3aeaHo ¢ GutosuTe orna-
AbLW e 3aBpaxeHo. Maxabetoto obopyasate Tpsibsa Aa ce CbOUpa OTAENHO U Aa Ce Npefaze B NMyHkTa 3a cbbupate Ha Takua OTMagbLK, 3a A4a Ce OCUTYpU HEroBOTO
PeLMKnMpaHe 1 onon3oTBopsIBaHE, Aa Ce HamMank KONMYECTBOTO Ha OTNafbLMTE U a Ce HaMany pasxoda Ha NPUPOHY PECYPCH. HEKOHTPOMMPAHOTO M3nyCkaHe Ha onacHu
CbCTaBKY, CbAbPKALLM Ce B ENEKTPUYECKOTO 1 ENIEKTPOHHOTO 0GOPYABaHE, MOXE Aa NPEACTABNSBA 3annaxa 3a HYOBELLKOTO 34pase v Aa NPUUUHY OTPULIATENHI MPOMEHN B
oKonHara cpeaa. [OMakUHCTBOTO Urpae BaxHa pons B PUHOCA 3a NOBTOPHaTA ynoTpeba 1 0ron30TBOPSIBAHETO, BKIKUUTENHO PELMKIMPAHETO Ha M3XaBeHOTO 0G0pyABaHE.
3a noBeye MH(hOpMaLVsi OTHOCHO MPaBUNHUTE METOAM 3a PELIMKIpaHe, MOMS, CBbPXeETe Ce C MEeCTHUTE BNacT Ui ¢ Npofasaya.

Este simbolo indica que os residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (incluindo pilhas e baterias) ndo podem ser colocados juntamente com outros residuos. Os
residuos de equipamentos devem ser recolhidos separadamente e entregues a um ponto de recolha para garantir a sua reciclagem e recuperagéo, a fim de reduzir a
quantidade de residuos e a utilizagéo de recursos naturais. A libertagao ndo controlada de componentes perigosos contidos em equipamentos elétricos e eletrénicos pode
representar um risco para a salide humana e causar efeitos ambientais adversos. O lar desempenha um papel importante ao contribuir para a reutilizagéo e recuperagao,
incluindo a reciclagem de residuos de equipamentos. Para mais informagdes sobre os métodos de reciclagem apropriados, contacte a sua autoridade local ou revendedor.

Ovaj simbol oznatava da se otpadna elektricna i elektronicka oprema (ukljucujuci baterije i akumulatore) ne smije odlagati s ostalim otpadom. Rabljenu opremu treba skupl-
jati selektivno i predati na sabirmno mjesto kako bi se osiguralo njezino recikliranje i oporaba, kako bi se smanjila koli¢ina otpada i smanjio stupanj koristenja prirodnih resursa.
Nekontrolirano ispustanje opasnih komponenti sadrZanih u elektri¢noj i elektronickoj opremi moze predstavijati prijetnju ljudskom zdravlju i uzrokovati negativne promjene u
prirodnom okoliSu. Ku¢anstvo ima vaznu ulogu u doprinosu ponovnoj uporabi i oporabi, ukljuéujui recikliranje otpadne opreme. Za vise informacija o ispravnim metodama
recikliranja obratite se lokalnim vlastima ili prodavacu.
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CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

Robot koszacy to elektroniczne urzadzenie przeznaczone do automatycznej pielegnacii trawnikéw. Regulowany zakres wysoko-
§ci ciecia trawy wraz z systemem nozy zapewnia réwnomiere koszenie w wyznaczonym obszarze. Urzadzenie wspotpracuje
ze stacjg tadujaca, do ktérej samodzielnie powraca w celu dotadowania akumulatora, co umozliwia w petni autonomiczng prace.
Dzieki tacznosci bezprzewodowej robot koszacy moze by¢ obstugiwany z poziomu aplikacji mobilnej. Prawidtowa, niezawodna i
bezpieczna praca urzadzenia jest zalezna od wlasciwej eksploatacji, dlatego:

Przed przystapieniem do pracy, nalezy przeczyta¢ catg instrukcje i zachowac ja.

Za wszelkie szkody i obrazenia powstate w wyniku uzywania produktu niezgodnie z przeznaczeniem, nie przestrzegania przepisow
bezpieczenstwa i zalecen niniejszej instrukcji, dostawca nie ponosi odpowiedzialno$ci. Uzywanie produktu niezgodnie z przeznacze-
niem powoduje takze utrate praw uzytkownika do gwarancji i rekojmi.

WYPOSAZENIE

Produkt jest dostarczany w stanie kompletnym, ale przed rozpoczeciem pracy wymaga czynnosci przygotowawczych, opisanych

w dalszej czescei instrukcji. Wraz z robotem koszacym dostarczane sg akcesoria: stacja fadujgca z tadowarka, kotki mocujace,
zapasowe noze i $ruby, przewdd graniczny, kotki do przewodu.

DANE TECHNICZNE
Parametr Jednostka miary Wartos¢
Numer katalogowy YT-852091 YT-852092 YT-852093
Napigcie znamionowe [VDC] 20 20 20
Szerokos¢ ciecia [mm] 180 180 180
Wysokos¢ cigcia [mm] 20 - 60 20-60 20-60
Maksymalny obszar roboczy [m?] 500 800 1000
Maksymalne nachylenie terenu [%] 36 36 36
Obroty znamionowe [min] 2800 2800 2800
Diugos¢ przewodu granicznego [m] 130 170 200
Poziom hatasu
- Cisnienie akustyczne LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Moc akustyczna LwA £ K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Klasa izolacji elektrycznej i 1l 1l
Stopien ochrony IPX5 IPX5 IPX5
Masa [ka] 7.2 74 74
Akumulator
- Rodzaj akumulatora Li-lon Li-lon Li-lon
- Napiecie znamionowe / maksymalne [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Pojemnosc¢ / Energia [Ah]/ [Wh] 2136 4172 5/90
- Czas tadowania [min] 95 75 85
- Czas pracy [min] 80 150 165
Stacja tadujgca
- Napigcie wejsciowe [VDC] 20 20 20
- Prad wejsciowy [A] 11 3 3
- Napiecie wyjsciowe [VDC] 20 20 20
- Prad wyjéciowy [A] 11 3 3
- Klasa izolacji elektrycznej Il Il 1l
- Stopien ochrony IPX4 IPX4 IPX4
Ladowarka
- Napigcie wejsciowe [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Czestotliwo$¢ sieci [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Moc znamionowa W] 28 76 76
- Napiecie wyjéciowe [VDC] 20 20 20
- Prad wyj$ciowy [A] 11 3 3
- Klasa izolacji elektrycznej Il Il 1
- Stopien ochrony P67 P67 P67
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Deklarowana warto$¢ emisji hatasu zostata zmierzona za pomoca standardowej metody badan i moze by¢ uzyta do poréwnania
jednego narzedzia z drugim. Deklarowana warto$¢ emisji hatasu moze zosta¢ uzyta we wstepnej ocenie ekspozycii.

Uwaga! Nalezy okresli¢ Srodki bezpieczenstwa majace chroni¢ operatora, ktére sg oparte na ocenie narazenia w rzeczywistych
warunkach uzytkowania (wliczajac w to wszystkie czesci cyklu pracy, jak na przykiad czas kiedy narzedzie jest wylaczone lub
pracuje na biegu jatowym oraz czas aktywaciji).

INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA UZYTKOWANIA ROBOTOW KOSZACYCH DO TRAWY

WAZNE! Przed uzytkowaniem dokadnie przeczytaj i pozostaw do przysztego wyko-
rzystania.

Instruktaz

Przed pierwszym uzyciem przeczyta¢ dokfadnie catg instrukcje i zachowac jg do p6zniejsze-
go wykorzystania. Nalezy zapoznac sie z prawidtowym uzytkowaniem urzgdzenia.
Urzadzenie nie moze by¢ obstugiwane przez dzieci i osoby bez znajomosci instrukcji obstu-
gi. Urzadzenie nie jest zabawka. Urzadzenie moze by¢ uzytkowane przez dzieci w wieku
od 8 lat oraz osoby o obnizonej sprawnosci fizycznej i umystoweyj, o ile zostaty odpowiednio
przeszkolone i jest sprawowany nad nimi nadzor osoby dorostej. Czyszczenie i konserwacja
hie moze by¢ wykonywane przez dzieci.

Nigdy nie uzywa¢ w poblizu innych 0sdb, szczegalnie dzieci lub zwierzat domowych. Przed
rozpoczeciem pracy wyznaczy¢ strefe bezpleczenstwa do ktdrej nie bedg miaty wstepu
osoby postronne i zwierzeta domowe. Zaplanowa¢ harmonogram pracy urzgdzenia w go-
dzinach o niskiej aktywnosci 0sdb lub zwierzat w ogrodzie.

Urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do automatycznego koszenia trawy w warunkach
przydomowych, w obrebie wyznaczonej strefy pracy. Produkt nie moze by¢ uzytkowany w
celach komercyjnych. Uzywac zgodnie z przeznaczeniem i konfiguracjg producenta. Nie
przewozi¢ na urzadzeniu przedmiotow, dzieci lub zwierzat. Nie uzywac robota koszgcego
do innych prac ogrodowych, niz koszenie trawnika. Wszelkie modyfikacje konstrukcji, syste-
mow bezpieczenstwa lub oprogramowania sg zabronione. Produkt uzytkowac wylgcznie z
oryginalnymi akcesoriami dostarczonymi przez producenta.

Przygotowanie

Podczas uzytkowania produktu zawsze stosowac odziez i obuwie ochronne. Nie obstugiwaé
urzadzenia z bosymi stopami lub w odkrytych sandatach. Unikac zniszczonego ubrania, zbyt
luznego lub ktdre ma zwisajgce paski lub tasiemki. Luzne czesci odziezy moga zostac po-
chwycone przez ruchome elementy urzadzenia co moze byc przyczyng urazow.

Sprawdzic dokfadnie teren, na ktorym urzadzenie bedzie pracowac i usuna¢ wszystkie
przedmioty, ktére mogtyby dostaé sie do urzadzenia, np. kamienie, zabawki, narzedzia, gate-
zie. Pochwycone przedmioty mogg spowodowac uszkodzenie urzadzenia, mogaq tez zosta¢
wyrzucone z duzg predkoscia, co stanowi zagrozenie dla operatora oraz otoczenia.

Strefe pracy wyznaczy¢ przewodem granicznym lub systemem wirtualnych granic w za-
lezno$ci od modelu produktu. Nie prowadzi¢ przewodu przez miejsca dostepne dla 0séb
postronnych. Granice pracy prowadzi¢ tak, aby skarpy, murki i spadki byly poza zasiegiem
robota. W waskich przejsciach stosowac wytyczne dotyczgce minimalnych szerokosci oraz
prowadzenia przewodu granicznego. W przeciwnym razie jest ryzyko utkniecie robota lub
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kolizje z przeszkodami.

Przed uzyciem zawsze sprawdzi¢ czy ostona, noze i Sruby nie sg zuzyte lub uszkodzone. W
razie potrzeby, wymieni¢ zuzyte lub uszkodzone czesci.

Przed uzyciem sprawdzi¢ przewdd zasilajgcy i przedtuzacz pod katem uszkodzenia lub zu-
zycia. Jezeli przewdd zostat uszkodzony podczas uzytkowania, nalezy go odigczy¢ od zré-
dta zasilania. Nie dotyka¢ przewodu przed odtgczeniem zasilania. Nie uzywa¢ urzadzenia,
jezeli przewdd jest uszkodzony lub zniszczony.

Podigczenia sieciowe wykonywac do gniazda z uziemieniem i zabezpieczeniem réznicowo-pra-
dowym. Unika¢ podigczania do sieci za pomocg przedtuzaczy i rozgateznikow niskiej jakosci.

Instalacja

Stacje fadujgcg ustawi¢ na stabilnym, rdwnym podiozu, w miejscu zapewniajagcym swobod-
ny wjazd/wyjazd robota. Nie instalowa¢ w katuzach, zagtebieniach ani w strefie zalewowej.
Stacje umiescic z dala od zrédet ciepta i materiatow tatwopalnych.

Instalacje petli z przewodu granicznego wykonac¢ zgodnie z instrukcjg. Nie taczy¢ petli z
innymi systemami, ani nie zmienia¢ parametrow sygnatu. Zabezpieczy¢ dostep do oczek
wodnych, basendw, stromych spadkéw i drég - przewdd graniczny wyznaczajacy obszar
roboczy poprowadzic tak, aby robot nie wjechat w przeszkode.

Uzytkowanie

Unika¢ koszenia mokrej trawy. Nie uzywac podczas burzy lub intensywnych opadéw. Nie
uzywac robota koszgcego jednoczesnie z pracujgcym systemem nawadniania.

Nie uzywac na nadmiernie pochylonych zboczach.

Nie uzywac urzgdzenia z uszkodzonymi ostonami lub obudowami.

Przy wigczaniu urzadzenia nalezy zachowac ostrozno$¢, zwracajgc uwage, czy stopy sg z
dala od elementu thgcego.

Nie podnosic i nie przechyla¢ urzgdzenia podczas uruchamiania i w trakcie pracy. Nie prze-
nosic urzadzenia z wigczonym silnikiem. Jezeli wymagane jest przemieszczenie, zatrzymac
urzadzenie, odczekaC do petnego zatrzymania obrotdw ostrza i skorzysta¢ z uchwytow
transportowych.

Nie trzymaé dtoni i stop w poblizu obracajgcych sie czesci. Nie siega¢ dtorimi i stopami pod
obudowe. Nie dotykac czeSci ruchomych.

W razie potrzeby natychmiast wcisngC przycisk STOP. Nastepnie wytgczy¢ urzadzenie i
odigczy¢ od stacji fadujacej.

Upewnic sie, ze wszystkie czesci ruchome zostaly zatrzymane w przypadku czyszczenia,
sprawdzenia stanu, naprawy urzadzenia, uderzenia obcym przedmiotem. Sprawdzi¢ czy urzg-
dzenie nie jest uszkodzone i jezeli jest to konieczne, dokona¢ naprawy przed ponownym uru-
chomieniem urzadzenia. JeZeli urzadzenie zaczyna nadmiemie drgac, nalezy je natychmiast
wytgczyC i sprawdzi¢ pod katem uszkodzenia, poluzowanych czesci lub koniecznych napraw.
Nie przykrywa¢ robota ani stacji tadujgcej. Nie uzywaé w poblizu fatwopalnych materiatow.
Nie wytgczac ani nie omija¢ systemdw bezpieczenstwa (czujniki, przycisk STOP, blokady).
Chroni¢ kod PIN i ustawienia antykradziezowe; nie udostepnia¢ informacji na temat zabez-
pieczen nieuprawnionym uzytkownikom.
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Aktualizacje oprogramowania wykonywac wytgcznie zrodkami wskazanymi przez producenta.
Nie modyfikowa¢ wbudowanego w urzadzenie modutu radiowego lub systemu petli indukcyjnej.

Konserwacja, transport i przechowywanie

Utrzymywac¢ w nalezytym stanie wszystkie noze i $ruby, aby by¢ pewnym, Ze urzadzenie
bedzie pracowalto bezpiecznie.

Po zakonczeniu pracy sprawdza¢ czesto ostone ostrza czy nie jest zuzyta lub uszkodzo-
na. Do wnetrza robota mogq dostac sie z duzg predkoscig przedmioty pochwycone przez
ostrze. Moze to spowodowac uszkodzenie robota.

Zachowaj ostrozno$¢ podczas regulacji urzadzenia, aby uniknaé dostania sie palcéw mie-
dzy poruszajgce sie noze.

Po zakoniczeniu pracy zawsze pozostaw urzgdzenie wytgczone w celu ochtodzenia przed
nastepnym uruchomieniem. Odtgczy¢ przewdd graniczny od gniazd stacji tadujacej.
Podczas obstugi nozy zachowaj ostrozno$¢ nawet mimo tego, ze naped jest wytgczony, po-
niewaz noze moga ciggle sie obracac. Zawsze odczekac do catkowitego zatrzymania ostrza
z nozami przed przystapieniem do dalszych czynnosSci.

Wymienia€ na czas zuzyte lub uszkodzone czesci w celu zachowania bezpieczenstwa. Uzy-
wac tylko oryginalnych czesci zamiennych i wyposazenia. Korzystac z rekawic ochronnych
podczas wymiany nozy.

Nie uzywac¢ myjki wysokocisnieniowej do czyszczenia robota ani stacji tadujgcej.

Przed transportem lub przechowywaniem dtugoterminowym wyczysci¢ robota, zabezpie-
czy¢ noze, odtgczy¢ stacje fadujacq i zasilacz od sieci. Przechowywac w suchym migjscu.
Nie pozostawia¢ akumulatora w stanie peinego roztadowania przez diuzszy czas. Na czas
przechowywania natadowa¢ akumulator.

Ryzyko zwiazane z hatasem

Urzadzenie zostato zaprojektowane tak, aby w jak najwiekszym stopniu zredukowac ryzyko
zwigzane z narazeniem uzytkownika na hatas. Jednak nie jest mozliwe catkowite wyelimi-
nowanie tych zagrozen. Dodatkowo na zagrozenia z hatasem narazone sg takze osoby
przebywajgce w otoczeniu pracy urzadzenia.

Ryzyko mozna zmniejszy¢ stosujac sie do nastepujgcych wytycznych:

- produkt stosowac zgodnie z przeznaczeniem opisanym w instrukcj;

- nalezy sie upewnic, ze urzgdzenie jest w dobrym stanie i jest regulamie konserwowane;

- stosowac wiasciwe i dobrze naostrzone noze;

- zaplanowac prace tak, aby moZliwe byto stosowanie czestych przerw.

Ryzyko resztkowe

Nawet jeZeli podczas pracy bedg przestrzegane wszystkie zalecenia bezpieczenstwa, nadal
pozostaje potencjalne ryzyko urazu. W zwigzku z konstrukcjg produktu nadal moga wystapic
zagrozenia i urazy zwigzane z pracg W niewtasciwy sposob, niewtasciwg konserwacjg urza-
dzenia, niespodziewanym uderzeniem przez wyrzucone przedmioty.

Instrukcje bezpieczenstwa tadowania akumulatora

Uwagal Przed rozpoczeciem tadowania upewnic sig, czy korpus zasilacza, przewdd i wiycz-
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ka nie sg popekane i uszkodzone. Zabrania sie uzywania niesprawnej lub uszkodzone; sta-
cji fadujgcej i zasilacza! Do tadowania akumulatora wolno uzywac jedynie stacji tadujacej i
zasilacza dostarczonych w zestawie. Uzywanie innego zasilacza lub stacji tadujgcej moze
spowodowac powstanie pozaru lub zniszczenie narzedzia. Nie tadowa¢ akumulatora w po-
blizu Zrodet ciepta i nie przykrywac stacji fadujacej i zasilacza. tadowanie akumulatora moze
odbywac sie jedynie w miejscu suchym, wentylowanym i zabezpieczonym przed dostepem
0s6b niepowotanych, a zwlaszcza dzieci. Nie wolno uzywac stacji tadujacej i zasilacza bez
statego nadzoru osoby dorostej! W razie konieczno$ci opuszczenia miejsca, w ktdrym od-
bywa sie tadowanie, nalezy odtgczy¢ stacje tadujaca przez wyjecie zasilacza z gniazda sieci
elektrycznej. W przypadku wydobywania sie dymu, podejrzanego zapachu itp., nalezy na-
tychmiast odtgczy¢ stacje tadujaca i zasilacz od zrédta zasilania.

Urzadzenie dostarczane jest z akumulatorem nie natadowanym, dlatego przed rozpocze-
ciem pracy nalezy go natadowac zgodnie z procedurg opisang ponizej, za pomocg znajdu-
jacej sie w zestawie stacji fadujgcej i zasilacza. Akumulatory typu Li-lon (litowo - jonowe) nie
wykazujg tzw. “efekt pamieciowego”, co pozwala je dotadowywac¢ w dowolnym momencie.
Zalecane jest jednak roztadowanie akumulatora podczas normalnej pracy, a nastepnie na-
tadowanie do petnej pojemnosci. Jezeli ze wzgledu na charakter pracy nie jest mozliwe za
kazdym razem takie potraktowanie akumulatora, to nalezy to zrobic przynajmniej co kilka, kil-
kanascie cykli pracy. W zadnym wypadku nie wolno roztadowywa¢ akumulatorow zwierajac
elektrody, gdyz powoduie to nieodwracalne uszkodzenia! Nie wolno takze sprawdza¢ stanu
nafadowania akumulatora, przez zwieranie elektrod i sprawdzanie iskrzenia.

Nie rozbiera¢ i nie przebija¢ obudowy akumulatora. Nie wrzuca¢ akumulatora do ognia.
Uszkodzony, spuchniety lub przegrzany akumulator niezwlocznie wycofaé z uzycia i przeka-
zac do serwisu lub punktu utylizacji.

Przechowywanie akumulatora

Aby wydtuzy¢ czas zycia akumulatora nalezy zapewnic¢ wiasciwe warunki przechowywania.
Akumulator wytrzymuje okoto 500 cykli fadowanie - roztadowanie”. Akumulator nalezy prze-
chowywac¢ w zakresie temperatur od 0 do 30 stopni Celsjusza, przy wzglednej wilgotnosci
powietrza 50%. Aby przechowywaé¢ akumulator przez diuzszy czas, nalezy go nafadowac
do okoto 80% pojemnosci. W przypadku diuzszego przechowywania nalezy okresowo, raz
w roku natadowac akumulator. Nie nalezy doprowadzac do nadmiernego roztadowania aku-
mulatora, gdyz skraca to jego zywotno$¢ i moze spowodowaé nieodwracalne uszkodzenie.
W trakcie przechowywania akumulator bedzie sie stopniowo roziadowywat, ze wzgledu na
uptywnos¢. Proces samoistnego roztadowania zalezy od temperatury przechowywania, im
wyzsza temperatura, tym szybszy proces roztadowania. W przypadku niewfaciwego prze-
chowywania akumulatoréw moze doj$¢ do wycieku elektrolitu. W przypadku wycieku nalezy
zabezpieczy¢ wyciek za pomocg $rodka neutralizujgcego. W przypadku kontaktu elektrolitu
z oczami, nalezy obficie przemy¢ oczy wodg, a nastepnie niezwiocznie skorzysta¢ z pomocy
lekarskiej. Zabronione jest korzystanie z narzedzia z uszkodzonym akumulatorem.

W przypadku catkowitego zuzycia akumulatora nalezy go oddac do specjalistycznego punk-
tu zajmujgcego sie utylizacjg tego typu odpaddw.
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Transport akumulatorow

Akumulatory litowo - jonowe wedtug przepiséw prawnych sg traktowane jako materiaty nie-
bezpieczne. Uzytkownik urzgdzenia z akumulatorem moze transportowac je drogg ladowa.
Nie musza by¢ wtedy spetnione dodatkowe warunki. W przypadku zlecenia transportu 0so-
bom trzecim (na przyktad wysytka za pomocg firmy kurierskiej) nalezy postepowac zgodnie
z przepisami dotyczacymi transportu materiatéw niebezpiecznych. Przed wysytkg nalezy
skontaktowac sie w tej sprawie z 0sobg 0 odpowiednich kwalifikacjach.

Zabronione jest transportowanie urzadzen z uszkodzonym akumulatorem. Na czas trans-
portu demontowane akumulatory nalezy usuna¢ z narzedzia, odstoniete styki zabezpieczy¢,
np. zaklei¢ tasma izolacyjng. Akumulatory zabezpieczy¢ w opakowaniu w taki sposdb, aby
nie przemieszczaty sie wewnatrz opakowania w trakcie transportu. Nalezy takze przestrze-
gac przepisdw krajowych dotyczacych transportu materiatow niebezpiecznych.

OBSLUGA PRODUKTU

Przygotowanie do pracy

Produkt nalezy rozpakowac i usuna¢ wszystkie elementy opakowania. Zaleca si¢ zachowa¢ opakowanie, ktére moze by¢ przy-
datne w trakcie transportu lub przechowywania produktu.

Sprawdzi¢ czy zadna z cze$ci produktu nie ulegta uszkodzeniu w trakcie transportu. Wszelkie zaobserwowane uszkodzenia, np.
pekniecia lub odksztatcenia, dyskwalifikujg produkt z dalszego uzytku do czasu ich naprawy lub wymiany uszkodzonych czesci.
Zaleca sig wszystkie czgsci utozy¢ na ptaskim, twardym i czystym podtozu.

Podczas montazu nalezy stosowac $rodki ochrony osobistej, takie jak odziez i rekawice ochronne oraz ochrong oczu.

Uwagal Przed rozpoczeciem montazu urzadzenia nalezy upewnic sie, ze zostato wytgczone i odtgczone od stacji fadujacej.

Instalacja stacji fadujgcej (V)

Stacje fadujgcg mozna umiesci¢ przy domu lub garazu, blisko zrédta zasilania. Podczas uktadania przewodu granicznego, na-
lezy pozostawi¢ co najmniej 1m prostego odcinka bez naroznikéw i przeszkdd przed stacjg fadujaca, aby umozliwi¢ prawidtowe
parkowanie robota w stacji (V).

Stacja fadujgca musi by¢ umieszczona na rownym podtozu. Nie moze by¢ umieszczona na pochytej powierzchni, ani w zadnym
miejscu, w ktdrym jej elementy moga si¢ zagig¢. Zalecane jest umieszczenie stacji tadujgcej w zasiegu sieci bezprzewodowej,
aby komunikacja z robotem koszacym przebiegata prawidtowo.

Zalecane jest umieszczenie zasilacza na $cianie na wysoko$ci co najmniej 30 cm, a jego przewod nalezy utozy¢ poza obszarem
pracy kosiarki. Zwréci¢ uwage, aby kabel zasilacza nie byt splatany lub naprezony.

Stacje tadujaca mozna doposazy¢ w garaz YT-852094 (dostepny osobno), czyli zadaszenie ktdre stanowi dodatkowa ochrong
stacji i robota koszacego przed deszczem i czynnikami zewnetrznymi.

Instalacja przewodu granicznego

Utozy¢ przewdd graniczny, wyznaczajac petle wokot obszaru roboczego. Nalezy pamigta¢ aby zachowaé dystans 25 cm pomie-
dzy przewodem a murem lub innymi przeszkodami (VI). W tym celu mozna uzy¢ dotgczonej do produktu miarki (VII), ktérg nalezy
wycigc z czgsci opakowania. W przypadku jesli przeszkoda jest réwna z podiozem trawnika i kosiarka moze po niej bezpiecznie
przejechac, np. podjazd lub chodnik, wystarczy 8 cm odstepu miedzy przeszkoda a przewodem granicznym (VIIl).

Usunac¢ izolacje z jednego korica przewodu granicznego na dtugosci okoto 10 mm (1X). Podtgczy¢ koniec przewodu granicznego
do CZERWONEGO zacisku (wyjscie przewodu OUT), nastepnie przeprowadzi¢ przewdd przez szczeling w podstawie staci
tadujacej (X).

Odcig¢ zbedng cze$¢ przewodu. Usunaé izolacje z drugiego konca przewodu na dtugosci okoto 10 mm, a nastepnie podtgczy¢
go do CZARNEGO zacisku (wejscie przewodu IN).

Po utozeniu petli z przewodu granicznego, nalezy zamocowac go w podtozu za pomocg kotkéw. Kotki wbija¢ w odlegtosci okoto
80 cm od siebie (XI), za pomocg miotka - dostepny osobno (XII).

W celu ominiecia przeszkod, krzewdw lub drzewek, mozna utozy¢ przewdd graniczny w formie wyspy (XIIl). Nalezy pamietac,
zeby zachowa¢ minimalng szeroko$¢ pasa po ktdrym robot koszacy moze sig porusza¢ wynoszacy 0,8 m (XIV). W naroznikach
przewdd graniczny powinien tworzy¢ kat 90 stopni i wigcej, aby umozliwi¢ sprawny przejazd robota (XV).

Jesli przewdd jest uktadany na pochytym obszarze, nalezy pamigtac ze nachylenie maksymalnie moze wynosi¢ 36%.

W razie potrzeby jest mozliwo$¢ doposazenia zestawu o dodatkowe akcesoria (dostgpne osobno): przewdd graniczny
YT-852095, kotki do przewodu YT-852097, ztaczki do przewodu YT-852098.

I NS TRUKCJA ORYGINALNA



PL

tadowanie akumulatora

Uwaga! Przed podtgczeniem zasilacza do sieci elektrycznej nalezy zwréci¢ uwage, czy przewod graniczny jest utozony prawi-
diowo, a zasilacz podigczony jest prawidtowo do stacji tadujacej. Oczysci¢ stacje tadujaca i jej zaciski z brudu i pytu za pomocg
miekkiej, suchej szmatki.

Urzadzenie posiada wbudowany wskaznik natadowania akumulatora - kontrolka oznaczona symbolem baterii. Im wigcej kontrolek
sie $wieci, tym bardziej natadowany jest akumulator. Jezeli kontrolki sig nie $wieca, oznacza to roztadowany akumulator.
Podtaczy¢ zasilacz do stacji tadujgcej, a nastepnie zasilacz do gniazda sieci elektrycznej.

Uwaga! Jezeli po podtaczeniu stacji tadujgcej do sieci elektrycznej zadwieci si¢ zielona dioda oznacza to w peni natadowany
akumulator. W takim wypadku tadowanie akumulatora nie zostanie rozpoczete.

Podtaczy¢ zasilacz do gniazdka. Kontrolka LED na stacji fadujgcej bedzie $wieci¢ jasnozielonym $wiattem. Kolor kontrolki moze
wskazywaé rozny status robota, jak przedstawiono w tabeli:

Kontrolka LED Z i R )
o - Sprawdzi¢ czy zasilacz jest prawidiowo podtgczony do stacii
Nie $wieci sie Brak zasilania zasilania i do Zroda pradu.
Zielone $wiatto ciagte Akumulator robota jest w pefni natadowany
Zielone $wiatto migajace Akumulator robota jest w trakcie fadowania

Sprawdzi¢ czy oba konce przewodu granicznego s prawi-
diowo podiaczone do gniazd stacji tadujgcej. Sprawdzi¢ czy
przewdd nie zostat przerwany.

Przewod graniczny nie jest prawidtowo podigczony lub

Czerwone $wiatto migajace Zostal przerwany

Uwagal Aby zmniejszy¢ zuzycie energii, sygnat w przewodzie granicznym jest wytgczany podczas tadowania akumulatora. Gdy
robot wyjedzie ze stacji tadujacej, sygnat zostanie przywrécony. Aby wydtuzy¢ zywotno$¢ akumulatora, stacja zatrzyma tadowanie
po natadowaniu do poziomu 100% i wznowi tadowanie, gdy napiecie spadnie do poziomu 95%.

Ustawienie wysokodci koszenia (XVI)
Robot koszacy zostat wyposazony w pokretto, ktdre w tatwy i szybki sposéb umozliwia zmiane wysokosci koszenia. Pokretto
nalezy obrdci¢ i ustawi¢ pozadang wysoko$¢. Strzatka na pokretle wskazuje aktualny poziom wysokosci.

Ostrzezenie! Jezeli zajdzie potrzeba zmiany wysokosci w trakcie pracy zawsze nalezy najpierw wytaczy¢ urzadzenie, poczekac
do zatrzymania si¢ obrotéw ostrza i dopiero przystapi¢ do czynnosci zwigzanych ze zmiang wysoko$ci koszenia. Przypadkowe
uruchomienie pracy ostrza w trakcie zmiany wysokosci koszenia, moze skutkowa¢ powaznymi obrazeniami.

Praca robotem koszgcym

Przed rozpoczgciem pracy nalezy przygotowa¢ miejsce koszenia trawy. Nalezy sprawdzi¢ czy obszar koszenia nie zawiera zad-
nych przeszkdd, ktore pochwycone przez ostrze mogtyby uszkodzi¢ urzadzenie lub zosta¢ wyrzucone i stanowi¢ zagrozenie dla
operatora lub 0séb postronnych.

Sprawdzi¢ czy w miejscu pracy nie znajdujg sie kable elektryczne, ktére mogtyby zosta¢ przeciete przez ostrze. Uszkodzenie
kabla elektrycznego stanowi zagrozenie porazenia pradem elektrycznym, co moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub $mierci.
Nalezy upewnic sig, ze w miejscu pracy nie beda przebywaty zadne osoby postronne, szczegélnie dzieci lub zwierzeta domowe.
W przypadku pojawienia sie takich oséb w trakcie pracy, nalezy natychmiast zatrzyma¢ prace urzadzenia i ostrzec osoby o
zagrozeniu.

Sprawdzi¢ diugos¢ trawy i dobra¢ wysokos¢ koszenia. Nigdy nie $cina¢ wiecej niz 1/3 dlugosci trawy. Jezeli trawa jest bardzo
wysoka, nalezy $cinac jg etapami. Koszenie nalezy przeprowadzaé regularnie, pilnujac aby wysoko$¢ trawy nie przekroczyta
mozliwosci kosiarki.

Nigdy nie $cina¢ mokrej trawy. Mokra trawa ma tendencje do przyklejania sie wewnatrz komory ostrza co moze zaburzy¢ prawi-
dtowg prace robota koszacego. Mokra trawa moze tez spowodowac poslizgniecie i upadek uzytkownika.

Sprawdzi¢ wszystkie elementy robota koszacego przed rozpoczeciem pracy. Jezeli zostang zaobserwowane uszkodzenia, nie na-
lezy podejmowac pracy przed ich usunigciem lub wymiang uszkodzonych elementéw na nowe. Sprawdzi¢ droznosé otworéw wen-
tylacyjnych. W razie potrzeby oczysci¢ je za pomoca miekkiej szczotki lub pedzla, nie uzywac ostrych lub metalowych przedmiotéw.
Sprawdzi¢ potgczenia skrecane czy nie sg poluzowane. W razie potrzeby dokrecic.

Sprawdzi¢ czy uchwyty transportowe sg czyste, wolne od smaréw oraz innych zanieczyszczen. W razie potrzeby oczysci¢ za
pomoca migkkiej szmatki.

W trakcie pracy nalezy regularnie kontrolowac prace urzadzenia, co pozwoli zmniejszy¢ ryzyko wypadku.

Po zakonczonej pracy urzadzenie nalezy wytaczy¢, odczeka¢ do zatrzymania sig ostrza i ostygnigcia urzadzenia. Przystapic¢ do
konserwacji.

Uwaga! Jezeli w trakcie pracy w robota uderzy obcy obiekt, nalezy natychmiast wytaczy¢ urzadzenie, odczekac do zatrzymania
sig ostrza i do ostygniecia mechanizmu. Nastepnie sprawdzi¢ czy urzadzenie nie ulegto uszkodzeniu. W przypadku wykrycia
uszkodzen, zabroniona jest dalsza praca przed ich usunieciem. Nadmierne wibracje w trakcie pracy mogg by¢ spowodowane
przez uszkodzenie robota. Nalezy zatrzymac prace, wytaczy¢ urzadzenie i dokona¢ sprawdzenia produktu.
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Podfaczenie do sieci bezprzewodowej

Na smartfonie zainstalowa¢ dedykowang aplikacje mobilng poprzez zeskanowanie kodu QR umieszczonego w instrukcji, od-
powiednio dla danego systemu operacyjnego. Postepowa¢ wedtug komunikatéw wyswietlanych w aplikacji, w celu podigczenia
urzadzenia z siecig bezprzewodowa.

Uruchamianie robota koszacego

Robot koszacy nalezy ustawi¢ na ptaskim, réwnym i twardym podfozu. Upewni¢ sig, ze obszar roboczy nie zawiera zadnych
przeszkod, z ktorymi mogtoby sie zetkna¢ ostrze.

Narzedzie jest zasilane akumulatorowo, dlatego nie uruchomi sie, jezeli akumulator bedzie roztadowany lub nieprawidtowo za-
instalowany.

Przy pierwszym uruchomieniu, nalezy sprawdzi¢ czy instalacja obszaru roboczego jest podigczona prawidtowo. Ustawi¢ wyso-
kos$¢ koszenia na maksymalnym poziomie (60 mm). Ustawic robota koszacego wewnatrz obszaru roboczego.

Nacisna¢ wigcznik (a) na panelu sterujgcym (IV) aby uruchomi¢ urzadzenie. Przy pierwszym uzyciu wprowadzi¢ kod PIN w po-
staci cyfr: 0000, naciskajac cztery razy przycisk OK podczas gdy kazda kolejna cyfra 0 miga na wy$wietlaczu. Kod PIN mozna
zmieni¢. Procedure zmiany kodu PIN opisano w dalszej czesci instrukgji. Jesli kod PIN zostanie btednie wprowadzony 10 razy z
rzedu, zostanie uruchomiony alarm i robot wytaczy sie.

Uwaga! Robot wytaczy sie automatycznie w przypadku braku podjecia dodatkowej akcji po uruchomieniu urzadzenia wigcznikiem.
Nacisng¢ przycisk START, a nastepnie OK aby rozpocza¢ prace robota.

Nacisna¢ przycisk HOME, a nastepnie OK aby robot zaparkowat w stacji tadujacej.

Robot koszacy bedzie pracowat nieprzerwanie, az do momentu roztadowania akumulatora. Wtedy robot powréci do stacji tadu-
jacej. Po zakonczeniu tadowania, robot automatycznie wznowi koszenie lub pozostanie w stacji tadujacej, zgodnie z ustawionym
harmonogramem koszenia.

USTAWIENIA

Zmiana kodu PIN (XVIll)

W celu zmiany kodu PIN nalezy nacisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy przyciski START i HOME. Symbol ktodki bedzie migat
na wyswietlaczu. Na wyswietlaczu pojawi sig oznaczenie PIN1 co oznacza, ze nalezy wprowadzi¢ aktualny kod PIN. Za pomoca
klawiszy z symbolami strzatek w gore i w dot wprowadzic cyfry aktualnego kodu PIN i za kazdym razem zatwierdzi¢ wybrang cyfre
przyciskiem OK. Na wy$wietlaczu pojawi sig oznaczenie PIN2, co oznacza ze nalezy wprowadzi¢ nowy kod PIN. Wprowadzi¢
nowy kod PIN. Na wy$wietlaczu pojawi sie symbol IdLE, co potwierdza ze nowy kod PIN zostat prawidtowo ustawiony.

Zmiana daty i godziny (XIX)

Prawidtowe ustawienie daty i godziny, umozliwia wprowadzenie harmonogramu pracy robota koszacego. Aby ustawi¢ rok nacisnij
i przytrzymaj przycisk START przez 5 sekund, do momentu az na wy$wietlaczu pojawi sie symbol zegara i cyfr roku, np. 2025. Za
pomocy klawiszy z symbolami strzatek w gére i w dét wprowadzi¢ cyfry roku. Zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem OK. Nastepnie na
wyswietlaczu pojawig sie cyfry oznaczajgce miesiac i dzien, np. 08.25. Wprowadzi¢ cyfry miesigca oraz dnia i zatwierdzi¢ wybor
przyciskiem OK. Nastepnie na wy$wietlaczu pojawia sie cyfry oznaczajace miesigc i dzien, np. 08.25. Wprowadzi¢ cyfry miesigca
oraz dnia i zatwierdzi¢ wybor przyciskiem OK. Nastepnie na wyswietlaczu pojawig si¢ cyfry oznaczajgce godzing, np. 13:25.
Wprowadzi¢ cyfry godzin oraz minut i zatwierdzi¢ wybor przyciskiem OK. Na wyswietlaczu pojawi sie symbol IdLE, co potwierdza
ze nowa data i godzina zostaty prawidtowo ustawione.

Zmiana godziny rozpoczecia koszenia

Domysina godzina rozpoczecia koszenia to 9:00. Aby jg zmieni¢, nalezy nacisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk START
i przycisk z symbolem ustawien.

Za pomocg klawiszy z symbolami strzatek w gére i w dét wprowadzi¢ cyfry godziny i zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie symbol IdLE i zostanie wyemitowany sygnat dzwigkowy, co potwierdza ze nowa domysina godzina roz-
poczecia koszenia zostata prawidtowo ustawiona.

Zmiana dziennego czasu koszenia

Domysiny dzienny czas koszenia wynosi 8 godzin. Zakres godzin pracy wynosi od 1 do 24 godzin. Aby zmieni¢ czas pracy, nalezy
nacisnac i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk z symbolem ustawien.

Za pomoca klawiszy z symbolami strzatek w gére i w d6t wprowadzié liczbe godzin pracy i zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem OK. Na
wyswietlaczu pojawi si¢ symbol IdLE i zostanie wyemitowany sygnat dzwigkowy, co potwierdza ze nowy domysiny dzienny czas
koszenia zostat prawidtowo ustawiony.

Zmiana ilosci dni pracy w tygodniu

Domysina ilo$¢ dni pracy robota w tygodniu wynosi 5 dni. llo$¢ mozna wybiera¢ sposrod: 3, 5, 7. Aby zmieni€ ilo$¢ dni, nalezy
nacisnac i przytrzymaé przez 3 sekundy przycisk z symbolem ustawien.

Za pomoca klawiszy z symbolami strzatek w gére i w dot wprowadzic liczbe godzin pracy i zatwierdzi¢ wybor przyciskiem OK. Na
wyswietlaczu pojawi sie symbol IdLE i zostanie wyemitowany sygnat dzwigkowy, co potwierdza ze nowa domysina ilo$¢ dni pracy
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w tygodniu zostata prawidtowo ustawiona.

Zmiana ustawienia czujnika deszczu

Czujnik deszczu umozliwia automatyczne zakorczenie koszenia i zaparkowanie robota w stacji tadujacej w przypadku wykrycia
opadow deszczu. Czas po jakim praca robota zostanie wznowiona mozna ustawi¢ w aplikacji mobilnej.

Przytrzyma¢ przez 3 sekundy przycisk HOME. Na wyswietlaczu pojawi si¢ oznaczenie RAIN - ustawienia czujnika deszczu.
Nacisna¢ OK, aby otworzy¢ menu ustawien. Na wy$wietlaczu mozna wybra¢ ON (wigczony) lub OFF (wylaczony) i zatwierdzi¢
wybor naciskajac OK.

Zmiana ustawienia funkcji wielu stref

Funkcja wielu stref pozwala na rozpoczynanie koszenia po kolei w réznych punktach startowych. Dowolne punkty startowe mozna
ustawi¢ w aplikacji mobilnej wybierajgc warto$¢ procentowg dtugosci przewodu granicznego. Przyktadowo, ustawienie wartosci
40% dla strefy pierwszej, oznacza ze robot najpierw skosi obszar po przejechaniu 40% dtugosci przewodu granicznego, a na-
stepnie pozostate obszary trawnika. Modele YT-852091 i YT-852092 majg mozliwos$¢ ustawienia 2 punktow startowych, a model
YT-852093 ma mozliwo$¢ ustawienia 4 punktéw startowych.

Przytrzyma¢ przez 3 sekundy przycisk HOME. Na wyswietlaczu pojawi sig oznaczenie RAIN. Za pomoca przyciskéw z symbola-
mi strzatek w gore i w dét przetaczy¢ ustawienie na ZONE - funkcja wielu stref. Nacisng¢ OK, aby otworzy¢ menu ustawien. Na
wyswietlaczu mozna wybra¢ ON (wigczony) lub OFF (wytaczony) i zatwierdzi¢ wybdr naciskajgc OK.

Aktualizacja oprogramowania

Za pomocg aplikacji mobilnej mozna zaktualizowac oprogramowanie urzgdzenia do najnowszej wersji. Robot jest wyposazony w
funkcje FOTA (Firmware Over The Air), ktdra umozliwia bezprzewodowg aktualizacje oprogramowania. W celu przeprowadzenia
aktualizacji nalezy sprawdzi¢ czy robot jest potaczony w siecig bezprzewodowg i postepowaé zgodnie z krokami opisanymi w
aplikacji.

KONSERWACJA PRODUKTU

Uwaga! Przed kazdym rozpoczeciem konserwacji nalezy sie upewnic, ze produkt zostat wylaczony i odtaczony od stacji
fadujacej.

Podczas wszystkich czynno$ci konserwacyjnych zawsze nalezy stosowaé rekawice ochronne.

Jezeli jakas czynno$¢ konserwacyjna nie zostata opisana w instrukcji oznacza to, ze nalezy jg przeprowadzi¢ w autoryzowanym
serwisie producenta.

Produkt nalezy czysci¢ po kazdym uzyciu. Resztki trawy usuna¢ za pomoca miekkiej szczotki, pedzla lub szmatki. Oczyscic
otwory wentylacyjne, zapewniajac ich drozno$¢. Trudniejsze do usunigcia zabrudzenia mozna usunaé strumieniem powietrza o
ci$nieniu nie wiekszym niz 0,3 MPa. Nigdy nie uzywac chemikaliéw, alkaloidéw, $rodkéw $ciernych lub agresywnych detergentéw
do czyszczenia produktu. Produktu nie mozna czysci¢ strumieniem wody lub zanurzajac go w wodzie.

Sprawdzi¢ stopien zuzycia oraz obecno$¢ uszkodzen nozy robota koszacego. Jezeli zostanie zaobserwowane nadmierne zuzycie
lub uszkodzenie, wtedy nalezy noze wymieni¢ na nowe. N6z zawsze nalezy wymieni¢ na oryginalny, identyczny z tym, ktory zostat
zamontowany fabrycznie w urzadzeniu. Tylko zastosowanie oryginalnych czesci zamiennych pozwala zachowa¢ bezpieczenstwo
produktu. Wymiane noza powinien przeprowadza¢ do$wiadczony uzytkownik. W przypadku watpliwosci nalezy skontaktowac sie
z autoryzowanym serwisem producenta.

Za pomocg $rubokreta nalezy odkreci¢ $rube mocujgcg néz. Usungé stary néz. W razie potrzeby oczy$ci¢ mocowanie noza.
Zamontowa¢ nowy noz zwracajgc uwage na kierunek ostrza. N6z zamocowac, dokrecajgc Srube mocno i pewnie. Zawsze nalezy
wymienia¢ komplet nozy, zapewni to rwnomierng prace obrotowego ostrza. W razie potrzeby jest mozliwo$¢ doposazenia zesta-
wu o dodatkowe zestawy nozy YT-852096 (dostepne osobno).

Po kazdym uzyciu i oczyszczeniu nozy, krawedzie tnace nalezy pokry¢ cienkg warstwa lekkiego oleju maszynowego. Ograniczy to
korozje i wydtuzy zywotnosé nozy. W przypadku gdy koszenie jest wykonywane codziennie, noze nalezy wymieniac co 6 tygodni.
Zapewni to prawidtowg prace robota koszacego i réwnomiernie skoszony trawnik.

Po zakoniczeniu pracy nalezy oczysci¢ urzadzenie z trawy i zanieczyszczen. Szczegdlnie doktadnie nalezy wyczyscic kota, aby
zapobiec blokowaniu lub ograniczaniu mobilnosci urzgdzenia.

Jezeli uszkodzeniu ulegnie kabel zasilacza do stacji fadujgcej, nalezy go wymieni¢ w autoryzowanym serwisie producenta. Kabel
nie moze by¢ naprawiany, nalezy go wymienic. Zabroniona jest praca z uszkodzonym kablem.

PRZECHOWYWANIE | TRANSPORT PRODUKTU

Uwagal Zawsze przed przechowywaniem lub transportem produkt wytgczy¢ i odigczy¢ od zasilania. Oczysci¢ wedtug wskazéwek
instrukgji.

Przechowywac w ciemnych, suchych i dobrze wentylowanych pomieszczeniach. Miejsce przechowywania powinno chroni¢ przed
dostepem dzieci. Produkt nalezy przechowywaé w temperaturze pomiedzy 10 a 30 stopni Celsjusza. Zalecane jest przechowywa-
nie produktu w opakowaniu fabrycznym lub w innym opakowaniu chronigcym przed kurzem.

Przed transportem produktu nalezy ustawi¢ najwyzszag wysoko$¢ koszenia. Produkt transportowa¢ przenoszac go za uchwyty.
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Podczas transportu produkt nalezy chroni¢ od uderzen oraz silnych wibracji. Na czas transportu produkt zabezpieczy¢ przed
zeslizgnieciem sie lub przewrdceniem.
Rozwigzywanie problemow
Ponizej znajduije sie tabela z problemami i ich mozliwymi rozwigzaniami:
Kod btedu Przyczyna i i

1. Umiesci¢ robota koszgcego wewnatrz obszaru roboczego.
2. Sprawdzi¢ czy przewody sg prawidiowo zainstalowane w gniezdzie z czerwonym i czarnym ztgczem.
3. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

1. Wylaczy¢ urzadzenie i przestawic na obszar wolny od przeszkéd.

2. Wigczy¢ urzadzenie i nacisnaé START a nastepnie OK.

3. Jezeli biad wystepuje nadal, wytgczy¢ urzadzenie, obrdcic robota ostrzem do géry i sprawdzi¢ czy nie
ma czynnika blokujgcego obrét kot.

4. Usuna¢ czynnik blokujgcy, obrécié robota w pozycje robocza, wiaczy¢ urzadzenie i nacisnaé START
a nastepnie OK.

1. Wylgczy¢ urzadzenie.

2. Obrdcic robota ostrzem do gory i sprawdzi¢ czy nie ma czynnika blokujacego obrét glowicy z nozami.
Jezeli glowica lub silnik jest uszkodzony, nalezy skontaktowac sig z serwisem producenta.

E3 Zablokowany obrét glowicy z nozami 3. Usuna¢ czynnik blokujacy.

4. Obraci¢ robota w pozycje roboczg i przestawi¢ go na obszar roboczy z krétszg trawg lub zwigkszy¢
wysoko$¢ koszenia.

5. Wigczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START a nastepnie OK.

1. Wylaczy¢ urzadzenie.

2. Przestawi¢ robota na obszar wolny od przeszkdd.

3. Zdjac gorng pokrywe i sprawdzi¢ magnesy na wewnetrznej stronie pokrywy. Jezeli brakuje magne-
E4 Czujnik zderzeniowy ciagle aktywny sow, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

4. Jezeli magnesy sg prawidfowo zamontowane, sprawdzi¢ czy gumowe potgczenie pomigdzy pokrywa
i robotem koszacym jest stabilne. Jezeli jest luzne, nalezy je poprawi¢.

5. Wigczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START a nastepnie OK.

1. Wylgczy¢ urzadzenie.

2. Przestawic robota na obszar wolny od przeszkdd.

3. Wigczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START a nastepnie OK.

4. Jezeli btad wystepuje nadal, wytaczy¢ urzadzenie.

5. Obréci¢ robota ostrzem do géry i sprawdzi¢ czy nie ma czynnika powodujgcego $lizganie przedniego
kota.

6. Usuna¢ czynnik blokujgcy i obrécié robota w pozycje robocza. Wiaczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START
a nastepnie OK.

1. Obrécic robota w pozycje robocza.

E6 Robot jest obrécony ostrzem do gory 2. Wigczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START a nastepnie OK.

3. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

1. Wylgczy¢ urzadzenie.

2. Sprawdzi¢ czy nachylenie obszaru roboczego nie przekracza dopuszczalnego limitu.

E7 Czujnik nachylenia ciagle aktywny 3. Przestawic robota na pfaski obszar.

4. \Wigczy¢ urzadzenie i nacisna¢ START a nastepnie OK.

5. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

1. Sprawdzi¢ czy jest zachowany 1m wolnej przestrzeni przed stacja fadujaca.
2. Sprawdzic czy stacja tadujaca jest potozona na réwnej, ptaskiej powierzchni.

E1 Robot koszacy znajduje sie poza obsza-
rem roboczym

E2 Zablokowany naped kota

E5 Robot koszacy jest uniesiony

E8 Biad parkowania w stacjifadujace] 3. Sprawdzic czy stacja tadujaca nie jest skrzywiona.
4. Jezeli biad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.
E9 Robot koszacy utknal w miejscu 1. Przestawi¢ robota na obszar wolny od przeszkdd.

2. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

1. Sprawdzi¢ temperature akumulatora. Jezeli jest zbyt wysoka, poczekaé¢ do ochtodzenia. Jezeli jest
BP Zabezpieczenie akumulatora zbyt niska, poczekac¢ az temperatura bedzie powyzej 5°C.

2. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

1. Umiesci¢ robota koszgcego wewnatrz obszaru roboczego. Sprawdzic kontrolke na stacji tadujacej, je-
zeli $wieci sig na czerwono oznacza to, ze przewdd graniczny jest nieprawidtowo podtgczony do stacji.
EN Brak sygnafu w przewodzie granicznym 2. Jezeli przewdd zostat prawidtowo podtaczony, a kontrolka nadal $wieci sie na czerwono, nalezy
sprawdzi¢ czy przewdd nie jest przerwany.

3. Jezeli biad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sig z serwisem producenta.

E12 Problem z akumulatorem Nalezy skontaktowac sig z serwisem producenta.

1. Sprawdzi¢ czy gniazdo fadowania nie jest zanieczyszczone.

E13 Problem z fadowaniem 2. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.
. 1. Zmniejszy¢ obszar roboczy do powierzchni wskazanej w instrukcji.

E Przekroczenie obszanu roboczego 2. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.

EE Nieznany problem 1. Wylgczy¢ i wigczy¢ ponownie urzadzenie.

2. Jezeli btad wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta.
1. Pozostawi¢ urzadzenie wigczone przez 10 minut.

LOCK Ciagte wprowadzenie btednego kodu PIN | 2. Po uptywie 10 minut mozna ponownie wprowadzi¢ kod PIN.

3. Jezeli zapomniano kodu PIN, nalezy skontaktowac sig z serwisem producenta.
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PRODUCT CHARACTERISTICS
The robotic lawnmower is an electronic device designed for automatic lawn care. An adjustable cutting height range and a blade
system ensure even mowing within the designated area. The device works with a charging station, to which it automatically returns

to recharge its battery, enabling fully autonomous operation. Thanks to wireless connectivity, the robotic lawnmower can be con-
trolled via a mobile app. Proper, reliable, and safe operation of the device depends on proper use, therefore:

Before starting work, read the entire manual and keep it.

The supplier is not liable for any damage or injury resulting from using the product for purposes other than its intended use, or
failure to follow safety regulations or the instructions in this manual. Using the product for purposes other than its intended use
also voids the user’s warranty and guarantee rights.

EQUIPMENT

The product is delivered complete, but requires preparation before use, as described later in this manual. The mowing robot
comes with accessories: a charging station with charger, mounting pegs, spare blades and screws, boundary wire, and wire pegs.

TECHNICAL DATA
Parameter Unit of measurement Value
Catalog number YT-852091 YT-852092 YT-852093
Nominal voltage [VDC] 20 20 20
Cutting width [mm] 180 180 180
Cutting height [mm] 20- 60 20-60 20-60
Maximum work area [m?] 500 800 1000
Maximum slope of the terrain [%) 36 36 36
Rated speed [min] 2800 2800 2800
Length of the border wire [m] 130 170 200
Noise level
- Sound pressure LpA £ K [dB(A)] 30,74 £3,0 30,74 +3,0 30,74 £3,0
- Sound power LwA £ K [dB(A)] 51£3,0 51+30 51+30
Electrical insulation class Il 1} 1l
Degree of protection IPX5 IPX5 IPX5
Mass [ka] 72 74 74
Battery
- Battery type Li-lon Li-lon Li-lon
- Rated voltage [VDC] 18120 18/20 18120
- Capacity / Energy [Ah] / [Wh] 2136 4172 5/90
- Charging time [min] 95 75 85
- Working time [min] 80 150 165
Charging station
- Input voltage [VDC] 20 20 20
- Input current [A] 11 3 3
- Output voltage [VDC] 20 20 20
- Output current [A] 11 3 3
- Electrical insulation class Il 1} Il
- Degree of protection IPX4 IPX4 IPX4
Charger
- Input voltage [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Network frequency [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Rated power w] 28 76 76
- Output voltage [VDC] 20 20 20
- Output current [A] 11 3 3
- Electrical insulation class Il Il Il
- Degree of protection P67 P67 P67

The declared noise emission value has been measured using a standard test method and can be used to compare one tool with
another. The declared noise emission value can be used in a preliminary exposure assessment.

ORIGINAL INSTRUCTION.S
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Note: Safety measures to protect the operator must be established and are based on an assessment of exposure under actual
conditions of use (including all parts of the operating cycle, such as the time when the tool is switched off or idling, and the time
of activation).

SAFETY INSTRUCTIONS FOR USING ROBOTIC LAWN MOWERS
IMPORTANT! Read carefully before use and retain for future reference.

Teaching

Before first use, read the entire manual carefully and retain it for future reference. Familiarize
yourself with the proper use of the device.

The device must not be operated by children or anyone unfamiliar with the operating instruc-
tions. This device is not a toy. The device may be used by children aged 8 years and over
and by persons with reduced physical or mental capabilities, provided they have received
appropriate training and are under adult supervision. Cleaning and maintenance must not
be performed by children.

Never use the mower near other people, especially children or pets. Before starting work,
designate a safety zone that is off-limits to people and pets. Schedule the mower for times
when people or animals are less active in the garden.

This device is intended solely for automatic lawn mowing in residential environments, within
designated work areas. This product must not be used for commercial purposes. Use only
as intended and as configured by the manufacturer. Do not transport objects, children, or
animals on the device. Do not use the robotic lawnmower for any gardening tasks other than
mowing the lawn. Any modifications to the design, safety systems, or software are prohibited.
Use this product only with original accessories supplied by the manufacturer.

Preparation

Always wear protective clothing and footwear when using this product. Do not operate the
device barefoot or in open sandals. Avoid wearing worn, loose clothing, or clothing with hang-
ing straps or ribbons. Loose clothing can become caught in moving parts of the device,
potentially causing injury.

Thoroughly inspect the area where the machine will be used and remove all objects that
could fall into the machine, such as stones, toys, tools, and branches. Caught objects can
damage the machine and can also be thrown at high speeds, endangering the operator and
the surrounding area.

Define the work area with a boundary wire or virtual boundary system, depending on the
product model. Do not route the wire through areas accessible to unauthorized personnel.
Route the work boundary so that slopes, walls, and drop-offs are beyond the robot’s reach.
In narrow passages, adhere to guidelines regarding minimum widths and boundary wire
routing. Otherwise, there is a risk of the robot getting stuck or colliding with obstacles.
Before use, always check the guard, blades, and screws for wear or damage. Replace worn
or damaged parts if necessary.

Before use, inspect the power cord and extension cord for damage or wear. If the cord be-
comes damaged during use, disconnect it from the power source. Do not touch the cord before
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disconnecting the power supply. Do not use the appliance if the cord is damaged or frayed.
Make mains connections to a grounded socket with differential protection. Avoid connecting
to the mains using low-quality extension cords and power strips.

Installation

Place the charging station on a stable, level surface, in a location that allows for easy entry
and exit of the robot. Do not install in puddles, depressions, or flood zones. Keep the station
away from heat sources and flammable materials.

Install the boundary wire loop according to the instructions. Do not connect the loop to other
systems or alter the signal parameters. Secure access to ponds, swimming pools, steep
slopes, and roads - route the boundary wire defining the work area so that the robot does not
run into obstacles.

Use

Avoid mowing wet grass. Do not use during storms or heavy rainfall. Do not use the mowing
robot while the irrigation system is running.

Do not use on excessively steep slopes.

Do not use the device with damaged covers or housings.

Be careful when turning on the appliance and make sure your feet are away from the cutting
element.

Do not lift or tilt the machine during start-up or operation. Do not carry the machine with the
engine running. If moving the machine is necessary, stop the machine, wait until the blade
has come to a complete stop, and then use the carrying handles.

Keep hands and feet away from rotating parts. Do not reach under the housing with hands
or feet. Do not touch moving parts.

If necessary, immediately press the emergency STOP button. Then turn off the device and
disconnect it from the charging station.

Ensure that all moving parts have stopped before cleaning, inspecting, repairing, or striking
the device with a foreign object. Inspect the device for damage and repair if necessary before
restarting. If the device begins to vibrate excessively, turn it off immediately and inspect for
damage, loose parts, or necessary repairs.

Do not cover the robot or charging station. Do not use near flammable materials. Do not
disable or bypass safety systems (sensors, emergency STOP button, locks). Protect your
PIN code and anti-theft settings; do not share security information with unauthorized users.
Software updates should only be performed from sources indicated by the manufacturer.
Do not modify the device’s built-in radio module or induction loop system.

Maintenance, transport and storage

Maintain all blades and screws in good condition to ensure the unit operates safely.

After finishing work, frequently check the blade guard for wear and damage. Objects caught
in the blade can enter the robot at high speeds. This can damage the robot.

Be careful when adjusting the device to avoid getting your fingers caught between the mov-
ing blades.
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After use, always leave the device turned off to allow it to cool down before using it again.
Disconnect the boundary wire from the charging station sockets.

Be careful when handling the blades, even when the drive is disengaged, as the blades
may still be rotating. Always wait until the blade blades have come to a complete stop before
proceeding.

Replace worn or damaged parts in a timely manner to maintain safety. Use only original
spare parts and accessories. Wear protective gloves when replacing blades.

Do not use a high-pressure washer to clean the robot or the charging station.

Before transporting or storing for long periods, clean the robot, secure the blades, and dis-
connect the charging station and power supply from the mains. Store in a dry place.

Do not leave the battery fully discharged for extended periods. Charge the battery before
storing.

Noise-related risks

The device is designed to reduce the risk of user exposure to noise as much as possible.
However, it is not possible to completely eliminate these hazards. Furthermore, people in the
vicinity of the device are also exposed to noise hazards.

The risk can be reduced by following these guidelines:

- use the product in accordance with its intended purpose as described in the instructions;

- make sure that the device is in good condition and is regularly maintained;

- use appropriate and well-sharpened knives;

- plan your work so that you can take frequent breaks.

Residual risk

Even if all safety precautions are followed during operation, a potential risk of injury remains.
Due to the product's design, hazards and injuries may still occur due to improper operation,
improper maintenance, or unexpected impact from thrown objects.

Battery Charging Safety Instructions

Warning! Before charging, make sure the power supply body, cable, and plug are not cracked
or damaged. Do not use a faulty or damaged charging station and power supply! Only use
the charging station and power supply provided with the battery to charge the battery. Using
a different power supply or charging station may cause a fire or damage to the tool. Do not
charge the battery near heat sources and do not cover the charging station and power sup-
ply. Charge the battery only in a dry, ventilated place, out of reach of unauthorized persons,
especially children. Do not use the charging station and power supply without constant adult
supervision! If you need to leave the charging area, disconnect the charging station by un-
plugging the power supply from the wall socket. If smoke, an unusual odor, etc. are emitted,
immediately disconnect the charging station and power supply from the power source.

The device is shipped with an uncharged battery, so before use, it should be charged accord-
ing to the procedure described below using the included charging station and power supply.
Li-ion batteries do not exhibit the so-called ,memory effect,” allowing them to be recharged at
any time. However, it is recommended to discharge the battery during normal operation and
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then charge it to full capacity. If, due to the nature of the operation, this is not possible every
few or a dozen cycles, it should be recharged at least every few to a dozen cycles. Under
no circumstances should batteries be discharged by shorting the electrodes, as this causes
ireversible damage! Also, do not check the battery’s charge status by shorting the electrodes
and checking for sparks.

Do not disassemble or puncture the battery casing. Do not throw the battery into a fire. Imme-
diately remove a damaged, swollen, or overheated battery from use and take it to a service
center or recycling center.

Battery storage

To extend the battery’s lifespan, ensure proper storage conditions. The battery can withstand
approximately 500 charge-discharge cycles. The battery should be stored in a temperature
range of 0 to 30 degrees Celsius, with a relative humidity of 50%. For long-term storage,
charge the battery to approximately 80% capacity. For longer-term storage, recharge the
battery periodically, approximately once a year. Avoid over-discharging the battery, as this will
shorten its lifespan and may cause irreversible damage.

During storage, the battery will gradually discharge due to leakage. The self-discharge pro-
cess depends on the storage temperature; the higher the temperature, the faster the dis-
charge. Improper storage of batteries can result in electrolyte leakage. In the event of a
leak, contain the leak with a neutralizing agent. If electrolyte comes into contact with eyes,
rinse thoroughly with water and seek immediate medical attention. Do not use a tool with
a damaged battery.

When the battery is completely wom out, it should be taken to a specialist waste disposal facility.

Battery transportation

Lithium-ion batteries are legally considered hazardous materials. The user of the device with
the battery can transport it by road. No additional requirements are required. If transport is
outsourced to third parties (e.g., by courier), the regulations regarding the transport of haz-
ardous materials must be followed. Before shipping, please consult a qualified person.

It is prohibited to transport devices with damaged batteries. During transport, removed bat-
teries must be removed from the tool and exposed contacts must be protected, for example,
with insulating tape. Batteries must be secured in the packaging so that they do not shift with-
in the packaging during transport. National regulations regarding the transport of hazardous
materials must also be observed.

PRODUCT SERVICE

Preparing for work

The product should be unpacked and all packaging materials removed. It is recommended that you retain all packaging materials
for future use during transportation or storage.

Check that no parts of the product have been damaged during transport. Any damage observed, such as cracks or deformation,
will disqualify the product from further use until the damaged parts are repaired or replaced.

Itis recommended to place all parts on a flat, hard and clean surface.

During installation, personal protective equipment such as protective clothing, gloves and eye protection should be worn.

Note: Before installing the device, make sure it is turned off and disconnected from the charging station.

Installing the charging station (V)

The charging station can be placed near your home or garage, close to a power source. When laying the boundary wire, leave
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at least 1m of straight section free of corners and obstacles in front of the charging station to allow the robot to park properly in
the station (VI).

The charging station must be placed on a level surface. It cannot be placed on a sloped surface or in any location where its
components may bend. It is recommended that the charging station be located within the range of a wireless network to ensure
proper communication with the mowing robot.

It is recommended that the power supply be placed on the wall at least 30 cm high, and its cable routed outside the mower’s
operating area. Ensure the power supply cable is not tangled or stretched.

The charging station can be equipped with the YT-852094 garage (available separately), i.e. a roof that provides additional pro-
tection for the station and the mowing robot against rain and external factors.

Installation of the boundary wire

Lay the boundary wire in a loop around the working area. Remember to maintain a distance of 25 cm between the wire and any
wall or other obstacles (V1). For this purpose, you can use the included measuring tape (VII), which should be cut out from the
packaging. If the obstacle is level with the lawn and the mower can safely pass over it, such as a driveway or sidewalk, an 8 cm
gap between the obstacle and the boundary wire (VIIl) is sufficient.

Strip approximately 10 mm of insulation from one end of the boundary wire (IX). Connect one end of the boundary wire to the RED
terminal (OUT wire output), then feed the wire through the slot in the charging station base (X).

Cut off the excess wire. Strip approximately 10 mm of insulation from the other end of the wire, then connect it to the BLACK
terminal (IN wire input).

After laying the boundary wire loop, secure it to the ground using pegs. Drive the pegs approximately 80 cm apart (XI), using a
hammer (available separately) (XII).

To avoid obstacles, shrubs, or trees, you can lay the boundary wire in an island shape (XIIl). Remember to maintain a minimum
width of 0,8 m (XIV) for the robotic lawnmower to navigate. At corners, the boundary wire should form an angle of 90 degrees or
greater to allow the robot to pass smoothly (XV).

If the cable is laid on a sloping area, please note that the maximum slope can be 36%.

If necessary, the set can be equipped with additional accessories (available separately): boundary wire YT-852095, wire pins YT-
852097, wire connectors YT-852098.

Charging the battery

Note: Before connecting the power supply to the mains, ensure that the boundary wire is correctly routed and that the power supply
is properly connected to the charging station. Clean the charging station and its terminals of any dirt and dust using a soft, dry cloth.
The device has a built-in battery charge indicator - an indicator light marked with a battery symbol. The more indicator lights, the
more charged the battery. If the indicator lights are off, it means the battery is discharged.

Connect the power supply to the charging station and then the power supply to a power outlet.

Note: If the green LED lights up after connecting the charging station to the mains, it indicates the battery is fully charged. In this
case, charging will not begin.

Plug the power adapter into an outlet. The LED indicator on the charging base will glow bright green. The color of the indicator
light can indicate different robot statuses, as shown in the table:

LED indi light Meani Soluti
. Check that the power supply is properly connected to the pow-
It doesn'tlight up No power er station and to the power source.
Steady green light The robot’s battery is fully charged
Green flashing light The robot’s battery is charging

Check that both ends of the boundary wire are properly con-
nected to the charging station sockets. Check that the wire
is not broken.

The boundary wire is not connected properly or has been

Red flashing light broken.

Note: To reduce power consumption, the boundary wire signal is disabled while the battery is charging. The signal will be restored
when the robot leaves the charging station. To extend battery life, the charging station will stop charging after the battery reaches
100% and resume charging when the voltage drops to 95%.

Setting the cutting height (XVI)

The robotic lawnmower is equipped with a knob that allows you to quickly and easily adjust the cutting height. Turn the knob to set
the desired height. The arrow on the knob indicates the current height.

Warning! If you need to change the cutting height while operating, always turn off the machine first, wait for the blade to stop
rotating, and then proceed to change the cutting height. Accidentally engaging the blade while changing the cutting height can
result in serious injury.

Working with a mowing robot

Before starting work, prepare the area to be cut. Check that the mowing area is free of any obstacles that could be caught in the

ORIGINAL INSTRUCTIONS



EN

blade and damaged or thrown, posing a hazard to the operator or bystanders.

Check the work area for electrical cables that could be cut by the blade. Damage to an electrical cable creates a shock hazard,
which could result in serious injury or death.

Make sure that no bystanders, especially children or pets, are present in the work area. If such persons appear during operation,
immediately stop the machine and warn those present of the hazard.

Check the grass length and adjust the mowing height. Never cut more than 1/3 of the grass length. If the grass is very tall, cut it
in stages. Mow regularly, ensuring that the grass height does not exceed the mower’s capacity.

Never cut wet grass. Wet grass tends to stick inside the blade chamber, which can impair the robotic lawnmower’s proper opera-
tion. Wet grass can also cause the user to slip and fall.

Inspect all components of the robotic lawnmower before use. If damage is observed, do not attempt to operate the mower until it
has been repaired or replaced. Check that the ventilation openings are clear. If necessary, clean them with a soft brush or paint-
brush. Do not use sharp or metal objects.

Check screw connections for looseness. Tighten if necessary.

Check that the transport handles are clean and free of grease and other contaminants. If necessary, clean them with a soft cloth.
During operation, the operation of the device should be checked regularly to reduce the risk of accidents.

After finishing work, turn off the device, wait for the blade to stop and the device to cool. Before performing maintenance.
Warning! If a foreign object strikes the robot during operation, immediately turn off the device, wait for the blade to stop and the mech-
anism to cool. Then, inspect the device for damage. If damage is detected, do not continue operation until it has been repaired. Ex-
cessive vibration during operation may be caused by damage to the robot. Stop operation, turn off the device, and inspect the product.

Connecting to a wireless network
Install the dedicated mobile app on your smartphone by scanning the QR code included in the manual, appropriate for your oper-
ating system. Follow the prompts displayed in the app to connect the device to your wireless network.

Starting the mowing robot

Place the robotic lawnmower on a flat, even, and firm surface. Make sure the working area is free from any obstacles that the
blade could contact.

The tool is battery powered and will not start if the battery is dead or incorrectly installed.

When starting the mower for the first time, check that the working area is properly connected. Set the cutting height to the maxi-
mum setting (60 mm). Place the mowing robot within the working area.

Press the power button (a) on the control panel (IV) to turn on the device. For first-time use, enter the PIN code 0000 by pressing
the OK button four times while each 0 flashes on the display. The PIN code can be changed. The PIN code change procedure is de-
scribed later in this manual. If the PIN code is entered incorrectly 10 times in a row, an alarm will sound and the robot will shut down.
Note: The robot will turn off automatically if no additional action is taken after turning the device on with the power switch.

Press the START button and then OK to start the robot.

Press the HOME button and then OK to park the robot in the charging station.

The robotic lawnmower will operate continuously until its battery is depleted. At that point, it will return to the charging station. Once
charging is complete, the robot will automatically resume mowing or remain in the charging station, according to the set mowing schedule.

SETTINGS

Changing your PIN (XVIII)

To change your PIN, press and hold the START and HOME buttons for 3 seconds. The padlock symbol will flash on the display.
PIN1 will appear on the display, indicating that you need to enter your current PIN. Use the up and down arrow keys to enter the
digits of your current PIN, confirming each digit with the OK button. PIN2 will appear on the display, indicating that you need to en-
ter anew PIN. Enter your new PIN. The IdLE symbol will appear on the display, confirming that the new PIN has been set correctly.

Change of date and time (XIX)

Correctly setting the date and time allows you to enter the mowing robot's work schedule. To set the year, press and hold the
START button for 5 seconds until the clock symbol and year digits appear on the display, e.g., 2025. Use the up and down arrow
keys to enter the year digits. Confirm your selection with the OK button. The month and day digits will then appear on the display,
e.g., 08:25. Enter the month and day digits and confirm your selection with the OK button. The month and day digits will then
appear on the display, e.g., 08:25. Enter the month and day digits and confirm your selection with the OK button. The time digits
will then appear on the display, e.g., 13:25. Enter the hours and minutes and confirm your selection with the OK button. The IdLE
symbol will then appear on the display, confirming that the new date and time have been set correctly.

Changing the mowing start time

The default mowing start time is 9:00 a.m. To change it, press and hold the START button and the button with the settings symbol
for 3 seconds.

Use the up and down arrow keys to enter the time digits and press OK to confirm. The IdLE symbol will appear on the display and
a beep will sound, confirming that the new default mowing start time has been set correctly.
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Changes in daily mowing time

The default daily mowing time is 8 hours. The operating hours range from 1 to 24 hours. To change the operating time, press and
hold the settings button for 3 seconds.

Use the up and down arrow keys to enter the operating hours and confirm with the OK button. The IdLE symbol will appear on the
display and a beep will sound, confirming that the new default daily mowing time has been set correctly.

Change in the number of working days per week

The default number of days the robot works per week is 5. You can choose from 3, 5, or 7. To change the number of days, press
and hold the settings button for 3 seconds.

Use the up and down arrow keys to enter the number of operating hours and confirm your selection with the OK button. The IdLE symbol
will appear on the display and a beep will sound, confirming that the new default number of operating days per week has been set correctly.

Changing the rain sensor setting

The rain sensor allows the robot to automatically stop mowing and park in the charging station when rainfall is detected. The time
after which the robot resumes operation can be set in the mobile app.

Press and hold the HOME button for 3 seconds. The display will show RAIN - rain sensor settings. Press OK to open the settings
menu. On the display, you can select ON (enabled) or OFF (disabled) and confirm your selection by pressing OK.

Changing the multi-zone setting

The multiple zones feature allows you to start mowing sequentially from different starting points. Custom starting points can be set
in the mobile app by selecting a percentage of the boundary wire length. For example, setting a value of 40% for zone one means
the robot will first mow the area 40% of the boundary wire's length, followed by the remaining areas of the lawn. Models YT-852091
and YT-852092 allow you to set 2 starting points, while the YT-852093 allows you to set 4 starting points.

Hold the HOME button for 3 seconds. RAIN will appear on the display. Use the up and down arrow buttons to toggle the setting to
ZONE (multi-zone function). Press OK to open the settings menu. On the display, you can select ON (enabled) or OFF (disabled)
and confirm your selection by pressing OK.

Software update

You can update the device’s software to the latest version using the mobile app. The robot is equipped with FOTA (Firmware Over
The Air) functionality, which allows for wireless software updates. To update, ensure the robot is connected to a wireless network
and follow the steps described in the app.

PRODUCT MAINTENANCE

Note: Before performing any maintenance, ensure the product is turned off and disconnected from the charging station.
Always wear protective gloves during all maintenance activities.

If any maintenance operation is not described in the manual, it means that it should be performed at an authorized manufacturer’s
service center.

The product should be cleaned after each use. Remove grass debris with a soft brush, paintbrush, or cloth. Clean the ventilation
holes, ensuring they are unobstructed. More stubborn dirt can be removed with an air jet at a pressure of no more than 0.3 MPa.
Never use chemicals, alkaloids, abrasives, or aggressive detergents to clean the product. The product must not be cleaned with
a water jet or by immersing it in water.

Check the wear and damage of the robotic lawnmower’s blades. If excessive wear or damage is observed, replace the blades. Always
replace the blade with an original one, identical to the one originally installed on the device. Only using original spare parts ensures product
safety. Blade replacement should be performed by an experienced user. If in doubt, contact an authorized manufacturer’s service center.
Using a screwdriver, unscrew the knife retaining screw. Remove the old knife. Clean the knife mounting if necessary. Install the new knife,
paying attention to the blade direction. Secure the knife by tightening the screw firmly. Always replace the knife set to ensure smooth
operation of the rotating blade. If necessary, the set can be supplemented with additional YT-852096 knife sets (available separately).
After each use and cleaning of the blades, coat the cutting edges with a thin layer of light machine oil. This will reduce corrosion
and extend the blades’ life. If mowing is done daily, the blades should be replaced every six weeks. This will ensure proper oper-
ation of the robotic lawnmower and an evenly mowed lawn.

After use, clean the device of grass and debris. Be especially careful to clean the wheels to prevent them from blocking or re-
stricting the device’s mobility.

If the charging station power supply cable is damaged, it must be replaced by an authorized manufacturer’s service center. The
cable cannot be repaired and must be replaced. Working with a damaged cable is prohibited.

PRODUCT STORAGE AND TRANSPORT
Note: Always turn off and unplug the product before storing or transporting it. Clean according to the instructions.

Store in a dark, dry, and well-ventilated area. Keep out of reach of children. Store the product at a temperature between 10 and 30
degrees Celsius. It is recommended to store the product in its original packaging or in other dust-protective packaging.
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Before transporting the product, set the cutting height to the highest setting. Transport the product by its handles. During transport,
protect the product from impacts and strong vibrations. Secure the product to prevent slipping or tipping during transport.

Troubleshooting
Below is a table of problems and their possible solutions:

Error code

Cause

Solution

E1

The mowing robot is outside the working
area

1. Place the mowing robot inside the working area.
2. Check that the wires are properly installed in the socket with the red and black connectors.
3. If the error persists, contact the manufacturer's service center.

E2

Wheel drive blocked

1. Turn off the device and move it to an area free of obstacles.

2. Turn on the device and press START and then OK.

3. If the error persists, turn off the device, turn the robot so that the blade is facing up and check
whether there is anything blocking the rotation of the wheels.

4. Remove the blocking factor, turn the robot into the working position, turn on the device and press
START and then OK.

E3

Blocked rotation of the cutter head

1. Turn off the device.

2. Turn the robot over so that the blade is facing up and check for any obstructions in the blade head’s
rotation. If the head or motor is damaged, contact the manufacturer’s service center.

3. Remove the blocking factor.

4. Turn the robot into working position and move it to a working area with shorter grass or increase the
cutting height.

5. Turn on the device and press START and then OK.

E4

Crash sensor still active

1. Turn off the device.

2. Move the robot to an area free of obstacles.

3. Remove the top cover and check the magnets on the inside of the cover. If any magnets are missing,
contact the manufacturer’s service center.

4. If the magnets are properly installed, check that the rubber connection between the cover and the
mowing robot is secure. If it is loose, tighten it.

5. Turn on the device and press START and then OK.

E5

The mowing robot is raised

1. Turn off the device.

2. Move the robot to an area free of obstacles.

3. Turn on the device and press START and then OK.

4. If the error persists, turn off the device.

5. Turn the robot over with the blade facing up and check if there is anything causing the front wheel to slip.
6. Remove the blockage and turn the robot into the working position. Turn on the device and press
START and then OK.

E6

The robot is turned with the blade facing up

1. Turn the robot into the working position.
2. Turn on the device and press START and then OK.
3. If the error persists, contact the manufacturer’s service center.

E7

Tilt sensor always active

1. Turn off the device.

2. Check that the slope of the working area does not exceed the permissible limit.
3. Move the robot to a flat area.

4. Turn on the device and press START and then OK.

5. If the error persists, contact the manufacturer's service center.

E8

Parking error at charging station

1. Check that there is 1m of free space in front of the charging station.
2. Check that the charging station is placed on a flat, even surface.

3. Check that the charging station is not crooked.

4. If the error persists, contact the manufacturer’s service center.

E9

The mowing robot is stuck in place

1. Move the robot to an area free of obstacles.
2. If the error persists, contact the manufacturer’s service center.

BP

Battery protection

1. Check the battery temperature. If it is too high, wait until it cools down. If it is too low, wait until the
temperature is above 5°C.
2. If the error persists, contact the manufacturer's service center.

EN

No signal on the boundary wire

1. Place the robotic lawnmower inside the working area. Check the indicator light on the charging
station. Ifit is red, it means that the boundary wire is not properly connected to the charging station.
2. If the cable is connected correctly and the light is still red, check whether the cable is broken.

3. If the error persists, contact the manufacturer’s service center.

E12

Battery problem

Please contact the manufacturer’s service center.

E13

Loading problem

1. Check if the charging socket is dirty.
2. I the error persists, contact the manufacturer’s service center.

E14

Exceeding the workspace

1. Reduce the working area to the size indicated in the instructions.
2. If the error persists, contact the manufacturer’s service center.

EE

Unknown problem

1. Turn the device off and on again.
2. If the error persists, contact the manufacturer's service center.

LOCK

Constantly entering the wrong PIN

1. Leave the device turned on for 10 minutes.
2. After 10 minutes, you can enter your PIN again.
3. If you have forgotten your PIN code, please contact the manufacturer’s service center.
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PRODUKTMERKMALE

Der Mahroboter ist ein elektronisches Gerat zur automatischen Rasenpflege. Eine einstellbare Schnitthdhe und ein Messer-
system sorgen fiir gleichmaRiges Mahen innerhalb der vorgesehenen Flache. Das Gerat arbeitet mit einer Ladestation, zu der
es automatisch zurlickkehrt, um seinen Akku aufzuladen, was einen véllig autonomen Betrieb ermdglicht. Dank der drahtlosen
Konnektivitat lasst sich der Mahroboter Uber eine mobile App steuern. Der ordnungsgemale, zuverlassige und sichere Betrieb
des Gerats hangt von der richtigen Verwendung ab. Daher:

Lesen Sie vor Arbeitsbeginn die gesamte Anleitung durch und bewahren Sie sie auf.

Der Lieferant haftet nicht fiir Schaden oder Verletzungen, die durch die Verwendung des Produkts fiir andere als die vorgesehenen
Zwecke oder durch Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften oder der Anweisungen in diesem Handbuch entstehen. Bei Verwendung
des Produkts fiir andere als die vorgesehenen Zwecke erldschen zudem die Gewahrleistungs- und Garantieanspriiche des Benutzers.
AUSRUSTUNG

Das Produkt wird komplett geliefert, muss jedoch vor der Verwendung vorbereitet werden, wie spater in diesem Handbuch be-

schrieben. Der Mahroboter wird mit Zubehor geliefert: einer Ladestation mit Ladegerat, Befestigungsstiften, Ersatzklingen und
-schrauben, Begrenzungskabel und Drahtstiften.

TECHNISCHE DATEN
Parameter MaReinheit Wert
Katalognummer YT-852091 YT-852092 YT-852093
Nennspannung [VDC] 20 20 20
Schnittbreite [mm] 180 180 180
Schnitthéhe [mm] 20- 60 20-60 20-60
Maximaler Arbeitsbereich [m?] 500 800 1000
Maximale Neigung des Gelandes [%] 36 36 36
Nenndrehzahl [min] 2800 2800 2800
Lénge des Begrenzungsdrahtes [m] 130 170 200
Gerauschpegel
- Schalldruck LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Schallleistung LwA £ K [dB(A)] 51430 51+3,0 51+30
Elekirische Isolationsklasse Il 1} 1l
Schutzart IPX5 IPX5 IPX5
Masse [kg] 72 74 74
Batterie
- Akku-Typ Li-lon Li-lon Li-lon
- Nenn-/Maximalspannung [VDC] 18/20 18720 18/20
- Kapazitat / Energie [Ah]/ [Wh] 2/36 4172 5/90
Ladezeit [min] 95 75 85
- Arbeitszeit [min] 80 150 165
Ladestation
Eingangsspannung [VDC] 20 20 20
Eingangsstrom [A] 11 3 3
Ausgangsspannung [VDC] 20 20 20
Ausgangsstrom [A] 11 3 3
- Elektrische Isolationsklasse Il 1} 1l
Schutzart IPX4 IPX4 IPX4
Ladegerat
Eingangsspannung [V~ 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Netzfrequenz [Hz] 50/60 50/60 50/60
Nennleistung W] 28 76 76
Ausgangsspannung [VDC] 20 20 20
Ausgangsstrom [A] 11 3 3
- Elektrische Isolationsklasse Il Il Il
Schutzart P67 P67 P67
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Der angegebene Gerauschemissionswert wurde mit einem standardisierten Priifverfahren gemessen und kann zum Vergleich
verschiedener Werkzeuge verwendet werden. Der angegebene Gerduschemissionswert kann fiir eine vorlaufige Expositions-
bewertung verwendet werden.

Hinweis: Sicherheitsmanahmen zum Schutz des Bedieners miissen festgelegt werden und basieren auf einer Bewertung der
Exposition unter tatsachlichen Verwendungsbedingungen (einschlieRlich aller Teile des Betriebszyklus, wie z. B. der Zeit, in der
das Werkzeug ausgeschaltet ist oder im Leerlauf lauft, und der Zeit der Aktivierung).

SICHERHEITSHINWEISE FUR DEN EINSATZ VON MAHROBOTERN
WICHTIG! Vor Gebrauch sorgfaltig lesen und fiir spatere Verwendung aufbewahren.

Lehre

Lesen Sie vor der ersten Inbetriebnahme die gesamte Anleitung sorgfaltig durch und be-
wahren Sie sie flr spatere Verwendung auf. Machen Sie sich mit der richtigen Verwendung
des Gerats vertraut.

Das Gerat darf nicht von Kindem oder Personen bedient werden, die die Bedienungsanlei-
tung nicht kennen. Dieses Gerat ist kein Spielzeug. Das Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren
und von Personen mit eingeschrankten korperlichen oder geistigen Fahigkeiten unter ent-
sprechender Einweisung und Aufsicht von Erwachsenen benutzt werden. Reinigung und
Wartung diirfen nicht von Kindern durchgeftihrt werden.

Benutzen Sie den Rasenméaher niemals in der Nahe anderer Personen, insbesondere Kin-
der oder Haustiere. Richten Sie vor Arbeitsbeginn eine Sicherheitszone ein, in der sich we-
der Menschen noch Haustiere aufhalten dtrfen. Planen Sie den Rasenméher fiir Zeiten ein,
in denen Menschen oder Tiere weniger aktiv im Garten sind.

Dieses Gerét ist ausschlieRlich fur das automatische Rasenméahen im Wohnbereich inner-
halb der daftir vorgesehenen Arbeitsbereiche vorgesehen. Der gewerbliche Einsatz ist nicht
gestattet. Die Verwendung erfolgt ausschlieflich bestimmungsgemal und gemal den Her-
stellereinstellungen. Transportieren Sie keine Gegenstéande, Kinder oder Tiere auf dem Ge-
rat. Verwenden Sie den Mahroboter ausschlieRlich zum Rasenméahen. Jegliche Veranderun-
gen an Konstruktion, Sicherheitseinrichtungen und Software sind untersagt. Verwenden Sie
dieses Produkt ausschliellich mit Originalzubehdr des Herstellers.

Vorbereitung

Tragen Sie bei der Verwendung dieses Produkis stets Schutzkleidung und Sicherheits-
schuhe. Bedienen Sie das Geréat nicht barfufl oder in offenen Sandalen. Vermeiden Sie
das Tragen abgenutzter, weiter Kleidung oder Kleidung mit herabhangenden Riemen oder
Bandem. Lose Kleidung kann sich in beweglichen Gerateteilen verfangen und Verletzungen
verursachen.

Uberpriifen Sie den Einsatzbereich der Maschine griindlich und entfemen Sie alle Gegen-
stande, die in die Maschine fallen konnten, wie z. B. Steine, Spielzeug, Werkzeuge und Aste.
Emgeklemmte Gegenstande kénnen die Maschine beschadlgen und mit hoher Geschwindig-
keit weggeschleudert werden, wodurch der Bediener und die Umgebung gefahrdet werden.
Definieren Sie den Arbeitsbereich je nach Produktmodell mit einem Begrenzungskabel oder
einem virtuellen Begrenzungssystem. Verlegen Sie das Kabel nicht durch Bereiche, die fiir
Unbefugte zuganglich sind. Verlegen Sie die Arbeitsgrenze so, dass Hange, Wande und Ab-
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hénge aulerhalb der Reichweite des Roboters liegen. Beachten Sie in engen Passagen die
Vorgaben zu Mindestbreiten und Begrenzungskabelfiihrung. Andernfalls besteht die Gefahr,
dass der Roboter stecken bleibt oder mit Hindernissen kollidiert.

Uberpriifen Sie vor jedem Gebrauch Schutz, Klingen und Schrauben auf Verschlei® oder
Beschadigung. Ersetzen Sie verschlissene oder beschadigte Teile bei Bedarf.

Uberpriifen Sie vor der Verwendung das Netzkabel und das Verlangerungskabel auf Be-
schadigungen oder Verschlei. Sollte das Kabel wahrend des Gebrauchs beschadigt
werden, trennen Sie es von der Stromquelle. Berlihren Sie das Kabel nicht, bevor Sie die
Stromversorgung trennen. Verwenden Sie das Gerét nicht, wenn das Kabel beschadigt oder
ausgefranst ist.

SchlieRen Sie das Geréat nur an eine geerdete Steckdose mit Fehlerstromschutzschalter an.
Vermeiden Sie den Anschluss an das Stromnetz Uber minderwertige Verlangerungskabel
und Mehrfachsteckdosen.

Installation

Stellen Sie die Ladestation auf eine stabile, ebene Flache, sodass der Roboter problemlos
ein- und aussteigen kann. Installieren Sie die Station nicht in Pflitzen, Senken oder Uber-
schwemmungsgebieten. Halten Sie die Station von Warmequellen und brennbaren Mate-
rialien fern.

Installieren Sie die Begrenzungskabelschleife gemal den Anweisungen. Schlielen Sie die
Schleife nicht an andere Systeme an und verandern Sie die Signalparameter nicht. Sichemn
Sie den Zugang zu Teichen, Schwimmbadern, steilen Hangen und Stralen - verlegen Sie
das Begrenzungskabel, das den Arbeitsbereich abgrenzt, so, dass der Roboter nicht auf
Hindernisse trifft.

Verwenden

Vermeiden Sie das Mahen von nassem Gras. Nicht bei Sturm oder starkem Regenfall ver-
wenden. Den Mahroboter nicht bei laufender Bewasserungsanlage verwenden.

Nicht an UbermaRig steilen Hangen verwenden.

Verwenden Sie das Gerat nicht mit beschadigten Abdeckungen oder Gehausen.

Seien Sie beim Einschalten des Gerats vorsichtig und achten Sie darauf, dass Ihre Flfke
nicht in der Nahe des Schneidelements sind.

Heben oder kippen Sie die Maschine wahrend des Startvorgangs oder des Betriebs nicht.
Tragen Sie die Maschine nicht bei laufendem Motor. Wenn ein Transport der Maschine erfor-
derlich ist, halten Sie die Maschine an, warten Sie, bis das Messer vollstandig zum Stillstand
gekommen ist, und verwenden Sie dann die Tragegriffe.

Halten Sie Hande und FiiRe von rotierenden Teilen fern. Greifen Sie nicht mit Handen oder
FUBen unter das Gehause. Bertihren Sie keine beweglichen Teile.

Driicken Sie gegebenenfalls sofort die Not-Aus-Taste. Schalten Sie anschlieend das Gerat
aus und trennen Sie es von der Ladestation.

Stellen Sie sicher, dass alle beweglichen Teile zum Stillstand gekommen sind, bevor Sie das
Gerat reinigen, Uberpriifen, reparieren oder mit einem Fremdkorper anschlagen. Uberpriifen
Sie das Geréat auf Schaden und reparieren Sie es gegebenenfalls, bevor Sie es wieder ein-
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schalten. Wenn das Gerat (ibermaRig vibriert, schalten Sie es sofort aus und Uberpriifen Sie
es auf Schaden, lose Teile oder notwendige Reparaturen.

Decken Sie den Roboter oder die Ladestation nicht ab. Verwenden Sie ihn nicht in der Nahe
von brennbaren Materialien. Deaktivieren oder umgehen Sie keine Sicherheitssysteme (Sen-
soren, Not-Aus-Taster, Schlgsser). Schiitzen Sie lhren PIN-Code und Ihre Diebstahlschutz-
einstellungen. Geben Sie keine Sicherheitsinformationen an unbefugte Benutzer weiter.
Software-Updates sollten nur aus vom Hersteller angegebenen Quellen durchgefiihrt werden.
Verandemn Sie nicht das eingebaute Funkmodul oder die Induktionsschleifenanlage des Gerats.

Wartung, Transport und Lagerung

Halten Sie alle Klingen und Schrauben in gutem Zustand, um einen sicheren Betrieb des
Geréts zu gewahrleisten.

Uberpriifen Sie nach Arbeitsende regelmaRig den Sageblattschutz auf Verschleil® und Be-
schadigungen. Im Sageblatt verfangene Gegenstande kénnen bei hoher Geschwindigkeit in
den Roboter gelangen. Dies kann zu Schaden am Roboter fihren.

Seien Sie beim Einstellen des Gerats vorsichtig, damit Ihre Finger nicht zwischen den be-
weglichen Klingen eingeklemmt werden.

Lassen Sie das Gerat nach Gebrauch immer ausgeschaltet, damit es abkuhlen kann, bevor
Sie es erneut verwenden. Trennen Sie das Begrenzungskabel von den Buchsen der Lade-
station.

Seien Sie beim Umgang mit den Messern vorsichtig, auch wenn der Antrieb ausgeschaltet
ist, da sich die Messer noch drehen konnen. Warten Sie immer, bis die Messer zum Still-
stand gekommen sind, bevor Sie fortfahren.

Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile rechtzeitig, um die Sicherheit zu gewahrleis-
ten. Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile und -Zubehdr. Tragen Sie beim Klingenwechsel
Schutzhandschuhe.

Verwenden Sie zum Reinigen des Roboters oder der Ladestation keinen Hochdruckreiniger.
Vor dem Transport oder der langeren Lagerung den Roboter reinigen, die Klingen sichemn
und die Ladestation sowie das Netzteil vom Stromnetz trennen. An einem trockenen Ort
lagemn.

Lassen Sie den Akku nicht tber langere Zeit vollstandig entladen. Laden Sie den Akku vor
der Lagerung auf.

Larmbedingte Risiken

Das Gerat ist so konzipiert, dass die Larmbelastung fur den Benutzer so gering wie méglich
gehalten wird. Eine vollstandige Vermeidung dieser Gefahrdungen ist jedoch nicht maglich.
Dariiber hinaus sind auch Personen in der Nahe des Gerats Larmbelastungen ausgesetzt.
Das Risiko kann durch Befolgen dieser Richtlinien verringert werden:

- das Produkt gemal seinem Verwendungszweck und der Beschreibung in der Anleitung
verwenden;

- Stellen Sie sicher, dass das Geréat in gutem Zustand ist und regelmafig gewartet wird.

- Verwenden Sie geeignete und gut gescharfte Messer.

- Planen Sie Ihre Arbeit so, dass Sie haufig Pausen machen kdnnen.
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Restrisiko

Auch wenn alle Sicherheitsvorkehrungen wahrend des Betriebs beachtet werden, besteht
weiterhin ein potenzielles Verletzungsrisiko. Aufgrund der Produktkonstruktion kénnen durch
unsachgemale Bedienung, unsachgemafe Wartung oder unerwartete Stole durch herum-
fliegende Gegenstande Gefahren und Verletzungen auftreten.

Sicherheitshinweise zum Laden des Akkus

Warnung! Stellen Sie vor dem Laden sicher, dass Gehause, Kabel und Stecker des Netzteils
keine Risse oder Beschadigungen aufweisen. Verwenden Sie keine defekten oder besché-
digten Ladestationen und Netzteile! Verwenden Sie zum Laden des Akkus ausschlieBlich die
mitgelieferten Ladestationen und Netzteile. Die Verwendung anderer Netzteile oder Ladesta-
tionen kann zu Branden oder Schaden am Werkzeug fiihren. Laden Sie den Akku nicht in der
Nahe von Warmequellen und decken Sie Ladestation und Netzteil nicht ab. Laden Sie den
Akku nur an einem trockenen, bellifteten Ort und aulerhalb der Reichweite von Unbefugten,
insbesondere Kindem. Verwenden Sie Ladestation und Netzteil nicht ohne standige Aufsicht
eines Erwachsenen! Wenn Sie den Ladebereich verlassen missen, trennen Sie die Ladesta-
tion, indem Sie das Netzteil aus der Steckdose ziehen. Trennen Sie bei Rauchentwicklung,
ungewdhnlichen Gertichen usw. Ladestation und Netzteil sofort von der Stromquelle.

Das Gerat wird mit einem ungeladenen Akku ausgeliefert. Laden Sie ihn daher vor Gebrauch
mit der mitgelieferten Ladestation und dem Netzteil gemaR der unten beschriebenen Vorge-
hensweise auf. Li-lonen-Akkus weisen keinen sogenannten Memory-Effekt auf und kénnen
daher jederzeit wieder aufgeladen werden. Es wird jedoch empfohlen, den Akku im Normal-
betrieb zu entladen und anschlieBend vollstandig aufzuladen. Ist dies betriebsbedingt nicht alle
paar bis zwolf Zyklen maglich, sollte er mindestens alle paar bis zwolf Zyklen wieder aufgela-
den werden. Akkus durfen auf keinen Fall durch KurzschlieBen der Elektroden entladen wer-
den, da dies zu irreversiblen Schaden flihrt! Uberpriifen Sie den Ladezustand des Akkus auch
nicht durch KurzschlieRRen der Elektroden und anschlieende Priifung auf Funkenbildung.
Das Akkugehause nicht zerlegen oder durchstechen. Werfen Sie den Akku nicht ins Feuer.
Nehmen Sie einen beschadigten, aufgeblahten oder tberhitzten Akku sofort auler Betrieb
und bringen Sie ihn zu einem Servicecenter oder Recyclinghof.

Batteriespeicher

Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, achten Sie auf geeignete Lagerbedingungen.
Der Akku hélt ca. 500 Lade-/Entladezyklen stand. Die Lagerung sollte bei einer Temperatur
von 0 bis 30 Grad Celsius und einer relativen Luftfeuchtigkeit von 50% erfolgen. Bei langerer
Lagerung laden Sie den Akku auf ca. 80% seiner Kapazitat auf. Bei langerer Lagerung laden
Sie den Akku regelmaRig, etwa einmal im Jahr, auf. Vermeiden Sie eine Tiefentladung des
Akkus, da dies seine Lebensdauer verkurzt und zu irreversiblen Schaden fuhren kann.
Wahrend der Lagerung entladt sich der Akku durch Auslaufen allméhlich. Die Selbstentla-
dung héngt von der Lagertemperatur ab; je hoher die Temperatur, desto schneller die Ent-
ladung. Unsachgemalie Lagerung von Batterien kann zum Auslaufen von Elektrolyt fihren.
Im Falle eines Auslaufens das Leck mit einem Neutralisationsmittel eind@mmen. Bei Kontakt
mit Elektrolyt in die Augen griindlich mit Wasser aussptlen und sofort einen Arzt aufsuchen.
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Verwenden Sie kein Werkzeug mit einem beschadigten Akku.
Wenn die Batterie vollstandig verbraucht ist, sollte sie zu einer spezialisierten Entsorgungs-
einrichtung gebracht werden.

Batterietransport

Lithium-lonen-Akkus gelten rechtlich als Gefahrgut. Der Nutzer des Gerates mit Akku kann
diesen im StralRenverkehr transportieren. Es sind keine weiteren Auflagen erforderlich. Wird
der Transport an Dritte ausgelagert (z. B. per Kurierdienst), sind die Vorschriften zum Trans-
port gefahrlicher Glter zu beachten. Bitte wenden Sie sich vor dem Versand an eine quali-
fizierte Person.

Der Transport von Geraten mit beschadigten Akkus ist verboten. Beim Transport mlssen
ausgebaute Akkus aus dem Gerat entfernt und freiliegende Kontakte z. B. mit Isolierband
geschutzt werden. Akkus mlssen in der Verpackung so gesichert werden, dass sie sich
wahrend des Transports nicht innerhalb der Verpackung verschieben. Die nationalen Vor-
schriften zum Transport gefahrlicher Gliter sind ebenfalls zu beachten.

PRODUKTSERVICE

Vorbereitung auf die Arbeit

Das Produkt muss ausgepackt und samtliches Verpackungsmaterial entfernt werden. Es wird empfohlen, samtliches Verpa-
ckungsmaterial fiir den spéteren Transport oder die Lagerung aufzubewahren.

Uberprifen Sie, ob das Produkt wéahrend des Transports beschadigt wurde. Bei festgestellten Schaden wie Rissen oder Verfor-
mungen ist das Produkt nicht mehr verwendbar, bis die beschadigten Teile repariert oder ersetzt wurden.

Es wird empfohlen, alle Teile auf einer ebenen, harten und sauberen Oberflache abzulegen.

Wahrend der Installation sollte persénliche Schutzausristung wie Schutzkleidung, Handschuhe und Augenschutz getragen werden.
Hinweis: Stellen Sie vor der Installation des Geréts sicher, dass es ausgeschaltet und von der Ladestation getrennt ist.

Installation der Ladestation (V)

Die Ladestation kann in der Nahe Ihres Hauses oder lhrer Garage in der Nahe einer Stromquelle aufgestellt werden. Lassen Sie
beim Verlegen des Begrenzungskabels mindestens 1 m geraden Abschnitt frei von Ecken und Hindernissen vor der Ladestation,
damit der Roboter ordnungsgemag in der Station parken kann (V).

Die Ladestation muss auf einer ebenen Flache aufgestellt werden. Sie darf nicht auf geneigten Fléchen oder an Stellen aufgestellt
werden, an denen sich ihre Komponenten verbiegen kénnten. Es wird empfohlen, die Ladestation in Reichweite eines drahtlosen
Netzwerks zu platzieren, um eine ordnungsgemafe Kommunikation mit dem Mahroboter zu gewahrleisten.

Es wird empfohlen, das Netzteil in einer Héhe von mindestens 30 cm an der Wand anzubringen und das Kabel auRerhalb des
Arbeitsbereichs des Mahers zu verlegen. Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel nicht verwickelt oder gedehnt ist.

Die Ladestation kann mit der separat erhaltlichen Garage YT-852094 ausgestattet werden, also einem Dach, das die Station und
den Méahroboter zusétzlich vor Regen und duBeren Einflissen schiitzt.

Installation des Begrenzungskabels

Verlegen Sie das Begrenzungskabel in einer Schleife um die Arbeitsflache. Achten Sie dabei auf einen Abstand von 25 cm zu
Wanden und anderen Hindernissen (VI). Nutzen Sie hierfiir das mitgelieferte Maband (VII), das Sie aus der Verpackung aus-
schneiden. Befindet sich das Hindernis auf gleicher Héhe mit der Rasenflache und kann sicher tberfahren werden, wie z. B. eine
Einfahrt oder ein Gehweg, ist ein Abstand von 8 cm zwischen Hindernis und Begrenzungskabel (VIIl) ausreichend.

Entfernen Sie etwa 10 mm der Isolierung von einem Ende des Begrenzungskabels (IX). SchlieRen Sie ein Ende des Begren-
zungskabels an die ROTE Klemme (Kabelausgang OUT) an und fiihren Sie das Kabel dann durch den Schlitz in der Ladesta-
tionsbasis (X).

Schneiden Sie den Uberschiissigen Draht ab. Entfernen Sie etwa 10 mm der Isolierung vom anderen Ende des Drahtes und
schlieRen Sie ihn dann an die SCHWARZE Klemme (Eingangsdraht) an.

Nachdem Sie die Begrenzungskabelschleife verlegt haben, befestigen Sie diese mit Heringen im Boden. Schlagen Sie die Herin-
gen mit einem Hammer (separat erhaltlich) im Abstand von ca. 80 cm in den Boden (XI) (XII).

Um Hindernissen, Strauchern oder Baumen auszuweichen, kdnnen Sie das Begrenzungskabel inselférmig verlegen (XIII). Be-
achten Sie dabei eine Mindestbreite von 0,8 m (XIV), damit der Mahroboter problemlos navigieren kann. An Ecken sollte das
Begrenzungskabel einen Winkel von 90 Grad oder mehr bilden, damit der Roboter problemlos passieren kann (XV).

Bei der Verlegung des Kabels auf einer abschiissigen Flache ist zu beachten, dass die maximale Neigung 36% betragen kann.
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Bei Bedarf kann das Set mit weiterem Zubehdr (separat erhaltlich) ausgestattet werden: Begrenzungskabel YT-852095, Draht-
stifte YT-852097, Drahtverbinder YT-852098.

Laden des Akkus

Hinweis: Bevor Sie das Netzteil an das Stromnetz anschlieRen, stellen Sie sicher, dass das Begrenzungskabel richtig verlegt ist
und das Netzteil ordnungsgemal an die Ladestation angeschlossen ist. Reinigen Sie die Ladestation und ihre Anschliisse mit
einem weichen, trockenen Tuch von Schmutz und Staub.

Das Gerét verfiigt liber eine integrierte Ladestandsanzeige - eine Kontrollleuchte mit Batteriesymbol. Je mehr Anzeigen leuchten,
desto geladener ist der Akku. Leuchten die Anzeigen nicht, ist der Akku entladen.

SchlieRen Sie das Netzteil an die Ladestation und anschliefend das Netzteil an eine Steckdose an.

Hinweis: Leuchtet die griine LED nach dem AnschlieRen der Ladestation an das Stromnetz, ist der Akku vollstandig geladen. Der
Ladevorgang startet in diesem Fall nicht.

Stecken Sie das Netzteil in eine Steckdose. Die LED-Anzeige an der Ladestation leuchtet hellgriin. Die Farbe der Anzeige kann
verschiedene Roboterzusténde anzeigen, wie in der Tabelle dargestellt:

LED-Anzeige Bedeut Losung
Uberpriifen Sie, ob das Netzteil ordnungsgeméR an das Kraft-

Es leuchist nicht Kein Strom werk und die Stromquelle angeschlossen ist.
Griines Dauerlicht Der Akku des Roboters ist vollstéandig geladen
Griines Blinklicht Der Akku des Roboters wird geladen

Uberpriifen Sie, ob beide Enden des Begrenzungskabels
ordnungsgemaR mit den Buchsen der Ladestation verbunden
sind. Stellen Sie sicher, dass das Kabel nicht beschadigt ist.

Das Begrenzungskabel ist nicht richtig angeschlossen oder

Rotes Blinklicht defekt.

Hinweis: Um den Stromverbrauch zu reduzieren, ist das Begrenzungskabelsignal wéahrend des Ladevorgangs deaktiviert. Das
Signal wird wiederhergestellt, sobald der Roboter die Ladestation verlasst. Um die Akkulaufzeit zu verléangern, stoppt die Ladesta-
tion den Ladevorgang, sobald der Akku 100% erreicht hat, und setzt den Ladevorgang fort, wenn die Spannung auf 95% abféllt.

Schnitthéhe einstellen (XVI)
Der Mahroboter ist mit einem Drehknopf ausgestattet, mit dem Sie die Schnitthdhe schnell und einfach einstellen konnen. Drehen
Sie den Knopf, um die gewiinschte Hohe einzustellen. Der Pfeil auf dem Knopf zeigt die aktuelle Hhe an.

Achtung! Wenn Sie die Schnitthohe wahrend des Betriebs dndern miissen, schalten Sie immer zuerst die Maschine aus, warten
Sie, bis sich das Messer nicht mehr dreht, und &ndern Sie dann die Schnitthdhe. Ein versehentliches Einrasten des Messers
wahrend der Schnitthdhenanderung kann zu schweren Verletzungen fiihren.

Arbeiten mit einem Méhroboter

Bereiten Sie vor Arbeitsbeginn den zu méahenden Bereich vor. Stellen Sie sicher, dass sich im Mahbereich keine Hindernisse be-
finden, die sich im Messer verfangen und beschadigt oder weggeschleudert werden kénnten und eine Gefahr fiir den Bediener
oder umstehende Personen darstellen.

Uberpriifen Sie den Arbeitsbereich auf elektrische Kabel, die von der Klinge durchtrennt werden kdnnten. Bei Beschadigung eines
elektrischen Kabels besteht Stromschlaggefahr, die zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren kann.

Stellen Sie sicher, dass sich keine unbefugten Personen, insbesondere Kinder oder Haustiere, im Arbeitsbereich aufhalten. Sollten
solche Personen wahrend des Betriebs auftauchen, stoppen Sie die Maschine sofort und warnen Sie die Anwesenden vor der Gefahr.
Uberpriifen Sie die Graslange und passen Sie die Schnitthéhe an. Schneiden Sie nie mehr als 1/3 der Graslénge. Bei sehr hohem
Gras schneiden Sie es in mehreren Abschnitten. Mahen Sie regelméfig und achten Sie darauf, dass die Grashdhe die Kapazitat
des Mahers nicht Uberschreitet.

Schneiden Sie niemals nasses Gras. Nasses Gras bleibt in der Messerkammer héngen und kann die Funktion des Méhroboters
beeintrachtigen. Auerdem besteht die Gefahr, dass der Benutzer ausrutscht und stiirzt.

Uberprtifen Sie vor der Inbetriebnahme alle Komponenten des Mahroboters. Sollten Schaden festgestellt werden, nehmen Sie den M&-
her erst wieder in Betrieb, nachdem diese repariert oder ausgetauscht wurden. Priifen Sie, ob die Luftungséffnungen frei sind. Reinigen
Sie diese gegebenenfalls mit einer weichen Biirste oder einem Pinsel. Verwenden Sie keine scharfen oder metallischen Gegensténde.
Schraubverbindungen auf Lockerheit priifen. Bei Bedarf nachziehen.

Priifen Sie, ob die Transportgriffe sauber und frei von Fett und anderen Verunreinigungen sind. Reinigen Sie sie gegebenenfalls
mit einem weichen Tuch.

Wahrend des Betriebs sollte die Funktion des Gerats regelméRig berpriift werden, um das Unfallrisiko zu verringern.

Schalten Sie das Gerat nach Abschluss der Arbeiten aus und warten Sie, bis die Klinge zum Stillstand gekommen ist und das
Gerat abgekihlt ist. Bevor Sie Wartungsarbeiten durchfiihren.

Achtung! Solite wéhrend des Betriebs ein Fremdkorper auf den Roboter treffen, schalten Sie das Gerét sofort aus und warten
Sie, bis die Klinge zum Stillstand gekommen und der Mechanismus abgekihlt ist. Uberprifen Sie anschlieBend das Gerat auf
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Schaden. Sollten Schaden festgestellt werden, setzen Sie den Betrieb erst nach der Reparatur fort. UberméRige Vibrationen
wahrend des Betriebs kénnen durch Schaden am Roboter verursacht werden. Beenden Sie den Betrieb, schalten Sie das Gerét
aus und dberpriifen Sie das Produkt.

Herstellen einer Verbindung mit einem drahtlosen Netzwerk
Installieren Sie die mobile App auf Ihrem Smartphone, indem Sie den im Handbuch enthaltenen QR-Code fiir Ihr Betriebssystem
scannen. Folgen Sie den Anweisungen in der App, um das Gerat mit lhrem WLAN zu verbinden.

Méhroboter starten

Stellen Sie den Mahroboter auf eine ebene, feste und feste Flache. Stellen Sie sicher, dass sich im Arbeitsbereich keine Hinder-
nisse befinden, mit denen das Messer in Beriihrung kommen kénnte.

Das Werkzeug wird mit Batterien betrieben und startet nicht, wenn die Batterie leer oder falsch eingesetzt ist.

Uberprifen Sie bei der ersten Inbetriebnahme, ob der Arbeitsbereich korrekt angeschlossen ist. Stellen Sie die Schnitthhe auf
die maximale Einstellung (60 mm). Platzieren Sie den Mahroboter innerhalb des Arbeitsbereichs.

Driicken Sie die Einschalttaste (a) auf dem Bedienfeld (IV), um das Gerat einzuschalten. Geben Sie bei der ersten Inbetrieb-
nahme den PIN-Code 0000 ein, indem Sie die OK-Taste viermal driicken, wéhrend jeweils eine 0 auf dem Display blinkt. Der
PIN-Code kann gedndert werden. Die Vorgehensweise zum Andern des PIN-Codes wird spéter in dieser Anleitung beschrieben.
Wird der PIN-Code zehnmal hintereinander falsch eingegeben, ertdnt ein Alarm und der Roboter schaltet sich ab.

Hinweis: Der Roboter schaltet sich automatisch aus, wenn nach dem Einschalten des Geréts mit dem Netzschalter keine weitere
Aktion ausgefiihrt wird.

Driicken Sie die START-Taste und dann OK, um den Roboter zu starten.

Driicken Sie die HOME-Taste und dann OK, um den Roboter in der Ladestation zu parken.

Der Mahroboter arbeitet kontinuierlich, bis sein Akku leer ist. Dann kehrt er zur Ladestation zuriick. Nach Abschluss des Ladevor-
gangs nimmt der Roboter den M&hvorgang automatisch wieder auf oder verbleibt in der Ladestation, je nach eingestelltem Mahplan.

EINSTELLUNGEN

PIN &ndern (XVIII)

Um lhre PIN zu andern, halten Sie die Tasten START und HOME drei Sekunden lang gedriickt. Das Schloss-Symbol blinkt auf
dem Display. PIN1 erscheint auf dem Display und zeigt Ihnen an, dass Sie Ihre aktuelle PIN eingeben miissen. Geben Sie mit den
Pfeiltasten nach oben und unten die Ziffern Ihrer aktuellen PIN ein und bestétigen Sie jede Ziffer mit der OK-Taste. PIN2 erscheint
auf dem Display und zeigt Ihnen an, dass Sie eine neue PIN eingeben missen. Geben Sie Ihre neue PIN ein. Das IdLE-Symbol
erscheint auf dem Display und bestétigt, dass die neue PIN korrekt eingestellt wurde.

Anderung von Datum und Uhrzeit (XIX)

Durch die korrekte Einstellung von Datum und Uhrzeit kdnnen Sie den Arbeitsplan des Mahroboters eingeben. Um das Jahr
einzustellen, halten Sie die START-Taste 5 Sekunden lang gedriickt, bis das Uhrensymbol und die Jahreszahl im Display er-
scheinen, z. B. 2025. Geben Sie die Jahreszahl mit den Pfeiltasten auf und ab ein. Bestatigen Sie Ihre Auswahl mit der OK-Taste.
Anschliefend erscheinen die Monats- und Tageszahlen im Display, z. B. 08:25. Geben Sie die Monats- und Tageszahlen ein und
bestatigen Sie Ihre Auswahl mit der OK-Taste. Anschliefend erscheinen die Monats- und Tageszahlen im Display, z. B. 08:25.
Geben Sie die Monats- und Tageszahlen ein und bestatigen Sie lhre Auswahl mit der OK-Taste. Anschliefend erscheinen die
Uhrzeitzahlen im Display, z. B. 13:25. Geben Sie die Stunden und Minuten ein und bestatigen Sie Ihre Auswahl mit der OK-Taste.
Anschliefend erscheint das IdLE-Symbol im Display und bestatigt so die korrekte Einstellung von Datum und Uhrzeit.

Andern der Méhstartzeit

Die voreingestellte Mahstartzeit ist 9:00 Uhr. Um diese zu &ndern, halten Sie die START-Taste und die Taste mit dem Einstellungs-
symbol 3 Sekunden lang gedriickt.

Geben Sie die Uhrzeit mit den Auf- und Ab-Pfeiltasten ein und bestétigen Sie mit OK. Das IdLE-Symbol erscheint auf dem Display
und ein Signalton bestatigt, dass die neue Standard-Mahstartzeit korrekt eingestellt wurde.

Anderungen der téglichen Méahzeit

Die standardméaRig eingestellte tagliche Mahzeit betragt 8 Stunden. Die Betriebsstunden reichen von 1 bis 24 Stunden. Um die
Betriebszeit zu &ndern, halten Sie die Einstellungstaste 3 Sekunden lang gedriickt.

Geben Sie mit den Pfeiltasten auf und ab die Betriebsstunden ein und bestatigen Sie mit der OK-Taste. Das IdLE-Symbol er-
scheint im Display und ein Signalton bestatigt die korrekte Einstellung der neuen taglichen Mahzeit.

Verénderung der Anzahl der Arbeitstage pro Woche

Die Standardanzahl der Tage, an denen der Roboter pro Woche arbeitet, betragt 5. Sie kdnnen zwischen 3, 5 oder 7 wahlen. Um
die Anzahl der Tage zu dndern, halten Sie die Einstellungstaste 3 Sekunden lang gedriickt.

Geben Sie mit den Pfeiltasten nach oben und unten die Anzahl der Betriebsstunden ein und bestatigen Sie Ihre Auswahl mit der
OK-Taste. Das IdLE-Symbol erscheint im Display und ein Signalton bestatigt, dass die neue Standardanzahl der Betriebstage pro
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Woche korrekt eingestellt wurde.

Andern der Regensensoreinstellung

Der Regensensor ermdglicht es dem Roboter, den Mahvorgang automatisch zu stoppen und in der Ladestation zu parken, wenn
Regen erkannt wird. Die Zeit, nach der der Roboter den Betrieb wieder aufnimmt, kann in der mobilen App eingestellt werden.
Halten Sie die HOME-Taste 3 Sekunden lang gedriickt. Im Display erscheint RAIN - Regensensor-Einstellungen. Driicken Sie OK, um
das Einstellungsmen zu 6ffnen. Wahlen Sie im Display ON (aktiviert) oder OFF (deaktiviert) und bestétigen Sie lhre Auswahl mit OK.

Andern der Multizoneneinstellung

Mit der Mehrzonenfunktion kdnnen Sie nacheinander von verschiedenen Startpunkten aus mahen. Benutzerdefinierte Start-
punkte kdnnen in der mobilen App durch Auswahl eines Prozentsatzes der Begrenzungskabellédnge festgelegt werden. Wenn Sie
beispielsweise fir Zone 1 einen Wert von 40% festlegen, méht der Roboter zuerst den Bereich von 40% der Begrenzungskabel-
lange und anschliefend die restlichen Rasenflachen. Bei den Modellen YT-852091 und YT-852092 kdnnen Sie zwei Startpunkte
festlegen, beim YT-852093 vier.

Halten Sie die HOME-Taste 3 Sekunden lang gedriickt. Auf dem Display wird ,RAIN* angezeigt. Mit den Pfeiltasten nach oben
und unten kénnen Sie die Einstellung auf ZONE (Mehrzonenfunktion) umschalten. Driicken Sie OK, um das Einstellungsmeni zu
offnen. Wahlen Sie auf dem Display ,ON* (aktiviert) oder ,OFF* (deaktiviert) und bestétigen Sie Ihre Auswahl mit OK.

Software-Update

Sie kénnen die Geratesoftware mithilfe der mobilen App auf die neueste Version aktualisieren. Der Roboter ist mit der FOTA-Funk-
tion (Firmware Over The Air) ausgestattet, die drahtlose Software-Updates ermdglicht. Stellen Sie zum Aktualisieren sicher, dass
der Roboter mit einem drahtlosen Netzwerk verbunden ist, und befolgen Sie die in der App beschriebenen Schritte.

PRODUKTWARTUNG

Hinweis: Stellen Sie vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten sicher, dass das Produkt ausgeschaltet und von der
Ladestation getrennt ist.

Tragen Sie bei allen Wartungsarbeiten immer Schutzhandschuhe.

Wenn Wartungsarbeiten nicht im Handbuch beschrieben sind, bedeutet dies, dass sie in einem autorisierten Servicecenter des
Herstellers durchgefiihrt werden miissen.

Das Produkt solite nach jedem Gebrauch gereinigt werden. Grasreste mit einer weichen Biirste, einem Pinsel oder einem Tuch entfernen.
Die Luftungsdffnungen reinigen und sicherstellen, dass sie frei sind. Hartn&ckigere Verschmutzungen kdnnen mit einem Luftstrahl mit
einem Druck von maximal 0,3 MPa entfemt werden. Verwenden Sie zur Reinigung des Produkts niemals Chemikalien, Alkaloide, Scheuer-
mittel oder aggressive Reinigungsmittel. Das Produkt darf nicht mit einem Wasserstrahl oder durch Eintauchen in Wasser gereinigt werden.
Uberpriifen Sie die Klingen des Mahroboters auf Verschlei® und Beschadigung. Bei iibermaRigem Verschleil® oder Beschadigung die
Klingen austauschen. Ersetzen Sie die Klinge immer durch ein Originalmesser, das mit dem urspriinglich am Gerat montierten iden-
tisch ist. Die ausschlieRliche Verwendung von Originalersatzteilen gewahrleistet die Produktsicherheit. Der Klingenwechsel sollte von
einem erfahrenen Benutzer durchgefiihrt werden. Wenden Sie sich im Zweifelsfall an ein autorisiertes Servicecenter des Herstellers.
L6sen Sie mit einem Schraubendreher die Messerhalteschraube. Entfernen Sie das alte Messer. Reinigen Sie gegebenenfalls die
Messerhalterung. Setzen Sie das neue Messer unter Beachtung der Klingenrichtung ein. Sichern Sie das Messer durch festes
Anziehen der Schraube. Wechseln Sie den Messersatz immer aus, um einen reibungslosen Betrieb des rotierenden Messers zu
gewahrleisten. Bei Bedarf kann der Satz mit weiteren Messersatzen YT-852096 (separat erhaltlich) erganzt werden.

Nach jedem Gebrauch und jeder Reinigung der Klingen sollten Sie die Schneidkanten mit einer diinnen Schicht leichtem Maschinendl
bestreichen. Dies reduziert Korrosion und verléngert die Lebensdauer der Klingen. Bei taglichem Mahen sollten die Klingen alle sechs
Wochen ausgetauscht werden. Dies gewahrleistet einen einwandfreien Betrieb des Méhroboters und einen gleichmaRig gemahten Rasen.
Reinigen Sie das Geréat nach Gebrauch von Gras und Schmutz. Achten Sie besonders auf die Reinigung der Rader, damit diese
die Mobilitét des Gerats nicht blockieren oder einschranken.

Wenn das Stromversorgungskabel der Ladestation beschadigt ist, muss es von einem autorisierten Servicecenter des Herstellers ausge-
tauscht werden. Das Kabel kann nicht repariert werden und muss ersetzt werden. Das Arbeiten mit einem beschédigten Kabel ist verboten.

PRODUKTLAGERUNG UND -TRANSPORT

Hinweis: Schalten Sie das Produkt immer aus und ziehen Sie den Netzstecker, bevor Sie es lagern oder transportieren. Reinigen
Sie es gemaR den Anweisungen.

An einem dunklen, trockenen und gut beliifteten Ort lagern. AuBerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahren. Lagern Sie das
Produkt bei einer Temperatur zwischen 10 und 30 Grad Celsius. Es wird empfohlen, das Produkt in der Originalverpackung oder
einer anderen staubgeschiitzten Verpackung aufzubewahren.

Stellen Sie vor dem Transport die Schnitthhe auf die héchste Stufe. Transportieren Sie das Produkt an den Griffen. Schiitzen
Sie das Produkt wahrend des Transports vor StoRen und starken Vibrationen. Sichern Sie das Produkt gegen Verrutschen oder
Umkippen wahrend des Transports.
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Fehlerbehebung
Nachfolgend finden Sie eine Tabelle mit Problemen und deren méglichen Ldsungen:

DE

Fehlercode

Ursache

Losung

E1

1. Platzieren Sie den Mahroboter im Arbeitsbereich.

Der Méhroboter befindet sich auBerhalb | 2. Uberpriifen Sie, ob die Kabel mit den roten und schwarzen Anschliissen richtig in der Buchse

des Arbeitsbereichs

installiert sind.
3. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E2

Radantrieb blockiert

1. Schalten Sie das Gerat aus und bringen Sie es in einen Bereich ohne Hindernisse.

2. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

3. Wenn der Fehler weiterhin besteht, schalten Sie das Gerét aus, drehen Sie den Roboter so, dass die
Klinge nach oben zeigt, und priifen Sie, ob die Drehung der Rader durch etwas blockiert wird.

4. Entfernen Sie den Blockierungsfaktor, drehen Sie den Roboter in die Arbeitsposition, schalten Sie
das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

E3

Blockierte Rotation des Schneidkopfes

1. Schalten Sie das Gerét aus.

2. Drehen Sie den Roboter um, sodass die Klinge nach oben zeigt, und priifen Sie, ob die Rotation

des Klingenkopfes blockiert ist. Wenn der Kopf oder der Motor beschédigt ist, wenden Sie sich an den
Kundendienst des Herstellers.

3. Entfernen Sie den Blockierungsfaktor.

4. Drehen Sie den Roboter in die Arbeitsposition und bewegen Sie ihn in einen Arbeitsbereich mit kiirze-
rem Gras oder erhéhen Sie die Schnitthéhe.

5. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

E4

Crashsensor weiterhin aktiv

1. Schalten Sie das Gerét aus.

2. Bewegen Sie den Roboter in einen Bereich ohne Hindernisse.

3. Entfernen Sie die obere Abdeckung und tiberpriifen Sie die Magnete auf der Innenseite der Ab-
deckung. Sollten Magnete fehlen, wenden Sie sich an den Kundendienst des Herstellers.

4. Wenn die Magnete richtig montiert sind, priifen Sie, ob die Gummiverbindung zwischen Abdeckung
und Mahroboter fest sitzt. Ist sie locker, ziehen Sie sie fest.

5. Schalten Sie das Gerat ein und driicken Sie START und dann OK.

E5

Der Méhroboter wird angehoben

1. Schalten Sie das Gerét aus.

2. Bewegen Sie den Roboter in einen Bereich ohne Hindernisse.

3. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

4. Wenn der Fehler weiterhin besteht, schalten Sie das Gerét aus.

5. Drehen Sie den Roboter mit der Klinge nach oben um und priifen Sie, ob das Vorderrad durchdreht.
6. Entfernen Sie die Blockade und drehen Sie den Roboter in die Arbeitsposition. Schalten Sie das
Gerét ein und driicken Sie START und anschlieRend OK.

E6

1. Drehen Sie den Roboter in die Arbeitsposition.

Der Roboter wird mit der Kiinge nach oben 2. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

gedreht

3. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E7

Neigungssensor immer aktiv

1. Schalten Sie das Gerét aus.

2. Priifen Sie, ob die Neigung des Arbeitsbereichs den zuldssigen Grenzwert nicht iiberschreitet.
3. Bewegen Sie den Roboter auf eine ebene Flache.

4. Schalten Sie das Gerét ein und driicken Sie START und dann OK.

5. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E8

Parkfehler an der Ladestation

1. Priifen Sie, ob vor der Ladestation 1 m Freiraum vorhanden ist.

2. Stellen Sie sicher, dass die Ladestation auf einer ebenen, geraden Fléche steht.

3. Priifen Sie, ob die Ladestation schief steht.

4. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E9

Der Méhroboter steckt fest

1. Bewegen Sie den Roboter in einen Bereich ohne Hindernisse.
2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

BP

Batterieschutz

1. Uberpriifen Sie die Batterietemperatur. Wenn sie zu hoch ist, warten Sie, bis sie abgekiihlt ist. Wenn
sie zu niedrig ist, warten Sie, bis die Temperatur tiber 5°C liegt.
2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E1

Kein Signal auf dem Begrenzungskabel

1. Platzieren Sie den Méhroboter im Arbeitsbereich. Uberpriifen Sie die Kontrollleuchte an der Lade-
station. Leuchtet sie rot, ist das Begrenzungskabel nicht richtig mit der Ladestation verbunden.

2. Wenn das Kabel richtig angeschlossen ist und die Leuchte immer noch rot leuchtet, priifen Sie, ob
das Kabel defekt ist.

3. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E12

Batterieproblem

Bitte wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E13

Ladeproblem

1. Priifen Sie, ob die Ladebuchse verschmutzt ist.
2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

E14

Uberschreiten des Arbeitsbereichs

1. Reduzieren Sie den Arbeitsbereich auf die in der Anleitung angegebene GréRe.
2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

EE

Unbekanntes Problem

1. Schalten Sie das Gerét aus und wieder ein.
2. Wenn der Fehler weiterhin besteht, wenden Sie sich an das Servicecenter des Herstellers.

LOCK

Sténdig falsche PIN eingeben

1. Lassen Sie das Gerat 10 Minuten lang eingeschaltet.

2. Nach 10 Minuten kdnnen Sie lhre PIN ereut eingeben.

3. Wenn Sie Ihren PIN-Code vergessen haben, wenden Sie sich bitte an das Servicecenter des Her-
stellers.

N A L AN L E I T U N_G




RU
XAPAKTEPUCTUKKN MPOAYKTA

Po6oT131poBaHHas ra30HOKOCHIIKA - 3TO ANIEKTPOHHOE YCTPOICTBO, MPEnHa3HaYEHHOE [ist aBTOMATUYECKOTO YXOZa 3a ra3oHoM. Pe-
rynupyemast BbicoTa cpesa 1 Cc1cTeMa Hoxeil 0BecneunBalor paBHOMEPHOE KOLLEHWE Ha 3afiaHHON NroLaay. YeTpolicTeo pabotaer
OT 3apsIAHOI CTaHLMM, K KOTOPOIA OHO aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCS /st MOA3APSAKA akkyMynsiTopa, 06ecneunBas MofHOCTbI0 aBTO-
HOMHYlo paBoTy. Bnarofapst 6ecnpoBosHOMY NOAKIOYEHNI0 POBOTU3NPOBAHHON Fra30HOKOCUIKOA MOXHO YNpaBMsTh Yepes MoBub-
Hoe npuroxeHue. MpasunbHas, HaaexHas 1 6esonacHasi paboTa YCTPONCTBa 3aBIUCHT OT MPaBUNBHONO MCTIONb30BAHINS, NOITOMY:

Mepea Havanom paboTbl BHUMATENLHO NPOYTUTE UHCTPYKLIMIO U COXPaHUTE ee.

lMocTaBLLMK He HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a MtoB0iA YiLept 1y TpaBMbl, BOSHUKLLME B PE3yribTaTe UCMOMNb30BaHIUS U3LENUs He No
HasHaueHuto, a Takke HecobMioaeHIst NPABUI TEXHUKI GE30NACHOCTY UM MHCTPYKLNIA, M3NOKEHHBIX B HACTOSILLEM PYKOBOACTBE.
Vcnonb3oBaHue 3aenust He Mo HadHaYeHWHO Takke aHHYNMPYET rapaHTUo 1 rapaHTUIHbIe NpaBa NoMb3oBaTens.
OBOPYOBAHUE

A3nenve nocTaensieTcs B NOMHOI KOMMNEKTaLMM, HO Neper UCnonb3oBaHeM ero HeobXoaMMO NOAroTOBMUTb, kak OnicaHo Aanee

B JaHHOM PYKOBOACTBE. Po60T-rasoHoKocIka NoCTaBnseTcs ¢ NPUHaANEeXHOCTAMU: 3apﬂ,ElHOI7I CTaHUel ¢ 3apanHbIM yCTpOI;I-
CTBOM, MOHT&XHbIMY LUTUTaMK, 3aNACHBIMW HOXaMU 1 BUHTAMU, OTpaHN4MTENbHBIM MPOBOAOM W KOMbILLKaMV 15 IPOBOMOKM.

TEXHWYECKUE JAHHBIE
MNapawmetp U3Mef LlennTb
Homep no karanory YT-852091 YT-852092 YT-852093
HomuHansHoe HanpsixeHne [B nocTosiHHoro Toka] 20 20 20
LLnpuHa pesa [mm] 180 180 180
Bricota cpesa [mm] 20 - 60 20-60 20 - 60
MakcumanbHasi paboyas nnoaas M3 500 800 1000
MakcumanbHblit YKIOH MECTHOCTH [%] 36 36 36
HomnHanbHas ckopocTb [MnH] 2800 2800 2800
[inuHa norpaHnyHoro nposoaa [m] 130 170 200
YposeHb Wwyma
- 3BykoBoe Aasnexue LpA £ K [aB(A)] 30,7430 30,74 +3,0 30,74 +£3,0
- 3BykoBasi MoLHoCTb LWA + K [aB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Knacc anextponsonsuum 1} 1l 1l
CreneHb 3awuThl IPX5 IPX5 IPX5
Macca [kr] 72 74 74
Axkymynsitop
- Tun Gatapey JINTIIA-MOHHBIiA JIUTIA-MOHHBIN JINTIA-MOHHBIR
- HomuHanbHoe/MakcumanbHoe Hanpshkerne [B noctosiHHOrO TOKa) 18/20 18/20 18/20
- MowwHocTb/3Heprus [Ad]/ [BTy] 2/36 4172 5/90
- Bpems sapsigkm [mMuH] 95 75 85
- Paboyee Bpems [muH] 80 150 165
3apsigHas cTaHLus
- BxoaHoe HanpsixeHne [B nocTosiHHoro Toka] 20 20 20
- BxogHolt Tok 4] 11 3 3
- BbixoHoe Hanpsikerne [B noctosiHHorO TOKa] 20 20 20
- BbixopHoit TOK ] 11 3 3
- Knacc anextponsonsuum I} 1} 1]
- CTeneHb 3aluTbl IPX4 IPX4 IPX4
3apsiaHoe YCTpocTBo
- BxoaHoe Hanpsixerne [B~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Yacrora cetn [Mu] 50/60 50/60 50/60
- HommHanbHasi MOLLHOCTb [B] 28 76 76
- BeixogHoe HanpsbkeHne [B nocTosiHHoro ToKa] 20 20 20
- BeixogHoi Tok ] 11 3 3
- Knacc anexrpousonsumm Il ] I
- CTeneHb 3awuThl P67 P67 P67

OPUTMUHANLBLHAA UHCTPYKLUMUSA
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3asBneHHoe 3HaueHne YPOBHA WyMa U3MepPeHO CTaHAapTHbIM METOLOM U MOXET ObITb MCNONB30BAHO 1S CpaBHEHWUA pasnuy-
HbIX UHCTPYMEHTOB. 3asBneHHoe 3HaueHue YPOBHSA LWymMa MOXET 6bITb MCMOMb30BAHO AN npeaBapuTenbHON OLEHKN BO3aeN-
cTBUA.

Mpumeyanue: Mepsl Be3onacHoCT Ans 3aLnTbl oneparopa A0IKHbI BbiTb YCTaHOBIEHbI U OCHOBaHbI Ha OLIeHKe BO3ENCTBUA B
peanbHbIX YCnoBKUAX UCNOMb30BaHNA (BKJ'IIOHGH BCe 3Tanbl pa6oqero LUMKNa, Tak1e Kak BpemMs, Koraa MHCTPYMEHT BbIKMOYEH UK
Haxo4uTcsa B pexume X0nocToro xoaa, a Takke Bpema aKTME!aLLI/II/I).

WHCTPYKLIMK MO BE3OMACHOCTW NPU UCMONb30BAHWN POBOTOB-TA30HO-
KOCUNOK

BAXHO! BHumatenbHO npouTuTe Nepea MCnonb30BaHUEM M COXPaHUTe AnA fanb-
HeWLLero UCNonb30BaHus.

O6yyeHue

Mepen nepebIM 1CMONb30BAHUEM BHAMATENBHO MPOYTUTE BCE PYKOBOACTBO U COXpaHu-
Te €ro Ans garnbHeLlero Ucnonb3osaHns. O3HakoMBTECh C MpaBUiamMk UCTONb30BaHNS
YCTPOMCTBA.

YCTPOICTBO HE JOMKHO 3KCMNYaTpOBaTLCH AETHMU UM NALAMM, HE O3HAKOMITEHHBIMM C
WHCTPYKLMEN MO 3KCnnyatauun. YCTPOUCTBO He SBMSAETCA UrPYLUKON. YCTPOWCTBO MOXET
MCMONb30BaTLCA AETbMY B BO3PACTE OT 8 MET W CTapLLE, a Takke NLaMm C orpaHnYeHHbIMM
(hM3NYECKAMI UMM YMCTBEHHBIMI BO3MOXHOCTAIMI NP YCIIOBUM NPOXOXAEHUS MU COOT-
BETCTBYHOLLIEN NOATOTOBKM M NMog, HabrntogermeM B3pocrbiX. [eTv He AOMKHbI BbINOMHSATL
YMCTKY 1 0BCIyMBaHME.

Hukoraa He MCnonb3yiiTe rasoHOKOCUIKY PSBOM C ApYriMI NioAbMI, 0COBEHHO AETbMU MITn
[OMALLHAMK XVUBOTHBIMW. [epen Havanom paboTbl onpenenute Ge3onacHyto 30Hy, Kyaa He
MOTYT 3aX0AWTb MI0AN 1 AOMALLHIE XUBOTHbIE. 3annaHupyiiTe paboTy ra3oHOKOCUITKMA Ha
BPEMS, KOrZia MoV MW KUBOTHbIE MEHEE aKTVBHBI B Cafly.

[laHHOe YCTPOMCTBO NpeaHa3HaYEHO UCKITIOYUTENBHO A71S aBTOMATUYECKON CTPUKKM rado-
HOB B XWIbIX paioHax, B Npeaenax crewyarnsHo oTBeaeHHbIX paboynx 30H. 3anpeluaert-
CS UCMONb30BaTh aHHOE YCTPOMCTBO B KOMMEPYECKMX LiensX. Mcronb3ayiTte ero Torbko
MO Ha3HAYEHWIO M B COOTBETCTBUW C HacTpokamu npon3BoguTens. He nepesosnTe Ha
YCTPOVICTBE MPEAMETbI, LETEN UIK KMBOTHBIX. HE MCTONb3yNTe ra3oHOKOCKIKY-poBOT Ans
Kakux-nnbo paboT B cafly, KOOME CTPUXKKI ra3oHa. 3anpeLLeHo BHOCUTL Kakie-inbo name-
HEHIS! B KOHCTPYKLMIO, CMCTEMbI Be30nacHOCTW Nk nporpamMmHoe obecnedeHue. Menonb-
3yiTe 3TO YCTPOMCTBO TOMBKO C OPUTMHAMBHBIMU MPUHALNEXHOCTAMM, NOCTABNSEMbIMM
MPOV3BOAMTENEM.

MoaroToBka

Mpu MCMONb30BaHNM JaHHOTO M3AENUS BCErda HadeBalTe 3alUuTHYI0 ofexay v obyBb.
He paboralite ¢ yCTPOIMCTBOM BOCMKOM MK B OTKPLITLIX CaHaanusix. A3beraiite HoLeHUS
W3HOLLIEHHOM, CBOBOAHOV OAEXab! MW OOEXAb! CO CBUCAKOLLMMI PEMHAMM UMK FIEHTaMN.
CeoboaHas ofexaa MOXET NonacTb B ABKYLLMECS YACTU YCTPOINCTBA, YTO MOXET NpuBe-
CTW K TpaBMme.

TlatenbHo ocMOTpUTE MECTo, rae ByaeT 1enonb3oBaThCs MaluiHa, 1 ybepuTe Bce npea-
METbI, KOTOPbIE MOTYT NONacTb BHYTPb, HAMPUMEP, KaMHIA, UTPYLLIKW, UHCTPYMEHTbI W BETKA.
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MonasLume BHYTPb MPeaMETbl MOTYT MOBPEAUTb MaLLMHY U OTFETETb C GOMBLLOIA CKOpO-
CTbt0, MPEACTaBNAA ONaCHOCTb A ONepaTopa W OKPYXatoLLen cpeabl.

OnpegenuTe pabouyto 30HY C MOMOLLK) OTPaHUYMTENBHOMO NPOBOAA UMM CUCTEMBI BUAPTY-
anbHbIX rPaHiL, B 3aBUCMOCTY OT MOLENN YCTPOICTBA. He NpoknaabiBaiTe NpoBOL Yepes
30HbI, AOCTYMHbIE MOCTOPOHHAM NUaM. [poknagbiBanTe pabodyio 30Hy TakiM 0BpasoM,
4TOBbI YKIOHbI, CTEHbI 1 0BPbIBBI ObIN BHE JoCAraeMocTi poboTa. B y3kix npoxoaax co-
BritoganTe pekoMeHaaLmM Mo MUHUMAITBHOW LMPYHE W MPOKMAZKe OrpaHNYUTENBHOO MPO-
BOAa. B NpoTvBHOM Cryyae CyLLeCTBYET pUCK 3acTpeBaHis poboTa Wi CTONKHOBEHHS C
NpensTCTBUAMM.

Mepen ncnonb3oBaH1eM Beerga NpoBepsnTe 3alUmUTHBIA KOXKyX, NE3BIS U BUHTbI HA npes-
MET 13HOCA Unn MOBPEXAEHA. [Tpn HEOBXOAMMOCTI 3aMEHUTE U3HOLLIEHHbIE MW MOBpE-
XOEHHble AeTanm.

Mepen MCnonb30BaHNEM OCMOTPUTE LUHYP MUTaHUS W YOTMHUTEND HA NPEAMET MOBPEX-
AEHUIA N M3Hoca. Ecrv WHYp NoBpeaurcst BO BpEMS UCMONb30BaHIS, OTKIIKOUUTE €0 OT
UCTOYHMKA NuTaHUS. He npukacamTech K LUHYpY, Noka He OTKMouMTe npubop ot cetu. He
uenonb3yite NpUbop, CAN LUHYP NOBPEXAEH WM U3HOLLEH.

MoakntoyarTe aNEKTPONUTaHKE K 3a3eMIEHHOM PO3ETKe C AnddepeHLMarnsHON 3aLLmToN,
A3beraiiTe 1CMONb30BaHMS HEKAYECTBEHHBIX YATMHUTENEN U CETEBLIX (PUIBTPOB.

YcraHoBka

PasmecTute 3apsiaHyto CTaHLMIO Ha YCTONYMBOI POBHOM MOBEPXHOCTI, 0BECneumBatoLLEN
poBoTy YA0BHbIN BXOA 1 BbIXOL. He yCTaHaBnMBamTe CTaHUMIO B Nyxxax, yriyoneHmsx umm
30Hax 3atonneHus. [lepxute CTaHUMIO BOAMM OT UCTOYHUKOB Tensia W NerkoBoCnnameHsio-
LLXCA MaTepuaros.

YCTaHOBUTE OrpaHNYMUTENBHBIA MPOBOL B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMEN. He noakniovainTe
€ro K ApyrM cucTeMaM M He U3MeHsITe napameTpbl curHana. Obecnedste BesonacHbiif
AOCTYN K npyaam, bacceiHam, KpyTbIM CKIOHaM ¥ 0pOraM - MPOSOXUTE OrpaHYUTENbHBINA
MPOBOL, ONPEAENSIoLLMA pabouyto 30HY, Tak, 4ToBbl POBOT He CTarnkuBarcs ¢ NpensTCTax-
MU,

Wcnonb3oBatb

WA3Beraiite CTPKKMA MOKPOIA TpaBbl. He 1Cnonb3yiTe ra3oHOKOCKY BO BPEMS rpo3bl Min
CUMbHbIX 0CaAKOB. He 1enonbayiiTe ra3oHOKOCUITKy-poboT npu paboTaroLLen cucTeme nonmea.
He ncnonb3ayinte Ha CIIMLLKOM KpyTbIX CKIOHaX.

He ncnonb3ayiite YCTPOMCTBO C MOBPEXAEHHBIMU KPbILLKAMI UK KOPyCcamu.

Byabre 0CTOPOXKHbI MK BKIKO4YEHUN npubopa 1 yoeamTech, YTO BaLLM HOM HAXOOATCS Ha
Be30MacHOM pacCTosHIW OT PEXYLLIETO NeMeHTa.

He nogHWMaiTe W He HaKMOHSTE MaLUMHY BO Bpems 3anycka Wi pabotel. He nepeHo-
cuTe MaLumHy ¢ pabotarolumm asuratenem. Mpy HeobXoaUMOCTU NEPEMELLIEHNS MaLLMHI
OCTaHOBMTE €€, AOKAMTECH MOMHON OCTAHOBKIA HOXA W MCMOMb3YWTE PYYKM 151 NEPEHOCKM.
[epxute pyku 1 HOMY noganblue OT BPaLLALLMXCH YacTen. He npocoBbIBanTe pyku Ui
HOV Nog, Kopryc. He npukacanTech K ABMXKYLLMMCS YacTaM.

[py1 HeOBXOAMMOCTN HEMEATIEHHO HAXMITE KHOMKY aBapUMHONM OCTaHOBK. 3aTEM BbIKHO-
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4mTE YCTPOWCTBO 1 OTCOEAMHITE ET0 OT 3aPSAHON CTAHLMK.

[Nepes YMCTKOM, OCMOTPOM, PEMOHTOM WA YAaPOM M0 YCTPOMCTBY MOCTOPOHHM NPEAMETOM
ybeanTech, UTo BCe ABVKYLLMECS YaCTV OCTaHOBMEHBI. OCMOTPUTE YCTPOMCTBO Ha Harnnime
MOBPEXAEHNA 1 NP HEOBXOAMMOCTW OTPEMOHTUPYIATE €ro neper, NOBTOPHBLIM 3anyCKOM.
Ecrn yCTpOICTBO HaUMHaET Ype3MepHO B1OPUPOBATb, HEMELMEHHO BLIKMIOYMTE €0 1 OC-
MOTPUTE Ha NPEMET NOBPEXAEHMIA, 0criabneHHbIX AeTarnei Ui HeoBXoaMMOCTW PEMOHTA.
He HakpbliBaliTe poboTa unv 3apsigHyto CTaHuo. He 1cnonbayiite BonMan nerkoBocrniame-
HSIOLLWXCS MaTepraros. He oTkItouaiTe 1 He 6riokvpyiTe cucTeMbl BE30MacHOCTY (BaTumKkm,
KHOMKY aBapuiHOM 0cTaHoBKiA, 3aMkit). CoxpaHsiite PIN-KoZ 1 HAaCTPOKY 3aLLMTbI OT KpaXMu;
He nepeaasaiTe MHopMaLmio 0 6e30MacHOCTI HEABTOPKU30BAHHBIM MOML30BATENSM.
O6HoBNEHMS MPOrPaMMHOTO 0BECTIEYEHNS CrIEAYET BbINOMHSTL TOMBKO U3 UCTOYHMKOB, YKa-
3aHHbIX NPOM3BOAMTENEM.

He moguduumpyiTe BCTPOEHHbIA paamMoMoayrib YCTPOUCTBA UMW CUCTEMY MHAYKLMOHHOM
netnu.

TexHuyeckoe obCnyxMBaHUe, TPAHCNOPTMPOBKA M XpaHeH e

loaaepxuBaiiTe BCe NE3BIS M BUHTLI B XOPOLLIEM COCTOSHIM, YTOOLI 0BecneqnTb besonac-
Hyto paboTy YCTPOICTBA.

Mocne 3aBepLLeHnst paboTbl perynsipHO NPOBEPSITE 3aLLMTHBIN KOXYX NE3BUS Ha NpeaMeT
W3HOCa M MOBpPEXaeHWN. MonasLLmMe B ie3Bue NPeaMETbI MOMYT Ha BbICOKO CKOPOCTM Mo-
nacTb B pob0Ta, YTO MOXET MPUBECTY K €r0 MOBPEXAEHNIO.

Byabre 0CTOPOXHbBI MpK PerynnpoBKe YCTPONCTBA, YTOOLI HE 3aLLeMUTb narbLbl Mexay
ABVKYLLMICS NE3BUSIMM.

Mocne 1cronb3oBaHUs BCEAa BbIKIHOHaiTe YCTPONCTBO, YTOBbI faTb €My OCTbITh, NpeXxae
4em CHoBa €ero Mcrnonb3oBaTb. OTCOEAMHUTE OrpaHNYMTENbHBI MPOBOA OT PasbEMOB 3a-
PAOHON CTaHLMW.

Byabre ocTopoXHbI Npi 0BpaLLEHN C NE3BUAMI, Jake eCriv NPUBOL OTKITHOYEH, TaK Kak
Ie3Bust MOTyT MPOAOIKaTh BpaLlaThes. Beeraa foxmaanTech NOMHOM OCTAHOBK N1E3BUIA,
npexzae Yem npogosmKTL paborTy.

CBOEBPEMEHHO 3aMEHSINTE WU3HOLLEHHBIE MM MOBPEXAEHHbIE AeTanu Ans obecneyeHms
BesonacHocTu. Vicnonbayite TOMbKO OpUrMHarbHbIe 3anacHble YacTu W akceccyapbl. [Mpu
3aMeHe Nne3Buii HaaeBaiTe 3aLMTHLIE NepYaTKy.

He mcnonb3yiite MOVKY BbICOKOMO AaBMEHUS Ans YACTKIA poboTa Uit 3apsiaHO CTaHLMM.
[epen TpaHCMOPTUPOBKOI UMK ANMTENBHLIM XPaHEHNEM Q4UCTUTE PoBOoTa, 3aKpenuTe nes-
BIS1 M OTKITHOMITE 3apSAHYHO CTAHLWMKO 1 BIIOK MUTaHUS OT CETU. XpaHWUTE B CyXOM MECTE.
He octaensmre akkyMynstop NOMHOCTBIO Pa3psikeHHBIM Ha AnuTenbHoe Bpems. Mepeq
XpaHEeHeM 3apsiauTe akkymynsTop.

Pucku, cBsi3aHHbIe C LLyMOM

YCTpoincTBO pa3paboTtaHo Takvm 06pasom, YToObl MaKCMMarbHO CHU3UTL PUCK BO3OENCTBIS
Lyma Ha nonb3oBatens. OHaKo NOMHOCTBH UCKIOYMTL 3T PUCKW HEBO3MOXHO. Bonee
TOrO, JHOAN, HAXOASLLMECS BOMN3M YCTPOWCTBA, TakKe NOLBEPrakTCst BO3AEMCTBUIO LUyMa.
PUCK MOXHO CHU3WTb, Criedys CeyLLM PEKOMEHLALMAM:
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- UCTIOMNb30BaTh U3AENWE B COOTBETCTBUM C €70 HAa3HaYEHEM, YKa3aHHbIM B UHCTPYKLMK;
- yBeaNUTLCS, YTO YCTPOCTBO HAXOMMTCS B XOPOLLEM COCTOSIHUN W PErynspHO 00CyXuBa-
eTcs;

- UCTIOMNb3YIATE NOAXOASALLME W XOPOLLIO 33TOYEHHBIE HOXY;

- INaHMpyWTe CBOK PaboTy TaK, 4ToGbl MOXHO GbINO AeraTh YacTble NepepbIBbI.

OcTaTo4HbIN pUCK

[axe npu cobntogeHnn Bcex Mep 6e30macHoCTV BO BPEMS aKCrnyaTaLyi COXpaHseTes
MOTEHLMAnNbHbINA PUCK NOMyYeHIs TpaBM. KOHCTPYKLMS M30enus TakoBa, YTO OMacHOCTb W
TPaBMbl MOTyT BO3HWKHYTb 113-3a HEMPaBMIbHOI SKCTIyaTaLmm, HeHaanexalwero 06cmyxm-
BaHWS UMM HEOXKWAAHHOTO Yaapa GPOLLIEHHbIMI NPEaMETaMM.

Wempykyuu ro 6e3omacHocmu npu 3apsioke akkymynsmopa

Brumanue! Mepep 3apsakoit yoeauTecs, Yto kopnyc Brioka nuTaHns, kabenb v Bunka He
UMEKOT TPELLMH 1 NMOBPEXAEHUA. He ncnonbayiTe HeMCrpaBHyto Ui MOBPEXAEHHYHO 3a-
PSAHYI0 CTaHUMO 1 Brok nuTanms! [ns 3apsigky akkymynsTopa 1Cnonb3yiTe TOMbKO 3a-
PSIAHYHO0 CTAHLWMKO M BIOK MTaHIS, NOCTaBNSAEMbIE B KOMMIIEKTE C akkyMynsTopoM. Mcnons-
30BaH1e Apyroro Broka NUTaHUs Ui 3apsiaHON CTaHLWM MOXET NPUBECTY K BO3ropaHiuko
WV NOBPEXAEHMIO MHCTPYMEHTa. He 3apshkaiiTe akkymynsiTop BOMMaN UCTOYHIKOB Tenna
W He HaKpbIBalTe 3apsiaHyto CTaHLMIO 1 Brok NuUTaHNs. 3apshkaiTe akkyMynsTop TOMbKO B
CyXOM, NPOBETPVBAEMOM MECTE, HELLOCTYMHOM 15 NOCTOPOHHMX NLL, 0COBEHHO feTeit. He
ncnonb3ayiTe 3apsaHYH CTaHLMIO 1 OOk NiTaHKs ©e3 NOCTOSHHOMO MPUCMOTpa B3pOCbIX!
Ecnn Bam HeoDX0QMMO NOKWHYTL 30HY 3apSAKM, OTKIKOYMTE 3apSAHYI0 CTaHLMKO, BbHYB
BUNKy 6roka nuTaHns u3 poseTku. Mpu NosiBNeH AbiMa, HeobbIMHOrO 3anaxa v T. n. He-
MEZEHHO OTKITKOUUTE 3aPSAHYH0 CTaHLMO 11 BIOK NUTHMS OT MCTOUHWKA MATAHMS.
YCTPOWCTBO NOCTABNSIETCA C HE3APSHKEHHbIM aKKyMYMSTOPOM, NO3TOMY Nepez Cromnb30Ba-
HEM €ero criefyeT 3apsanTb B COOTBETCTBIM C OMMCAHHON HUBKe NPOLIEAYPON, MCTOMb3ys
WOyLLYI0 B KOMNNEKTE 3apsifHYI0 CTaHUMIO 1 6ok nuTaHms. JIMTUIA-MOHHbIE aKkKyMynsiTo-
pbl He 06razaloT Tak Ha3blBaEMbIM «3(h(EKTOM NamMSITU», YTO NO3BONSET 3apsikaTb UX B
noboe Bpems. Tem He MeHee, PeKOMEHAYETCS PaspsaNTb akKyMynaTop B MPOLECce Hop-
ManbHol paboTbl, @ 3aTeM NOMHOCTbLIO 3apAaUTb. ECrn n3-3a 0COBEHHOCTEN aKenyaTaLmm
3T0 HEBO3MOXHO KaXKble HECKOMbKO UMK ABEHAALATH LIMKIOB, €r0 CriedyeT 3apsikaTb He
PEXe OAHOO pa3a B HECKOMbKO Wk ABEHaALATb LKIOB. Hu B KOEM CITyyae He paspshxait-
Te aKkyMynsTopbl MyTEM 3aMblkaHIS ANEKTPOIOB, TaK kak 3TO NPMBEAET K HEOOpaTMMbIM
nospexaeHusM! Takke He NPOBEPAINTE YPOBEHb 3apsa akKyMynsTopa NyTEM 3amblkaHus
ANeKTPOAOB V1 MPOBEPKI HANMYIS ACKP.

He pasbupaiiTe 1 He npokanbiBaiiTe KOpMyc akkymynstopa. He bpocaiite akkymynstop B
OrOHb. HemeaneHHo V13BMnekm1Te NOBPEXaEHHbIN, B3AYThIA MW NeperpeTbiin akkyMynsTop 1
OTHECHTE €ro B CEPBMCHBIN LEHTP WU MYHKT nepepaboTki.

AkkymynsmopHasi 6amapest

YtoGbl MPpomnnTL CPOK CryxObl akkymynsiTopa, obecrieybTe Hafnexallve YCroBus Xpa-
HeHs. AKKyMyNsITop BblaepxiuBaeT okoro 500 LMKNOB 3apsiiki-paspsiaki. XpaHuTb ak-
KyMynsiTop crieflyet npu Temneparype ot 0 Ao 30 rpagyco Llenbeust 1 oTHOCHTENbHO
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BraxHocTv 50%. MMpn ArUTENBHOM XPaHeHUM 3apsikainTe akkyMmynstop npumepHo 4o 80%
émkocT. Mpn ANnUTENBHOM XPaHEHN NEPUOANYECKI Nepe3apsikaiiTe akkymynsTop, npu-
MEPHO pa3 B rog. V3beralite YpeamepHOI paspsiki akkyMymnsaTopa, Tak Kak 310 CokpaLLaeT
CPOK €ro CrIykBbl M MOXET MPUBECTW K HEOOPATUMbIM NOBPEXAEHNSM.

Bo Bpems xpaHeHwst akkyMyrnsTop MOCTENEHHO paspsikaeTcs M3-3a yTedku. lNpouece ca-
Mopa3spsia 3aBVCUT OT TeMNepaTypbl XpaHeHNs: YeM Bbille TemMnepartypa, Tem bbicTpee
npovcxomuT papsig. HenpasunbHoe XpaHerue akkymyniaTopoB MOXET MPUBECTM K yTeuke
anexTponvTa. B cry4ae yTedku 3akpoiTe eé HedTpanuaytolym cpeacteom. Mpu nonaga-
HIW 3MEKTPONNTA B Masa TLLATENbHO MPOMOIATE X BOZOW U HEMeAreHHo obpatuTecs 3a
MEAMLIMHCKON MOMOLLGI0. He Mcnonb3yiTte MHCTPYMEHT C NOBPEXAEHHBIM aKKyMynsi-
TOPOM.

Ecnn akkymMynsTop MOMHOCTBIO WU3HOLLEH, €ro CriedyeT caaTb Ha CreuvanvaupoBaHHbIA
MYHKT YTUNK3aLMN OTXOLOB.

TpaHcropmuposka akKyMyrsimopos

JITAIA-MOHHbIE aKKYMYMSITOPbI HOPUOMYECKW CHUTAKOTCS OMacHbIMM Matepuanami. Momb-
30BaTeNb YCTPOICTBA C aKkyMyNATOPOM MOXET NepeBo3UTb €r0 aBTOMOOMIbHBIM TPaHC-
noptom. [lononHuTenbHbix TpeboBaHui He TpebyeTcs. ECr TpaHCMopTMpoBKa OCYLLECT-
BNAETCS CTOPOHHUMI OPraHM3aLmMsMK (Hanpumep, KypbePCKON CryxGoii), HeoBXoamumo
cobntonaTb npaBsuria NepeBo3ki OnacHbIX MaTepuaros. Mepea oTrpaBKol MPOKOHCYLTH-
PYATECH C KBANMULIMPOBAHHBIM CrIELMArACTOM.

3anpeLLaeTcst TPaHCMOPTUPOBaTL YCTPOACTBA C MOBPEXAEHHBIMI aKkyMynsTopamu. Bo
BPEMS! TPAHCTOPTMPOBKN U3BMEYEHHbIE aKKYMYMATOPbI HEOOXOAMMO M3BMEYb U3 MHCTPY-
MEHTa, @ OTKPbITbIE KOHTaKTbI 3alMTUTb, HAMPUMEP, U3ONSILIMOHHON NEHTON. AKKyMyrs-
TOPb! JOMKHbI BbITb 3aKDEMIEHb! B YNaKOBKe TakiM 06pasoM, 4ToBbl OHU He CMeLLanics
BHYTPW HEE BO BPEMSI TPAHCMIOPTUPOBKM. Takke HEOBXOAUMO COBMIAATL HaLMOHarbHbIE
MpaBwria NepeBo3ky OMacHbIX MaTepUarnos.

CEPBUC NMPOAYKLIA

Modzomoska k pabome

W3penve cnepyet pacnakosaTb 11 yanuTb BCE YNakoBOYHbIE MaTepuansl. PekoMeHayeTcs CoxpaHuTb BCe ynakoBOYHbIE MaTepy-
ansl 19 UCnonb3oBaHus B OyayLLem npy TPAHCNOPTUPOBKE UMK XPaHEHM.

YBenuTech, 4TO HUKaKNE YacTy U3Lenus He Bbini NOBPeXAeHb BO BpeMs TpaHCNopTupoBky. Jliobble 06HapykeHHble MoBpeXx-
[AeHus, Takue Kak TpeLLyHb! M AedopMaLis, MpUBENYT K HEBO3MOXHOCTM JjanbHellLLEero UCnonb3oBaHNs U3aenus Ao PeMoHTa
MV 3aMeHbl NOBPEXAEHHbIX YacTeil.

PekomeHpyeTcs pa3meLyathb BCe [eTanu Ha poBHON, TBEPAOW 1 YNCTON NOBEPXHOCTY.

Bo Bpems ycTaHOBKW CrefyeT MCnonb3oBaTb CPeACTBa MHAMBIAYANbHONM 3allTbl, Takve Kak 3alluTHas Ofexaa, nepyaTki 1
CpeacTBa 3aLuThl mMas.

Mpumeyanue: Mepen ycTaHoBKOR YCTPOICTBA yBEANTECH, Y4TO OHO BbIKMIOYEHO U OTCOEAMHEHO OT 3apSAHON CTaHLN.

Yemanoeka 3apsidHol cmaHyuu (V)

3apsiaHyto CTaHLMIO MOXHO PasMEeCTUTb PSAOM C OMOM WM rapaoM, PSfoM C UCTOYHUKOM NTaHus. Tpu npoknagake orpaHu-
4MTENBHOTO MPOBOAA OCTaBLTE HE MeHee 1 MeTpa npaMoro yyacTka 6e3 YrmoB 1 NpensTCTBUIA Nepeq 3apsaHON CTaHLmel, YTobb
poboT Mor NpaBunbHO NpunapkoBaThest Ha cTaHuum (V).

3apsAHyI0 CTaHLMIO HeObX0ANMO pa3meLLaTb Ha POBHOM MOBEPXHOCTY. Hemnb3s pa3melLaTh € Ha HaKIMoHHOM NOBEPXHOCTY 1N B
MecTax, rie €& KOMMOHEHTbI MOryT u3rnbatbcs. PekomeHayeTcs pasmeLLaThb 3apsaHYI0 CTaHLMIO B 30He eNCTBUS BecnpoBoaHON
ceTi Ans obecneyeHns HaaéxHo CBa3N C pobOTOM-ra30HOKOCUITKON.

PekomeHpyeTcs pasmeLLaTs 6riok nuTaHis Ha CTeHe Ha BbicoTe He MeHee 30 cM, a ero kabenb NpoknagbiBaTh BHE paboyelt 30Hb
ra3oHokocumku. Crneante 3a TeM, YTOBbI kabenb NUTaHWs He 3anyTbiBancs 1 He pacTarvBancs.
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3apsaHyI0 CTaHLMIO MOXHO OCHACTUTh rapaxom YT-852094 (npuobpeTaetcst OTAENLHO) - KpbiLLei, koTopasi obecneunBaeT go-
MOMHUTENBHYIO 3aLLMTY CTaHLMK U poBoTa-KOCUIKM OT AOKAS W BHELLHUX (DaKTOPOB.

YemaHoeka ogpaHu4umensHo20 npogoda

[ponoxuTe orpaHU4UTENbHBIA NPOBOZ NETREN Bokpyr paboyeit 30HbI. He 3abbiBaiite o cobniogeHun paccTosHus 25 cm Mexay
MPOBOAOM 11 CTEeHO unu Apyrumun npenstcteusmm (VI). [Ins aToro MOXHO MCMomnb30BaTh Npunaraemyto M3MepUTENbHYH0 NEHTY
(VII), koTopyto cnenyeT BbipesaTb W3 ynakoBku. Ecnv npensTcTeue HaxopuTCs Ha OAHOM YPOBHE C Fa30HOM 11 ra30HOKOCUIKa
MOXeT 6e30MacHo ero NPeoponeTb, HanpuUmep, NoAbe3aHas A0POXKa UMK TPOTyap, AOCTaTOYHO PacCTOSHNSA 8 CM Mexay npe-
NATCTBMEM W orpaHnyuTensHbIM nposogom (VIII).

CHumuTe npumepHo 10 MM 130NALMK C OHOTO KOHLIA OrpaHn4uTenbHOrO nposopa (IX). MoaKmuMTe OIMH KOHEL| OrpaHIuTeNb-
Horo nposopaa k KPACHOW knemme (Bbixoa npoBoaa OUT), 3aTem nponycTuTe NpoBOf, Yepe3 0TBEPCTUE B OCHOBAHUN 3apsAHON
cTaHumm (X). o
Otpexere MKW NpoBod. CHumuTe npumepHo 10 MM m3onsumy ¢ Apyroro KoHua nposofa v nopkmiounte ero k YEPHOW
knemme (Bxog nposoga IN).

locre Npoknaaky orpaHNYMTENbHOTO NPOBOAA 3aKPENUTE ero Ha 3emne Kombilukami. BOeiiTe KombILLKi Ha paccTOSHIM npumep-
Ho 80 cm gpyr ot Apyra (XI) ¢ nomoLwbto MonoTka (npuobpeTaetcs otgensHo) (XII).

Y06l 13bexaTh NPensTCTBUIA, KyCTAPHUKOB 1 AEPEBLEB, MOXHO MPONOXMTL OrpaHMuMTENbHLIA Npoog octposkoM (XIII). He
3abybTe 0CTaBUTL MUHMManbHYt WipuHy 0,8 M (XIV) anst cBoBogHOrO nepemelLieHnst poboTa-ra3oHokocunku. Ha yrnax orpa-
HUYMTENbHbIV NPOBOA A0MKeH 06pa3oBbIBaTh yron He MeHee 90 rpaaycoB, YTobbI poboT Mor GecnpensTcTBeHHO NpoxoanTh (XV).
Ecrn kabenb npoknaablBaeTCcs Ha HAKMOHHON MOBEPXHOCTH, YYTUTE, YTO MaKCUManbHbIA YKIOH MOXET COCTaBnsTh 36%.

Mpn HeobXxoaMMOCTI KOMNAEKT MOXET ObiTb YKOMMNIEKTOBAH [OMONHUTENbHBIMI akceccyapamin (MpuobpeTatoTcs OTAEMNBHO):
OorpaHuumMTenbHBIM NpoBogoM YT-852095, wbipsmu ans nposogos YT-852097, coeanHntensmu Ans nposogos YT-852098.

3apsdka akkymynsmopa

MNpumeyanue: Mepen noakmodeHnem brioka NuTaHus k ceTv yoeauTech, YTo OrpaHNYNTENbHBI MPOBOZ MPONOKEH NPaBUMLHO, @
BnoK NUTaHNS NPaBIUBLHO NOAKIKYEH K 3apAAHON CTaHLMKM. OUnCTUTE 3apsfHYIO0 CTAHLMIO M €€ KNeMMbl OT rpsiav 1 Mbini MSrKo
CYXOli TKaHbHO.

YCTPOICTBO OCHALLEHO BCTPOEHHBIM MHAMKATOPOM 3apsiAa akkyMynsTopa - CBETOBbIM UHANKATOPOM C CMMBOMOM batapen. Yem
Bonblue MHAMKATOPOB FOpHT, TEM CUbHEE 3apsikeH akkyMynsTop. ECriv MHANKaTOPSI He ropsiT, akKyMynsaTop paspsikeH.
MopkmtounTe 6roK NUTaHWS K 3apSAHOI CTaHLMK, @ 3aTeM BroK NUTaHNs K po3eTKe.

Mpumeyanue: Ecnv nocne nofknto4eHs 3apsiHoN CTaHLMM K CETI 3aropaeTcs 3enéHblit CBETOANO, 3TO 03HAYAET, YTO aKKyMy-
NATOP MOMHOCTbIO 3apshkeH. B aTOM cryyae 3apsaka He HaYHETCS.

[MoakniounTe agantep nuTaHus k poeTke. CBETOANOAHDI MHAMKATOP Ha 3apsiaHON 6ase 3aroputcs Apko-3enéHbiM. LiBeT nHaou-
kaTopa MOXET yka3blBaTb HA Pa3nuyHble COCTOsIHWS PoBoTa, kak NokasaHo B Tabnuue:

CBeTOAMOAHbII MHANKaTOP 3HaueHve PeweHue

OH He aaropaeTcs Her nuranis TpoBepbTe MpaBUMbHOCTL MOAKMIOHEHUs Broka MUTaHMA K
AMEKTPOCTaHLIN 1 UCTOHYKY MUTaHUS.

[MoCTOSHHbIi 3eneHbIi CBET Akkymynstop po6ota nonHoCTbH0 3apsikeH

3eneHblil MuraioLmi ceet Axkymynstop po6orta 3apskaetcs

YGe/:unTer, 410 0ba KOHLa orpaH1u41TenbHOro npoeoda npa-
BUNbHO MOAKMIOYEHbI K pasbeéMam 3apsiaHoi cTaHumuu. Yoeau-
TECb, 4TO NPOBOA HE 06OpBaH.

OrpaH4uTenbHbIA NPOBOA NOAKTKHYEH HENPABUMLHO WK

KpacHblit muratoLmii ceet
pac atoli cee o6opeaH

Mpumeyanue: [insi CHIKEHNS SHEPronoTpeBneHnst CUTHanM OrpaHIYMTENBHOTO MPOBOZA OTKITKYAETCS BO BPpeMS 3apsiakit akky-
mynsiTopa. CurHan BOCCTaHOBMTCS, KOra poBOT MOKMHET 3apsifHyto CTaHumto. [nst npoaneHus cpoka cnyxbbl akkymynstopa
3apsiiHasl CTaHUWs NpekpaTuT 3apsaky nocne gocTukenus 100% 3apsiga akkymynstopa U BO30GHOBUT 3apsiiKy Mpy NafeHnm
HanpsbkeHust 40 95%.

Yemanoska ebicomsi cpe3a (XVI)
Po60TH3MpoBaHHas ra30HOKOCHITKA OCHaLLgHa pyyKol, KOTopast M03BOMSIET BLICTPO M NETKO PErYNMPOBATH BbICOTY CKALLMBAHWS.
MoBepHuTe pyuKy, 4T0Obl YCTAHOBUTL HYXKHYIO BICOTY. CTPEnka Ha pyuke YKasbiBaeT TeKyLLYIO BbICOTY.

Brumanue! Ecriv Bam HeobX0aMMO U3MEHNTB BbICOTY CKalLMBaHWs BO BpeMst paboTbl, BCeraa cHavana BbIkNioaiTe MalumHy,
AOXAMTECH OCTAHOBKY BPALLEHIS HOXA, a 3aTeM U3MEHSIiATE BBICOTY ckalmMBaHus. CriyyaiiHoe BKIIOYEHNe Hoxa BO BPEMS! U3me-
HEHWS BbICOTbI CKALUMBAHUS MOXET MPUBECTY K CEPbE3HON TPaBME.

Paboma ¢ po6omom-kocunkol

ﬂepe,q Ha4yanom paGOTbI NOAroTOBbTE Y4aCTOK ANA CKallMBaHNA. Y6enutech, 4To Ha y4acTke HeT I'IpeI'IFITCTBVIVI, KOTOpbIE MOTyT
nonacTb NOA HOXM, NOBPEeANTLCA UK OTNETETb, NPEACTaBNAA ONAaCHOCTb A4 onepaTtopa Ui OKpYXatoLLuX.
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lpoBepsTe pabouylo 30HY Ha HamuuMe 3neKTpUYeckux kabenei, KoTopble MOTyT BbiTb MepepesaHbl nessuem. [oBpexaeHne
anekTpuyeckoro kabens co3naéT onacHoCTb NOPAKEHUS ANEKTPUYECKUM TOKOM, 4TO MOXET NMPUBECTM K CepbE3HOI TpaBMe unm
CMepTH.

YbeanTech, 4To B paboyelt 30He HET NOCTOPOHHIX, 0COBEHHO AETell 1 AOMALLHNX XVBOTHBIX. ECrv Takue nuua nosiensioTes Bo
Bpems paboTbl, HEMEANEHHO OCTaHOBITE MaLLMHY 11 MPeAyNpPeanTe NPUCYTCTBYIOLLMX 06 onacHocTy.

[poBepbTe ANMHY TPaBbl M OTPEryNMpyiTe BBICOTY CkalumBaHus. Hukoraa He cpesaiite TpaBy 6onee Yem Ha TpeTb €€ ANMHbI.
Ecnu TpaBa o4eHb BbiCOKas, cpesaliTe eé noatanHo. PerynsipHo kocuTe, crieas 3a Tem, YToBbl BbICOTa CKALLMBAHNS HE NpeBbl-
Luarna npou3BoANTENBHOCTb ra30HOKOCHITKM.

Hukoraa He kocute Mokpyto Tpasy. Mokpas TpaBa UMeeT TeHAEHLMIO 3aCTpeBaTb B OTCEKe AN HOXEN, YTO MOXET HapyLUTb
paboty po60TM3NpoBaHHOI ra3oHokocumku. Kpome Toro, Mokpast TpaBa MOXET CTaTb MPUUYMHOI MOCKarb3biBaHUS U NaAEHMA.
lepep 1cnonb3oBaH1eM 0CMOTPUTE BCE KOMMOHEHTHI pOBOTM3MPOBaHHON ra3oHoKOCUIKM. [pu 0BHapyxeHM NOBpEXAEHA He
MbITANTECh UCMOMb30BATH ra30HOKOCHAKY [0 UX PEMOHTA UMK 3aMeHbl. YBeauTeCh, YTO BEHTUMALMOHHbIE OTBEPCTUSt CBOBOAHSI.
[pu HEOBXOAMMOCTM OUMCTUTE UX MSTKOIA LLETKOM UMM KUCTBHO. He Menonb3yiiTe ocTpble nni MeTannuyeckie NpeameTsl.
lpoBepbTe 3aTSAKKY BIUHTOBbIX COEAMHEHMIA. Mpn HEOBXOAUMOCTY NOATAHNTE.

Y6eanTech, YTO TPAHCIOPTUPOBOYHBIE PYUKM YUCTbIE, 6e3 CrienoB CMasku 1 Apyrux 3arpsaHenmii. Mpn HeobxoanmocTy NpoTpuTe
WX MATKOM TKaHbO.

Bo Bpems akcnnyaTaummn HeobXoanMo perynsipHo NpoBEpSiTb MCMPABHOCTL YCTPOCTBA, YTOObI CHU3UTb PUCK HECHACTHBIX CMy-
yaes.

Mocne 3aBepLueHs paboTbl BbIKMIOUNTE YCTPOIICTBO, AOKAUTECH OCTAHOBKM NE3BMS 1 OCTbIBAHMS YCTpoiACTBA. [epen BbINOMHe-
HUEM TEXHUYECKOro 0OCNYXMNBaHNS.

Brumanue! Ecnv Bo Bpems paboTkl pobota nonagét nocTOPOHHII NpeaMeT, HeMEANEHHO BbIKMKOUMTE YCTPOACTBO, AOKANTECH
OCTaHOBKM NE3BUS U OCTbIBAHUS MEXaHU3Ma. 3aTemM OCMOTpUTE YCTPONCTBO HA NpeaMeT noBpexaeHuit. Mpu 0bHapyxeHum no-
BPEXAEHWIA He npopomkaiiTe paboty Ao Ux ycTpaHeHus. YpeamepHas BubpaLys Bo Bpems paboTbl MOXET ObITb Bbi3BaHa NoBpe-
*xneHuem pobota. OctaHoBUTE paboTy, BbIKMKOUNTE YCTPOINCTBO 1 OCMOTPUTE YCTPOACTBO.

ModkntodeHue k 6ecrposodHol cemu

YcTaHoBuUTE CreumanbHoe MOBUIbHOE MPUAOXEHNE Ha CBOI CMapTehoH, oTckaHupoBas QR-kop, npunaraemblil K pyKoBOACTBY
nonb30BaTenNs 1 COOTBETCTBYHOLLYIA BaLLEl OnepaLyoHHol cucTeme. CrieayiiTe MHCTPYKLMAM B MPUNOXeHNM, YTOBLI NOAKMIUUTL
YCTPOWCTBO K 6ECNPOBOAHON CETU.

3anyck poboma-kocunku

YcTaHOBWUTE ra30HOKOCUIKY-POBOT Ha POBHYI0, MIOCKYHO M TBEPAYI0 MOBEPXHOCTb. YbeauTeck, YTo B paboyelt 30He HET NpensT-
CTBWIA, C KOTOPBIMYU MOTYT COMPUKACATLCS HOXM.

VIHCTpyMeHT paboTaeT oT akkyMynaTopHOW Batapeu v He BKMOYMTCS, ecriv 6atapes paspsikeHa Unu HenpaBuUmbHO yYCTaHOBMEHa.
[pv nepBOM 3amnycke ra3oHOKOCUITKI MPOBEPLTE MPaBUIBHOCTb MOAKMIOYEHWS K paboyelt 30He. YCTaHoBUTE MaKkCUMarbHYI Bbl-
COTy ckatumBaHus (60 Mm). MoMecTuTe ra3oHOKOCUIKY-po6OT B pabouyto 30HY.

HaxmuTe kHomKy nuTaHus (a) Ha nanenu ynpasnerns (1V), YTobbl BKMo4MTb YCTPOICTBO. Mpn NepBOM MCMOnb30BaHUN BBEANTE
PIN-kog 0000, HaxaB kHonky OK yeTbipe pa3a, noka Ha aucnnee muraeT kaxablit 0. PIN-kog MoxHo namenuTb. Mpoueaypa ma-
meHeHus PIN-koga onucaHa aanee B atom pykosopctse. Ecnn PIN-kop GyaeT BBeneH HenpasunbHo 10 pas noapsa, pasgactes
3BYKOBOIA CUrHar, 1 poboT BbIKMIYMTCS.

Mpumeyanne: PoboT aBTOMaTUYECKN BBIKIIOYMTCS, €CIIW NOCNE BKIIOYEHUS YCTPONCTBA C MOMOLLIO BbIKMIOYATENS NUTAHNS He
OyaeT BbINOMHEHO HUKaKWX AONONHUTENbHbIX AEACTBUN.

Haxwmute kHonky START, a 3atem OK, utobbl 3anyctuts pobora.

Haxwmute kHonky HOME, a 3atem OK, uto6bl npunapkoBatb poboTta Ha 3apsaHON CTaHLM.

PoBot-rasoHokocunka bynet paboTatb HenpepbiBHO A0 NONHOI pa3psakM akkymynsTopa. [ocne 3Toro OHa BEPHETCS Ha 3apsifi-
Hylo CTaHLmi0. [Mocne 3aBepLueHms 3apsakv poboT aBToMaTU4eCky BOIOBHOBWT CTPIDKKY UMM OCTAHETCS Ha 3apsiiHON CTaHLMM B
COOTBETCTBUM C 3afjaHHbIM rpachukom.

HACTPOMKM

Wsmenerue saweezo PIN-koda (XVIII)

Yrobbl namennTs PIN-kog, HaxmuTe 1 yaepxwsaitte kHonku START n HOME B TeueHue 3 cekyHa. Ha aucnnee HauHeT muratb
c1MBON 3amka. Ha gucnnee nosisutcst PIN1, ykasbiBasi Ha HeobxogumocTb BBoAa TekyLuero PIN-koza. Mcnonbayiite knasuwwim co
CTpenkamu BBEpX M BH3 Ans BBoga Lmudp Tekywiero PIN-koaa, noareepxaas kaxayto umdpy kHonkoit OK. Ha gucnnee nosisuT-
cst PIN2, ykasbiBasi Ha HeobxogumocTb BBoga HoBoro PIN-koaa. Beeaute Hosbiit PIN-koa. Ha gucnnee nosisutcst cumon IdLE,
NOATBEPXAAOLLMIA NPaBULHOCTb YcTaHoBKM HOBOTO PIN-kopa.

W3meHeHue dambi u 8pemeru (XIX)

lpaBunbHas ycTaHoBKa AaTbl 1 BPEMEHM MO3BONSET BaM BBECTU rpacpuk paboTbl ra3oHokocunki-pobota. Ytobbl ycTaHoBUTL
rofl, HaXMUTE W yaepxusanTe kHonky START B TedeHme 5 CekyHA, noka Ha Aucnnee He NOSBATCS CUMBOI YacoB M LMpbI roaa,
Hanpumep, 2025. Mcnonb3ayiTe knasuiuK CO CTPENKamy BBEPX M BHU3 Ans BBOAA Lydp roaa. MofTeepanTe CBoii BLIGOP KHOMKOA
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OK. 3atem Ha aucnnee nosBATCA Lndpbl Mecsila 1 gHs, Hanpumep, 08:25. BeeauTe undpbl Mecsia v AHS M NOATBEPANTE CBOW
BbIGop kHomkoi OK. 3atem Ha fucnnee nosiBaTcs Ludpbl Mecsua u gHs, Hanpumep, 08:25. Beeaute Ludpbl Mecsua U aHs
1 nopTBEpANTe CBOI Bbibop kHomkoi OK. 3atem Ha ancnnee nossATCA LMdpLI BpeMeru, Hanpumep, 13:25. BeeauTe yachl v
MUHYTbI 1 NOATBEpANTE CBOW BbIGOp kHomkoi OK. 3atem Ha ancnnee nosisutcs cumeon IdLE, noaTeepiaatowyuii npaBunbHOCTb
YCTaHOBKY HOBOIA aTbl U BPEMEHM.

V3veHeHue 8pemMeHU Hayana KoWeHUs

Bpewms Hayana kowwenus no ymonyanuto - 9:00 ytpa. Ytobbl nameHuTb ero, HaxmuTe n yaepxusaite kHonky START n kHonky ¢
CMMBOIOM HaCTPOEK B Te4eHIe 3 CeKyHA.

BBeauTe Bpemst C MOMOLLbHO KNaBULL CO CTPENKamu BBEPX M BHU3 U HaxmuTe kHonky OK ans nogteepxaeHus. Ha avcnnee
nosisutcst cumon |dLE v pasgactcs 3BykoBOW curHarn, NOATBEPKAAMLLMA, Y4TO HOBOE BPEMS Havyamna KOLIEHUS N0 yMOn4aHuio
YCTaHOBMEHO NMPaBUIBHO.

/3meHeH!s B exedHe8HOM 8pemMeHU KoweHus

ExxenHeBHOE Bpems KOLIEHMS MO yMONM4aHuio coctaBnsieT 8 yacos. [inanasoH pabounx yacos coctaenser oT 1 4o 24 yacos.
YT06b! M3MEHNTL BPEMS PaboTbl, HAXMUTE 1 YAepKMBaiATe KHOMKY HAaCTPOEK B TeyeHne 3 CekyHp.

Vcnonb3ayitTe knaBuLWKM CO CTpernkamu BBEPX W BHU3 Anst BBOAA BPeMeHU paboTbl v noatBepaute Haxatuem kHonku OK. Ha
pvcnnee noseutcs cumeon IdLE v pasgactcs 3BykoBOW CurHan, MOATBEPXAAIOLLMIA, YTO HOBOE XEAHEBHOE BPEMS KOLLEHMS
YCTaHOBMEHO NMPaBUIBHO.

W3meHeHue konudecmea paboyux OHell 8 Hederto

[Mo ymon4aHuto Konu4ecTBo AHelt paboTbl poboTa B Heaento coctasnseT 5. Bol MoxeTe BbibpaTh 3, 5 unm 7. YTo0bl M3MeHUTL
KONMYECTBO fIHEN, HAXXMUTE 11 YAEPXKUBAITE KHOMKY HACTPOEK B TEYEHMe 3 CEKYHA.

Vcnonb3yitTe knasuLLK CO CTPENKkamy BBEPX U BH3 NSt BROZA KONMYECTBA pabounx 4acos 1 NoTBepanTe Bbi6op kKHOMKoM «OK».
Ha gucnnee nosisutcs cumson «IdLE» v pasgacTcs 3ByKOBOWA CUrHan, NoATBEPXAALOLLMIA, 4TO HOBOE KOMMYECTBO paboumx aHel
B HEZIeNH0 MO YMOMYaHWK0 YCTaHOBMEHO NMPaBUITBHO.

W3meHeHue Hacmpoek damyuka 0ox0s

[latumk poxas no3sonsieT poboTy aBTOMaTUYECKU OCTaHaBNMBAThL KOLUEHWE U NApKOBATbCs HA 3apsiaHON CTaHLuM npu obHa-
PYXeHUN ocafikoB. Bpemsi, no ucteveHnn kotoporo poboT Bo306HOBUT paboTy, MOXHO HAaCTPOUTL B MOBUIEHOM MPUIOKEHNM.
Haxwmute n yaepxueaiite kHonky HOME B Teyene 3 cekyHa. Ha aucnnee otobpaautcs Hagnucs RAIN (noxab) - HacTpoitkv far-
unka poxas. Haxmute OK, 4ToBbl OTKpLITE MEHIO HacTpoek. Ha aucnnee MoxHo Bbibpats ON (BkntoueHo) unu OFF (oTkntoueHo)
11 noaTBEPANTL BbIGOp, Haxas OK.

W3MeHeHue HacmpoUKu MyfbmU30HbI

OYHKUMS HECKOMbKIX 30H MO3BOMSIET MOCEAOBATENBHO HAYNHATL KOLLEHWE C PadHblX HauanbHbIX TO4eK. Monb3oBaTenbeckve Ha-
YarbHble TOYKW MOXHO 3afaTb B MOGUILHOM NpUMoXeHNW, BbIGPaB NPOLIEHT OT AnMHbI OrpaHUuKTENbHOTO NpoBoda. Hanpumep,
€CrN YCTaHOBMTb 3HaueHue 40% Ans NepBoit 30HbI, PoBOT cHavana obpabotaeT yyacTok, paBHbIit 40% AnNHbI OrpaHNYNTENbHO-
ro NpoBoOfIa, @ 3aTeM 0CTaBLUMECs yyacTku rasoHa. Mogenn YT-852091 n YT-852092 no3sonsitot 3afath [Be HavanbHbIE TOUKM,
a YT-852093 - yetbipe.

Ynepxvsaiite kHonky HOME B TeueHne 3 cekyHa. Ha aucnnee noseutcst Hagnucs RAIN. C nomoLLbio KHOMOK €O CTpenkamu
BBEPX M BHU3 nepekmiounTe HacTpoiiky Ha ZONE (pyHKums Heckombkux 30H). Haxmute OK, 4tobbl OTKpLITE MEHI0 HacTpoek. Ha
aucnnee MoxHo Bbiopatb ON (BkmtoueHo) unu OFF (BbIkioueHo) 1 noaTBEpAuTh BbIGOp HaxaTem OK.

O6HoereHue npoepammMHo20 0becrnedyeHust

Bbl MoxeTe 06HOBITL MporpaMMHoOe 0becneyeHre YCTporicTea A0 NocneaHen Bepcum Yepes MobunbHoe npunoxenne. Pobot oc-
HawwéH dyHkumein FOTA (Firmware Over The Air), kotopas nossonsieT 06HoensTe [0 no 6ecnpoBofHoi cetu. [ins 06HOBNeHMS
y6enuTech, YTo poboT NoAKNYeH k GECnpOBOAHON CETH, 1 CRIEAYIATE MHCTPYKLNSIM B MPUNOKEHNUN.

OBCIY)XXUBAHWUE NPOAYKTA

Mpumeyanue: Mepea BbINoNHeHMeM NOGOrO TEXHUYECKOrO 0GCYXMBaHNS Y6eauTeCh, YTO U3AENUe BbIKMHOYEHO U OT-
COEAMHEHO OT 3apAAHON CTaHLUM.

Bcerpa HaaeBailTe 3aluTHbIE nepyaTkyt Npy BbINOMHEHUM NtoBbix paBoT No TeXHUYECKOMY 0BCNyXUBaHHIO.

Ecnu kakasi-nn6o onepaus no TexHU4eckoMy oBCryXMBaHII0 He OnucaHa B PYKOBOACTBE, 3TO 03HAYaET, YTO ee CriedyeT Bbinon-
HSATb B @BTOPV30BAHHOM CEPBUCHOM LIEHTPE NPOU3BOAUTENS.

/3nenve crienyet o4mLLaTL NOCHE KaXA0ro UCTOMNb3oBaHws. Yaansiite ocTaTkv TpaBbl MSTKOM WETKOM, KUCTbIO UMK TKaHbH. O4i-
CTUTE BEHTUMSILMOHHBIE OTBEPCTYS, YOEAMBLUMCH, YTO OHW HUYEM HE 3aCOPEHBI. Boree CTolikue 3arpsiBHEHNs MOXHO YAanuTb
CTpYéil Bo3ayxa nof, faenennem He Bonee 0,3 MIMa. 3anpeluaetcs ncnonb3osath ANS O4UCTKI M3BENNS XMMUYECKVE BELLECTBA,
ankanoual, abpasuBHble MaTepuanbl UK arpeccuBHble MOMLME CpeacTBa. V3nenve Hemb3si OumiLaTh CTPy&il Boabl Unu mo-
rpyXaTb B BOAY.
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[MpoBepbTe HOXM POBOTUMPOBAHHON FA30HOKOCUIKN HA M3HOC M Hanuune NoBpexaeHni. Mpu obHapyeHUN YPE3MEPHOTO 13HO-
Ca Unu NOBPEXAEHUA 3aMeHUTE HoXM. Beerfa 3ameHsiiTe HOXW OpUTMHANBHBIMI, MOEHTUYHBIMU TEM, KOTOpbIe Bbinn yCTaHoB-
NeHbl Ha yCTpolicTBe. TOMbKO MCMOMb30BaHME OPUTMHANBHBIX 3aMacHbIX YacTel rapaHTupyeT 6e3onacHocTb n3nenus. 3ameHy
HOXeWN JOMKEH BbINOMHSTL OMbITHbI NOMb30BaTeNb. B cnyyae comHeHuit 0BpaTuTeCh B aBTOPU30BaHHbIA CEPBUCHBIA LIEHTP
NpoU3BOAMTENS.

OTKpYTUTE BUHT KPENMEHMS HOXa OTBEPTKON. CHUMUTE CTapbIil HOX. Mpn HEOBXOAMMOCTY OUUCTUTE KPENTEHME HOXA. YCTAaHOBK-
Te HOBbIN HOX, 0bpalLas BHUMaHWe Ha HanpaBrneHue Ne3sius. 3akpenuTe HOX, HAAEXHO 3aTHYB BUHT. Beerna 3ameHsiiTe kom-
NAEKT HoXell, YToBbl 0becneunTb NnaBHyio paboTy BpaLlatoLerocs nessust. Mpu HEOOXOAUMOCTM KOMMNEKT MOXHO LOMOMHUTL
[0NONHUTENbHBIMI KoMMnekTam Hoxelr YT-852096 (nprobpetatotes oTAenbsHo).

[Mocne kaxgoro MCnonb30BaHNs 1 OYUCTKI HOXEN CMa3blBaliTE PEXYLLME KDOMKM TOHKMM CIOEM NETKOro MaLLMHHOIO Macna. 910
YMEHBLUWT KOPPO3VILO M MPOANNT CPOK CIyBbl HOXel. [pn exesHEBHOM KOLLIEHUI HOX CTIELYET MEHSITh KaXzable LECTb Heenb.
3710 0becneunT npaBunbHyto paboty poboTU3MPOBAHHON rA30HOKOCUITKY W PAaBHOMEPHOE CKaLLWBaHUE ra3oHa.

[Mocne 1cnonb3oBaHWs O4YNCTUTE YCTPOWCTBO OT TpaBbl M Mycopa. OCoBEHHO TLATENBHO OYNCTUTE Konéca, YTODbI OHYN He Groku-
pOBanu W He OrpaHUYMBany NOLBYKHOCTb YCTPOICTBa.

B cnyyae noepexaeHus kabens nUTaHus 3apsigHOi CTaHLMK ero HeobXxoaMMO 3aMeHUTb B aBTOPKU30BAHHOM CEPBUCHOM LIEHTPE
npoussoauTens. Kabenb He NOANEXVT PEMOHTY 1 NOANEXMT 3ameHe. Pabota ¢ noBpexaeHHbIM kabenem 3anpeLleHa.

XPAHEHWE W TPAHCMOPTUPOBKA NPOAYKLIUK

Mpumeyanue: MNepen xpaHeHnem Ui TPAHCTIOPTMPOBKOIA BCErAa BbIKMio4aiTe YCTPOCTBO U OTKMIoYalTe ero oT ceTu. Ounaii-
Te €ro COrMacHo MHCTPYKLMA.

XpaHuTb B TEMHOM, CyXOM 11 XOPOLLIO NPOBETPUBAEMOM MeCTe. XpaHuTb B HEAOCTYNHOM [Ns AeTeil MecTe. XpaHuTb Npu Temne-
patype ot 10 go 30 rpagycos Lienbcus. PexoMeHayeTcs XpaHUTb MPOAYKT B OPUTVHANBHON YNakoBKe Ui ApYroi Nbine3alynTHOM
ynaKoBke.

lepen TPaHCMOPTMPOBKOI M3AENNS YCTAHOBUTE MaKCUMarbHYI0 BbICOTY CkaluMBaHms. epeBoanTe usnenme 3a pyuku. Bo Bpems
TPaHCNOPTUPOBKY 3aLLyLLANTe U3eni e OT YAAPOB U CUMbHbIX BUBPaLMil. 3akpennTe uanenue, YTobbl NPeAOTBPATUTL CKOMbKeE-
HUe UNu OMPOKMAbIBaHNE BO BPEMS TPAHCMOPTUPOBKY.

Mouck HeucnpagHocmel
Hwxe npuseneHa Tabnuua npobnem 1 nx BO3MOXHBIX PeLLEHMiA:

Kop ownbku Mpunumnna PeweHue

1. MomecTuTe poboT-razoHoKoCUNKy B paBouyto 30HY.
2. Flpoaepbre NpaBubHOCTb YCTAHOBKM NPOBOAOB B rHE3/e C KPACHbIMU W YepHLIMU pasbemMamit.
3. Ecnv owunbKa He ycTpaHeHa, 0BpaTUTeCh B CEpBUCHBI LEHTP NPOM3BOAMTENS.

1. BbIknko4uTe YCTPOIACTBO M NEPEMECTUTE €r0 B MECTO, CBOBOAHOE OT MPEnsTCTBUiA.

2. Bntouue ycTpoiicTBO M HaxmuTe START, a 3atem OK.

3. Ecnv owwumbka He ycTpaHeHa, BbIKIIo4UTe YCTPOICTBO, NepeBepHITe poBoTa Neasiem BBEPX 1
MpOBEPLTE, HET NN Yero-ninbo, 4To BrokupyeT BpalLieHue Korec.

4. YctpaHuTe BriokupytolLuii daktop, nepeseauTe pobota B paboyee nonoxeHue, BKMKOYUTE YCTPOI-
CTBO 1 HaxmuTe kHonky START, a 3atem OK.

1. BblkntoumTe yCTpOICTBO.

2. MepeBepHuTe poGoTa Ne3sueM BBEPX U MPOBEPLTE, HET N1 MPENSATCTBUI BPALLEHMIO FONOBKY NIE3BUSI.
Ecriv ronoBka uni Buraens noBpexaeHs!, 06paTUTech B CEPBUCHIi LIEHTP MPOU3BOAUTENS.

3. YetpahuTe Gnokvpytowwmii dakTop.

4. MNepeseaute poGota B paboyee nonoxeHue 1 nepemecTute ero Ha pabouyto 3oHy ¢ Gonee kopoTKoi
TPaBOV NN yBENNYLTE BLICOTY CKaLLMBAHMS.

5. Bntouue ycTpoitcTBo v HaxmuTe START, a 3atem OK.

1. BblkntoumTe yCTpoICTBo.

2. MepemecTtuTe poGoTa B 30HY, CBOBOAHYHO OT NPENSTCTBHA.

3. CHUMUTE BEPXHIOO KPBILLIKY 1 POBEPLTE MarHiTbl Ha BHYTPEHHei CTOpOHe Kpbiluku. Ecrn kakve-nn-
E4 [laTuvk CTONKHOBEHUS BCe €lle akTiBeH | 60 MarHuTbI OTCYTCTBYIOT, 06pATUTECH B CEPBHUCHBII LEHTP MPOM3BOATENS.

4. Ecnv MarH1Thl yCTaHOBMEHbI MPaBUIbHO, MPOBEPETE HAIEKHOCTL PE3MHOBOTO COBTNHEHNS KPILLIK C
po6oTom-ra3oHokocunkoit. Ecnn oo ocnabneo, satsHuTe ero.

5. Bkntouute ycTpoiicTBo 1 HaxmmTe START, a 3atem OK.

1. BblknouuTe yCTPOIACTBO.

2. NMepemectuTe po6oTa B 30HY, CBOBOAHYIO OT NPENSTCTBHIA.

3. Bntouue ycTpoiicTBo v HaxmuTe START, a 3atem OK.

4. Ecnv olwmbka He ycTpaHeHa, BbIKIo4uTe YCTPORCTBO.

5. MepesephuTe poboTa nessrem BBEPX U NPOBEPLTE, HET MU 4ero-nnbo, 4To MOrmo Bbl CTaTb NPUUNHON
npocKanb3blBaHus NepeHero koneca.

6. YcTpahuTe 3acop 1 nepeseauTe pobota B paboyee nonoxeHue. BkntoumTe yCTpoiCTBO, HaxMuTe
kHonky START, a 3atem kHonky OK.

1. Mepeseaute pobota B paboyee nonoxeHue.
E6 Po6oT noBepHyT Nne3sieM BBEPX 2. Bknitounte ycTpoiicTeo 1 Haxmute START, a 3atem OK.
3. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 06patiuTech B CEPBUCHIIA LEHTP NPOU3BOANTENS.

E1 Pobot-kocunka HaxoguTcest 3a npefenamu
paboyeit 30Hb!

E2 [MpuBop 3abrnokupoBaH

E3 3abnokupoBaHo  BpallgHMe  pexyLuedt
ronosku

E5 Pobot-kocunka nogHsT

OPUIMWHANTBLHAA WHCTPYKULNWSA
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Koa owubku

Mpuyuna

PeweHue

E7

ﬂaTHMK HaKnoHa Bceraa akTueeH

1. BblKniouuTe yCTPOACTBO.

2. Y6enutech, 4o yknoH paboyeil 30Hb! He NpeBbILLAET 4OMYCTUMOTO Npeaena.
3. MepemectuTe po6oTa Ha POBHYHO NIOLLAAKY.

4. BkntouuTe ycTpoitcTBO M HaxmuTe START, a 3atem OK.

5. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, oBpaTiTech B CEPBUCHIi LIEHTP NPONU3BOANTENS.

E8

Owwwbka NapkoBKY Ha 3apSEHON CTaHLuN

1. YBequTech, YTo nepen 3apspHOi CTaHuMel umeeTcs 1 M CBOBOAHOTO NPOCTPaHCTBa.
2. YBenuTech, 4To 3apsigHasi CTaHLWs YCTaHOBINEHa Ha POBHOM 1 NOCKOI NOBEPXHOCT.
3. MpoBepbTe, He NepeKoLLEHa N 3apsiHast CTaHLVS.

4. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 06paTuTech B CEPBUCHIIA LEHTP NPOU3BOANTENS.

E9

PoGoT-Kocwika 3acTpsin Ha MecTe

1. MepemecTtuTe poboTa B 30HY, CBOGOAHYHO OT NPENSTCTBHIA.
2. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 06paTuTech B CEPBIUCHIIA LEHTP NPOU3BOANTENS.

BP (BM)

3aluura akkymynsTopa

1. MposepbTe Temnepatypy akkymynatopa. ECnv oHa CLLKOM BbiCOKast, NOAOKATE, NOKA OH OCTbIHET.
Ecnv oHa crinwukom HU3Kasi, NoaoxavTe, noka TemnepaTypa He NoAHMMETCS Boile 5°C.
2. Ecrv owwmbka He ycTpaHeHa, obpaTiTech B CEpBUCHII LIEHTP NPON3BOANTENS.

E1

HeT curHana Ha orpaHu4MTeNnsHOM Mpo-
Bofe

1. MomecTuTe ra3oHokocunKy-po6oT B pabouyio 30Hy. NpoBEpLTe MHANKATOP Ha 3apsAHOI CTaHLMM.
Ecnv oH KpacHbIi, 3T0 03Ha4aET, YTO OrpaHNYUTENbHBIA NPOBOZ HENPABUNBHO NOAKMIOYEH K 3apSAHON
CTaHLWM.

2. Ecrm kabenb NoKIio4eH NpaBIUnbHO, @ MHAVKATOP BCe eLLe FOpUT KPacHbIM, MPOBEPLTE, He
MOBPEXZEH N kaberb.

3. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 06patiuTech B CEPBIUCHIIA LEHTP NPOU3BOANTENS.

E12

[Mpobnema ¢ akkymynsiTopom

O6patuTech B CEPBUCHBIIA LIEHTP NPOU3BOANTENS.

E13

MpoBnema c 3arpy3koit

1. MpoBepbTe, He 3arpsidHeHo Mn THE3RO 3apsizku.
2. Ecrm owwmbka He ycTpaHeHa, obpaTtiTech B CEPBUCHIi LIEHTP NPONU3BOANTENS.

E14

MpesbilLeHre paGoyero NpocTpaHcTea

1. YmeHbLuMTE pabouyio 30Hy A0 Pa3MepOB, YkadaHHbIX B MHCTPYKLAN.
2. Ecnm owwmbka He ycTpaHeHa, obpaTiTech B CEpBUCHIi LIEHTP NPOWU3BOAUTENS.

EE

HeussecTHast npobnema

1. BbIKMK4MTE 1 CHOBA BKIKOYMTE YCTPOICTBO.
2. Ecnv owwmbka He ycTpaHeHa, 0bpaTiTech B CEPBUCHII LIEHTP NPONU3BOANTENS.

LOCK (3AMOK)

[MocTosiHHO BBOXY HenpasunbHbIA PIN-kog

1. OcTaBbTe YCTPOWCTBO BKMKOHEHHBIM Ha 10 MUHYT.
2. Yepes 10 MuHyT Bbl CMOXETe CHoBa BBECTM CBOIA PIN-KOA.
3. Ecnv Bl 3a6binu cBoii PIN-ko, 06paTUTECh B CEPBUCHBIA LIEHTP NPOU3BOAUTENS.

OPWMWITWUHATINDbBHAA

WHCTPYKLUMWNA

49



UA
XAPAKTEPUCTUKKN MPOAYKTY

Po6oTi3oBaHa rasoHokocapka - Lie eneKTPOHHMIA MPUCTPI, MPU3HAYEHNIA Ans aBTOMATUYHOTO AOMsAAY 3a ra3oHoM. Perynbo-
BaHWil fjianasoH BUCOTM CKOLLYBAHHA Ta CUCTEMa HOXIB 3abe3neyyloTb PIBHOMIPHE CKOLLYBAHHSA B MeXax BU3HAYEHOI insHKN.
MpucTpilt npaLytoe i3 3apsiaHOI CTaHLieto, 40 sIKOT BiH aBTOMATUYHO MOBEPTAETHCS ANst 3apsiakit akyMynaTopa, Lo 3abesnevye
MOBHICTI0 aBTOHOMHY po6oTy. 3aBaski 6e3nPOTOBOMY NIAKMIOYEHHI0, POBOT30BAHOI0 ra30HOKOCAPKOK MOXHA KepyBaTi Yepe3
MobinbHuit oaatok. MpaeunbHa, HagiitHa Ta Ge3neyHa poboTa MPUCTPOIO 3aNexuTb Bif, NPABUMBHOTO BUKOPUCTAHHS, TOMY:

Mepen noyatkom poGoTH NpoYMTaIATE BCHO IHCTPYKLItO Ta 36epexiTh ii.

lMocTayanbHuK He Hece BiANOBIAaNbHOCTI 3a Byab-Aki 361TkM abo TpaBMK, LLO BUHWKNM BHACMIAOK BUKOPUCTaHHS NPOAYKTY He 3a
Npu3HaYeHHsIM, abo HeLoTPUMaHHs NpaBun Ge3nekn YN IHCTPYKLA, HaBEAEHNX Y LibOMY NOCIBHUKY. BUKOpUCTaHHS NPOLYKTY He
3a NPU3HAYEHHAM TaKOX aHYITKOE rapaHTiiiHi Ta rapaHTiliHi npaBa kopucTyBava.

OBNAQHAHHA

Bupi6 noctavaetbest y KOMNNEKT, ane nepes BUKOPUCTaHHSM 110ro NOTPIGHO MiaroTyBaTy, sik ONUCAHO fari B LibOMY NOCIBHMKY.

Po6oT-rasoHokocapka nocTayacTbest 3 akCecyapamu: 3apsiaHOK CTaHLIEH i3 3apsiaHM MPUCTPOEM, MOHTaXHUMM Kiloukamu,
3anacHUMM fie3amu Ta rBUHTaMM, TPaHUYHUM JPOTOM Ta AAPOTSAHUMMU KifloUKaMu.

TEXHIYHI JAHI
MNapawmetp OpvHnus if 3HayeHHs
Homep y katanosi YT-852091 YT-852092 YT-852093
HomiHanbHa Hanpyra [B nocrifiHoro ctpymy] 20 20 20
LLnpuHa pisaHHs [mm] 180 180 180
Bucora 3pisaHHs [mm] 20 - 60 20- 60 20 - 60
MakcumarnbHa poGoya nnoa M] 500 800 1000
MakcumanbHuit yxun micLiesocTi [%] 36 36 36
HominanbHa Wwewnakicts [x8"] 2800 2800 2800
JloBxuHa NPUKOPAOHHOTO ApOTY [m] 130 170 200
PieHb wymy
- 3ykoBuit TUCK LpA £ K [nB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- 3ByKkoBa notyxHicTe LwA £ K [rB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Knac enekrpoisonsuyii 1} 1l 1l
CryniHb 3axucty IPX5 IPX5 IPX5
Maca [kr] 72 74 74
Axymynsitop
- Tun 6arapei JiTilt-ioHHMi TNiTiit-ioHHNit JliTilt-ioHHmiA
- HomiHanbHa/makcumanbHa Hanpyra [B nocriftHoro cTpymy] 18/20 18720 18/20
- EmhicTb / EHepris [A-ron] / [Br-ron] 2/36 4172 5/90
- Yac sapsmpkaHHs [x8] 95 75 85
- PoBounii yac [x8] 80 150 165
3apspHa cTahuis
- BxigHa Hanpyra [B nocrifiHoro ctpymy] 20 20 20
- BxigHuit ctpym 1] 11 3 3
- BuxiaHa Hanpyra [B nocriftHoro ctpymy] 20 20 20
- BuxiaHuii ctpym 1] 11 3 3
- Knac enekrpoisonsiii I} 1} 1l
- CTyniHb 3axucty IPX4 IPX4 IPX4
3apsiaxuii npucTpiit
- BxigHa Hanpyra [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Yacrora mepexi [Mu] 50/60 50/60 50/60
- HomiHanbHa notyxHicTs [B] 28 76 76
- BuxigHa Hanpyra [B nocrifiHoro ctpymy] 20 20 20
- BuxigHuii cTpym 1] 11 3 3
- Knac enektpoionsuii Il ] I
- C1yniHb 3axvcty P67 P67 P67

OPUTIHANbLHA I HCTPYKLIS
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3asBrneHe 3Ha4eHHs LIYMOBOTO BUNPOMIHIOBaHHS Oyno BUMIPSHO 33 OMOMOrOI0 CTaHAAPTHOIO MeTody BUNPOOYBaHb i MOXe
6yTV BUKOPUCTAHO ANS MOPIBHSIHHS OHOTO IHCTPYMEHTY 3 iHLWUM. 3asBNeHe 3HauYeHHs! LLYMOBOTO BUNPOMiHIOBaHHS MOxe ByTu
BMKOPUCTAHO [151 NONepeaHbOi OLiHKM BNWBY.

Mpumitka: 3axoau Gesnekn ans 3axucTy onepaTopa NOBUHHI OyTi BCTaHOBNeEHi Ta 6a3yBaTucs Ha OLHLL BNAMBY 3@ PaKTUIHINX
YMOB BUKOPUCTaHHS! (BKITKO4@K04M BCi YACTUHI POBOYOTO LIMKIY, Taki sik Yac BUMKHEHHS aBo poboTU IHCTPYMEHTY Ha XornocTomy
X0y Ta 4ac akTuaLlii).

IHCTPYKLIT 3 BE3NEKM LLOAO BUKOPUCTAHHSA POBOTU30BAHMX FA3OHOKO-
CAPOK

BAXITMBO! YBaxHo npouuTaiiTe nepes BUKOPUCTaHHAM Ta 30epexiTb Ans noganb-
LIOrO BUKOPUCTaHHS.

BuknapaHHs

Mepen nepLUM BUKOPVCTAHHSIM YBAXHO MPOYMUTANTE BECH MOCIBHIK | 30epexiTh 1 oro Ans
MoAanbLLOrO BUKOPUCTaHHS. O3HANOMTECS 3 NpaBUITbHUM BKOPUCTAHHAM MPUCTPOIO.
[puCTpiit He MOBMHEH BUKOPUCTOBYBATUCS AiTbMW abo 0cobamu, siki He 03HANOMMEH 3 iH-
CTPYKLiet0 3 excnnyaralil. Lien npucTpiit He € irpalukoto. [prcTpin Moxe BUKOPUCTOBYBATMUCS
AiTbMM BiKOM Big, 8 pokiB Ta 0cobamu 3 06MeeHMM (ianyHIMM abo PO3yMOBUMI MOXKITH-
BOCTSIMM 32 YMOBW, LLIO BOHV NPOVALLINM BiZMNOBIAHE HAaB4YaHHS Ta nepedyBatoTh Nif HarmsaoM
popocnnx. [itsaim 3a60pOHEHO BUKOHYBATU O4ULLIEHHS Ta TEXHIYHE 0BCyroBYBaHHSI.

Hikonu He BUKOPUCTOBYIATE ra3oHOKOCAPKy Mobnmay iHLWKX Noaei, 0cobnmeo aiten abo ao-
MalLLHiX TBapwH. lNepen nodarkom poboTh Bu3HaYTe Be3neyHy 30Hy, 3ab0POHEHY Ans fio-
A€ Ta AOMALLHIX TBApWH. 3anmnaHyiTe BUKOPUCTAHHS ra30HOKOCAPKY Ha Yac, KOmu nioau
abo TBapMHW MEHLL aKTUBHI B Cagy.

Llen npucTpiin MpusHa4eHmnin BUKMKOYHO ANt aBTOMATUYHONO CKOLLYBAHHS Fa30HIB Y XTIIOBUX
MPUMILLEHHSX, Y BiBeaeHUX pobouix 3oHax. Lien Bupib He NOBMHEH BUKOPMCTOBYBATMCS B KO-
MEPLIIAHMX Liinsix. BUKOPUCTOBYITE MO0 JIWLLE 3a MPU3HAYEHHSM Ta 3rigHO 3 KOHAirypaLlieto
BMpoGHMKa. He nepeBo3sTe npeameTw, fieit abo TBapuH Ha NpUCTPOI. He BUKOpUCTOBYITE po-
BOTI30BaHY ra30HOKOCapKy A Byab-skux CanoByx 3aBaaHb, OKPIM CKOLLYBAHHS rasoHy. Byab-
51Ki 3MiHM B KOHCTPYKLi, cucTemax 6eaneky abo nporpamHomMy 3abearneveHHi 3ab0poHeHi. Biiko-
PUCTOBYITE Lie BUPID MLLIE 3 OPUIHAMBHIMI aKCECYapaMu, LLO MOCTa4atoTbCs BUPOBHIKOM.

MigroToBka

3aBxau oasraiiTe 3axvCHIA OFAr Ta B3yTTS Mif Yac BUKOPUCTaHHS Liboro BUpoby. He Biko-
PUCTOBYMTE MPUCTPIi GOCOHIXK abo Y BIOKPUTUX caHOansX. YHUKaTe HOCIHHS 3HOLLEHOTO,
BINbHOMO opAry abo oasry 3 pemiHLAMM Ui CTpivKaMm. BinbHuiA oasr Moxe notpannuTy B
PYXOMi YaCTUHM NPUCTPOIO, LLIO MOXE NPU3BECTW A0 TPABM.

PeTenbHo ornsHeTe MicLe, e BUKOPUCTOBYBATUMETLCA MallMHa, Ta BUAaniTh Yei npeame-
I, SKi MOXYTb NOTPANUTA BCEPEOMHY MALUMHW, Taki SIK KaMiHHS, irpaLLkiA, IHCTPYMEHTW Ta
rinkw. 3axonneHi NpeaMeT MOXyTb MOLUKOAWTI MaLLMHY, @ TakoX MOXYTb OyTW BiOKWHYTI
3 BICOKOHO LLIBWAKICTHO, Hapasaroum Ha Hebesreky onepatopa Ta HaBKOMMLLHIO TEPUTOPItO.
BuaHauTe pobody 30Hy 3a AONOMOrOK MpaHYHOMO ApoTy abo CCTEMM BIPTYaribHUX MEX,
3anexHo Big mogeni Bupoby. He npoknagaiite apit Yepes AinsHkW, AOCTYMHI Ans HeaBTo-
P130BaHOro nepcoHany. Mpoknagits pobody MeXy TakuM YMHOM, LoB Cxmni, CTiHM Ta 06-
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puBM Bynm nosa JOCsHKHICTIO poboTa. Y By3bKux Mpoxodax OTPUMYIATECh HCTPYKLIA LLIOAO
MiHIMarbHOI LWMPUHK Ta MPOKIaAaHHS: rPaHINYHOTO ApOTY. B iHLLIOMY BUNAAKY iCHYE UK
3acTpsiraHHs poboTa abo 3iTKHEHHS 3 NepeLLKogamu.

[epen BUKOPUCTaHHSAM 3aBX M NepeBipsanTe 3aX CHUIA KOXYX, N1e3a Ta IBUHTU Ha HAsiBHICTb
3Hocy abo noLLKomKeHb. 3a NoTpedy 3aMiHiTh 3HOLLEH abO NOLLKOMKEH AeTarni.

[eper BMKOPUCTaHHAM NepPeBIPTE LLHYP XWBMEHHS Ta MOLOBXYBaY Ha HAsiBHICTb MOLLIKO-
[PKeHb abo 3HOCY. FAKLIO LIHYP MOLWKOAUTLCS Mif Yac BUKOPUCTaHHS, Big eaHalTe MOoro Big
[pKepena XuBreHHs. He TopkainTecs LWHypa, NepLu HiX Bid'eqHaTK 1oro Big mepexi. He Bu-
KOPMCTOBYWTE NpWnag, SKLLO LUHYP MOLKOMKEHUA aBO0 3HOLLIEHW.

MigknioyaiiTe enekTpoMepexy 40 3a3eMIeHOI PO3ETKM 3 AndepeHLianbHUM 3axCTOM. YHu-
KaWiTe NigKIKO4EHHS 10 MepeXxi 3a A0MOMOTOH) H3bKOSIKICHIX NOAOBXYBaYIB Ta NOLOBXYBaqiB.

BcTaHoBnEHHA

PoaMmiCTiTb 3apsiaHy CTaHLit0 Ha CTiAKil, piBHili MOBEPXHI B MicLi, 4e poboT MoXe nerko BeTa-
BaTV Ta BUXOOWUTY 3 HEl. He BCTAHOBMIONUTE i B Kantoxax, 3anaauHax abo 30Hax 3atonneH-
HA. TpumanTe CTaHLto Noaani Bif [Kepen Tenna Ta erkosanMmcTix Marepianis.
BCTaHOBITL KOHTYP MPaHMYHOMO APOTY BIAMOBIAHO [0 IHCTPYKLIM. He nigknioyanTe KOHTYp
[0 iHLLUKX CUCTEM Ta He 3MIHIOITE napaMeTpu curHany. 3abesnedte AOCTyn 4o cTaBkis, Oa-
CENHIB, KPYTWX CXMIIB Ta LOPIr - NPOKIaZiTh rpaHUYHA AT, O BU3Ha4ae poboYy 30HY, Tak,
1406 poboT He HaTUKaBCA Ha NEPELLKOaU.

BukopucTaHHs

YHUKalTe CKOLLYBaHHS MOKPOI TpaBu. He BUKOPUCTOBYITE Mif Yac LTOPMIB abo CUMbHIX
powyiB. He BukopucToByiiTe poboT-Kocapky i vac poboTh CUCTEMM 3POLLIEHHS.

He BMKOpUCTOBYWTE Ha HALMIPHO KPYTUX CXITaX.

He BUKOPUCTOBYITE NPUCTPIN 3 NOLUKOLKEHUMI KpULLKaMi abo Koprycamu.

Byaete obepexHi nig Yac yBIMKHEHHS Mpunagly Ta NepekoHanTecs, Lo Ballli HOrU 3Haxo-
AATLCA nogani Big, piky4voro enemeHTa.

He nigHimaiiTe Ta He HaxUnsiTe MaLUUHY nig Yac 3anycky abo poboti. He nepeHocste Ma-
LUMHY 3 MPALOOYMM ABUIYHOM. FAKLLO HEOBXigHO NepeMiCTUTX MaLLKHy, 3ynuHITb i, 3a4e-
KaliTe, MoK N1e30 MOBHICTHO 3yMUHUTLCA, @ NOTIM CKOPUCTANTECS PyYKaMM L7151 NEPEHECEHHS.
Tpumalite pyki Ta Hor nodani Big 06epToBUX YacTH. He npocTsraiiTe pyku Yn Horv nig
kopryc. He TopkaiiTecsi pyxomix 4YacTuH.

3a n0Tpe6v| HerafHo HaTUCHITb KHOMKY aBapiiiHoi 3yninHk. ToTiM BUMKHITb MPUCTPIl Ta
Bif'€AHaNTe MOro Bif 3apsiAHOI CTaHLl.

Mepes O4ULLEHHAM, OrNSiAOM, PEMOHTOM abo yAapoM Mo NPUCTPOK CTOPOHHIMM NpeaMeTa-
MM NEPEKOHANTECS, LLIO BCI PyXOMi YaCTUHM 3ynHICA. [epeBipTe NpUCTpin Ha HAsBHICTb
MOLLKOKEHb Ta 3a NOTPEdM BiAPEMOHTYIATE AOTO NEpes NOBTOPHUM YBIMKHEHHSM. SKLLO
MPUCTPIN NOYMHAE HagMIpHO BIDPYBATH, HEraHO BUMKHITB 1Or0 Ta NepeBipTe Ha HasBHICTb
MOLLKOKEHb, HELLMBHO 3akpinneHux Aetanei abo HeobXiqHOCTI PEMOHTY.

He HakpwBaiiTe pobota abo 3apsigHy CTaHLit. He BKOpUCTOBYITE NoBnuay nerkosammumc-
TUX MaTepiarnis. He BUMMKaiiTe Ta He obxoasTe cucTemu besneky (Larynki, KHOMKy aBapii-
HOI 3yMuHKI, 3aMKy). 3axucTiTb cBiit PIN-koz Ta HanalwuTyBaHHS 3aXUCTy Bif KpaZKku; He

OPUTIHANbLHA I HCTPYKLIS



UA

nepenasaiiTe iHpopmaLlito 6e3neki HeaBTOPU30BaHUM KOpUCTYBaYaM.

OHoBrIEHHs NporpamMHoro 3abeaneyeHHs Crig BUKOHYBATW NULLIE 3 [DKEPEN, 3a3HaYEHINX BU-
POBHUKOM.

He mogudbikyiTe BOYI0BaHWA pagioMoaymnb NPUCTPOL abo cCTEMY IHAYKLIMHOT NETHi.

TexHi4yHe 06CnyroByBaHHS, TPAHCMOPTYBaHHA Ta 30epiraHHA

MigTpMmyiATe BCi N1E3a Ta MBUHTU Y HaNeXHOMY CTaHi, LWob 3abeaneuntn BesnedHy poboty
MPUCTPOLO.

Micns 3aBepLLeHHst poBOTK YaCTo NEPEBIPAINTE 3aXUCT f1e3a Ha HasiBHICTb 3HOCY Ta MOLLIKO-
[KeHb. [MpeameTi, L0 noTpanunm B 1e30, MOXYTb MOTpanuTh BcepeanHy pobota Ha BICo-
kil LwamakocTi. Lie moxe noLukoguTy pobota.

Bynbre 0bepexHi nig Yac HanaLwTyBaHHS NPUCTPORO, LLOD YHUKHYTY 3aLeMIIeHHs NanbLis
MDK PyXOMUMU JIE3aMN.

Micns BMKOPUCTaHHS 3aBXAM BUMKHEHUM 3ariLLaiTe MpuCTpii, Wob BiH OXOMOHYB, MepLL
HXX BUKOPWCTOBYBATY MOr0 3HOBY. Bif'eaHalTe rpaHnYHmiA ApIT Bif PO3ETOK 3apsAHOI CTaHLjl.
Bynbre obepexHi nig vac poboTy 3 nesami, HaBiTb KOrv NPpUBIL BUMKHEHO, OCKiNbKW fle3a
MOXYTb BCE LLe 0bepTaTiCs. 3aBxay YeKaliTe, NOKM 1e3a MOBHICTIO 3yMUHSATLCS, MEPLL HiX
MPOJOBXYBaTH.

[ns 3a6e3neyeHHs Gesnexn cBOeYacHo 3aMiHtonTe 3HoLEeHi abo noLkomkeHi aetani. Bu-
KOPWCTOBYMTE NWLLIE OPMriHaMNbHI 3anacHi YacTUHW Ta akcecyapw. [ig Yac 3amiHu 11e3 BUKO-
PUCTOBYWTE 3aXUCHI PyKaBUYKN.

He BIKOPUCTOBYMTE MUIAKY BACOKOIO TUCKY ANs O4MLLEHHS poboTa abo 3apsiaHOI CTaHLi.
Mepen TpaHcnopTyBaHHAM abo TpuBanum 36epiraHHsM O4UCTiTb PoboTa, 3akpiniTh fesa Ta
Bif'€AHaMTe 3apsigHy CTaHLto Ta 6ok KVBMEHHS Big Mepexi. 3bepiraiTe y CyxoMy MicLli.
He 3anuwarite akymynsitop MOBHICTIO pO3PSIMKEHAM NPOTSrOM TPUBAroro Yacy. 3apsigitb
aKymynsiop nepez 30epiraHHAM.

Pu3uku, noB)sizaHi 3 Lwymom

MpucTpiit po3pOBIIEHO TakUM YMHOM, LLOD MaKCUMarbHO 3MEHLLMTI PU3MK BMAMBY LLYMY
Ha kopucTyBaya. OHaK NOBHICTIO YCYHYTU Lii Hebesneku HeMoxIneo. Kpim Toro, gy, siki
nepedyBatoTb MOBN3Y NPUCTPOIO, TAKOXK NiALAKTLCA BISMBY LUYMY.

Pu31K MOXHa 3MEHLUTY, OTPUMYHOUMCH TaKUX PEKOMEHAALLIN:

- BUKOpVCTOBYBATW BUPIO BIiAMOBILHO A0 VOMO LinbOBOMO MPU3HAYeHHS, SIK OMMCAHO B iH-
CTPYyKLii;

- NEPEKOHATMCS, LLIO NPUCTPIN 3HAXOAWUTLCS Y CIPABHOMY CTaHi Ta PerynsipHo 06CyroByeTbCS:;
- BUKOPWCTOBYWATE BifNOBIHI Ta 40BPE 3aTOYEH HOXi;

- NNaHymTe CBOK POBOTY TaK, LWob MaTy MOXIMBICTb POBIUTY YacTi nepepsyt.

3anuLLKoBUIA PU3NK

HasiTb SKLLO nig Yac poboTh AOTPUMYHOTLCA BCiX 3am0BhKHUX 3aXO0AiB, NOTEHLAHMIA PU3MK
TPaBMYBaHHsI 3a/MLLAETLCS. Yepes KOHCTPYKLo BUpoby, Hebeanekn Ta TpaBMm BCE OQHO
MOXYTb BUHIKATW BHACTAOK HEMPAaBINbHOI eKCnyaTalLlii, HenpaBWbHOMO 06CyroByBaHHS
abo HeouiKyBaHOrO yaapy Bif KUHYTUX MPEMETIB.

OPUTIHANbBHA IHCTPYKLUISA
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IHempykuii 3 6e3reku 3apsdxaHHs akymynsgmopa

YBara! [Nepen 3apsmkaHHsM NepekoHanTecs, WO kopnyc 6roka XuerneHHs, kabenb Ta
LUTEKEP He TPICHYTI Ta He MOLUKOMKeHi. He BMKOpUCTOBYITE HecnpaBHy abo MoLKomKe-
Hy 3apsigHy CTaHLjto Ta 6roK XuBreHHs! BUkopucToByiiTe ANs 3apspkaHHs akymynsTopa
INVLLIE 3apsAHY CTaHLko Ta BrioK XUBIEHHSI, LLIO NOCTAYaTLCA Pa3oM 3 akyMynsTopom. Bu-
KOPMCTaHHS iHLLOrO BIIoKY MBMEHHs abo 3apsiaHOI CTaHLil MOXe NPU3BECTM [0 Noexi abo
MOLLKOPKEHHS iHCTPYMEHTY. He 3apsimkaiTe akyMmynstop nobnusy mxepen Tenna Ta He Ha-
KpuBalTe 3apsiaHy CTaHLo Ta BroK XWBMEHHS. 3apsimKanTe akyMyrnsaTop SIMLE B CyXOMY,
MPOBITPIOBAHOMY MICLYi, HELOCTYMHOMY [N5 CTOPOHHIX 0CiB, 0cobrMBo fjTent. He BUKOpUCTo-
ByWTE 3apsigHy CTaHLto Ta Briok xuereHHs 6e3 nocTinHoro Harmnsay aopocnmx! AKWo sam
MOTPIBHO 3aNMLLMTY 30HY 3apsKaHHS, Bif €QHaNTe 3apsigHY CTaHLLiK, BUTArHYBLUM LLTEKEP
Onoka XMBMEHHS 3 PO3ETKM. FAKLLO BUAINAETLCS AWM, HE3BUYAHWI 3anax TOLLO, HeranHo
Bif'€AHaMTe 3apsigHy CTaHLt Ta GrOK KVUBMNEHHS Bif [yKepena KVBMEHHS.

[MpMCTPIN NOCTaYaETLCA 3 HE3APSHKEHUM aKyMYNATOPOM, TOMY Mepes BUKOPUCTAHHAM
WOrO CIig, 3apSiaUTY 3rigHO 3 NPOLEAYPOH), ONUCAHOD HIMKYE, 3@ A0MOMOTOH0 3apsiaHOI CTaH-
Liii Ta GrIoKy XMBMEHH, LLO BXOASTL A0 KOMMNeXTY. JTiTili-IOHHi akyMyrnsTopu He MaloTb Tak
38aHOro «edpexTy Nam'sTix, LU 03BONSE 3apspKaT I y Oyab-Akuit Yac. OpHak PEKOMeH-
AYETLCA PO3PSLKATM aKyMyrATOp Mg Yac HopmanbHOT poboTi, a NOTIM 3apsikaTy 1oro 4o
MOBHOI EMHOCTI. FAKLLIO Yepe3 0cobnmMBOCTI pobOoTY Lie HEMOXIMBO KOXHI Kirlbka abo AeCATOK
LIMKIIB, 110ro Cia 3apsimxaTit NPUHaNMHI KOXHI Kinbka-0eCATOK LyKNiB. 3a 0aH1X 06CTaByH
He po3psmKanTe akyMyraTopy LLUMSXOM 3aMUKaHHS ereKTpOaiB, OCKIrbKW Lie MPU3BoauTbL
[10 HE3BOPOTHUX NOLLKOKEHb! Takox He nepesipsanTe CTaH 3apsay akyMynaropa LUIsSXoM
3aMUKaHHS eNneKTPOAIB Ta NepeBIPKA Ha HAsBHICTb ICKOP.

He posbupalite Ta He NPOKOMKOMTE KOpNyc akymynstopa. He kuaaiTe akyMynstop Y BOTOHb.
HeralHo BUIAMITB 3 excrinyaTaLii MOLLKOMKEHA, po3ayTui abo neperpitui akymyrnsTop Ta
BIHECITb OO 10 CEPBICHOrO LEHTPY abo LIEHTPY nepepobku.

3bepieaHHs akymynsmopa

LLlo6 npogosxuTI TEPMIH Cryx6K akymynsiTopa, 3abesneyte HanexHi yMoBu 36epiraHHs.
Axymynstop BuTpuMye npnbnnaHo 500 LMKNIB 3apsimKaHHs-pO3psMKaHHs. AKymMynsTop
cnig 36epiratvt B fgjianasoxi Temneparyp Big 0 Ao 30 rpagycie Lienbcis 3 BigHOCHOK BOFOri-
cTto 50%. [ns TpuBanoro 36epiraHHs 3apsimkanTe akymynsatop npnbnmaHo 4o 80% emHo-
cTi. [ins Tpusaniwuoro 36epiraHHs NepioanyHo 3apspkaiTe akyMynstop, npubnnsHo pas Ha
piK. YHUKaTE HaAMIPHOTO PO3PSIKaHHS akyMynATopa, OCKIMbKM Lie CKOPOTUTL TEPMIH MOT0
CIy»6u Ta MOXE CrPUYMHUTI HE3BOPOTHI MOLLKOMKEHHSI.

Mig yac 30epiraHHs akyMynsTop MOCTYMOBO PO3psmpKaTMMETLCA Yepe3 BuTiK. pouec ca-
MOPO3PSIAY 3anexuTb Big TeMnepatypu 36epiraHHst; YiM ByLLa TeMneparypa, TUM LUBKALLE
BinOyBaeTbCA po3psia. HenpasurbHe 30epiraHHs akyMynsTopiB MOXe Npu3BeCTy 4O BUTOKY
enekTponity. Y pasi BUTOKy 0bpobiTb BUTIK HENTpaniaytouM 3acobom. FKLLO enexTponiT
rMoTpanmB B OYi, PETENBHO MPOMUITE X BOAOKD Ta HEraHO 3BEPHITLCS 32 MEAVNYHOK J0M0-
MOroL0. He BUKOPMCTOBYMTE IHCTPYMEHT 3 NOLUKOMKEHUM aKyMYNSATOPOM.

Korv akymynsTop NOBHICTIO pO3pSAUTLCS, 0ro Cif BIGHECTW 0 CeLlianidoBaHoro MyHKTy
yTunisauii Bigxogis.

OPUTIHANBHA IHCTPYKLISA
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TpaHcropmysaHHs akymynsmopie

NiTiR-ioHHI akyMyNSTOpW OPUMANYHO BBaXAOTLCS HebeaneyHumn Matepianamu. Kopucty-
BaY MPUCTPOIO 3 aKyMYISTOPOM MOXE TPAHCMIOPTYBATM 0T aBTOMOBINBHIM TPAHCTIOPTOM.
[opatkoBix BUMOT HE NOTPIOHO. FAKLLO TPAHCMOPTYBaHHS 3AINCHIOETLCS TPETIM 0cobam
(HanpuKrag, Kyp'epcokoto cryBoto), HeobXigHO AOTPUMYBATICA NPaBMI OO TpaHCMop-
TyBaHHs Hebe3neyHnx matepiania. lMepes TPaHCNOPTYBaHHSM NPOKOHCYMLTYNTECS 3 KBari-
(hikoBaHOK 0COBOI0.

3ab0pOHSETLCA TPAHCMOPTYBaTW MPUCTPOI 3 MOLLKOMKEHUMU akymynstopamu. [lig yac
TPaHCMOPTYBaHHS BUNHATI akyMynsTopi HEOBXIAHO BUMHSITU 3 IHCTPYMEHTA, a BIBKPUTI KOH-
TaKTW 3aXUCTUTW, HaNpWKnag, i30NALiMHOI CTPIYKOK. AKYMyNSTOpU HEOBXIgHO 3aKpinuTK
B YNaKoBLj, OB BOHW He 3MiLLyBarnu1cs B YNakoBLj Mif Yac TPaHCNopTyBaHHS. Takox chig
[OTPUMYBATICA HaLiOHaNbHX MPaBIA LLOAO NepeBe3eHHs HebeaneyHx Marepiaris.

CEPBIC NPOOYKTY

[Midzomoska do pobomu

MpoayKT cnig po3nakyBaTi Ta BUAANUTY BCi NakyBanbHi Matepiani. PekoMeHayeTbCs 30eperTit BCi nakyBanbHi MaTepiany ans
noaanbLLOro BUKOPUCTaHHS! Mif Yac TPaHCMopTyBaHHs abo 3bepiranHs.

lMepekoHaiiTecs, Lo XofHa YacTuHa Bupoby He Byna noLuKofpKkeHa Mif yac TPaHCMOpTyBaHHS. byab-ki BUSBNEHi NOLIKOMKEHHS,
TaKi sk TpiLLmHY abo aedopmallis, Npr3BeAyTH 40 TOTO, L0 BUPIO He Gyae BUKOPUCTaHO B NofarnbLLOMY, 0K NOLLKOMKEHi YacTu-
HU He ByayTb BiAPEMOHTOBaHI 260 3aMiHeHi.

PekomeHayeTbCs poaMmiLLyBaTV BCi AeTani Ha PiBHil, TBEPAiN Ta YNCTIi NOBEPXHI.

Mig yac BCTAHOBMEHHS CAlif BMKOPUCTOBYBATY 3aC00M iHAMBILYaANbHOMO 3aXMCTY, Taki SIK 3aXVUCHWUA OASr, PyKaBUYKW Ta 3acobu
3aXUCTY O4el.

Mpumitka: Mepesd BCTaHOBMEHHAM NPUCTPOID NEPEKOHANTECS, LLO BiH BUMKHEHWIA Ta Bif'€4HAHWNA Bif 3apsiaHOT CTaHLii.

BcmaHoeneHHs 3apsoHoi cmatyii (V)

3apsgHy CcTaHLito MoxHa poamicTuTy Bing Baworo GyauHky abo rapaxa, nobnusy mxepena xueneHHs. Iig Yac npoknagaHHs
rPaHNYHOro ApOTY 3anuLLaiiTe LWOHaiMeHLLE 1 M NpsAMOi AinsHkv Be3 kyTiB Ta NepeLLKos nepen 3apsaHoio CTaHuier, o6 pobot
Mir npaBurbHO NpunapkyeaTucs Ha ctanuii (VI). .

3apsaHy cTaHLjio HeobXiaHO PO3MiLLyBaTY Ha PIBHii NOBEPXHI. |i He MOXHa po3miLLyBaTy Ha noxunii noBepxHi abo B Byab-akomy
MicLy, e T KOMNOHEHTW MOXYTb 3irHYTUCS. PekoMeHy€eTbCS PO3TaLLOBYBATH 3apsiaHy CTaHLto B Mexax fii 6e3npoToBoi Mepexi,
106 3abesneynTin HanexXHMi 38’330k 3 POBOTOM-KOCapeM.

PekomeHayeTbest poaMiLLyBaTyt 6ok KMBNEHHS Ha CTiHi Ha BUCOTI WoHaiMeHLLe 30 cw, a 1ioro kabenb npoknagatv nosa pobo-
4010 30HOH0 ra3oHoKocapku. [epekoHaliTecs, Lo kabenb XVBMEHHS He 3annyTaHWil | He PO3TATHYTHIA.

3apsgHy cTaHLito MoxHa obnagHath rapaxem YT-852094 (npopaeTbest okpemo), T06TO Jaxom, sikui 3abesnedye JoaaTKoBuiA
3aXMCT CTaHLi Ta poboTa-kocapku Bif 4OLLY Ta 30BHILLHiX (haKkTopiB.

BcmaHoeneHHs epaHu4Ho20 dpomy

[MpoknagiTe rpaHUYHKIA APIT NETNEH HABKONMO poboyoi 30HK. Mam’'aTaitTe, WO Mix ApoTOM Ta Byab-SKOK CTIHOK YW iHLUMK ne-
peLLKoiamu noTpibHo [oTpumyBaTmcs BiacTaki 25 cm (V). ins Liboro MOXHa BUKOPUCTOBYBATY BUMiptoBanbHY cTpiuky (VII), wo
[00aeThCs, Ky Crif BMPI3aTi 3 yNakoBKu. FAKLO NepeLukoaa 3HaxoauTbCs Ha OBHOMY PIBHI 3 ra30HOM, | ra30HOKOCapKka MOXe
6e3neyHo npoixaty no Hil, Hanpuknag, nig'isHa fopora abo TpoTyap, AOCTaTHBO BiACTaHI 8 CM MiX NEPELLKOAOH) Ta rPaHNYHUM
apotom (VIII).

3HimiTb MprbnM3Ho 10 MM i3onswii 3 oaHOro KiHus rpaHruHoro apoty (IX). Migkniovits oguH KieLb rpaHnyHoro apoty go YEPBO-
HOTO BuBoay (Buxig apoty OUT), noTiM NPOTSrHITL ApIT Yepes OTBIp y OCHOBI 3apsHOi cTaHji (X).

Bigpixte 3ansuit gpit. 3HimMiTe npubnuaHo 10 MM i3onAwii 3 iHWOro KiHUS ApoTy, NoTiM nigkntovith oro go YOPHOIO Bueoay
(Bxin nposoay IN).

Micns npoknagaHHs NeTni rpaHUIHOro ApOTY 3aKpiniTh ii Ha 3eMAi 3a JONOMOroHo Kinoukis. BOuiiTe kinoukw Ha BiacTaHi npubnuaHo
80 cm oavH Big ogHoro (XI) 3a gonomoroto MonoTka (mpogaeTbest okpemo) (XIN).

LLlo6 yHuKHYTH Nepetukop, YarapHukiB abo AepeB, MOXHa NPOKNACTU rpaHnyHuiA ApiT y dopwmi ocTposa (XIII). Mam'sTaiiTe, wo
MiHiManbHa wrpnHa mae ctaHosuTi 0,8 m (XIV) Ang pyxy poBoTn3oBaHOi ra3oHoKocapku. Ha kyTax rpaHi4HIi OpiT NOBUHEH
yTBoptoatit kyT 90 rpagycis abo binbLue, o6 poboty byno 3pyuHo npoxoguty (XV).

SAKwwo kabenb NpoKnaaaeTbCst Ha NOXWUAiN AiNsiHL, 3BEPHITL YBary, O MaKCUManbHUIA yXii MoXe CTaHoBUTH 36%.

3a notpebn KOMMNEKT MOXHa YKOMNIEKTYBaTV JOAATKOBUMM akcecyapamit (MPOAaTbCS OKpeMo): rpaHnyHui apit YT-852095,
ApoTAHi WTmnpi YT-852097, apoTsaHi 3'egHysavi YT-852098.

OPUTIHANbBHA IHCTPYKLUISA
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3apsidxaHHs akymynsmopa

Mpumitka: Mepen NigKNOYEHHAM [Kepena X1BNEHHS [0 Mepexi nepekoHanTecs, Lo rpaHnYHUA APIT NpaBUbHO NPOKNaAeHo,
a [Kepero KVBMEHHS HANEXHUM YMHOM MIAKIKOYEHO A0 3apsAHOI cTaHuii. OumcTiTh 3apsigHy CTaHLito Ta ii knemu Big 6pyay Ta
MUNY M'SIKOKO CYXOH0 TKaHUHOKO.

MpucTpit Mae BOYOOBaHWI iHOMKATOP 3apsidy akyMynsTopa - CBITIOBHIA iHOMKATOP, NO3HAYEHUA CUMBOMOM akymynsiTopa. Yum
GinblUe iHANKATOPIB CBITUTLCS, TUM BinblUe 3apsmKeHNt akyMynsTop. FKLLO iHANKATOPW He CBITATBCS, Lie 03HaYae, Lo akymy-
NATOP PO3PSKEHUN.

MigkniouiTs 6MOK XMBNEHHS A0 3apsAAHOI CTaHLii, a NoTiM BNOK XUBNEHHs 10 PO3ETKA.

Mpumitka: FKWO nicns NigknoYeHHs 3apsaHOI CTaHLIT 0 Mepexi 3aropseTbes 3eneHni CBITNoAIod, Lie CBigYUTb Npo NOBHY
3apsifiKy akymynsitopa. Y LbOMy BUNaKY 3apsiiaHHsi He PO3MOYHETHCS.

MigkntoviTs ananTep x1BNEHHS [0 po3eTku. CBITNOAIOQHNI IHAWKATOP Ha 3apsiaHii 6asi CBITUTUMETLCS sickpaBo-3eneHum. Konip
iHAMKaTopa MoXe nokasyBaTy pisHi CTaHu poboTa, Sk nokasaHo B Tabnmuyi:

Caitnogi W iHguKaTop 3HayeHHs PiweHHs

MepesipTe, Y NPaBUNbHO NAKMIOYEHO [KEPENO KMBNEHHS

BoHo He cBiTUTbCS Hemae xvBneHHs

710 eNeKTPOCTaHLi Ta 10 fpkepena X1BMeHHs.
MocritHe 3eneHe cgiTno AkymynsiTop poGoTa MoBHICTI0 3apsiKeHuit
3eneHe MUroTnBe CBITNO AxymynsTop pobota 3apsmKaeTbes

Mepeipte, 4n 061ABa KiHUi PaHUYHOTO APOTY HaneXHUM
YMHOM MIAKMIOYeHi 0 po3eTok 3apsaHoi cTauuii. Mepesipte,
4 ApiT He o6ipBaHui.

OBMexyBanbHuiA ApiT NAKMIONEHO HenpasunbHo abo

YepBoHe MUroTnnBE CBITNO "
P o6ipsaHo.

Mpumitka: LLo6 3veHWwUTN CNOXMBaHHS €HEpTii, CUTHan rpaHNYHOro ApOTY BUMMKAETBCA Mif Yac 3apsfpkaHHs akymynsropa.
CurHan BigHOBHTBCS, konu poboT 3anuwwmnTb 3apsiaHy cTaHLito. LLio6 nogosxwuTh TepmiH cnyxbu akymynatopa, 3apsaHa CTaHLis
MPUNUHNTB 3apsmkaHHs nicns gocarHerHs 100% 3apsiay akymynsTopa Ta BiHOBUTb 3apspkaHHs, Konv Hanpyra Bnaae Ao 95%.

HanawmysaHHsi gucomu ckowysaHHs (XVI)
PoBoTn3oBaHa ra3oHokocapka oCHalLleHa PyyKoto, ika A03BONSE LUBMAKO Ta NErko PerynioBaTi BIUCOTY CKOLLYBAHHS. [OBEPHITL
PYuKy, o6 BCTaHOBITI NOTPIGHY BuCOTY. CTpinka Ha pyYLii BKa3ye MOTOUHY BUCOTY.

YBara! fkiio Bam noTpiGHO 3MiHUTYM BUCOTY CKOLLYBaHHS Mig Yac poboTu, 3aBxan cnovaTky BUMUKaITE MaLLMHY, YekaiiTe, Nokv
ne3o nepectaHe 0bepTaTics, a NOTiM 3MiHIONTE BUCOTY CKOLLYBaHHS. BunaakoBe BBIMKHEHHS ne3a nif vac 3MiHU BUCOTY CKOLLY-
BaHHS MOXE MPU3BECTY A0 CEPIO3HNX TPABM.

Poboma 3 pobomoM-KOCUMbHUKOM

Mepen noyaTkom poboTu MiaroTyiiTe GinNsiHKY ANs CKOLYBaHHS. [epekoHaiiTecs, WO Ha AiNsHLi CKOLLyBaHHS HeMae NepeLUKog,
ki MOXyTb 6yTy 3a4enneHi ne3om Ta NoLUKOAKeHi abo BUKMHYTI, Lo CTBOpIoe Hebeaneky Ans oneparopa abo nepexoxiux.
MepesipTe poboyy 30HY Ha HasBHICTb ENEKTPUYHUX Kabenis, siki MoXyTb OyTh nepepisaHi Ne3oM. MOLKOAKEHHS enekTpUYHOro
kabento cTBOPLOE HEbE3NEKY YpaKeHHs ENEKTPUYHUM CTPYMOM, LLIO MOXeE NPU3BECTY [0 CEpi03HUX TpaBM abo cMepTi.
[MepekoHaiiTecs, Lo B pobouili 30Hi Hemae CTOPOHHIX 0cif, 0cobnMBo AiTel abo AOMaLLHIX TBapUH. FAKLLO Taki 0cobu 3'ABNATLCS
nig yac poboTu, HeraitHo 3yNUHITb MaLLKHY Ta NonepeasTe NPUCYTHIX Npo Hebeaneky.

[MepesipTe BUCOTY TpaByW Ta BigpErymnioiiTe BUCOTY CKOLYBaHHS. Hikonu He ckowyiite Ginblue 1/3 JoBXWHW TpaBu. FKILO Tpasa
[JyKe BUCOKa, CKoLLYITe ii noeTanHo. Kocitb perynsipHo, cTexauu, o6 BUCOTa TpaBi He NepeBMLLYBana NoTyXXHICTb ra30HOKOCapKM.
Hikonu He kociTb Mokpy TpaBy. Mokpa TpaBa Mae TeHAeHLto 3acTpsraTit BCepeauHi KaMepu HoXa, Lo MOXe NOripLUMTI HanexHy
poboty poboTi3oBaHoi razoHokocapkit. Mokpa TpaBa Takox Moxe NPU3BECTV A0 KOB3aHHS Ta NadiHHS KopucTyBaya.

lMepen BUKOPUCTAHHSIM NepeBipTe BCi KOMMNOHEHTU POBOTU30BAHOI ra30HOKOCAPKU. SIKLLO BUSIBNEHO MOLLKOLKEHHS!, HEe Hamaraii-
TeCs eKCnyaTyBaTin ra30HOKOCapKy, iokv ii He Byae BigpeMoHTOBaHO abo 3amiHeHo. [NepeBipTe, Yn BEHTUNALLIAHI OTBOPY YKCTI.
3a HeobXifHOCTi 04NCTITh iX M'siKOKO LujiTkoto abo neHanem. He BukopucToByiiTe rocTpi abo MeTanesi npegmeTy.

[NepeBipTe rBUHTOBI 3'€AHAHHS Ha ocnabreHHs. 3a NoTpedu MiaTArHITH.

IepesipTe, Y pyyKI NS TPAHCMOPTYBAHHS YXCTI Ta He MICTSITb KUY Ta iHLLKX 3a6pyaHeHb. 3a NOTpeBU O4CTITh iX M'SIKOHO TKAHUHOI.
Mig yac excnnyatauii po6oTy NPUCTPOIO CRif PerynsipHo NepesipsiTH, LWOo6 3MEHLLNTI PU3MK HELLLACHUX BUNaKIB.

MNicns 3aBepLueHHs poBoTY BUMKHITL MPUCTPIN, 3a4ekaliTe, MOKM Ne30 3yNUHUTLCS, @ MPUCTPIl OXOMOHE. [Nepen BUKOHaHHSAM
TEXHIYHOro 06CNYroByBaHHs.

YBara! fAkwo nig yac pobotn pobota BAAPUTLCS CTOPOHHIN MPESMET, HeraitHo BUMKHITb MPUCTPIN, 3a4ekanTe, MoKu neso 3yni-
HUTLCS, @ MeXaHi3m oxonoHe. MoTiM nepeBipTe NPUCTPIl HA HABHICTb NOLLKOKEHb. FAKLLO BUSIBIIEHO MOLLKOMKEHHS], HEe MPOAOB-
XylTe poboTy, Aokm ix He Byae BimpemMoHTOBaHO. HaamipHa Bibpauis nig yac poboTi Moxe ByTi CNPUYMHEHA NOLIKOMKEHHAM
pobota. 3ynuHiT PoBOTY, BUMKHITH MPUCTPIlA Ta NepeBipTe BUPI6.

[MioknroyeHHs 0o 6e30pomosoi Mepexi
BcraHoBiTh cnevjanbHuii MoBinbHMIA 4oaaTok Ha CBili cMapTdoH, npockaHyBaBluM QR-kog, WO MICTUTLCS B HCTPYKLUIi, Bigno-

OPUTIHANbLHA I HCTPYKLIS



UA

BiIHO [0 BaLLOi onepaLiitHoi cuctemm. [loTpumyiTech nigkasok, Wo BigobpaxaloTes B A0AATKY, Wb MigKkmoumnTy NpucTpilt 4o
6e3poToBoi Mepexi.

3anyck poboma-KocunbHuka

PosmicTiTb po60TI30BaHy ra3oHokocapky Ha piBHili, iBHiA Ta TBEpAili noBepxHi. MepekoHaitTecs, Wo poboya 30Ha BinbHa Bif
Oyab-AKknX NepeLUKoA, 3 SKUMU MOXe TOPKHYTUCS Ne30.

[HCTPYMEHT NpaLitoe Bif akyMynsiTopa Ta He 3anyCTUTLCS, SKLLO akyMynaTop po3psKeHii abo HenpaBnbHO BCTAHOBMEHWH.
Mig yac nepLuoro 3anycky ra3oHOKOCapKi NepesipTe, Y1 poboya 30Ha MPaBUMbLHO MIAKMIoYEHa. BCTaHOBITL MakcUMarbHy BACOTY
ckoLLyBaHHs (60 Mm). PoamicTitb po6oT-kocapky B pobovili 30Hi.

HaTucHiTb KHOMKy XUBNeHHs (a) Ha naHeni kepysaHHs (IV), Wwob yBiMkHYTM NpucTpilt. Iig Yac NepLIoro BUKOPUCTaHHS BBEAiTh
PIN-kog 0000, HatucHyBLm kHonky OK yotupu pasu, noku Ha gucnnei 6numae koxeH 0. PIN-kog MoxHa amikuTw. Mpoueaypy
amitm PIN-kogy onucaHo Aani B Lsomy nocibHuky. Skiwo PIN-kog BBegeHo HenpasunbHo 10 pasis nocninb, nponyHae curHan
TPUBOTY, | POBOT BUMKHETHCS.

MpumiTka: PoBOT BIUMKHETLCS aBTOMATUYHO, SIKLLO MICNS BBIMKHEHHS MPUCTPOIO 33 AONOMOTOK BUMMKAYa XUBNEHHS He byae
BMKOHAHO XO[HMX A0AATKOBMX Ail.

HarucniTb kHonky START, a notim OK, w06 3anyctutu pobota.

Harucnitb kHonky HOME, a notim OK, wob npunapkysatit po6oTa Ha 3apsiaHit cTaHLji.

Po6oTn3oBaHa rasoHokocapka npatoBatume 6e3nepepBHo, AOKY ii akyMynsTop He po3psauTbes. Micns Lboro BoHa NoBepHETHCS
Ha 3apsigHy cTaHuito. Micns 3aBeplUeHHs 3apsimkaHHs poboT aBTOMaTUYHO BiHOBUTb KOCIHHS abo 3anuMWMTLCS Ha 3apsfHii
CTaHUji BiANOBIHO 40 BCTAHOBMEHOTO rpadika KOCIHHS.

HANALUTYBAHHA

3wita PIN-kody (XVII)

LLlo6 amiHmTi PIN-Kop, HaTUCHITL | yTpumyiiTe kHonkn START i HOME npotsirom 3 cekyHA. Ha avcnnei bnumatime cumBon 3amka.
Ha guennei 3'asutbes PIN1, wo o3Havae, o Bam notpibHo BBecTi notounmin PIN-kog. BukopucToByiiTe knasilli 3i CTpinkamu
Bropy Ta BHU3, LL06 BBECTY Lndpu noTouHoro PIN-kogy, ninTBepmxytoum koxHy Lmdpy kHonkoto OK. Ha aucnnei 3'ssutbes PIN2,
LU0 03Havae, Wo Bam noTpibHo BeecTn Hosmit PIN-koa. Beeaitb cBili Houit PIN-kog. Ha gucnnei 3'ssutbes cumson IdLE, wo
NiATBEPIXYE NPaBUMbHICTb BCTaHOBMNEHHS HOBOrO PIN-kogy.

3wmina damu ma yacy (XIX)

lpaBunbHe BCTAHOBNEHHS AaTX 1 Yacy A03BONSE BaM BBECTU rpadhik poboTn pobota-kocspkm. LLob BcTaHOBITI pik, HATUCHITL
i yTpumyiite kHonky START npoTsirom 5 cekyHz, AOKW Ha Aucnnei He 3'ABNSTbCS CUMBON FOAMHHMKA Ta LMpK POKY, HANpUKnag,
2025. BukopucToByiiTe knasiLui 3i CTpinkamu Bropy Ta BHI3, LWob BBeCTy Lndbpy poky. MigTeepaith caiit Bubip kHonkoto OK. MMicns
LIbOro Ha Aucnnei 3'sBnsatbes Lndpy Micsus Ta aHs, Hanpuknag, 08:25. Beeaitb Lydpy MicsaUs Ta fHs Ta NiaTBEPAIT CBil BUBIP
kHonkoto OK. [icnst uboro Ha aucnnei 3'aBnaTbes Ludpy micaus Ta axs, Hanpuknag, 08:25. Beeaite uudpu Micaus Ta gHa Ta
nigTRepaiTh cBiit BMbip kHonkoto OK. Micns uboro Ha aucnnei 3'sBnSTCS UMdpy Yacy, Hanpuknag, 13:25. BeeaiTb roanHu Ta
XBUNWHM Ta NiSTBEPAITH CBild BUGip kHonkoto OK. MMicns uboro Ha gucnnei 3'sBuTbes cumson IdLE, Wwo niaTBepmpkye npaBunbHCTb
BCTAHOBIEHHSI HOBOI AaTh Ta uacy.

3miHa yacy noyamky ckowyeaHHs

Yac novatky ckoyBaHHs 3a 3amMoB4yBaHHSM - 9:00 paHky. LL{o6 3mikuTy 1ioro, HaTuCHITB | yTpumyiiTe kHonky START i kHonky i3
CMMBONOM HanaLuTyBaHb MPOTArOM 3 CeKyHA.

BukopucToByitTe knasilui 3i CTpinkamu Bropy Ta BHU3, W06 BBeCTH Lndpy yacy, i HatucHitb OK ans nigTeepmkenHs. Ha guc-
nnei 3'sBUTbCs cumBon |dLE, i nponyHae 3BykoBuiA curHan, Lo NiTBEPXYE NPaBUbHICTb BCTAHOBNEHHS HOBOTO Yacy noyaTky
CKOLLYBaHHS! 33 3aMOBYYBaHHSIM.

3MiHV B Wj00eHHOMY Yaci CKOWY8aHHs

CTaHmapTHWI LLOAEHHWIA Yac CKOLLYBaHHS CTaHOBMTb 8 roanH. Pobounii yac Moxe Bapitoatics Big 1 1o 24 roguH. LLob amiHuTy
yac poboTH, HATUCHITL | YTPUMYIATE KHOMKY HanalLTyBaHb MPOTSFOM 3 CEKYHA.

BukopucToByitTe knasilui 3i CTpinkamu Bropy Ta BHW3, 106 BBECTM ropvHu poboTw, i nigTBepAiTh ix kHonkow OK. Ha gucnnei
3'aBuTbes cumeon IdLE, i nponyHae 3BykoBuiA curHan, Lo NiATBEPKYE NPaBUMbHICTb BCTAHOBMEHHS HOBOTO LLOAEHHOTO Yacy
CKOLLYBAHHS! 38 3aMOBYYBaHHSIM.

3wmiHa Kinbkocmi poboyux OHie Ha MuXOeHb

KinbkicTb AHiB poboTn poboTa 3a 3amMOB4HYBaHHSM CTaHOBUTb 5 Ha TWxAeHb. Bu moxere Bubpatn 3, 5 abo 7. LLio6 3miHnTy Kinb-
KICTb [JHIB, HATUCHITb | YTPUMYIATE KHOMKY HanaluTyBaHb NPOTArOM 3 CEKYHA,.

3a 4ONOMOroK KnaBilll 3i CTpinkamu Bropy Ta BHU3 BBEAiTb KifbkicTb poboumx roguH i nigTeepaiTs cBili Bubip kHomkoo OK. Ha
auennei 3'aBuTbes cumeon IdLE, i nponyHae 3ByKoBMIA CurHan, Lo NIATBEPAXYE NPaBUMLHICTL BCTAHOBMEHHS! HOBOI KiNbKOCTi
po60YMX AHIB HA TVXKAEHD 33 3aMOBYYBAHHSM.

OPUTIHANbBHA IHCTPYKLUISA
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3wmiHa HanawmyeaHb 0amyuka dowyy

[Jlatuuk goly ao3eonsie poBoTy aBTOMATUYHO 3YNUHATY KOCIHHS Ta NapKyBaTUCs Ha 3apsiHii CTaHLi, Konn BUABNSETLCA Onaa.
Yac, nicns sikoro poboT BiAHOBIIE POBOTY, MOXHA BCTAHOBUTY B MOBINbHOMY A0AATKY.

HatucHiTb i yTpumyitte kHonky HOME npotsirom 3 cekyHa. Ha aucnnei 3'aButbest RAIN - HanaluTyBaHHs Aatuuka gouy. Hatuc-
HiTb OK, 1106 BiAKpUTI MeHI0 HanawwTyBaHb. Ha aucnnei Bu Moxete Bubpatu ON (yBiMkHeHo) abo OFF (BuMKHeHo) Ta nigTeep-
AVTH CBIll BUGIp, HAaTUCHYBLLM OK.

3miHa HanawmysaHb MyfbmU30HU

OyHKLiA KINbKOX 30H A03BONSIE BaM NOCNIOBHO NOYMHATM KOCUTM 3 Pi3HIX NOYATKOBMX TOYOK. BnacHi noyaTkosi TOUKK MOXHa
BCTAHOBWTM B MODinbHOMY A0aaTky, BUOPaBLUM BIACOTOK Bif JOBXWHI FPAHUYHOrO APOTY. Hanpuknag, BCTaHOBMEHHS 3HaueH-
Hst 40% Ans 30HM OfWH O3Havae, Lo poboT croyaTky ckolysaTme AiNsHKY 40% AOBXWHW rPaHUYHOTO APOTY, @ MOTIM peLuTy
pinsHok rasoHy. Mogeni YT-852091 ta YT-852092 [03B0nsioTb BCTAHOBMTW 2 MOYaTKOBI TOUKY, Togi Ak YT-852093 gossonse
BCTAHOBUTM 4 NOYATKOBI TOUKN.

Ytpumyitte kHonky HOME npotsirom 3 cekyHa. Ha aucnnei 3'ssutbes Hanue RAIN (o). BukopucToByiiTe KHOMKY 3i CTpinkamu
Bropy Ta BHU3, 400 nepekmiounTica Ha HanalwTysaHHs B ZONE (dyHKuia kinbkox 30H). HatucHiTe OK, 106 Bigkputi MeHI0 Ha-
nawrysaHb. Ha gucnnei Bi moxete BubpaTn ON (yBimkHeHo) abo OFF (BuMKHEHO) Ta niaTBEpaAmTY CBild BUGip, HAaTUCHYBLLK OK.

OHoereHHs Mpo2pamMHo20 3a6e3neyeHHs

By MoxeTe 0HOBUTY NporpamHe 3abe3neyeHHs NpUCTPOLO 40 OCTaHHBO! BepCi 3a Jonomorot MobinbHoro aoaatky. Pobot ocHa-
wenmit coyHkuieto FOTA (Firmware Over The Air), sika 403BONSiE OHOBMIOBATH MpOrpamHe 3abesneyeHHs 6e3npoToBMM CNocoboM.
[insi oHOBNEHHSs nepekoHaiTecs, Lo poboT nigkntoyeHo Ao 6e3npoToBOi Mepexi, i BUKOHalTe KPOKW, ONuCaHi B AOAATKY.

OBCNYroBYBAHHSA BUPOBY

MNpumitka: MNepen BUKOHaHHAM OyAb-AKOTO TEXHIYHOrO 06CNYroBYBaHHA NepeKoOHalTeC, WO BUPIO BUMKHEHO Ta Bia'ea-
HaHO Bif 3apsAAHOI CTaHLi.

3aBxay oasrainTe 3axucHi pykaBuYKM Mid yac yCix pobiT 3 TEXHIYHOTO 0BCMYroByBaHHS.

FAKwwo sikach onepauisi 3 TexHiYHoro 0bCnyroByBaHHs He onucaHa B iHCTPYKLii, Lie 03Hayvae, Lo ii Crif BUKOHyBaTV B aBTOPU30Ba-
HOMY CepBICHOMY LIeHTpi BUpOGHUKa.

Bupi6 cnig uucTTy nicns KOXHOTO BUKOpUCTaHHS. Buaansiite 3anuiukv TpaBu M'sIKOIO LLITKO, NeH3neM abo TkaHUHO. OuncTiTh
BEHTUNSALiHI OTBOPW, NEPEKOHABLLMC, L0 BOHW He 3acMideHi. binbLu CTilikuii Bpya MoXHa BUganuTi CTpyMeHeM NoBiTpst nig
TickoM He BinbLue 0,3 MMa. Hikonu He BUKOPUCTOBYIATE XiMiYHiI pe4oBIMH, ankanoigy, abpasuei 3acobu abo arpecvBHi MUitHi
3ac00M NS 04MLLEHHS BUPOBY. Bupib He MOXHa YMCTUTH CTpyMeHeM BoaM abo 3aHypioBaTy 110ro Y Bofy.

[MepeBipTe 3HOC Ta NOLLKOMKEHHS N1e3 po6OTU30BAHOT ra30HOKOCAPKY. FAKLLO BUSIBNIEHO HAAMIPHMIA 3HOC aB0 NOLLKOMKEHHS, 3aMmi-
HiTb Ne3a. 3aBXau 3amiHIoNTe NIe30 OpuriHaNbHNM, iLEHTUYHM TOMY, Lo Byno cnoyaTky BCTAHOBMEHO Ha NPUCTpIlt. BukopucTtaH-
Hsi NULLIE OpUriHaMbHUX 3aNacHUX YacTiH rapaHTye Beaneky BpoGy. 3amiHy nesa noByUHEH BUKOHYBATY [LOCBIAYEHUI KOPUCTYBAY.
Y pasi CyMHIBiB 3BEPHITHCS A0 ABTOPW30BAHOTO CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHNMKA.

3a J0noMOoroK BUKPYTKM BiKPYTiTh TBUHT KINNEHHs Hoxa. 3HiMITb CTapuii Hix. 3a noTpebyu O4uMCTiTh KpinneHHst Hoxa. BeTa-
HOBITb HOBWIA HiX, 3BEPTalOuM yBAry Ha HaNpsMOK nesa. 3akpiniTb HiX, MILHO 3aTArHYBLUM MBUHT. 3aBXAN 3aMIHIONTE KOMMNEKT
HOXiB, LoD 3abe3neunTn nnasHy poboty 06epToBoro Nesa. 3a noTpedy KOMMNEKT MOXHA JOMOBHUTM JOAATKOBUMM KOMMNEKTaMM
HoxiB YT-852096 (npogatoTbCst OKPEMO).

[licnst KOXHOTO BUKOPUCTAHHS Ta OYMLLEHHS HOXIB 3MaLLyiATe piXydi KDOMKM TOHKMM LUAPOM NErKoro mMaluHHoro macna. Lle
3MEHLLMTb KOPO3ito Ta NOOBXUTL TEPMiH CIYXOM HOXIB. FKLLO KOCIHHS BUKOHYETHCS LLOAHS!, HOXi Cifl 3aMIHIOBATY KOXHI LWiCTb
TxHiB. Lle 3a6e3neunts HanexHy poboty poboT30BaHOI ra30HOKOCAPKY Ta PIBHOMIPHO CKOLLIEHWI ra3oH.

Micns BUKOPUCTaHHS OYUCTITb NPUCTPIN BiA TpaByu Ta cMiTTS. byasTe 0cobNMBO YBaXHi A0 OUMLLEHHS Komic, o6 3anobirtu ix
6nokyBaHH0 abo 0BMExXeHHI0 MOBINBHOCTI NPUCTPOLO.

Akwo kabenb XMBMEHHS 3apsAHOI CTaHLLi MOLIKOAKEHO, MOr0 Mae 3aMiHUTI aBTOPWU30BAHWUA CEPBICHIUA LIEHTP BUPOBHMKA. Ka-
6enb He niansirae pemoHTy Ta Mae ByTu 3aMiHeHuiA. [paLioBaTy 3 MOLKOLKEHUM kabenem 3abopoHEHO.

3BEPIFAHHA TA TPAHCNOPTYBAHHA NPOAYKTY

Mpumitka: 3aBxan BUMUKaiTe Ta Big eaHyiTe BUpI6 Big Mepexi nepeq 36epiraHHsM abo TpaHcnopTyBaHHsM. OuuLyaiite 1oro
BiAINOBIAHO A0 IHCTPYKLIA.

3bepiratit B TeMHOMy, CyxoMmy Ta Aobpe nposiTproBaHoMy MicLi. 36epiraTi y HegoCTynHOMY Ans fiTelt MicLi. 36epiraiite npoaykT
3a Temneparypu Bif 10 o 30 rpagycis Lienbcis. PexomerzyeTbes 36epirath NPOAYKT B OpuriHamNbHIA ynakosLi abo B iHLil nu-
NO3aXMCHIl yNaKoBLi.

lepep TpaHCNOPTYBaHHSM BUPOBY BCTAHOBITH HaliBHLLY BICOTY CKOLLYBaHHSI. TpaHcnopTyiiTe Bupib 3a pyyku. Mig yac TpaHcnop-
TyBaHHs 3axuLLaiiTe BUpi6 B yaapie Ta cunbHuX BibpaLii. 3akpinitb BUPI6, Wob 3anobirTi koB3aHHI0 abo NepeknaaHHio nig Yac
TPaHCMOPTYBaHHSI.

OPUTIHANbLHA I HCTPYKLIS



YcyHeHHs1 HecripasHocmeU
Huxde HaBegeHo Tabnuuio npobnem Ta ix MOKMMBMX pillieHb:
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Koa nomunku | Mpuymnna PiweHns
1. PoawmicTiTb poBoT-kocapky B pobouiii 30Hi.
PoBor-kocapka 3HaxoauTbcsi nosa pobo- . . : ,
E1 4010 30HOI0 P A P 2. MepesipTe, 4n NpaBULHO NAKMIOYEH] APOTH [0 POSETKM 3 YEPBOHUM Ta YOPHUM PO3'EMaMK.
3. SAKWIO NOMUIIKA He 3HUKAE, 3BEPHITLCS [10 CEPBICHOTO LiEHTPY BUPOGHMKa.
1. BUMKHiTb NpuCTPIil | nepemicTiTb 1ioro B micLie 6e3 nepeLukop.
2. YBIMKHiTb NpUCTPilA i HaTUCHITL START, a notim OK.
. 3. AiKLo nomunka He 3HUKaE, BUMKHITb NPUCTPIl, NOBEPHITL poboTa Ne3om [oropu Ta NepesipTe, Yn
E2 3abnokoBaHo NpuBiaHe koneco L0Ch He 6I0KYE OBEpTaHHS! Koric.
4. YeyHete 6niokyBanbHuit hakTop, noBepHiTh poboTa B poboye NONOXeHHS, YBIMKHITL MPUCTPIF i
Hatuchite START, a notim OK.
1. BUMKHiTb NpucTpiit.
2. MepesepHiTb pobota Ne3om A0ropu Ta NepesipTe, Y1 HeMae NepeLukos Ans 06epTaHHs ronoski
ne3a. AKIWO ronoBka abo ABMIYH MOLUKOAXEH], 3BEPHITLCS 10 CEPBICHOrO LIEHTPY BUPOBHMKA.
E3 3abnokosaHe obepTaHHs pixy4oi ronosku | 3. YcyHsTe Briokytoumii dakTop.
4. MoBepHiTb poBoTa B poboye NONOXEHHS Ta NEPEMICTITb 10ro B poBOouy 30Hy 3 KOPOTLLOK TPaBoo
a60 36inbLUTE BUCOTY CKOLLYBAHHS.
5. YBimkHiTb NpucTpiit i HaTucHiTe START, a notim OK.
1. BUMKHiTb npuCTpIil.
2. MepemicTiTb po6oTa B 30Hy, BinbHY Bif NEPELLKOA.
3. 3HiMiTb BEPXHIO KPULLKY Ta NepeBipTe MarHiTit Ha BHYTPILLHil CTOPOHI KpULLKA. SAKLLO sikicb MarHiTv
E4 [laTyuK 3iTKHEHHS BCE LLe akTUBHUI BIACYTHI, 3BEPHITLCA 10 CEPBICHONO LIEHTPY BIUPOGHUKA.
4. SIKWO MarHiTV BCTaHOBNEHO NPaBUIbHO, NepeBipTe HaAiHICTb rYMOBOTO 3'6AHAHHS MiX KPULLKOK Ta
POBOTOM-KOCUbHIKOM. SKILO BOHO ocnabnewe, 3aTArHiTh ioro.
5. YBiMKHiTb NpucTpiit i HaTucHiTe START, a notim OK.
1. BUMKHITb NpuCTpiit.
2. MepemicTiTb poGoTa B 30HY, BibHY Bif NEPeLKOA.
3. YBiMKHiTL NpuCTpiit i HaTucHiTe START, a notim OK.
) 4. FIKW0 NOMIIKa He 3HUKaE, BUMKHITb NPUCTPIM.
E5 PoGor-kocapka nigksTa LUO nOMM pUCTPIA.
5. MepeBepHiTb poboTa n1e3oM [Oropi Ta MepeBipTe, Y4 HEMAE YOroCh, LIO CrIPUYMHSE MPOBYKCOBKY
nepeaHLOro Koreca.
6. YcyHbTe BriokyBaHHs Ta NoBepHiTb poboTa B po6oye NONOXeHHs!. YBIMKHITb NPUCTPIiA | HATUCHITH
START, a notim OK.
1. MosepHiTb poboTa B poGoye NONOKEHHS.
E6 PoGot noBepHyTwit ne3om Aoropu 2. YBiMKHITb NpucTpiid i HaTucHiTe START, a notim OK.
3. SIKWWO NoMMIIKa He 3HWKaE, 3BEPHITLCS 0 CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKA.
1. BUMKHiTb npuCTpiil.
2. MNepesipTe, Y1 He NepeBMLLYE Haxvn POBOYOT 30HW JOMYCTUMY MeEXY.
E7 [laTynk Haxuny 3aBxau aKTMBHUI 3. MepemicTitb poGoTa Ha piBHY NOBEPXHEO.
4. YBIMKHITb NpUCTPilA i HaTUCHITL START, a norim OK.
5. AKLo nomunka He 3HUKaE, 3BEPHITbCS A0 CEPBICHONO LIEHTPY BUPOBHUKA.
1. MepekoHaiiTecs, L0 nepen 3apsAHO CTaHLiew € 1 M BiNbHOMO MPOCTOpY.
. . | 2. MepekoHaltTecs, L0 3apsifHa CTaHLjist po3TalloBaHa Ha piBHiil, piBHii NOBEPXHI.
E8 Mowunka napKyBaHHs Ha sapaaHi cTaHui 3. MepesipTe, 44 3apsAHa CTaHLis He NepekoLLeHa.
4. §IKW0 noMmrKa He 3HWKaE, 3BEPHITLCS 10 CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKa.
- 1. MepewmicTiTb poboTa B 30HY, BiNbHY Bif NEPELUKOA.
E9 Pobort-kocapka 3acTpsrna Ha Micui iy X )
P P u 2. SIKW0 NoMITIKa He 3HWKaE, 3BEPHITLCS 10 CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKA.
1. MepesipTe Temnepatypy akymynaTopa. SKLLO BOHa 3aHa/To BUCOKa, 3a4eKaiiTe, MOKM BiH OXOMOHe.
BP (6M) 3axucT akymynstopa KL BOHA 3aHaATO HM3bKa, 3a4eKariTe, NokK Temnepatypa He nigHiMeTsCs Bulle 5°C.
2. §IKWWO NOMUIKa He 3HWKaE, 3BEPHITLCS 0 CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKA.
1. PoawmicTiTb poBoTi30BaHy rasoHokocapky B pooviit 30Hi. MepesipTe iHaMKaTop Ha 3apsiaHiit cTaHuji.
FAKLLO BiH YEPBOHMIA, Lie 03HaYae, LU0 rpaHNYHIA ApIT HEMPaBUMbHO MIAKIOYEHO A0 3apAAHOT CTaHLji.
E11 Hemae curHany Ha rpaHu4HOMy [poTi 2. Aikwo kabenb niaKMio4eHo NpaBNMbHO, a iHAMKATOp BCE LU CBITUTLCS YEPBOHUM, NEPEBIPTE, Y He
TIOLIKOMPKEHO Kaberb.
3. AiKLo nomunka He 3HUKaE, 3BEPHITLCS 0 CEPBICHONO LIEHTPY BUPOBHUKA.
E12 Mpobnema 3 batapeeto Byab nacka, 3BepHiTbCs 40 CEpBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKa.
) 1. MepesipTe, un He 3a6pyaHEHO 3apsaHe rHI3AO.
E13 Mpobrema i3 3aBaHTaXEHHM iy " .
P 2. 5IKW0 NoMITIKa He 3HWKaE, 3BEPHITLCS 10 CEPBICHOTO LIEHTPY BUPOBHMKA.
1. 3MeHLuTe poBoyy 30HY 40 PO3MIpY, 3a3HAYEHOTO B IHCTPYKLT.
E14 IMepeBuLLeHHs poboyoro MpocTo| 4
peBuLL P pocTopy 2. SKWIO NOMUIKA He 3HUKAE, 3BEPHITLCS 10 CEPBICHOTO LieHTPY BUPOBHMKa.
. 1. BUMKHITb i 3HOBY YBIMKHITb NPUCTPIiA.
EE Hesinoma npo6nem !
esinowa npobinevia 2. SKWO NOMUIKA He 3HUKAE, 3BEPHITLCS [10 CEPBICHOTO LiEHTPY BUPOBHMKa.
. 1. anuwwuTe npucTpiil yBiMKHEHUM Ha 10 XBUNKH.
MocTiiiHe ~ BBEEHHS  HEMPaBUMbHO -
LOCK ocTiiHe ene enpasurbHoro 2. Yepes 10 xBunuH B MoXeTe 3HOBY BBeCTH CBilt PIN-kop.

PIN-kony

3. Akwo Bu 3abynm csiit PIN-Kkoz, 3BepHITLCS A0 CEPBICHOTO LIEHTPY BUpOBHMKa.

OPWNT.I

HANDbHA IHCTPYKLUIA
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PRODUKTO CHARAKTERISTIKOS

Robotas vejapjové yra elektroninis jrenginys, skirtas automatinei vejos prieZidrai. Reguliuojamas pjovimo aukstis ir peiliy sistema
uztikrina tolygy pjovima nustatytoje zonoje. Jrenginys veikia su jkrovimo stotele, j kurig automatiskai griZta jkrauti akumuliatoriaus,
todeél jis veikia visiSkai autonomiskai. Dél belaidzio rysio robotg vejapjove galima valdyti mobiligja programéle. Tinkamas, patiki-
mas ir saugus jrenginio veikimas priklauso nuo tinkamo naudojimo, todél:

Prie$ pradédami darba, perskaitykite visa vadova ir jj iSsaugokite.

Tiekéjas neatsako uz jokig Zalg ar suzalojimus, atsiradusius dél gaminio naudojimo ne pagal paskirtj arba nesilaikant saugos
taisykliy ar Siame vadove pateikty nurodymy. Produkto naudojimas ne pagal paskirtj taip pat panaikina naudotojo garantijas ir
uztikrinimo teises.

|RANGA

Produktas pristatomas pilnai sukomplektuotas, taciau prie$ naudojima jj reikia paruosti, kaip aprayta toliau Siame vadove. Pjo-

vimo robotas tiekiamas su priedais: jkrovimo stotimi su jkrovikliu, tvirtinimo kaisciais, atsarginiais peiliais ir varztais, ribojimo laidu
ir vielos kaisciais.

TECHNINIAI DUOMENYS
Parametras Matavimo vienetas Verté
Katalogo numeris YT-852091 YT-852092 YT-852093
Nominali jtampa [VDC] 20 20 20
Pjovimo plotis [mm] 180 180 180
Pjovimo aukstis [mm] 20-60 20- 60 20-60
Maksimalus darbo plotas [m?] 500 800 1000
DidzZiausias reljefo nuolydis [%] 36 36 36
Nominalus greitis [min] 2800 2800 2800
Ribinés vielos ilgis [m] 130 170 200
Triuk$mo lygis
- Garso slégis LpA+ K [dB(A)] 30,74£3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Garso galia LwA £ K [dB(A)] 5130 51+3,0 51430
Elektros izoliacijos klasé i I} 1l
Apsaugos laipsnis IPX5 IPX5 IPX5
Misios [kg] 72 74 74
Baterija
- Baterijos tipas Li-lon Li-lon Li-lon
- Nominali / maksimali jtampa [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Talpa / Energija [Ah]/ [Wh] 2/36 4172 5/90
- Jkrovimo laikas [min] 95 75 85
- Darbo laikas [min] 80 150 165
|krovimo stotelé
- |éjimo jtampa [VDC] 20 20 20
- |éjimo srové [A] 11 3 3
- 18¢jimo jtampa [VDC] 20 20 20
- I8€jimo srové [A] 11 3 3
- Elektros izoliacijos klasé i 1l 1l
- Apsaugos laipsnis IPX4 IPX4 IPX4
|kroviklis
- |éjimo jtampa [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Tinklo daznis [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Nominali galia W] 28 76 76
- I3€jimo jtampa [VDC] 20 20 20
- I3&jimo srove [A] 11 3 3
- Elektros izoliacijos klasé 1 1] 1
- Apsaugos laipsnis P67 P67 P67

Deklaruota triukSmo emisijos verté buvo iSmatuota naudojant standartinj bandymo metoda ir gali bati naudojama norint palyginti
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vieng jrankj su kitu. Deklaruotg triukSmo emisijos verte galima naudoti atliekant preliminary poveikio vertinima.
Pastaba: Turi bati nustatytos operatoriaus apsaugos saugos priemonés, kurios yra pagrjstos poveikio vertinimu realiomis naudo-
jimo salygomis (jskaitant visas darbo ciklo dalis, pvz., jrankio i§jungimo arba veikimo tusCiaja eiga laikg ir jjungimo laikg).

SAUGOS INSTRUKCIJOS NAUDOJANT ROBOTINIS VEJAPJOVES

SVARBU! Prie$ naudojimg atidziai perskaitykite ir iSsaugokite, kad galétuméte per-
ziaréti ateityje.

Mokymas

Prie$ pirma kartg naudodami atidZiai perskaitykite visg vadova ir iSsaugokite jj ateiciai. Susi-
pazinkite su tinkamu prietaiso naudojimu. 5
Prietaiso negali naudoti vaikai arba asmenys, nesusipazine su naudojimo instrukcijomis. Sis
prietaisas néra Zaislas. Prietaisg gali naudoti 8 mety ir vyresni vaikai bei asmenys, turintys
riboty fiziniy ar protiniy gebéjimy, jei jie buvo tinkamai apmokyti ir yra priZitirimi suaugusiyjy.
Vaikai negali atlikti valymo ir prieZidros.

Niekada nenaudokite vejapjovés Salia kity Zmoniy, ypaC vaiky ar naminiy gyvinéliy. Prie$
pradédami darbg, nustatykite saugig zong, j kurig Zmonés ir naminiai gyviinai negali patekti.
Suplanuokite vejapjovés naudojima tuo metu, kai Zmonés ar gyvinai sode yra maziau aktyvs.
Sis jrenginys skirtas tik automatiniam vejos pjovimui gyvenamosiose aplinkose, tam skirto-
se darbo zonose. Sio gaminio negalima naudoti komerciniais tikslais. Naudokite tik pagal
paskirt ir kaip sukonfigliruota gamintojo. Nevezkite ant jrenginio daikty, vaiky ar gyviny.
Nenaudokite roboto vejapjovés jokiems kitiems sodo darbams, iSskyrus vejos pjovima.
DraudZiama bet kokie konstrukcijos, saugos sistemy ar programinés jrangos pakeitimai. Sj
gaminj naudokite tik su originaliais gamintojo pateiktais priedais.

Paruosimas

Naudodami §j gaminj, visada avékite apsauginius drabuZius ir avalyne. Nenaudokite jrengi-
nio basomis arba avédami atvirus sandalus. Venkite dévéti nusidévéjusius, laisvus drabuZius
arba drabuZius su kabanciais dirZeliais ar juostelémis. Laisvi drabuZiai gali jstrigti judanciose
jrenginio dalyse ir sukelti suZalojimy.

AtidZiai apzilrékite vieta, kurioje bus naudojamas jrenginys, ir pasalinkite visus daiktus, kurie
galéty | ji jkristi, pavyzdziui, akmenis, Zaislus, jrankius ir Sakas. UzZstrige daiktai gali pazeisti
jrenginj ir bati dideliu greiciu sviesti, sukeldami pavojy operatoriui ir aplinkinei aplinkai.
Priklausomai nuo gaminio modelio, apibrézkite darbo zong ribojimo laidu arba virtualia ribo-
jimo sistema. Netieskite laido per zonas, prieinamas nejgaliotiems asmenims. Darbo ribg
nutieskite taip, kad Slaitai, sienos ir nuolydZiai bty roboto nepasiekiamoje vietoje. Siauruo-
se praéjimuose laikykités minimaliy ploCiy ir ribojimo laido tiesimo rekomendacijy. PrieSingu
atveju kyla pavojus, kad robotas jstrigs arba susidurs su kliitimis.

Prie$ naudojima visada patikrinkite apsauginj dangtelj, peilius ir varZtus, ar jie néra susidévé-
je ar pazeisti. Jei reikia, pakeiskite susidévéjusias arba pazZeistas dalis.

Prie$ naudodami patikrinkite, ar maitinimo laidas ir ilgintuvas néra pazeisti ar susidévéje. Jei
laidas naudojimo metu paZeidZziamas, atjunkite jj nuo maitinimo Saltinio. Nelieskite laido prie$
atjungdami maitinimo $altinj. Nenaudokite prietaiso, jei laidas paZeistas arba nutrikes.
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Prijunkite prie elektros tinklo prie jZeminto lizdo su diferencine apsauga. Venkite jungti prie
elektros tinklo naudodami prastos kokybés ilgintuvus ir maitinimo laidus.

Irengimas

Jkrovimo stotele pastatykite ant stabilaus, lygaus pavirSiaus, tokioje vietoje, i kurios robotas
galéty lengvai jlipti ir iSlipti. Nemontuokite balose, jdubose ar uZliejamose zonose. Laikykite
stotele atokiau nuo Silumos Saltiniy ir degiy medZiagy.

Ribinio vielos kilpg jrenkite pagal instrukcijas. Nejunkite kilpos prie kity sistemy ir nekeiskite
signalo parametry. UZtikrinkite prieigg prie tvenkiniy, baseiny, staciy Slaity ir keliy - ribinj laidg
nutieskite taip, kad jis apibréZty darbo zona, jog robotas nesusidurty su kliatimis.

Naudojimas

Venkite pjauti Slapig Zole. Nenaudokite roboto vejos pjovimo audry ar smarkaus lietaus metu.
Nenaudokite roboto vejos pjovimo, kai veikia laistymo sistema.

Nenaudokite ant pernelyg staciy Slaity.

Nenaudokite prietaiso su paZeistais dangteliais ar korpusais.

Jjungdami prietaisg, bikite atsargUs ir jsitikinkite, kad jlsy kojos yra atokiau nuo pjovimo
elemento.

Nekelkite ir nepakreipkite jrenginio paleidimo ar naudojimo metu. Neneskite jrenginio, kai
variklis veikia. Jei jrenginj reikia perkelti, sustabdykite jj, palaukite, kol peilis visiskai sustos, ir
tada naudokités nesimo rankenomis.

Laikykite rankas ir kojas atokiai nuo besisukanciy daliy. Nelieskite rankomis ar kojomis po
korpusu. Nelieskite judanciy daliy.

Jei reikia, nedelsdami paspauskite avarinio stabdymo mygtuka. Tada iSjunkite jrenginj ir
atjunkite jj nuo jkrovimo stoties.

Prie$ valydami, tikrindami, remontuodami arba dauzydami jrenginj paSaliniu daiktu, jsiti-
kinkite, kad visos judanCios dalys yra sustojusios. Prie$ paleisdami i$ naujo, patikrinkite, ar
jrenginys nepazeistas, ir prireikus jj suremontuokite. Jei jrenginys pradeda pernelyg vibruoti,
nedelsdami jj iSjunkite ir patikrinkite, ar néra pazeidimy, atsilaisvinusiy daliy arba reikia atlikti
remonta.

Neuzdenkite roboto ar jkrovimo stotelés. Nenaudokite Salia degiy medZiagy. Neisjunkite ir
neapeikite saugos sistemy (jutikliy, avarinio STOP mygtuko, spyny). Saugokite savo PIN
kodg ir apsaugos nuo vagystés nustatymus; nesidalykite saugos informacija su nejgaliotais
naudotojais.

Programinés jrangos atnaujinimus reikéty atlikti tik i§ gamintojo nurodyty Saltiniy.

Nekeiskite jrenginyje jmontuoto radijo modulio ar indukcinés kilpos sistemos.

Priezilira, transportavimas ir sandéliavimas

Kad jrenginys veikty saugiai, visus peilius ir varztus palaikykite geros baklés.

Baige darba, daznai tikrinkite peilio apsauga, ar ji néra susidévéjusi ir nepazeista. | peilius
jstrige objektai gali dideliu greiCiu patekti j robotg. Tai gali jj sugadinti.

Reguliuodami jrenginj, bukite atsargus, kad pirstai nejstrigty tarp judanciy peiliy.

Po naudojimo visada palikite jrenginj iSjungta, kad jis atvésty pries vél jj naudodami. Atjunkite
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ribojimo laidg nuo jkrovimo stoties lizdy.

Blkite atsargUs liesdami peilius, net kai pavara iSjungta, nes peiliai vis dar gali suktis. Prie$
tesdami visada palaukite, kol peiliy peiliai visiskai sustos.

Kad uztikrintuméte sauga, laiku keiskite susidévéjusias arba pazeistas dalis. Naudokite tik
originalias atsargines dalis ir priedus. Keisdami peilius, mavekite apsaugines pirstines.
Nenaudokite auksto slégio plovimo jrenginio robotui ar jkrovimo stotelei valyti.

Prie$ transportuodami arba ilgam laikydami robota, jj iSvalykite, pritvirtinkite peilius ir atjunkite
jkrovimo stotele bei maitinimo Saltinj nuo elektros tinklo. Laikykite sausoje vietoje.

Nepalikite akumuliatoriaus ilgam laikui visiSkai iSsikrovusio. Prie$ sandéliavima jkraukite aku-
muliatoriy.

Su triukSmu susijusi rizika

Jrenginys sukurtas taip, kad kuo labiau sumaZinty naudotojo keliama triukSmo poveikio rizi-
ka. TaCiau visiSkai pasalinti Siy pavojy nejmanoma. Be to, triukSmo keliami pavojai taip pat
kyla Salia jrenginio esantiems zmonéms.

Rizikg galima sumaZinti laikantis $iy rekomendacijy:

- naudoti gaminj pagal paskirtj, kaip apraSyta instrukcijose;

- naudoti tinkamus ir gerai pagalgstus peilius;

- planuokite savo darbg taip, kad galétuméte daznai daryti pertraukas.

Likutiné rizika

Net ir laikantis visy saugos priemoniy naudojimo metu, iSlieka potenciali traumy rizika. Dél
gaminio konstrukcijos ypatumy dél netinkamo naudojimo, netinkamos prieZidros ar netikéto
smugio | aplinkg vis tiek gali kilti pavojy ir traumy.

Baterijos jkrovimo saugos instrukcijos

Ispéjimas! Prie$ kraunant jsitikinkite, kad maitinimo $altinio korpusas, laidas ir kistukas néra
jtrike ar pazeisti. Nenaudokite sugedusios ar paZeistos jkrovimo stotelés ir maitinimo altinio!
Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik kartu su akumuliatoriumi pateiktg jkrovimo stotele ir maiti-
nimo Saltinj. Naudojant kitg maitinimo Saltinj ar jkrovimo stotele, gali kilti gaisras arba sugesti
jrankis. Nekraukite akumuliatoriaus $alia Silumos $altiniy ir neuzdenkite jkrovimo stotelés bei
maitinimo Saltinio. Akumuliatoriy kraukite tik sausoje, védinamoje vietoje, nepasiekiamoje
nejgaliotiems asmenims, ypaC vaikams. Nenaudokite jkrovimo stotelés ir maitinimo Saltinio
be nuolatinés suaugusiyjy prieZidros! Jei reikia iSeiti i§ jkrovimo zonos, atjunkite jkrovimo
stotele, iStraukdami maitinimo $altinj i$ sieninio lizdo. Jei atsiranda diimy, nejprastas kvapas
ir pan., nedelsdami atjunkite jkrovimo stotele ir maitinimo Saltinj nuo maitinimo Saltinio.
Jrenginys pristatomas su nejkrauta baterija, todél prie$ naudojima jg reikia jkrauti pagal toliau
apraSytg procedrg, naudojant pridedama jkrovimo stotele ir maitinimo $altinj. Licio jony ba-
terijos neturi vadinamojo ,atminties efekto’, todél jas galima jkrauti bet kuriuo metu. Taciau
rekomenduojama baterijg iSkrauti jprasto veikimo metu, o tada jkrauti iki pilnos talpos. Jei dél
veikimo pobudZio tai nejmanoma kas kelis ar keliolika cikly, jg reikia jkrauti bent kas kelis ar
keliolika cikly. Jokiomis aplinkybémis baterijy negalima iSkrauti trumpinant elektrodus, nes tai
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padaro negriztama Zalg! Taip pat netikrinkite baterijos jkrovimo blsenos trumpinant elektro-
dus ir tikrinant, ar néra kibirkSciy.

Neardykite ir nepradurkite akumuliatoriaus korpuso. Nemeskite akumuliatoriaus j ugnj. Ne-
delsdami iSimkite paZeista, i$sipUtusig ar perkaitintg akumuliatoriy ir nuneskite jj j techninés
prieZidros centrg arba perdirbimo centra.

Baterijos laikymas

Norédami pailginti akumuliatoriaus taravimo laikg, uztikrinkite tinkamas laikymo salygas.
Baterija gali atlaikyti mazdaug 500 jkrovimo-iSkrovimo cikly. Baterijg reikia laikyti 0-30 laips-
niy Celsijaus temperatroje, 0 santykiné oro drégmé - 50%. ligalaikiam laikymui jkraukite
baterijg mazdaug iki 80% talpos. ligesniam laikymui periodiskai, mazdaug kartg per metus,
jkraukite baterijg. Venkite per didelio akumuliatoriaus iSkrovimo, nes tai sutrumpins jo tarna-
vimo laikg ir gali sukelti negriztama Zala.

Laikymo metu akumuliatorius palaipsniui iSsikraus dél nuotékio. Savaiminio iSsikrovimo pro-
cesas priklauso nuo laikymo temperattros; kuo aukstesné temperatra, tuo greitesnis iSsi-
krovimas. Netinkamas akumuliatoriy laikymas gali sukelti elektrolito nuotékj. Nuotékio atveju
ji sustabdykite neutralizuojan¢ia medZiaga. Patekus elektrolitui j akis, kruopSc€iai praplaukite
vandeniu ir nedelsdami kreipkités j gydytoja. Nenaudokite jrankio su pazeista baterija.
Kai baterija visiSkai iSsikrauna, g reikia pristatyti j specializuotg atlieky surinkimo jmone.

Baterijy transportavimas

LiCio jony akumuliatoriai teisiskai laikomi pavojingomis medZiagomis. Jrenginio su akumulia-
toriumi naudotojas gali jj gabenti keliais. Jokiy papildomy reikalavimy nereikia. Jei gabeni-
mas perduodamas treciosioms Salims (pvz., per kurjerj), reikia laikytis pavojingy medZiagy
gabenimo taisykliy. Pries siunciant, pasitarkite su kvalifikuotu asmeniu.

DraudZiama transportuoti jrenginius su paZeistomis baterijomis. Transportavimo metu is-
imtos baterijos turi blti iSimtos i$ jrankio, o atviri kontaktai turi blti apsaugoti, pavyzdZiui,
izoliacine juosta. Baterijos turi bati pritvirtintos pakuotéje taip, kad transportavimo metu jos
pakuotés viduje nejudéty. Taip pat reikia laikytis nacionaliniy pavojingy medziagy transpor-
tavimo taisykliy.

PRODUKTO APTARNAVIMAS

Pasiruosimas darbui

Produktas turi biti iSpakuotas ir pasalintos visos pakavimo medziagos. Rekomenduojama i§saugoti visas pakavimo medziagas,
kad jas baty galima panaudoti transportuojant ar sandéliuojant.

Patikrinkite, ar transportavimo metu nebuvo pazeistos jokios gaminio dalys. Bet kokie pastebéti paZeidimai, pvz., jtrikimai ar
deformacija, diskvalifikuos gaminio tolesniam naudojimui, kol pazeistos dalys nebus sutaisytos arba pakeistos.
Rekomenduojama visas dalis déti ant lygaus, kieto ir $varaus pavirSiaus.

Montavimo metu reikia dévéti asmenines apsaugos priemones, tokias kaip apsauginiai drabuZiai, pirtinés ir akiy apsauga.

Jkrovimo stotelés (V) jrengimas

|krovimo stotele galima pastatyti Salia namy ar garazo, arti maitinimo Saltinio. Tiesdami ribojimo laida, palikite bent 1 m tiesios
atkarpos be kampy ir klia¢iy prieSais jkrovimo stotele, kad robotas galéty tinkamai pastatyti automobilj stoteléje (VI).

|krovimo stotelé turi bati pastatyta ant lygaus pavirSiaus. Jos negalima statyti ant nuoZulnaus pavirSiaus ar bet kurioje kitoje
vietoje, kur jos komponentai gali sulinkti. Rekomenduojama, kad jkrovimo stotelé biity belaidzio tinklo veikimo zonoje, kad bity
uztikrintas tinkamas rySys su pjovimo robotu.
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Rekomenduojama maitinimo $altinj pastatyti ant sienos bent 30 cm aukstyje, o jo laidg nutiesti uz vejapjovés veikimo zonos riby.
|sitikinkite, kad maitinimo laidas néra susipainiojes ar istemptas.

|krovimo stotele galima apripinti YT-852094 garazu (jsigyjamas atskirai), t. y. stogu, kuris papildomai apsaugo stotele ir vejos
pjovimo robotg nuo lietaus ir iSoriniy veiksniy.

Ribinio laido jrengimas

Apjuoskite darbo zong kontiiro laidu, palikdami kilpg. Nepamirskite iSlaikyti 25 cm atstumo tarp laido ir bet kokios sienos ar kity kliti¢iy
(VI). Siuo tikslu galite naudoti pridéta matavimo juosta (VII), kurig reikia iSkirpti i§ pakuotés. Jei klidtis yra viename lygyje su veja
ir vejapjové gali saugiai ja pervaziuoti, pavyzdZiui, jvaZiavimas ar Saligatvis, pakanka 8 cm tarpo tarp klidties ir kontiro laido (VIII).
Nuimkite mazdaug 10 mm izoliacijos nuo vieno ribojimo laido galo (IX). Prijunkite vieng ribojimo laido galg prie RAUDONOS
jungties (OUT laido iSvestis), tada perkiskite laidg per jkrovimo stoties pagrindo anga (X).

Nupjaukite laido pertekliy. Nuimkite mazdaug 10 mm izoliacijos nuo kito laido galo, tada prijunkite jj prie JUODO gnybto (JVES-
TIES laido jvestis).

Patiese ribojimo vielos kilpa, pritvirtinkite jg prie Zemés kaisciais. KaisCius jkalkite mazdaug 80 cm atstumu vienas nuo kito (XI),
naudodami plaktukg (jsigyjamas atskirai) (XII).

Kad iSvengtuméte kliaciy, krdmy ar medziy, ribojimo laidg galite nutiesti salos pavidalu (XIIl). Nepamirskite iSlaikyti bent 0,8 m
plogio (XIV), kad robotas vejapjové galéty judéti. Kampuose ribojimo laidas turéty sudaryti 90 laipsniy ar didesnj kampa, kad
robotas galéty sklandZiai pravaziuoti (XV).

Jei kabelis tiesiamas ant nuoZulnios vietos, atkreipkite démesj, kad didziausias nuolydis gali biti 36 %.

Jei reikia, rinkinj galima komplektuoti su papildomais priedais (jsigyjami atskirai): ribojimo laidu YT-852095, vielos kaiSciais YT-
852097, laidy jungtimis YT-852098.

Baterijos jkrovimas

Pastaba: Prie$ prijungdami maitinimo $altinj prie elektros tinklo, jsitikinkite, kad ribojimo laidas yra tinkamai nutiestas ir kad
maitinimo $altinis yra tinkamai prijungtas prie jkrovimo stoties. Nuvalykite jkrovimo stotele ir jos gnybtus nuo neSvarumy ir dulkiy
minkStu, sausu skuduréliu.

|renginyje yra jmontuotas akumuliatoriaus jkrovos indikatorius - indikatoriaus lemputé, pazyméta akumuliatoriaus simboliu. Kuo
daugiau indikatoriaus lempuciy dega, tuo labiau jkrautas akumuliatorius. Jei indikatoriaus lemputés nedega, tai reiskia, kad aku-
muliatorius i8sikroves.

Prijunkite maitinimo Saltinj prie jkrovimo stotelés, o tada maitinimo Saltinj - prie elektros lizdo.

Pastaba: Jei prijungus jkrovimo stotele prie elektros tinklo uzsidega Zalias Sviesos diodas, tai reikia, kad akumuliatorius yra
visiSkai jkrautas. Tokiu atveju jkrovimas neprasidés.

skirtingas roboto blsenas, kaip parodyta lenteléje:

LED indikatoriaus lemputé Reiksmé Sprendil
R . . Patikrinkite, ar maitinimo $altinis tinkamai prijungtas prie mai-
Jis nedviecia Nera galios tinimo stoties ir maitinimo Saltinio.
Nuolat $viecia Zalia Sviesa Roboto baterija yra visiskai jkrauta
Zalia mirksinti lemputeé Roboto baterija kraunasi
- X - - - Patikrinkite, ar abu ribojimo laido galai tinkamai prijungti prie
Raudona mirksinti lemputé Ribinis laidas netinkamai prijungtas arba nutrikes ikrovimo stoties lizdu. Patikrinkite, ar laidas nenutrikes.

Pastaba: Siekiant sumazinti energijos suvartojima, ribojimo vielos signalas isjungiamas, kol akumuliatorius kraunamas. Signalas
bus atkurtas, kai robotas paliks jkrovimo stotele. Siekiant pailginti akumuliatoriaus veikimo laika, jkrovimo stotelé nustos krauti, kai
akumuliatorius pasieks 100%, ir tes krauti, kai jtampa nukris iki 95%.

Pjovimo auk$cio nustatymas (XVI)
Robotas vejapjové turi rankenéle, kuria galite greitai ir lengvai reguliuoti pjovimo aukstj. Pasukite rankenéle, kad nustatytuméte
norima aukstj. Rodyklé ant rankenélés rodo dabartinj aukst.

|spéjimas! Jei reikia pakeisti pjovimo aukstj darbo metu, visada pirmiausia ijunkite jrenginj, palaukite, kol peilis nustos suktis, ir
tada keiskite pjovimo aukstj. Atsitiktinis peilio jjungimas keiCiant pjovimo aukstj gali sukelti rimtus suzalojimus.

Darbas su pjovimo robotu

Prie§ pradédami darba, paruo$kite pjovimo plota. Patikrinkite, ar pjovimo plote néra jokiy klia¢iy, kurias peilis galéty uzkabinti ir
paZeisti arba iSmesti, keldamas pavojy operatoriui ar $alia esantiems asmenims.

Patikrinkite darbo zona, ar néra elektros laidy, kuriuos peilis galéty perpjauti. PaZeistas elektros laidas kelia elektros smiigio
pavojy, dél kurio gali bati sunkiai suZaloti ar net mirtis.

|sitikinkite, kad darbo zonoje néra paSaliniy asmeny, ypa¢ vaiky ar naminiy gyvinéliy. Jei darbo metu pasirodo tokiy asmeny,
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nedelsdami sustabdykite jrenginj ir jspékite esancius apie pavojy.

Patikrinkite Zolés ilgj ir sureguliuokite pjovimo aukst]. Niekada nepjaukite daugiau nei 1/3 Zolés ilgio. Jei Zolé labai auksta, pjaukite
jg etapais. Pjaukite Zole reguliariai, uZtikrindami, kad Zolés aukstis nevirSyty vejapjovés pajégumy. .
Niekada nepjaukite Slapios zolés. Slapia zolé linkusi prilipti peiliy kameroje, o tai gali pakenkti roboto vejapjovés veikimui. Slapia
Zolé taip pat gali sukelti naudotojo paslydima ir kritima.

Prie§ naudodami patikrinkite visus robotinés vejapjovés komponentus. Jei pastebéjote paZeidimy, nebandykite naudoti vejapjo-
vés, kol ji nebus suremontuota arba pakeista. Patikrinkite, ar ventiliacijos angos yra $varios. Jei reikia, iSvalykite jas minkstu
Sepeciu arba teptuku. Nenaudokite astriy ar metaliniy daikty.

Patikrinkite varZty jungtis, ar jos néra atsilaisvinusios. Jei reikia, priverZkite.

Patikrinkite, ar transportavimo rankenos yra Svarios, be riebaly ir kity terSaly. Jei reikia, nuvalykite jas minkstu skuduréliu.
Eksploatacijos metu prietaiso veikima reikia reguliariai tikrinti, kad sumaZzéty nelaimingy atsitikimy rizika.

Baige darba, iSjunkite jrenginj, palaukite, kol sustos peilis ir jrenginys atvés. Prie$ atlikdami techning priezitira.

|spéjimas! Jei j robotg veikimo metu atsitrenkia pasalinis objektas, nedelsdami i§junkite jrenginj, palaukite, kol sustos peilis ir
atvés mechanizmas. Tada patikrinkite, ar jrenginys nepaZeistas. Jei aptinkama pazeidimy, nenaudokite toliau, kol jie nebus sutai-
syti. Per didele vibracijg veikimo metu gali sukelti roboto pazeidimai. Sustabdykite darba, iSjunkite jrenginj ir apzitrékite gamin;.

Prisijungimas prie belaidzio tinklo
Nuskaitykite QR koda, pateiktg vadove, savo iSmaniajame telefone jdiekite specialig mobiliajg programéle, atitinkancig jisy ope-
racine sistemga. Vadovaukités programéléje rodomomis instrukcijomis, kad prijungtuméte jrenginj prie belaidzZio tinklo.

Pjovimo roboto paleidimas

Pastatykite robotg vejapjove ant lygaus, lygaus ir tvirto pavirSiaus. [sitikinkite, kad darbo zonoje néra jokiy kliti¢iy, j kurias galéty
atsitrenkti peilis.

|rankis maitinamas baterija ir nejsijungs, jei baterija iSsikrovusi arba netinkamai jdéta.

Pirma kartg paleisdami vejapjove, patikrinkite, ar darbo zona tinkamai prijungta. Nustatykite maksimaly pjovimo aukstj (60 mm).
Pastatykite vejapjove darbo zonoje.

Norédami jjungti jrenginj, paspauskite maitinimo mygtuka (a) valdymo skydelyje (IV). Pirma karta naudodami, jveskite PIN koda
0000, keturis kartus paspausdami mygtuka ,OK", kol ekrane mirksi kiekvienas 0. PIN koda galima pakeisti. PIN kodo keitimo pro-
ceddra aprasyta toliau Siame vadove. Jei PIN kodas 10 karty i$ eilés jvedamas neteisingai, pasigirs signalas ir robotas issijungs.
Pastaba: Robotas automatiskai iSsijungs, jei jjungus jrenginj maitinimo jungikliu nebus atliekami jokie papildomi veiksmai.
Paspauskite mygtuka START, o tada OK, kad paleistuméte robota.

Paspauskite mygtukg HOME ir tada OK, kad pastatytuméte robotg jkrovimo stoteléje.

Robotas vejapjové veiks nuolat, kol iSsikraus akumuliatorius. Tada jis grj$ | jkrovimo stotele. Kai jkrovimas bus baigtas, robotas
automatiskai tes pjovima arba liks jkrovimo stoteléje, atsizvelgiant j nustatytg pjovimo grafika.

NUSTATYMAI

PIN kodo keitimas (XVIII)

Norédami pakeisti PIN koda, 3 sekundes palaikykite nuspaude mygtukus START ir HOME. Ekrane mirksés spynos simbolis. Ekra-
ne pasirodys PIN1, rodantis, kad reikia jvesti dabartinj PIN koda. Naudokite rodykliy aukstyn ir Zemyn klaviSus, kad jveskite dabar-
tinio PIN kodo skaitmenis, patvirtindami kiekvieng skaitmenj mygtuku OK. Ekrane pasirodys PIN2, rodantis, kad reikia jvesti naujg
PIN koda. Jveskite naujg PIN koda. Ekrane pasirodys simbolis IdLE, patvirtinantis, kad naujas PIN kodas nustatytas teisingai.

Datos ir laiko pakeitimas (XIX)

Teisingai nustate datg ir laika, galite jvesti roboto vejapjovés darbo grafikg. Norédami nustatyti metus, 5 sekundes palaikykite
nuspaude mygtuka START, kol ekrane pasirodys laikrodZio simbolis ir mety skaitmenys, pvz., 2025. Mety skaitmenims jvesti
naudokite rodykliy aukstyn ir Zemyn klaviSus. Patvirtinkite savo pasirinkimg mygtuku OK. Ekrane pasirodys ménesio ir dienos
skaitmenys, pvz., 08:25. |veskite ménesio ir dienos skaitmenis ir patvirtinkite savo pasirinkimg mygtuku OK. Ekrane pasirodys
meénesio ir dienos skaitmenys, pvz., 08:25. |veskite ménesio ir dienos skaitmenis ir patvirtinkite savo pasirinkimg mygtuku OK.
Ekrane pasirodys laiko skaitmenys, pvz., 13:25. Jveskite valandas ir minutes ir patvirtinkite savo pasirinkima mygtuku OK. Ekrane
pasirodys simbolis IdLE, patvirtinantis, kad nauja data ir laikas nustatyti teisingai.

Pjovimo pradzios laiko keitimas
Numatytasis pjovimo pradzios laikas yra 9:00 val. Norédami jj pakeisti, 3 sekundes palaikykite nuspaude mygtukg START ir
mygtuka su nustatymy simboliu.
Norédami jvesti laiko skaitmenis, naudokite rodykliy aukStyn ir zemyn klaviSus ir patvirtinkite paspausdami ,Gerai. Ekrane pasi-
rodys ,|dLE" simbolis ir pasigirs pypteléjimas, patvirtinantys, kad naujas numatytasis pjovimo pradZios laikas nustatytas teisingai.

Kasdienio pjovimo laiko pokyCiai

Numatytasis kasdienio pjovimo laikas yra 8 valandos. Veikimo valandos svyruoja nuo 1 iki 24 valandy. Norédami pakeisti veikimo
laika, 3 sekundes palaikykite nuspaude nustatymy mygtuka.
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Naudokite rodykliy aukstyn ir Zemyn klaviSus, kad jvestuméte darbo valandas, ir patvirtinkite mygtuku ,Gerai*. Ekrane pasirodys
LIdLE® simbolis ir pasigirs pypteléjimas, patvirtinantys, kad naujas numatytasis kasdienio pjovimo laikas nustatytas teisingai.

Darbo dieny skaiCiaus per savaite pokytis

Numatytasis roboto darbo dieny skaigius per savaite yra 5. Galite rinktis i 3, 5 arba 7. Norédami pakeisti dieny skaiciy, 3 sekun-
des palaikykite nuspaude nustatymy mygtuka.

Naudokite rodykliy aukstyn ir Zemyn klavisus, kad jvestuméte darbo valandy skai€iy, ir patvirtinkite savo pasirinkimg mygtuku
,Gerai*. Ekrane pasirodys ,IdLE" simbolis ir pasigirs pypteléjimas, patvirtinantys, kad naujas numatytasis darbo dieny per savaite
skaiCius nustatytas teisingai.

Lietaus jutiklio nustatymo keitimas

Lietaus jutiklis leidZia robotui automatiskai sustabdyti pjovima ir pastatyti jj jkrovimo stoteléje, kai aptinkamas lietus. Laika, po kurio
robotas atnaujins darba, galima nustatyti mobiliojoje programéléje.

Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite nuspaude mygtukg HOME. Ekrane bus rodoma RAIN - lietaus jutiklio nustatymai. Pa-
spauskite OK, kad atidarytuméte nustatymy meniu. Ekrane galite pasirinkti ON (jjungta) arba OFF (iSjungta) ir patvirtinti savo
pasirinkimg paspausdami OK.

Keliy zony nustatymo keitimas

Keliy zony funkcija leidZia pradéti pjauti vejg nuosekliai nuo skirtingy pradiniy tasky. Pasirinktinius pradinius taskus galima nustatyti
mobiliojoje programéléje, pasirenkant ribinio laido ilgio procenting dalj. Pavyzdziui, nustacius 40% reikSme pirmajai zonai, robotas
pirmiausia nupjaus 40% ribinio laido ilgio plotg, o po to - likusius vejos plotus. YT-852091 ir YT-852092 modeliai leidzia nustatyti
2 pradinius taskus, o YT-852093 modelis gali nustatyti 4 pradinius taskus.

3 sekundes palaikykite nuspaude HOME mygtuka. Ekrane pasirodys uzraSas RAIN (lietaus lietaus). Naudodami rodykliy aukstyn ir
zemyn mygtukus, perjunkite nustatyma j ZONE (keliy zony funkcija). Paspauskite OK, kad atidarytuméte nustatymy meniu. Ekrane
galite pasirinkti ON (jjungta) arba OFF (i§jungta) ir patvirtinti savo pasirinkimg paspausdami OK.

Programinés jrangos atnaujinimas

Jrenginio programine jranga galite atnauijinti j naujausig versijg naudodami mobiliajg programeéle. Robotas turi FOTA (programinés
jrangos belaidZiu rySiu) funkcija, kuri leidZia belaidZiu bldu atnaujinti programine jrangg. Norédami atnauijinti, sitikinkite, kad
robotas prijungtas prie belaidzio tinklo, ir atlikite programéléje apraSytus veiksmus.

PRODUKTO PRIEZIURA

Pastaba: Prie$ atlikdami bet kokia technine prieziira, jsitikinkite, kad gaminys yra isjungtas ir atjungtas nuo jkrovimo
stoties.

Atlikdami visus techninés priezidros darbus, visada mavékite apsaugines pirstines.

Jei kokia nors techninés priezidros operacija néra aprasyta vadove, tai reiskia, kad jg reikia atlikti jgaliotame gamintojo techninés
priezidros centre. .

Gaminj reikia valyti po kiekvieno naudojimo. Zolés likucius pasalinkite minkStu Sepeciu, teptuku arba $luoste. ISvalykite ventiliaci-
jos angas, uztikrindami, kad jos nebity uzdengtos. Sunkesnius neSvarumus galima pasalinti oro srove, kurios slégis ne didesnis
kaip 0,3 MPa. Niekada nenaudokite cheminiy medZiagy, alkaloidy, abrazyviniy medziagy ar agresyviy plovikliy gaminiui valyti.
Gaminio negalima valyti vandens srove arba panardinant jj j vandenj.

Patikrinkite robotinés vejapjovés peiliy susidévéjimg ir pazeidimus. Jei pastebésite per didelj susidévéjimg ar pazeidimus, pa-
keiskite peilius. Visada keiskite peilius originaliais, identiskais tam, kurie buvo sumontuoti jrenginyje. Tik originaliy atsarginiy daliy
naudojimas uztikrina gaminio sauga. Peiliy keitima turéty atlikti patyres naudotojas. Kilus abejoniy, kreipkités j jgaliotajj gamintojo
techninés priezitiros centra.

Atsuktuvu atsukite peilio tvirtinimo varzta. Nuimkite seng peilj. Jei reikia, iSvalykite peilio tvirtinima. |dékite nauja peilj, atkreipdami
démesj j aSmeny kryptj. Pritvirtinkite peilj tvirtai priverzdami varzta. Visada keiskite peiliy komplekta, kad besisukantis peilis veikty
sklandziai. Jei reikia, komplekta galima papildyti papildomais YT-852096 peiliy komplektais (galima jsigyti atskirai).

Po kiekvieno naudojimo ir peiliy valymo, padenkite pjovimo briaunas plonu lengvos masininés alyvos sluoksniu. Tai sumazins
korozijg ir pailgins peiliy tarnavimo laika. Jei veja pjaunama kasdien, peilius reikia keisti kas SeSias savaites. Tai uztikrins tinkama
roboto vejapjovés veikima ir tolygiai nupjautg veja.

Po naudojimo nuvalykite jrenginj nuo zolés ir Siuksliy. Ypa€ atsargiai valykite ratukus, kad jie neuzblokuoty ir nevarzyty jrenginio
judéjimo.

Jei jkrovimo stoties maitinimo laidas paZeistas, jj turi pakeisti jgaliotasis gamintojo techninés prieZidros centras. Laido negalima
taisyti ir jj batina pakeisti. Draudziama dirbti su pazeistu laidu.

PRODUKTY LAIKYMAS IR TRANSPORTAVIMAS

Pastaba: Pries laikydami ar transportuodami gaminj, visada jj iSjunkite ir atjunkite nuo elektros tinklo. Valykite pagal instrukcijas.
Laikyti tamsioje, sausoje ir gerai védinamoje vietoje. Laikyti vaikams nepasiekiamoje vietoje. Produktg laikyti 10-30 laipsniy Celsi-
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jaus temperatiroje. Rekomenduojama produkta laikyti originalioje pakuotéje arba kitoje nuo dulkiy apsaugotoje pakuotéje.
Prie$ transportuodami gaminj, nustatykite didZiausig pjovimo aukstj. Transportuokite gaminj laikydami uz rankeny. Transportavi-
mo metu apsaugokite jj nuo smagiy ir stiprios vibracijos. Pritvirtinkite gaminj, kad transportavimo metu jis neslysty ir neapvirsty.

Trikciy Salinimas

Zemiau pateikiama problemy ir galimy jy sprendimy lentelé:

Klaidos kodas

Priezastis

p

E1

Pjovimo robotas yra uz darbo zonos riby

1. Pastatykite robotg vejapjove darbo zonoje.
2. Patikrinkite, ar laidai tinkamai jstatyti j lizdg su raudona ir juoda jungtimis.
3. Jei klaida iSlieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

E2

Raty pavara uzblokuota

1. ISjunkite jrenginj ir perkelkite jj j vieta be KliGciy.

2. |junkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.

3. Jei klaida islieka, ijunkite jrenginj, pasukite robotg taip, kad peilis baty nukreiptas j virSy, ir patikrinki-
te, ar kas nors netrukdo raty sukimuisi.

4. Pasalinkite blokavimo veiksnj, pasukite robotg j darbing padeétj, jjunkite jrenginj ir paspauskite START,
o tada - OK.

E3

Pjovimo galvutés sukimosi blokavimas

1. I8junkite jrenginj.

2. Apverskite robotg taip, kad peilis baty nukreiptas j virSy, ir patikrinkite, ar néra kliticiy peilio galvutés
sukimuisi. Jei galvuté ar variklis pazeisti, kreipkités j gamintojo techninés priezidros centra.

3. Pasalinkite blokuojantj veiksn;.

4. Pasukite robotg j darbine padét] ir perkelkite jj j darbo zong su trumpesne Zole arba padidinkite
pjovimo aukstj.

5. |junkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.

E4

Smagio jutiklis vis dar aktyvus

1. I8junkite jrenginj.

2. Perkelkite robotg j vietg be Kliaciy.

3. Nuimkite virSutinj dangtel] ir patikrinkite magnetus dangtelio vidinéje puséje. Jei triiksta magnety,
kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

4. Jei magnetai tinkamai sumontuoti, patikrinkite, ar guminé jungtis tarp dangtelio ir vejapjovés yra tirtai
pritvirtinta. Jei ji atsilaisvinusi, priverzkite ja.

5. |junkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.

E5

Pjovimo robotas pakeltas

1. 18junkite jrenginj.
2. Perkelkite robota j vieta be kliaciy.
3. Jjunkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.
4. Jeiklaida iSlieka, i§junkite jrenginj.
5. Apverskite robotg peiliu j virdy ir patikrinkite, ar néra kokiy nors priezas¢iy, dél kuriy slysta priekinis
ratas.
6. PaSalinkite klitt] ir pasukite robotg j darbing padét]. |junkite jrenginj ir paspauskite START, o tada -
K.

E6

Robotas pasuktas peiliu j virsy

1. Nustatykite robotg j darbine padétj.
2. Jjunkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.
3. Jei klaida iSlieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

E7

Pakreipimo jutiklis visada aktyvus

1. I5junkite jrenginj.

2. Patikrinkite, ar darbo zonos nuolydis nevirsija leistinos ribos.

3. Perkelkite robota j lygy pavirsiy.

4. |junkite jrenginj ir paspauskite START, o tada - OK.

5. Jei klaida iSlieka, kreipkités j gamintojo techninés prieZidros centra.

E8

Parkavimo klaida jkrovimo stoteléje

1. Patikrinkite, ar prieSais jkrovimo stotele yra 1 m laisvos vietos.

2. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé pastatyta ant lygaus, lygaus pavirsiaus.
3. Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé néra kreiva.

4. Jei klaida islieka, kreipkités j gamintojo techninés prieZidros centra.

E9

Pjovimo robotas uzstrigo vietoje

1. Perkelkite robotg j vietg be kliaciy.
2. Jei klaida islieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

BP

Baterijos apsauga

1. Patikrinkite akumuliatoriaus temperatiira. Jei ji per auksta, palaukite, kol atvés. Jei per Zema, palauki-
te, kol temperatira pakils auk$ciau 5°C.
2. Jei klaida iSlieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

E1

Neéra signalo ribojimo laidu

1. Pastatykite robotg vejapjove darbo zonoje. Patikrinkite jkrovimo stoties indikatoriaus lempute. Jei ji
raudona, tai reiskia, kad ribojimo laidas néra tinkamai prijungtas prie jkrovimo stoties.

2. Jei laidas prijungtas tinkamai, o lemputé vis dar Sviecia raudonai, patikrinkite, ar laidas nepazeistas.
3. Jei klaida islieka, kreipkités j gamintojo techninés prieZidros centra.

E12

Baterijos problema

Prasome susisiekti su gamintojo aptarnavimo centru.

E13

Jkélimo problema

1. Patikrinkite, ar jkrovimo lizdas neuZterstas.
2. Jei klaida islieka, kreipkités j gamintojo techninés prieZidros centra.

E14

VirSijus darbo erdve

1. Sumazinkite darbo plotg iki instrukcijose nurodyto dydZio.
2. Jei klaida iSlieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

EE

NezZinoma problema

1. 18junkite ir vél jjunkite jrenginj.
2. Jei klaida iSlieka, kreipkités | gamintojo techninés prieZidros centra.

LOCK

Nuolat jvedu neteisingg PIN kodg

1. Palikite jrenginj jlungtg 10 minugiy.
2. Po 10 minuciy galésite dar kartg jvesti PIN koda.
3. Jei pamirSote PIN koda, kreipkités j gamintojo aptarnavimo centra.
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PRODUKTA RAKSTUROJUMS

Robotizétais zales plavéjs ir elektroniska ierice, kas paredzéta automatiskai zaliena kopSanai. Reguléjams plauSanas augstu-
ma diapazons un asmenu sistéma nodrosina vienmérigu plausanu noradrtaja zona. lerice darbojas ar uzlades staciju, uz kuru
ta automatiski atgriezas, lai uzladétu akumulatoru, nodro$inot pilntba autonomu darbibu. Pateicoties bezvadu savienojumam,
robotizéto zales plavéju var vadit, izmantojot mobilo lietotni. Pareiza, uzticama un dro3a ierices darbiba ir atkariga no pareizas
lietoSanas, tapéc:

Pirms darba uzsaks$anas izlasiet visu rokasgramatu un saglabajiet to.

Piegadatajs neatbild par jebkadiem bojajumiem vai traumam, kas radusas, lietojot produktu citiem mérkiem, nevis paredzétajiem,
vai neievérojot drosibas noteikumus vai $aja rokasgramata sniegtos noradijumus. Produkta lietoSana citiem mérkiem, nevis pa-
redzétajiem, ari anulé lietotdja garantijas un galvojuma tiesibas.

APRIKOJUMS

Produkts tiek piegadats pilnd komplektacija, tacu pirms lietoSanas tas ir jasagatavo, ka aprakstits talak $aja rokasgramata. Plau-

Sanas robotam ir piederumi: uzlades stacija ar ladétaju, stiprindjuma tapas, rezerves asmeni un skrives, robezvads un vada
tapas.

TEHNISKIE DATI
Parametrs Mérvieniba Vértiba
Kataloga numurs YT-852091 YT-852092 YT-852093
Nominalais spriegums [VDC] 20 20 20
GrieSanas platums [mm] 180 180 180
Plau$anas augstums [mm] 20- 60 20-60 20 - 60
Maksimala darba platiba [m?3 500 800 1000
Maksimalais reljefa slipums [%] 36 36 36
Nominalais atrums [min] 2800 2800 2800
Robezvada garums [m] 130 170 200
Trok3na [imenis
- Skanas spiediens LpA £ K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Skanas jauda LwA + K [dB(A)] 51430 51+30 51+30
Elektriskas izolacijas klase 1} 1l 1l
Aizsardzibas pakape IPX5 IPX5 IPX5
Masa [ka] 72 74 74
Akumulators
- Akumulatora tips Li-lon Li-lon Li-lon
- Nominalais/maksimalais spriegums [VDC] 18/20 18720 18/20
- letilpiba / energija [Ah]/ [Wh] 2/36 4172 5/90
- Uzlades laiks [min] 95 75 85
- Darba laiks [min] 80 150 165
Uzlades stacija
- leejas spriegums [VDC] 20 20 20
- leejas strava [A] 11 3 3
- Izejas spriegums [VDC] 20 20 20
- Izejas strava [A] 1,1 3 3
- Elektriskas izolacijas klase Il Il 1l
- Aizsardzibas pakape IPX4 IPX4 IPX4
Ladatajs
- leejas spriegums [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Tikla frekvence [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Nominala jauda W] 28 76 76
- |zejas spriegums [VDC] 20 20 20
- |zejas strava [A] 11 3 3
- Elektriskas izolacijas klase Il ] I
- Aizsardzibas pakape P67 P67 P67
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Deklaréta trokSna emisijas vértiba ir izmérita, izmantojot standarta testa metodi, un to var izmantot, lai salidzinatu vienu instru-
mentu ar citu. Deklaréto trokSna emisijas vertibu var izmantot sakotnéja iedarbibas novértéjuma.

Piezime: Janosaka droSibas pasakumi operatora aizsardzibai, un to pamata ir iedarbibas novértéjums faktiskajos lietoSanas
apstaklos (ieskaitot visas darbibas cikla dalas, pieméram, laiku, kad instruments ir izslégts vai darbojas tukSgaita, un aktivizésa-
nas laiku).

DROSIBAS INSTRUKCIJAS ROBOTISKAJIEM ZALES PLAVEJIEM
SVARIGI! Pirms lieto$anas uzmanigi izlasiet un saglabajiet turpmakai uzzinai.

Macisana

Pirms pirmas lietoSanas reizes uzmanigi iziasiet visu rokasgramatu un saglabajiet to turpma-
kai uzzinai. lepazistieties ar ierices pareizu lietoSanu.

lerici nedrikst lietot bémi vai personas, kas nav iepazinusas ar lieto$anas instrukciju. Stierice
nav rotallieta. lerici drikst lietot bemi no 8 gadu vecuma un personas ar ierobezotam fiziskam
vai garigam sp&jam, ja vini ir sanémusi atbilstoSu apmacibu un atrodas pieauguso uzraudzi-
ba. Bémi nedrikst veikt ifisanu un apkopi.

Nekad nelietojiet zales plavéju citu cilveku, Tpasi bérnu vai majdzivnieku, tuvuma. Pirms dar-
ba uzsak3anas noradiet droSibas zonu, kas ir aizliegta cilvekiem un majdzivniekiem. lepla-
nojiet zales plavéja darbibu laika, kad cilveki vai dzivnieki darza ir mazak akfivi.

St ierice ir paredzéta tikai automatiskai zaliena plausanai dzivojamas telpas, tam paredzé-
tajas darba zonas. So produktu nedrikst izmantot komercialiem mérkiem. [zmantojiet tikai
paredzétajam mérkim un razotaja konfigurétajam. Neparvadajiet uz ierices priekSmetus,
bémus vai dzivniekus. Neizmantojiet robotizéto zales plavéju darza darbiem, iznemot za-
liena plausanu. Jebkadas konstrukcijas, drosibas sistému vali programmaturas |zma|nas ir
aizliegtas. lzmantojiet $o produktu tikai ar raZotaja piegadatajiem originalajiem piederumiem.

Sagatavosana

Lietojot So produktu, vienmér valkajiet aizsargapgérbu un apavus. Nelietojiet ierici basam
kajam vai atvértas sandales. Izvairieties valkat novalkatu, valigu apgerbu vai apgérbu ar
piekarindmam siksnam vai lentém. Valigs apgérbs var |ekert|es lerices kustigajas dalas, po-
tenciali izraisot traumas.

Rupigi parbaudiet zonu, kura ierice tiks izmantota, un nonemiet visus priekSmetus, kas va-
rétu iekrist ierice, pieméram, akmenus, rotallietas, instrumentus un zarus. Aizkerti priekSmeti
var sabojat ierici un var tikt arf aizmesti liela atruma, apdraudot operatoru un apkartéjo vidi.
Nosakiet darba zonu ar robezvadu vai virtualo robezu sistému atkariba no produkta mo-
dela. Neizvietojiet vadu cauri zonam, kas pieejamas neatlautdm personam. Darba robezu
novietojiet ta, lai nogazes, sienas un kritumi neb0tu robota sasniedzamibas zona. Sauras
ejas ieverojiet vadiinijas par minimalo platumu un robezvada izvietojumu. Pretéja gadijuma
pastav risks, ka robots iesprudis vai sadursies ar Skérsliem.

Pirms lietoSanas vienmér parbaudiet, vai aizsargs, asmeni un skrives nav nodilusas vai
bojatas. Ja nepiecieSams, nomainiet nolietotas vai bojatas detalas.

Pirms lietoSanas parbaudiet, vai stravas vads un pagarinatajs nav bojati vai nodilusi. Ja vads
lietoSanas laika tiek bojats, atvienojiet to no stravas avota. Nepieskarieties vadam pirms stra-
vas padeves atvienoSanas. Nelietojiet ierici, ja vads ir bojats vai nodilis.
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Veiciet elektrotikla pieslégumus iezemeétai kontaktligzdai ar diferencialo aizsardzibu. Izvai-
rieties no piesleégsanas elektrofiklam, izmantojot zemas kvalitates pagarinatajus un stravas
sadalitajus.

UzstadiSana

Novietojiet uzlades staciju uz stabilas, lidzenas virsmas vieta, kas lauj robotam érti iekapt un
izkapt. Neuzstadiet to pelkés, ieplakas vai plidu zonas. Turiet staciju talak no sittuma avo-
tiem un viegli uzliesmojosiem materialiem.

Uzstadiet robezvada cilpu saskana ar instrukcijam. Nepievienojiet cilpu citam sistémam un
nemainiet signala parametrus. Nodroginiet piekluvi dikiem, peldbaseiniem, stdvam nogazém
un celiem - novietojiet robezvadu, nosakot darba zonu, 3, lai robots nesadurtos ar skérsliem.

Lietosana

|zvairieties no slapjas zales plauSanas. Nelietojiet negaisa vai spécigu lietusgazu laika. Ne-
lietojiet robotiz&to zales plausanas robotu, kamér darbojas apldenosanas sistéma.

Nelietot uz parak stavam nogazem.

Nelietojiet ierici ar bojatiem vakiem vai korpusiem.

leslédzot ierici, esiet uzmanigi un parliecinieties, ka jusu kajas neatrodas griezéjelementa
tuvuma.

Neceliet un nenolieciet ierici tas iedarbinaSanas vai darbibas laika. Neparvietojiet ierici, kad
darbojas dzingjs. Ja ierice ir japarvieto, apturiet to, pagaidiet, [idz asmens ir pilniba apstajies,
un péc tam izmantojiet paréesasanas rokturus.

Turiet rokas un kajas talak no rotéjosam detalam. Nelieciet rokas vai kajas zem korpusa.
Nepieskarieties kustigam detalam.

Ja nepiecieSams, nekavéjoties nospiediet avarijas STOP pogu. Pec tam izslédziet ierici un
atvienojiet to no uzlades stacijas.

Pirms ierices tiriSanas, parbaudes, remonta vai sisanas ar sveskermeni parliecinieties, vai
visas kusfigas dalas ir apstajusas. Pirms atkartotas iedarbinasanas parbaudiet, vai ierice
nav bojata, un, ja nepiecieSams, salabojiet to. Ja ierice sak parmérigi vibrét, nekavejoties
izsledziet to un parbaudiet, vai nav bojajumu, valigu detalu vai nepiecieSamo remontu.
Neapsedziet robotu vai uzlades staciju. Nelietojiet viegli uzliesmojoSu materialu tuvuma. Ne-
atslédziet un neapejiet droSibas sistémas (sensorus, avarijas apturéSanas pogu, slédzenes).
Aizsargajiet savu PIN kodu un pretaizdziSanas iestatijumus; neizpaudiet droSibas informa-
ciju neatlautam personam.

Programmatiras atjauninajumi javeic tikai no raZotaja noraditajiem avotiem.

Nemodificgjiet ierices ieblveto radio moduli vai indukcijas cilpas sistému.

Apkope, transportésana un uzglabasana

Lai nodroSinatu ierices droSu darbibu, uzturiet visus asmenus un skraves laba stavokr.

Péc darba pabeigSanas regulari parbaudiet asmens aizsargu, vai tas nav nodilis vai bojats.
Objekti, kas iesprust asmen, var liela atruma iek|ut robota. Tas var sabojat robotu.
Regulejot ierici, esiet uzmanigi, lai pirksti netiktu lesprostot starp kustigajiem asmeniem.
Péc liefosanas vienmér atstajiet ierici izslagtu, lai ta atdzistu, pirms to atkal lietojat. Afvienojiet
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robezvadu no uzlades stacijas kontaktligzdam.

Esiet uzmanigi, rikojoties ar asmeniem, pat ja piedzina ir izslégta, jo asmeni joprojam var
griezties. Pirms turpinat, vienmér pagaidiet, lidz asmenu asmeni ir pilniba apstajusies.

Lai saglabatu dro&ibu, savlaicigi nomainiet nolietotas vai bojatas detalas. [zmantojiet tikai
originalas rezerves dalas un piederumus. Nomainot asmenus, valkajiet aizsargcimdus.
Neizmantojiet augstspled|ena mazgataju robota vai uzlades stacijas fifi$anai.

Pirms transportéSanas vai ilgstoSas uzglabasanas nofiriet robotu, nostipriniet asmenus un

atvienojiet uzlades staciju un baroSanas bloku no elektrotikla. Uzglabajiet sausa vieta.

Ar troksni saistitie riski

lerice ir izstradata ta, lai péc iespéjas samazinatu lietotaja paklautibas troksna iedarbibai
risku. Tomér $os apdraudéjumus nav iespéjams pilnba novérst. Turklat arf ierices tuvuma
esosie cilvéki ir paklauti trokSna apdraudéjumiem.

Risku var samazinat, ievérojot &s vadiinijas:

- lietot produktu saskana ar paredzeéto mérki, k& aprakstits instrukcija;

- parliecinieties, ka ierice ir laba stavokT un tiek regulari apkopta;

- lietot atbilstoSus un labi uzasinatus nazus;

- planojiet savu darbu ta, lai varétu bieZi atpUsties.

Atlikusais risks

Pat ja ekspluatacijas laika tiek ieveroti visi drosibas pasakumi, joprojam pastav traumu risks.
Produkta konstrukcijas dé| joprojam var rasties briesmas un traumas nepareizas lietoSanas,
nepareizas apkopes vai negaidita trieciena no mestiem priekSmetiem del.

Akumulatora uzlades drosibas instrukcijas

Bridinajums! Pirms uzlades parliecinieties, vai baroSanas bloka korpuss, kabelis un kon-
taktdakSa nav saplaisajusi vai bojati. Nelietojiet bojatu uzlades staciju un baro$anas bloku!
Akumulatora uzladei izmantojiet tikai akumulatora komplektacija ieklauto uzlades staciju un
baroSanas bloku. Cita baroSanas bloka vai uzlades stacijas lietoSana var izraisit ugunsgréku
vai instrumenta bojajumus. Neladgjiet akumulatoru siltuma avotu tuvuma un neaizsedziet
uzlades staciju un baro$anas bloku. Uzladéjiet akumulatoru tikai sausa, védinama vieta, kas
nav pieejama neatlautdm personam, ipasi bérmiem. Nelietojiet uzlades staciju un barosa-
nas bloku bez pastavigas pieauguso uzraudzibas! Ja nepiecieSams atstat uzlades zonu,
atvienojiet uzlades staciju, atvienojot baroSanas bloku no sienas kontaktligzdas. Ja izdalas
ddmi, neparasta smaka utt., nekavéjoties atvienojiet uzlades staciju un baro$anas bloku no
baroSanas avota.

lerice tiek piegadata ar neuzladetu akumulatoru, tapéc pirms lietoSanas ta jauzladé saskana
ar talak aprakstito procedaru, izmantojot komplekta ieklauto uzlades staciju un barosanas
bloku. Litija jonu akumulatoriem nepiemit ta sauktais ,atminas efekts”, kas lauj tos uzladet
jebkura laika. Tomér ieteicams akumulatoru izlad&t normalas darbibas laika un péc tam
uzladét [idz pilnai ietilpibai. Ja darbibas rakstura dé| tas nav iespéjams ik péc daziem vai
divpadsmit cikliem, tas jauzlade vismaz ik péc daziem lidz divpadsmit cikliem. Nekada ga-
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dijuma akumulatorus nedrikst izladét, issavienojot elektrodus, jo tas rada neatgriezeniskus
bojajumus! Tapat neparbaudiet akumulatora uzlades stavokli, issavienojot elektrodus un
parbaudot, vai nav dzirkstelu.
Neizjauciet un neduriet akumulatora korpusu. Nemetiet akumulatoru uguni. Nekavéjoties iz-
nemiet bojatu, piettikusu vai parkarsusu akumulatoru no lietoSanas un nogadajiet to servisa
centra vai parstrades centra.

Akumulatora uzglabasana

Lai pagarinatu akumulatora kalpoSanas laiku, nodro$iniet atbilstoSus uzglabasanas apstak-
lus. Akumulators var izturét aptuveni 500 uzlades un izlades ciklus. Akumulators jauzglaba
temperatdras diapazona no 0 idz 30 gradiem péc Celsija, ar relativo mitrumu 50%. ligstoSai
uzglabasanai uzladgjiet akumulatoru Iidz aptuveni 80% ietilpibai. llgakai uzglabasanai pe-
riodiski uzladejiet akumulatoru, aptuveni reizi gada. lzvairieties no akumulatora parmérigas
izlades, jo tas saisinas ta kalpo$anas laiku un var radit neatgriezeniskus bojajumus.
UzglabaSanas laika akumulators pakapeniski izladésies noplides dél. Pasiziades process ir
atkarigs no uzglabaSanas temperatiras; jo augstaka temperatira, jo atraka izlade. Neparei-
za akumulatoru uzglabadana var izraisit elektrolita nopludi. Noplldes gadijuma ierobeZojiet
nopludi ar neitralizéjosu lidzekli. Ja elektrolits nokltist acis, ripigi izskalojiet tas ar Gdeni un ne-
kavéjoties meklgjiet medicinisko palidzibu. Nelietojiet instrumentu ar bojatu akumulatoru.
Kad akumulators ir pilniba izlad€jies, tas janogada specializéta atkritumu savak$anas punkta.

Akumulatora transportéSana

Litija jonu akumulatori juridiski tiek uzskafiti par bistamiem materialiem. lerices lietotajs ar
akumulatoru to var parvadat pa autoceliem. Nav papildu prasibu. Ja transportéSana tiek uz-
ticéta treSajam personam (pieméram, ar kurjeru), jaievero noteikumi par bistamo materialu
parvadasanu. Pirms nositiSanas, ludzu, konsultgjieties ar kvalificetu personu.

Aizliegts transportét ierices ar bojatiem akumulatoriem. TransportéSanas laika iznemtie aku-
mulatori ir jaiznem no instrumenta, un atklatie kontakti ir jaaizsarga, pieméram, ar izolacijas
lenti. Baterijas iepakojuma janostiprina ta, lai tas transportéSanas laika iepakojuma iekSpusée
neparvietotos. Jaievéro art valsts noteikumi par bistamo materialu parvadasanu.

PRODUKTU PAKALPOJUMI

Gatavosanas darbam

Produkts ir jaizsaino un janonem visi iepakojuma materiali. leteicams saglabat visus iepakojuma materialus turpmakai izmanto-
$anai transportéSanas vai uzglabasanas laika.

Parbaudiet, vai transportéSanas laika neviena produkta dala nav bojata. Jebkadi konstatéti bojajumi, pieméram, plaisas vai defor-
macija, liedz produktam turpmaku lietoSanu, lidz bojatas dalas tiek salabotas vai nomainitas.

leteicams visas detalas novietot uz lidzenas, cietas un tiras virsmas.

Uzstadisanas laika jalieto individualie aizsardzibas lidzekli, pieméram, aizsargapgérbs, cimdi un acu aizsargi.

Piezime: Pirms ierices uzstadisanas parliecinieties, vai ta ir izslégta un atvienota no uzlades stacijas.

Uzlades stacijas uzstadisana (V)

Uzlades staciju var novietot netalu no majas vai garazas, tuvu stravas avotam. leklajot robezvadu, atstajiet vismaz 1 m taisnu
posmu bez stiiriem un $kérsliem uzlades stacijas prieksa, lai robots varétu pareizi novietoties stacija (V).

Uzlades stacija janovieto uz lidzenas virsmas. To nedrikst novietot uz slipas virsmas vai cita vieta, kur tas detalas var saliekties.
leteicams uzlades staciju novietot bezvadu tikla darbibas radiusa, lai nodroSinatu pareizu sazinu ar plausanas robotu.

leteicams baroSanas bloku novietot pie sienas vismaz 30 cm augstuma, un ta kabeli novietot arpus zales plavéja darbibas zonas.
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Parliecinieties, vai baroSanas kabelis nav sapinies vai izstiepts.
Uzlades staciju var aprikot ar YT-852094 garazu (pieejama atseviski), t. i., jumtu, kas nodro$ina papildu aizsardzibu stacijai un
plauSanas robotam pret lietu un aréjiem faktoriem.

Robezvada uzstadisana

zvietojiet robezvadu cilpa ap darba zonu. Atcerieties ievérot 25 cm attalumu starp vadu un jebkuru sienu vai citiem Skersliem
(V1). Sim nolakam varat izmantot komplekta ieklauto mérlenti (VI), kas jaizgriez no iepakojuma. Ja $kérslis atrodas viena limeni
ar zalienu un zales plavejs var drosi tam parbraukt, pieméram, piebraucamais cel$ vai ietve, pietiek ar 8 cm atstarpi starp Skérsli
un robezvadu (VIII).

Nonemiet aptuveni 10 mm izolacijas no viena robezvada gala (IX). Pievienojiet vienu robezvada galu SARKANAJAM spailei (OUT
vada izeja) un péc tam izvelciet vadu caur spraugu uzlades stacijas pamatné (X).

Nogrieziet lieko vadu. Nonemiet aptuveni 10 mm izolacijas no otra vada gala un pievienojiet to MELNAJAM spailei (IN vada ieeja).
Péc robezvada cilpas uzlikSanas nostipriniet to pie zemes, izmantojot mietinus. ledzeniet mietinus aptuveni 80 cm attaluma vienu
no otra (XI), izmantojot amuru (pieejams atseviski) (XII).

Lai izvairttos no $kérsliem, krimiem vai kokiem, robeZvadu var izvietot salas forma (XIII). Atcerieties, ka robotizéta zales plaveja
minimalajam platumam jabdt 0,8 m (XIV), lai tas varétu parvietoties. Stiros robezvadam javeido 90 gradu vai lielaks lenkis, lai
robots varétu vienmerigi parvietoties (XV).

Ja kabelis ir novietots slipa vieta, ladzu, nemiet véra, ka maksimalais slipums var bt 36%.

Ja nepiecieSams, komplektu var aprikot ar papildu piederumiem (pieejami atseviski): robezvadu YT-852095, vada tapas
YT-852097, vada savienotajus YT-852098.

Akumulatora uzlade

Piezime: Pirms baro$anas avota pievieno$anas elektrotiklam parliecinieties, vai robezvads ir pareizi novietots un vai baro$anas
avots ir pareizi pievienots uzlades stacijai. Notiriet uzlades staciju un tas spailes no netirumiem un putekliem, izmantojot mikstu,
sausu dranu.

lerfcei ir iebtvéts akumulatora uzlades indikators - indikatora lampina, kas apziméta ar akumulatora simbolu. Jo vairék indikatora
lampinu deg, jo vairak uzladéts ir akumulators. Ja indikatori nedeg, tas nozimé, ka akumulators ir izladéjies.

Pievienojiet baroSanas bloku uzlades stacijai un péc tam baro$anas bloku stravas kontaktligzdai.

Piezime: Ja péc uzlades stacijas pievienoSanas elekirotiklam iedegas zala gaismas diode, tas norada, ka akumulators ir pilniba
uzladéts. Sada gadijuma uzlade netiks sakta.

Pievienojiet stravas adapteri kontaktligzdai. Uzlades pamatnes LED indikators iedegsies spilgti zala krasa. Indikatora gaismas
krasa var noradit daZzadus robota statusus, ka paradits tabula:

LED indikatora gaisma Nozime inaj
. - Parbaudiet, vai baroSanas avots ir pareizi pievienots elek-
Tas neiedegas Nav stravas trostacijai un baro$anas avotam.
Nepartraukta zala gaisma Robota akumulators ir pilntba uzladéts
Zala mirgojo$a gaisma Robota akumulators uzladéjas -
P N o A Parbaudiet, vai abi robezvada gali ir pareizi pievienoti uzlades
Sarkana mirgojosa gaisma Robezvads nav pareizi pievienots vai ir parrauts stacias kontakligzdam. Parbaudiet, vai vads nav parrauts.

Piezime: Lai samazinatu energijas patérinu, akumulatora uzlades laika robezvada signals ir atsp&jots. Signéls tiks atjaunots,
kad robots pametis uzlades staciju. Lai pagarinatu akumulatora darbibas laiku, uzlades stacija partrauks uzladi, kad akumulators
sasniegs 100%, un atsaks uzladi, kad spriegums nokritisies 1z 95%.

Plau$anas augstuma iestatidana (XVI)
Robotizétais zales plavéjs ir aprikots ar pogu, kas lauj atri un vienkarsi pielagot plausanas augstumu. Pagrieziet pogu, lai iestatitu
vélamo augstumu. Bultina uz pogas norada pasreizéjo augstumu.

Bridinajums! Ja darbibas laika ir jamaina plauSanas augstums, vienmer vispirms izslédziet ierici, pagaidiet, [idz asmens parstaj
griezties, un tikai tad mainiet plauSanas augstumu. Nejausi iedarbinot asmeni plauSanas augstuma mainas laika, var rasties
nopietnas traumas.

Darbs ar plausanas robotu

Pirms darba uzsak$anas sagatavojiet plausanas zonu. Parliecinieties, ka plauSanas zona nav Skérslu, kurus varétu aizkert as-
mens un sabojat vai aizmest, radot briesmas operatoram vai garamgajéjiem.

Parbaudiet darba zonu, vai nav elektrisko kabelu, kurus varétu pargriezt ar zagripu. Elekiriska kabela bojajums rada elektrodoka
risku, kas var izraisit nopietnus savainojumus vai navi.

Parliecinieties, ka darba zona neatrodas nepiederoSas personas, Tpasi bérni vai majdzivnieki. Ja $adas personas paradas darbi-
bas laika, nekavéjoties apturiet masinu un bridiniet klatesoSos par bistamibu.
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Parbaudiet zales garumu un noregul&jiet plauSanas augstumu. Nekad nenoplaujiet vairak par 1/3 no zales garuma. Ja zale ir ot
gara, plaujiet to pa posmiem. Plaujiet regulari, parliecinoties, ka zales augstums neparsniedz plavéja jaudu.

Nekad neplaujiet slapju zali. Slapja zale médz pielipt asmens kamera, kas var pasliktinat robotizéta zales plaveja pareizu darbibu.
Slapja zale var arf izraisit lietotaja paslidé$anu un kritienu.

Pirms lietoSanas parbaudiet visas robotizéta zales plavéja sastavdalas. Ja tiek pamantti bojajumi, neméginiet darbinat plavéju,
kameér tas nav salabots vai nomainits. Parbaudiet, vai ventilacijas atveres ir tiras. Ja nepiecieSams, notiriet tas ar mikstu birsti vai
otu. Neizmantojiet asus vai metala priekSmetus.

Parbaudiet skravju savienojumu valigumu. Ja nepiecieSams, pievelciet.

Parbaudiet, vai transportéSanas rokturi ir tiri un bez taukiem un citiem piesarnotajiem. Ja nepiecie$ams, notiriet tos ar mikstu
dranu.

Darbibas laika ierices darbiba regulari japarbauda, lai samazinatu negadijumu risku.

Péc darba pabeig$anas izslédziet ierici, pagaidiet, I1dz asmens apstajas un ierice atdziest. Pirms apkopes veikSanas.
Bridinajums! Ja darbibas laika robotam trapa sveSkermenis, nekavéjoties izslédziet ierici, pagaidiet, [idz asmens apstajas un
mehanisms atdziest. Péc tam parbaudiet, vai ierice nav bojata. Ja tiek konstatéti bojajumi, neturpiniet darbibu, kamér tie nav
salaboti. Parmérigu vibraciju darbibas laika var izraisit robota bojajumi. Apturiet darbibu, izslédziet ierici un parbaudiet produktu.

Savienojuma izveide ar bezvadu tiklu
Instaléjiet viedtalrunT specialo mobilo lietotni, skenéjot rokasgramata ieklauto QR kodu atbilstoSi jdsu operétajsistemai. Izpildiet
lietotné redzamos noradijumus, lai savienotu ierici ar bezvadu tiklu.

Plausanas robota iedarbinasana

Novietojiet robotizéto zales plaveju uz lidzenas, stabilas un stabilas virsmas. Parliecinieties, vai darba zona nav $kérs|u, ar kuriem
varétu saskarties asmens.

Instruments darbojas ar akumulatoru un nedarbosies, ja akumulators ir izladéjies vai nepareizi ievietots.

Pirmo reizi iedarbinot zales plavéju, parbaudiet, vai darba zona ir pareizi pievienota. lestatiet plausanas augstumu uz maksimalo
iestatfjumu (60 mm). Novietojiet plauSanas robotu darba zona.

Lai ieslégtu ierici, nospiediet ieslegdanas/izslégSanas pogu (a) vadibas paneli (IV). Pirmaja lietoSanas reizé ievadiet PIN kodu
0000, Cetras reizes nospieZot pogu OK, kamér displeja mirgo katra 0. PIN kodu var maintt. PIN koda mainas proceddra ir ap-
rakstita talak $aja rokasgramata. Ja PIN kods tiek ievadits nepareizi 10 reizes péc kartas, atskanés trauksmes signals un robots
izslégsies.

Piezime: Robots automatiski izslégsies, ja pec ierices ieslégSanas ar baroSanas slédzi netiks veiktas nekadas papildu darbibas.
Nospiediet pogu START un péc tam pogu OK, lai iedarbinatu robotu.

Nospiediet pogu HOME (SAKUMS) un péc tam pogu OK (Labi), lai novietotu robotu uzlades stacija.

Robotizétais zales plavéjs darbosies nepartraukti, lidz ta akumulators bis izladgjies. Péc tam tas atgriezisies uzlades stacija.
Kad uzlade bis pabeigta, robots automatiski atsaks plausanu vai paliks uzlades stacija atbilstosi iestatitajam plausanas grafikam.

IESTATIJUMI

PIN koda maina (XVIII)

Lai mainttu PIN kodu, 3 sekundes turiet nospiestas pogas START un HOME. Displeja mirgos slédzenes simbols. Displeja paradi-
sies PIN1, kas norada, ka jaievada pasreizéjais PIN kods. [zmantojiet augSupvérsto un lejupvérsto bultinu taustinus, lai ievaditu
pasreizéja PIN koda ciparus, apstiprinot katru ciparu ar pogu OK. Displeja paradisies PIN2, kas norada, ka jaievada jauns PIN
kods. levadiet jauno PIN kodu. Displeja paradisies simbols IdLE, kas apstiprina, ka jaunais PIN kods ir pareizi iestatits.

Datuma un laika maina (XIX)

Pareizi iestatot datumu un laiku, var ievadit plauSanas robota darba grafiku. Lai iestatitu gadu, nospiediet un 5 sekundes turiet
nospiestu pogu START, [idz displeja paradas pulkstena simbols un gada cipari, pieméram, 2025. Izmantojiet augSupveérsto un
lejupvérsto bultinu taustinus, lai ievaditu gada ciparus. Apstipriniet savu izvéli, nospieZot pogu OK. Péc tam displeja paradisies
ménesSa un dienas cipari, pieméram, 08:25. levadiet ménesa un dienas ciparus un apstipriniet savu izvéli, nospiezot pogu OK. Péc
tam displeja paradisies ménesa un dienas cipari, pieméram, 08:25. levadiet ménesa un dienas ciparus un apstipriniet savu izvéli,
nospiezot pogu OK. Péc tam displeja paradisies laika cipari, pieméram, 13:25. levadiet stundas un mindtes un apstipriniet savu
izvéli, nospiezot pogu OK. Pé&c tam displeja paradisies simbols IdLE, kas apstiprina, ka jaunais datums un laiks ir iestatiti pareizi.

Plausanas sakuma laika maina

Noklus&juma plausanas sakuma laiks ir plkst. 9:00. Lai to mainitu, 3 sekundes turiet nospiestu pogu START un pogu ar iestati-
jumu simbolu.

[zmantojiet augSupvérsto un lejupvérsto bultinu taustinus, lai ievaditu laika ciparus, un nospiediet Labi, lai apstiprinatu. Displeja
paradisies IdLE simbols un atskanés pikstiens, apstiprinot, ka jaunais nokluséjuma plauSanas sakuma laiks ir iestatits pareizi.

Izmainas ikdienas plausanas laika
Noklus&juma ikdienas plauSanas laiks ir 8 stundas. Darbibas stundas ir no 1 lidz 24 stundam. Lai mainitu darbibas laiku, nospie-
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diet un 3 sekundes turiet iestatijumu pogu.
Izmantojiet augSupveérsto un lejupversto bultinu taustinus, lai ievaditu darba stundas, un apstipriniet ar pogu Labi. Displeja paradi-
sies simbols IdLE un atskanés pikstiens, apstiprinot, ka jaunais nokluséjuma ikdienas plau$anas laiks ir pareizi iestatits.

Darba dienu skaita izmainas nedéla

Nokluséjuma dienu skaits nedé|a, cik robots strada, ir 5. Varat izvéleties 3, 5 vai 7. Lai mainitu dienu skaitu, nospiediet un 3
sekundes turiet iestatijumu pogu.

lzmantojiet augSupversto un lejupvérsto bultinu taustinus, lai ievaditu darba stundu skaitu, un apstipriniet savu izvéli ar pogu Labi. Dis-
pleja paradisies simbols IdLE un atskanés pikstiens, apstiprinot, ka jaunais nokluséjuma darba dienu skaits nedéla ir iestatits pareizi.

Lietus sensora iestatijuma maina

Lietus sensors lauj robotam automatiski partraukt plausanu un novietot to uzlades stacija, kad tiek konstatéts lietus. Laiku, péc
kura robots atsak darbibu, var iestatit mobilaja lietotné.

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu pogu HOME. Displeja tiks paradits RAIN - lietus sensora iestatijumi. Nospiediet OK,
lai atvertu iestatijumu izvélni. Displeja varat atlasit ON (iespéjots) vai OFF (atsp&jots) un apstiprinat savu izvéli, nospiezot OK.

Vairakzonu iestatijuma maina

Vairaku zonu funkcija lauj sakt plauSanu secigi no dazadiem sakuma punktiem. Pielagotus sakuma punktus var iestatit mobilaja
lietotn&, atlasot robezvada garuma procentualo dalu. Pieméram, iestatot pirmajai zonai vértibu 40%, robots vispirms plaus platibu
40% no robezvada garuma, péc tam atliku$as zaliena zonas. Modeli YT-852091 un YT-852092 |auj iestatit 2 sakuma punktus,
savukart YT-852093 |auj iestatit 4 sakuma punktus.

Turiet nospiestu pogu HOME 3 sekundes. Displeja paradisies uzraksts RAIN. Izmantojiet augSupvérsto un lejupvérsto bultinu
pogas, lai parslégtu iestatijumu uz ZONE (vairaku zonu funkcija). Nospiediet OK, lai atvértu iestatijumu izvélni. Displeja varat
atlasit ON (iespéjots) vai OFF (atspéjots) un apstiprinat savu izvéli, nospiezot OK.

Programmatdras atjauningjums

lerices programmatru var atjauninat uz jaunako versiju, izmantojot mobilo lietotni. Robots ir aprikots ar FOTA (Firmware Over
The Air) funkcionalitati, kas nodro$ina bezvadu programmatras atjauninajumus. Lai atjauninatu, parliecinieties, vai robots ir
savienots ar bezvadu tiklu, un izpildiet lietotné aprakstitas darbibas.

PRODUKTA APKOPE

Piezime: Pirms jebkadu apkopes darbu veik$anas parliecinieties, vai produkts ir izslégts un atvienots no uzlades stacijas.
Visu apkopes darbu laika vienmér valkajiet aizsargcimdus.

Ja kada apkopes darbiba nav aprakstita rokasgramata, tas nozimé, ka ta javeic pilnvarota razotaja servisa centra.

Produkts ir jatira péc katras lietoSanas reizes. Notiriet zales atliekas ar mikstu birsti, otu vai dranu. Notiriet ventilacijas atveres,
parliecinoties, ka tas nav aizsprostotas. Spitigakus netirumus var notirit ar gaisa striklu, kuras spiediens neparsniedz 0,3 MPa.
Nekad neizmantojiet kimiskas vielas, alkaloidus, abrazivus lidzeklus vai agresivus mazgaanas [idzeklus produkta tiriSanai.
Produktu nedrikst tirit ar Gdens striklu vai iegremdéjot to Gdeni.

Parbaudiet robotizéta zales plavéja asmenu nodilumu un bojajumus. Ja tiek novérots parmerigs nodilums vai bojajumi, nomainiet
asmenus. Vienmér nomainiet asmeni ar originalu, identisku tam, kas sakotngji bija uzstadits iericé. Tikai originalo rezerves dalu
izmanto$ana nodroSina produkta drosibu. Asmens nomaina javeic pieredzéjuSam lietotajam. Ja rodas Saubas, sazinieties ar
pilnvarotu raZotaja servisa centru.

Izmantojot skrivgriezi, atskrivéjiet naza stiprindjuma skravi. Nonemiet veco nazi. Ja nepiecieSams, notiriet naza stipringjumu.
Uzstadiet jauno nazi, pievérSot uzmanibu asmens virzienam. Nostipriniet nazi, stingri pievelkot skrvi. Vienmér nomainiet nazu
komplektu, lai nodrosinatu rotéjo$a asmens vienmérigu darbibu. Ja nepiecieSams, komplektu var papildinat ar papildu YT-852096
nazu komplektiem (pieejami atseviski).

Péc katras lietoSanas reizes un asmenu tirisanas parklajiet grieSanas malas ar planu vieglas masine|las kartu. Tas samazinas
koroziju un pagarinas asmenu kalpoSanas laiku. Ja plausana tiek veikta katru dienu, asmeni janomaina ik péc sesam nedélam.
Tas nodrosinas robotizéta zales plavéja pareizu darbibu un vienmérigi noplautu zalienu.

Péc lietoSanas notiriet ierici no zales un gruZiem. Ipasi uzmanigi notiriet ritenus, lai tie neblokétu vai neierobezotu ierices kustigumu.
Ja uzlades stacijas baroanas kabelis ir bojats, tas janomaina pilnvarota razotaja servisa centra. Kabeli nevar salabot un tas ir
janomaina. Darbs ar bojatu kabeli ir aizliegts.

PRODUKTU UZGLABASANA UN TRANSPORTESANA

Piezime: Pirms produkta uzglab&Sanas vai transportéSanas vienmér izslédziet to un atvienojiet to no stravas. Tiriet saskana ar
instrukcijam.

Uzglabat tum$a, sausa un labi védinama vieta. Sargat no bérniem. Uzglabat produktu temperatira no 10 lidz 30 gradiem péc
Celsija. leteicams produktu uzglabat originalaja iepakojuma vai cita pret putekliem aizsargata iepakojuma.

Pirms produkta transportéSanas iestatiet plausanas augstumu uz maksimalo vértibu. Parvadajiet produktu, turot to aiz rokturiem.
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Parvadasanas laika sargajiet to no triecieniem un spécigas vibracijas. Nostipriniet produktu, lai transportéSanas laika tas nesli-
détu vai neapgaztos.

Problému novérsana
Zemak ir problému tabula un to iespéjamie risinajumi:

Klidas kods

lemesls

Risinai

E1

Plaudanas robots atrodas &rpus darba
zonas

1. Novietojiet plauSanas robotu darba zona.
2. Parbaudiet, vai vadi ir pareizi ievietoti kontaktligzda ar sarkano un melno savienotaju.
3. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E2

Ritenu piedzina blokéta

1. Izsledziet ierici un parvietojiet to uz vietu, kur nav Skerslu.

2. lesledziet ierici un nospiediet START un péc tam OK.

3. Ja klida joprojam pastayv, izslédziet ierici, pagrieziet robotu ta, lai asmens bitu vérsts uz augsu, un
parbaudiet, vai kaut kas nebloké ritenu grieSanos.

4. Novérsiet blokéjoso faktoru, pagrieziet robotu darba pozicija, ieslédziet ierici un nospiediet START
un péc tam OK.

E3

GrieSanas galvinas blokéta rotacija

1. Izsledziet ierici.

2. Apgrieziet robotu ta, lai asmens biitu vérsts uz augSu, un parbaudiet, vai asmens galvinas rotacija
nav $kérslu. Ja galvina vai motors ir bojats, sazinieties ar razotaja servisa centru.

3. Nonemiet blok&joSo faktoru.

4. lestatiet robotu darba pozicija un parvietojiet to uz darba zonu ar Tsaku zali vai palieliniet plausanas
augstumu.

5. leslédziet ierici un nospiediet START un péc tam OK.

E4

Avarijas sensors joprojam ir akfivs

1. Izslédziet ierici.

2. Parvietojiet robotu uz vietu, kur nav $kérslu.

3. Nonemiet aug$éjo vaku un parbaudiet magnétus vaka iekSpusé. Ja trikst kdda magnéta, sazinieties
ar razotaja servisa centru.

4. Ja magnéti ir pareizi uzstaditi, parbaudiet, vai gumijas savienojums starp vaku un plausanas robotu ir
dro$s. Ja tas ir valigs, pievelciet to.

5. lesledziet ierici un nospiediet START un pé&c tam OK.

E5

Plausanas robots ir pacelts

1. Izslédziet ierici.

2. Parvietojiet robotu uz vietu, kur nav Skérs|u.

3. leslédziet ierici un nospiediet START un péc tam OK.

4. Ja kluda joprojam pastav, izslédziet ierici.

5. Apgrieziet robotu ar asmeni uz aug$u un parbaudiet, vai kaut kas neizraisa priek$éja ritena slidésanu.
6. Nonemiet aizsprostojumu un pagrieziet robotu darba pozicija. leslédziet ierici un nospiediet START
un péc tam OK.

E6

Robots tiek pagriezts ar asmeni uz augsu

1. Pagrieziet robotu darba pozicija.
2. leslédziet ierici un nospiediet START un péc tam OK.
3. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E7

Slipuma sensors vienmér ir aktivs

1. Izslédziet ierici.

2. Parbaudiet, vai darba zonas slipums neparsniedz pielaujamo robezu.
3. Parvietojiet robotu uz fdzenu virsmu.

4. leslédziet ierici un nospiediet START un péc tam OK.

5. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E8

NovietoSanas kluda uzlades stacija

1. Parliecinieties, vai uzlades stacijas prieksa ir 1 m brivas vietas.

2. Parliecinieties, vai uzlades stacija ir novietota uz lidzenas, gludas virsmas.
3. Parbaudiet, vai uzlades stacija nav $kiba.

4. Ja klida joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E9

Plausanas robots ir iestrédzis sava vieta

1. Parvietojiet robotu uz vietu, kur nav $kérslu.
2. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

BP

Akumulatora aizsardziba

1. Parbaudiet akumulatora temperatiru. Ja ta ir parak augsta, pagaidiet, Idz ta atdziest. Ja ta ir parak
zema, pagaidiet, lidz temperatra parsniedz 5°C.
2. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar razotaja servisa centru.

E1

Nav signala robezvada

1. Novietojiet robotizéto zales plavéju darba zona. Parbaudiet indikatora lampinu uz uzlades stacijas. Ja
ta ir sarkana, tas nozimé, ka robezvads nav pareizi pievienots uzlades stacijai.

2. Ja kabelis ir pareizi pievienots un gaisma joprojam deg sarkana krasa, parbaudiet, vai kabelis nav
bojats.

3. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E12

Probléma ar akumulatoru

Ludzu, sazinieties ar razotaja servisa centru.

E13

lelades probléma

1. Parbaudiet, vai uzlades ligzda nav nefira.
2. Ja kliida joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

E14

Darba vietas parsnieg$ana

1. Samaziniet darba zonu [1dz instrukcija noraditajam izméram.
2. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar raZotaja servisa centru.

EE

Nezinama probléma

1. Izslédziet un atkal ieslédziet ierfci.
2. Ja kluda joprojam pastav, sazinieties ar razotaja servisa centru.

LOCK

Pastavigi ievadot nepareizu PIN kodu

1. Atstajiet ierici ieslégtu 10 mindtes.
2. Péc 10 mindtém varat vélreiz ievadit PIN kodu.
3. Ja esat aizmirsis PIN kodu, ladzu, sazinieties ar raZotaja servisa centru.
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CHARAKTERISTIKA PRODUKTU
Roboticka sekacka je elektronické zafizeni urcené pro automatickou pééi o travnik. Nastavitelny rozsah vysky seceni a systém
nozi zajistuji rovnomérné seceni v ramci uréené oblasti. Zafizeni pracuje s nabijeci stanici, do které se automaticky vraci, aby si

nabila baterii, coz umozriuje plné autonomni provoz. Diky bezdratovému pfipojeni Ize robotickou sekacku ovladat pomoci mobilni
aplikace. Spravny, spolehlivy a bezpecny provoz zafizeni zavisi na spravném pouZivani, proto:

Pred zahajenim prace si prectéte cely navod k obsluze a uschovejte si jej.

Dodavatel nenese odpovédnost za zadné Skody nebo zranéni vzniklé v disledku pouZiti produktu k jinym Gceltim, nez ke kterym
je uréen, nebo nedodrZenim bezpecnostnich predpist ¢i pokynd v této prirucce. PouZiti produktu k jinym ucelum, nezZ ke kterym
je urCen, rovnéZz rusi zaruku a zaruéni prava uzivatele.

ZARIZENI

Produkt je dodavan kompletni, ale pfed pouZitim vyZaduje pfipravu, jak je popséno déle v této prirucce. Roboticka sekacka se do-
dava s prisluSenstvim: nabijeci stanici s nabije¢kou, montaznimi koliky, ndhradnimi nozi a Srouby, ohrani€ujicim vodi¢em a koliky.

TECHNICKE UDAJE
Parametr Jednotka méfeni Hodnota
Katalogové ¢islo YT-852091 YT-852092 YT-852093
Jmenovité napéti [VDC] 20 20 20
Sitka fezu [mm] 180 180 180
Vyska seceni [mm] 20- 60 20-60 20-60
Maximalni pracovni plocha [m?] 500 800 1000
Maximalni sklon terénu [%] 36 36 36
Jmenovité otacky [min”] 2800 2800 2800
Délka hraniéniho drétu [m] 130 170 200
Hladina hluku
- Akusticky tlak LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Akusticky vykon LwA + K [dB(A)] 51£3,0 51+3,0 51+3,0
Trida elekirické izolace Il 1} 1l
Stupe ochrany IPX5 IPX5 IPX5
Mse [kg] 72 74 74
Baterie
- Typ baterie Li-lon Li-lon Li-lon
- Jmenovité/maximalni napéti [VDC] 18/20 18720 18/20
- Kapacita / Energie [Ah] / [Wh] 2136 4172 5/90
- Doba nabijeni [min] 95 75 85
- Pracovni doba [min] 80 150 165
Nabijeci stanice
- Vstupni napéti [VDC] 20 20 20
- Vstupni proud [A] 11 3 3
- Vlystupni napéti [VDC] 20 20 20
- Vlystupni proud [A] 11 3 3
- Tida elektrické izolace Il 1} Il
- Stuperi ochrany IPX4 IPX4 IPX4
Nabijecka
- Vstupni napéti [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frekvence sité [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Jmenovity vykon w] 28 76 76
- Vystupni napéti [VDC] 20 20 20
- Vystupni proud [A] 11 3 3
- Tfida elektrické izolace Il Il Il
- Stupei ochrany P67 P67 P67

Deklarovana hodnota emisi hluku byla naméfena standardni zkuSebni metodou a Ize ji pouzit k porovnani jednotlivych nastroju.
Deklarovanou hodnotu emisi hluku Ize pouZit pfi pfedb&Zném posouzeni expozice.
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Poznamka: Bezpecnostni opatfeni na ochranu obsluhy musi byt stanovena a vychazeji z posouzeni expozice za skute¢nych
podminek pouZivani (véetné vSech ¢asti provozniho cyklu, jako je doba, kdy je nastroj vypnuty nebo béZi na volnobéh, a doba
aktivace).

BEZPECNOSTNi POKYNY PRO POUZIVANi ROBOTICKYCH SEKACEK
DULEZITE! Pied pouzitim si pe¢livé preététe a uschovejte si pro budouci pouziti.

Vyuka

Pred prvnim pouzitim si peclivé prectéte cely navod k obsluze a uschovejte si jej pro budouci
pouziti. Seznamte se se spravnym pouzivanim zafizeni.

Zafizeni nesmi byt obsluhovano détmi ani osobami, které nejsou seznameny s ndvodem k
obsluze. Toto zafizeni neni hraCka. Zafizeni mohou pouZivat déti od 8 let a osoby se snize-
nymi fyzickymi nebo duSevnimi schopnostmi, pokud absolvovaly odpovidajici Skoleni a jsou
pod dohledem dospélé osoby. Cisténi a udrzbu nesmi provadét déti.

Nikdy nepouzivejte sekacku v blizkosti jinych osob, zejména déti nebo domécich zvifat.
Pred zahajenim prace si vyhradte bezpeCnostni zénu, do které maji lidé a domaci zvifata
pfistup zakazany. Sekacku naplanujte na dobu, kdy jsou lidé nebo zvifata na zahradé méné
aktivni.

Toto zafizeni je uréeno vyhradné pro automatické sekani travy v obytném prostredi, v urCe-
nych pracovnich oblastech. Tento produkt nesmi byt pouZivan pro komeréni ucely. PouZivej-
te pouze k uréenému ucelu a dle konfigurace vyrobce. Na zafizeni nepfepravuijte pfedméty,
déti ani zvifata. NepouZivejte robotickou sekacku k Zadnym jinym zahradnickym dkol(m nez
k sekani travniku. Jakékoli Upravy designu, bezpeénostnich systému nebo softwaru jsou
zakazany. PouZivejte tento produkt pouze s origindlnim pfisluSenstvim dodanym vyrobcem.

Priprava

Pfi pouZivani tohoto vyrobku vZzdy noste ochranny odév a obuv. Nepouzivejte zafizeni na-
boso ani v otevienych sandalech. Nenoste obnoSené, volné obleceni ani obleCeni s visicimi
popruhy €i stuhami. Volné obledeni se muze zachytit o pohyblivé ¢asti zafizeni a zpUsobit
zranéni.

Dukladné zkontrolujte prostor, kde bude stroj pouzivan, a odstrarite vSechny pfedméty, které
by mohly do stroje spadnout, jako jsou kameny, hracky, nafadi a vétve. Zachycené predméty
mohou stroj poSkodit a mohou byt také vymrstény vysokou rychlosti a ohrozit tak obsluhu a
okoli.

\lymezte pracovni oblast ohranicujicim vodiem nebo systémem virtulnich ohranicujicich
vodiél v zavislosti na modelu produktu. Nevedte vodi¢ pres oblasti pfistupné neopravnénym
osobam. Vymezte pracovni oblast tak, aby svahy, zdi a srazy byly mimo dosah robota. V
Uzkych priichodech dodrzujte pokyny tykajici se minimalnich Sifek a vedeni ohraniéujiciho
vodice. Jinak hrozi riziko uviznuti robota nebo kolize s pfekazkami.

Pred pouZitim vZdy zkontrolujte ochranny kryt, noZe a Srouby, zda nejsou opotfebované
nebo poskozené. V pfipadé potfeby opotiebované nebo poskozené dily vyménte.

Pred pouzitim zkontrolujte napéjeci kabel a prodluzovaci kabel, zda nejsou poskozené nebo
opotfebované. Pokud se kabel béhem pouZivani poskodi, odpojte jej od zdroje napéjeni.
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Nedotykejte se kabelu pfed odpojenim napajeni. NepouZivejte spotfebiC, pokud je kabel
poSkozeny nebo roztfepeny.
Sitové pfipojeni provadéjte do uzemnéné zasuvky s diferencialni ochranou. Nepfipojujte k
siti nekvalitni prodiuzovaci kabely a rozboCovace.

Instalace

Umistéte nabijeci stanici na stabilni, rovny povrch na misto, které umozriuje snadny vstup
a vystup robota. Neinstaluijte ji do kaluZi, prohlubni nebo zaplavovych zén. UdrZuijte stanici
mimo dosah zdrojl tepla a hoflavych materiald.

Nainstalujte smycku ohranicujiciho vodice podle pokynG. Nepfipojujte smycku k jinym sys-
témUm ani neménte parametry signalu. Zajistéte pristup k rybnikiim, bazénim, strmym sva-
him a silnicim - ohrani¢uijici vodi¢ vymezujici pracovni oblast vedte tak, aby robot nenarazil
do prekazek.

Pouziti

Nesekejte mokrou travu. NepouZivejte robotickou sekacku béhem boufek nebo silnych
destl. NepouZivejte robotickou sekacku, pokud je spustény zavlazovaci systém.
NepouZivejte na pfilis strmych svazich.

Nepouzivejte zafizeni s poSkozenymi kryty nebo pouzdry.

Pfi zapinani spotfebice budte opatrni a ujistéte se, Ze mate nohy v dostate¢né vzdalenosti
od stfizného télesa.

Stroj nezvedejte ani nenaklanéjte béhem spousténi nebo provozu. Nepfenasejte stroj s bé-
Zicim motorem. Pokud je nutné stroj premistit, zastavte jej, pockejte, dokud se nliZ zcela
nezastavi, a poté pouZzijte rukojeti pro pfenaseni.

Nesahejte rukama ani nohama pod kryt. Nedotykejte se pohyblivych Casti.

V pfipadé potfeby okamZité stisknéte nouzové tlacitko STOP. Poté zafizeni vypnéte a od-
pojte jej od nabijeci stanice.

Pred Cisténim, kontrolou, opravou nebo Uderem ciziho pfedmétu do zafizeni se ujistéte, Ze
se v8echny pohyblivé ¢asti zastavily. Pfed opétovnym spusténim zkontrolujte, zda zafizeni
neni podkozeng, a v pfipadé poteby jej opravte. Pokud zafizeni zatne nadmémé vibrovat,
okamZité jej vypnéte a zkontrolujte, zda neni poskozené, zda nejsou uvolnéné dily nebo zda
neni nutné provést opravy.

Nezakryvejte robota ani nabijeci stanici. Nepouzivejte v blizkosti hoflavych materiali. Nevy-
pinejte ani neobchazejte bezpeCnostni systémy (senzory, nouzoveé tlacitko STOP, zamky).
Chrarite svij PIN kdd a nastaveni proti kradeZi; nesdilejte bezpecnostni informace s neo-
pravnénymi uZivateli.

Aktualizace softwaru by mély byt provadény pouze ze zdroju uvedenych vyrobcem.
Neupravujte vestavény radiovy modul ani systém indukéni smycky zafizeni.

Udrzba, preprava a skladovani

UdrZuijte vSechny noZe a Srouby v dobrém stavu, aby byl zajistén bezpeény provoz jednotky.
Po dokonéeni prace €asto kontrolujte ochranny kryt kotouce, zda neni opotfebovany nebo
poskozeny. Pfedméty zachycené v kotouci se mohou do robota dostat vysokou rychlosti.
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Mohou robota poSkodit.

Pfi nastavovani zafizeni budte opatmi, abyste si nezachytili prsty mezi pohybuijicimi se noZi.
Po pouZziti vzdy nechte zafizeni vypnuté, aby pfed dalSim pouzitim vychladlo. Odpojte ohra-
niujici vodic od zasuvek nabijeci stanice.

Pfi manipulaci s nozi budte opatrni, a to i pfi vypnutém pohonu, protoZe noZe se mohou stale
otaCet. Pred dalSim postupem vZdy pockejte, az se noze zcela zastavi.

Pro zachovani bezpeénosti véas vyméfujte opotfebované nebo poskozené dily. Pouzivejte
pouze originalni nahradni dily a pfislusenstvi. Pfi vyméné noz( pouZivejte ochranné rukavice.
K CiSténi robota ani nabijeci stanice nepouZivejte vysokotlaky Cistic.

Pred piepravou nebo dlouhodobym skladovanim robota ofistéte, zajistéte noze a odpojte
nabijeci stanici a zdroj napajeni od sité. Skladujte na suchém misté.

Nenechavejte baterii delSi dobu zcela vybitou. Pfed uskladnénim baterii nabijte.

Rizika souvisejici s hlukem

Zafizeni je navrzeno tak, aby co nejvice snizilo riziko vystaveni uZivatele hluku. Neni vSak
mozné tato nebezpeci zcela vyloucit. Kromé toho jsou rizikdim hluku vystaveni i lidé v bliz-
kosti zafizeni.

Riziko Ize snizit dodrzovanim téchto pokynu:

- pouzivejte vyrobek v souladu s jeho zamyslenym tcelem, jak je popsano v navodu k pouZiti;
- Ujistéte se, Ze je zafizeni v dobrém stavu a je pravidelné udrZovano;

- pouzivejte vhodné a dobfe nabrousené noze;

- naplanuite si praci tak, abyste si mohli délat Casté pfestavky.

Zbytkové riziko

| kdyZ jsou béhem provozu dodrZovana veskera bezpeCnostni opatfeni, stéle existuje poten-
cialni riziko zranéni. Vzhledem ke konstrukci vyrobku miiZe dojit k nebezpei a zranénim v
dusledku nespravného provozu, nespravné udrzby nebo neoCekavaného narazu od odho-
zenych predmétd.

Bezpecnostni pokyny pro nabijeni baterie

Varovani! Pfed nabijenim se ujistéte, Ze télo zdroje, kabel a z&strcka nejsou prasklé ani po-
Skozené. Nepouzivejte vadnou nebo poskozenou nabijeci stanici a zdroj! K nabijeni baterie
pouzivejte pouze nabijeci stanici a zdroj dodany s baterii. PouZiti jiného zdroje nebo nabijeci
stanice mlZe zpusobit poZar nebo poskozeni nafadi. Nenabijejte baterii v blizkosti zdrojl
tepla a nezakryvejte nabijeci stanici a zdroj. Nabijejte baterii pouze na suchém a vétraném
misté mimo dosah neopravnénych osob, zejména déti. NepouZivejte nabijeci stanici a zdroj
bez stalého dohledu dospélé osoby! Pokud potfebujete opustit nabijeci prostor, odpojte na-
bijeci stanici vytazenim zastrcky zdroje ze zasuvky. Pokud se uvolfiuje kouf, neobvykly za-
pach atd., okamZité odpojte nabijeci stanici a zdroj od zdroje napajeni.

Zafizeni je dodavano s nenabitou baterii, proto by se pfed pouZitim méla nabit podle nize
popsaného postupu pomoci dodané nabijeci stanice a zdroje napajeni. Lithium-iontové ba-
terie nevykazuji tzv. ,pamétovy efekt”, coz umozriuje jejich kdykoli dobijeni. DoporuCuje se
vSak baterii béhem bézného provozu vybit a poté ji nabit na pinou kapacitu. Pokud to vzhle-
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dem k povaze provozu neni mozné kazdych nékolik nebo tucet cykll, méla by se alespori
kazdych nékolik az tucet cykli dobijet. Za zadnych okolnosti by se baterie nemély vybijet
zkratovanim elektrod, protoZe by to zpUsobilo nevratné poskozeni! Také nekontrolujte stav
nabiti baterie zkratovanim elektrod a kontrolou jisker.

Nerozebirejte ani nepropichujte kryt baterie. Nevhazuite baterii do ohné. Poskozenou, na-
fouklou nebo prehratou baterii okamzité vyfadte z provozu a odneste ji do servisniho stfedis-
ka nebo do recyklacniho stfediska.

Ulozisté baterie

Pro prodlouZeni zivotnosti baterie zajistéte spravné skladovaci podminky. Baterie vydrZi pfi-
blizné 500 cykll nabiti a vybiti. Baterie by méla byt skladovana pfi teploté 0 az 30 stupriu
Celsia s relativni vinkosti 50%. Pro dlouhodobé skladovani nabijte baterii pfiblizné na 80%
kapacity. Pro dlouhodobé&jSi skladovani baterii pravidelné dobijejte, pfiblizné jednou rocné.
Zabrarite nadmémému vybijeni baterie, protoZe to zkrati jeji zivotnost a mlize zplsobit ne-
vratné poSkozeni.

Béhem skladovani se baterie v dusledku uniku postupné vybiji. Proces samovybijeni zavi-
si na skladovaci teploté; ¢im vy3Si teplota, tim rychlejSi je vybijeni. Nespravné skladovani
baterii mize vést k uniku elektrolytu. \V pfipadé Uniku zastavte Unik pomoci neutralizaéniho
¢inidla. Pokud se elektrolyt dostane do oéi, dlikladné je vyplachnéte vodou a okam?Zité vyhle-
dejte lékafskou pomoc. Nepouzivejte naradi s poskozenou baterii.

Pokud je baterie zcela opotiebovana, méla by byt odvezena do specializovaného sbémého dvora.

Preprava baterii

Lithium-iontové baterie jsou ze zakona povazovany za nebezpecné materidly. Uzivatel zafize-
ni s baterii jej muze prepravovat po silnici. Nejsou vyzadovany Zadné dalsi poZzadavky. Pokud
je pfeprava zadavana tfetim strandm (napf. kuryrem), je nutné dodrZovat pfedpisy tykajici se
prepravy nebezpecnych materiall. Pred pfepravou se poradte s kvalifikovanou osobou.

Je zakédzano pfepravovat zafizeni s poSkozenymi bateriemi. Béhem prepravy musi byt vy-
jmuté baterie z nastroje vyjmuty a odkryté kontakty musi byt chranény, napfiklad izolaCni
paskou. Baterie musi byt v obalu zajistény tak, aby se béhem prepravy v obalu nepohybova-
ly. Je také nutné dodrZovat narodni predpisy tykajici se prepravy nebezpecnych materiald.

SERVIS PRODUKTU

Pfiprava na préci

Produkt by mél byt vybalen a veskery obalovy material odstranén. Doporucuje se uschovat si veSkery obalovy material pro bu-
douci pouziti béhem prepravy nebo skladovani.

Zkontrolujte, zda béhem prepravy nebyly zadné Casti vyrobku poskozeny. Jakékoli zjisténé poskozeni, jako jsou praskliny nebo
deformace, vyluéuje dalsi pouZiti vyrobku, dokud nebudou poskozené ¢asti opraveny nebo vyménény.

Doporu¢uje se umistit vechny dily na rovny, tvrdy a isty povrch.

Béhem instalace je nutné nosit osobni ochranné prostfedky, jako je ochranny odév, rukavice a ochrana o€i.

Poznamka: Pred instalaci zafizeni se uijistéte, Ze je vypnuté a odpojené od nabijeci stanice.

Instalace nabijeci stanice (V)

Nabijeci stanici Ize umistit v blizkosti vaSeho domu nebo garaze, blizko zdroje napajeni. Pfi pokladani ohranicujiciho vodice
nechte pfed nabijeci stanici alespori 1 m rovného Useku bez rohli a pfekazek, aby robot mohl ve stanici spravné zaparkovat (V).
Nabijeci stanice musi byt umisténa na rovném povrchu. Nelze ji umistit na Sikmy povrch ani na misto, kde by se jeji sou¢asti
mohly ohnout. Doporucuje se, aby nabijeci stanice byla umisténa v dosahu bezdratové sité, aby byla zajisténa spravna komuni-
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kace s robotickou sekackou.

Doporucuje se umistit napajeci zdroj na zed ve vy3ce alespor 30 cm a jeho kabel vést mimo provozni prostor sekacky. Ujistéte
se, ze napéjeci kabel neni zamotany ani natazeny.

Nabijeci stanici Ize vybavit garazi YT-852094 (k dispozici samostatné), tj. stfiSkou, ktera poskytuje dodateénou ochranu stanice a

Instalace ohranicujiciho vodice

Ohranigujici vodi¢ poloZte do smycky kolem pracovni plochy. Nezapomente dodrZovat vzdalenost 25 cm mezi vodicem a zdi
nebo jinymi prekazkami (VI). K tomuto iéelu mizete pouzit pfilozenou krejcovskou metr (VII), kterou je tfeba vystfihnout z obalu.
Pokud je prekéazka v Urovni travniku a sekacka ji muze bezpecné prejet, napfiklad pfijezdova cesta nebo chodnik, postaci mezi
prekazkou a ohrani¢ujicim vodicem (VIIl) mezera 8 cm. .

Z jednoho konce ohranicujiciho vodice (IX) odstrarite pfiblizné 10 mm izolace. Jeden konec ohranicujiciho vodice pfipojte k CER-
VENE svorce (vystup vodice OUT) a poté vodi€ protahnéte otvorem v zakladné nabijeci stanice (X). )
Odstfihnéte prebyteény vodié. Z druhého konce vodice odstrarite pfiblizng 10 mm izolace a poté jej pripojte k CERNE svorce
(vstup IN vodice).

Po poloZeni smycky ohrani¢ujiciho vodice ji upevnéte k zemi pomoci koliku. Koliky zatluéte kladivem (k dostani samostatné) (XII)
ve vzdalenosti pfiblizné 80 cm od sebe (XI).

Abyste se vyhnuli pfekazkam, kefim nebo stromum, miZete ohranicujici vodi¢ poloZit do tvaru ostrivku (XIII). Nezapomerite
dodrzovat minimaini $itku 0,8 m (XIV), aby se roboticka sekacka mohla pohybovat. V rozich by ohraniéujici vodi¢ mél svirat thel
90 stupiii nebo vétsi, aby robot mohl plynule projet (XV).

Pokud je kabel poloZen na svazitém povrchu, méjte na paméti, ze maximaini sklon miiZe byt 36%.

V pfipadé poteby Ize sadu vybavit dalSim pfisluSenstvim (k dispozici samostatné): ohraniujici vodi¢ YT-852095, koliky vodict
YT-852097, konektory vodi¢l YT-852098.

Nabijeni baterie

Poznamka: Pred pfipojenim zdroje napajeni k elektrické siti se ujistéte, Ze je ohraniujici vodi¢ spravné poloZen a Ze je zdroj
napajeni fadné pfipojen k nabijec stanici. Nabijeci stanici a jeji svorky oCistéte od necistot a prachu mékkym, suchym hadfikem.
Zafizeni ma vestavény indikator nabiti baterie — kontrolku oznatenou symbolem baterie. Cim vice kontrolek sviti, tim je baterie
nabitéjsi. Pokud kontrolky nesviti, znamena to, Ze je baterie vybita.

Pfipojte napajeci zdroj k nabijeci stanici a poté napajeci zdroj do elektrické zasuvky.

Poznamka: Pokud se po pfipojeni nabijeci stanice k siti rozsviti zelend LED dioda, znamena to, Ze je baterie pIné nabita. V
takovém pfipadé se nabijeni nespusti.

Zapojte napajeci adaptér do zasuvky. LED indikator na nabijeci zakladné se rozsviti jasné zelené. Barva kontrolky méiZe indikovat
rizné stavy robota, jak je uvedeno v tabulce:

LED kontrolka Vyznam Reseni
Zkontrolujte, zda je zdroj napajeni spravné pripojen k elektric-

Nesvitito Bez napdjen! ké rozvodné stanici a ke zdroji napajeni.
Trvale svitici zelené svétlo Baterie robota je pIné nabita
Zelené blikajici svétlo Baterie robota se nabiji

Zkontrolujte, zda jsou oba konce ohranicujiciho vodice sprav-
né pipojeny k zasuvkam nabijeci stanice. Zkontrolujte, zda
vodi¢ neni preruseny.

Ohraniéujici vodi¢ neni spravné pfipojen nebo je preru-

Cervené blikajici svétlo gen.

Poznamka: Aby se sniZila spotfeba energie, je signal ohranicujiciho vodice béhem nabijeni baterie deaktivovan. Signal se ob-
novi, jakmile robot opusti nabijeci stanici. Pro prodlouZeni Zivotnosti baterie se nabijeci stanice zastavi po dosazeni 100% nabiti
baterie a obnovi nabijeni, kdyZ napéti klesne na 95%.

Nastaveni vysky seceni (XVI)
Roboticka sekacka je vybavena knoflikem, ktery umozZriuje rychlé a snadné nastaveni vysky seceni. Otacenim knofliku nastavite
pozadovanou vysku. Sipka na knofliku oznacuje aktualni vysku.

Varovani! Pokud potfebujete zménit vysku seceni béhem provozu, vzdy nejprve stroj vypnéte, pockejte, az se nliZ prestane ota-
Cet, a poté pokracujte ve zméné vysky seceni. Nahodné zapnuti noze béhem zmény vysky seceni miize zplsobit vazné zranéni.

Prace s robotickou sekackou

Pred zahajenim prace pfipravte plochu k seceni. Zkontrolujte, zda se v oblasti seeni nenachazeji Zadné prekazky, které by se
mohly zachytit o niz a poskodit nebo odmrstit, coz by mohlo predstavovat nebezpeci pro obsluhu nebo kolemjdouci.
Zkontrolujte pracovni prostor, zda se v ném nenachazeji elektrické kabely, které by mohl kotou€ prefiznout. PoSkozeni elektrické-
ho kabelu pfedstavuje nebezpegi urazu elektrickym proudem, coz by mohlo vést k vaznému zranéni nebo smrti.
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Ujistéte se, Ze se v pracovnim prostoru nenachazeji Zadné pfihlizejici osoby, zejména déti nebo domaci zvifata. Pokud se takové
osoby objevi béhem provozu, okamZité stroj zastavte a upozornéte pfitomné na nebezpeci.

Zkontrolujte vySku travy a upravte vySku seceni. Nikdy nesekejte vice nez 1/3 délky travy. Pokud je trava velmi vysoka, sekejte ji
po etapach. Sekejte pravidelné a ujistéte se, Ze vyska travy nepfesahuje kapacitu sekacky.

Nikdy nesekejte mokrou trévu. Mokra trédva ma tendenci se lepit uvnitf komory nozd, coz mize narusit spravny provoz robotické
sekacky. Mokra trava miZze také zpUsobit uklouznuti a pad uzivatele.

Pred pouzitim zkontrolujte vSechny sou&asti robotické sekacky. Pokud zjistite poSkozeni, nepokousejte se sekacku provozovat,
dokud nebude opravena nebo vyménéna. Zkontrolujte, zda jsou vétraci otvory priichodné. V piipadé potreby je vycistéte mékkym
kartaCem nebo Stétcem. NepouZivejte ostré ani kovové pfedméty.

Zkontrolujte Sroubové spoje, zda nejsou uvolnéné. V pfipadé potfeby je dotahnéte.

Zkontrolujte, zda jsou pfepravni rukojeti Cisté a bez mastnoty a jinych necistot. V pfipadé potieby je oistéte mékkym hadrikem.
Béhem provozu by méla byt funkce zafizeni pravidelné kontrolovana, aby se sniZilo riziko nehod.

Po dokonceni prace zafizeni vypnéte, pockejte, az se nuz zastavi a zafizeni vychladne. Pfed zahajenim Udrzby.

Varovani! Pokud se béhem provozu robota dotkne ciziho pfedmétu, okamzité jej vypnéte, pockejte, aZ se nliz zastavi a mecha-
nismus vychladne. Poté zkontrolujte, zda neni zafizeni poSkozené. Pokud zjistite poskozeni, nepokracujte v provozu, dokud ne-
bude opraveno. Nadmérné vibrace b&hem provozu mohou byt zplisobeny poSkozenim robota. Zastavte provoz, vypnéte zafizeni
a zkontroluijte jej.

Pripojeni k bezdratové siti
Nainstalujte si do chytrého telefonu specialni mobilni aplikaci naskenovanim QR kédu, ktery je sou¢asti manualu a je vhodny pro
vas operacni systém. Postupuijte podle pokyn( zobrazenych v aplikaci a pfipojte zafizeni k bezdratové siti.

Spusténi robotické sekacky

Umistéte robotickou sekacku na rovny, plochy a pevny povrch. Ujistéte se, Ze v pracovni oblasti nejsou Zadné prekazky, kterych
by se mohl ntiz dotknout.

Néradi je napéjeno z baterie a nespusti se, pokud je baterie vybita nebo nespravné vioZzena.

Pfi prvnim spusténi sekacky zkontrolujte, zda je pracovni plocha spravné piipojena. Nastavte vySku seceni na maximaini hodnotu
(60 mm). Umistéte robotickou sekacku do pracovni plochy.

Stisknéte tlacitko napajeni (a) na oviadacim panelu (1V) pro zapnuti zafizeni. Pfi prvnim pouziti zadejte PIN kod 0000 Ctyfmi stisk-
nutimi tlacitka OK, zatimco na displeji blika kazda 0. PIN kdd Ize zménit. Postup zmény PIN kédu je popsan dale v této pfirucce.
Pokud je PIN kod zadan nespravné 10krat za sebou, ozve se alarm a robot se vypne.

Poznamka: Robot se automaticky vypne, pokud po zapnuti zafizeni pomoci hlavniho vypinaCe neprovedete zadnou dalsi akci.
Stisknéte tlacitko START a poté OK pro spusténi robota.

Stisknéte tlagitko HOME a poté OK pro zaparkovani robota v nabijeci stanici.

Roboticka sekacka bude pracovat nepietrzité, dokud se jeji baterie nevybije. Poté se vrati do nabijeci stanice. Po dokonceni
nabijeni robot automaticky obnovi sekani nebo zlstane v nabijeci stanici podle nastaveného planu seéeni.

NASTAVENI

Zména PINu (XVIII)

Chcete-li zménit PIN, stisknéte a podrzte tladitka START a HOME po dobu 3 sekund. Na displeji bude blikat symbol visaciho
zémku. Na displeji se zobrazi PIN1, coZ znamena, Ze je tfeba zadat aktualni PIN. Pomoci klaves se Sipkami nahoru a dolt zadejte
Cislice aktualniho PINu a kazdou éislici potvrdte tlacitkem OK. Na displeji se zobrazi PIN2, coz znamend, Ze je tfeba zadat novy
PIN. Zadejte novy PIN. Na displeji se zobrazi symbol IdLE, ktery potvrzuje, Ze novy PIN byl nastaven spravné.

Zména data a casu (XIX)

Spravné nastaveni data a Casu vam umozni zadat pracovni plan robotické sekacky. Chcete-li nastavit rok, stisknéte a podrzte tla-
Citko START po dobu 5 sekund, dokud se na displeji nezobrazi symbol hodin a €islice roku, napf. 2025. Pomoci klaves se Sipkami
nahoru a dolu zadejte Cislice roku. Potvrdte vybér tlacitkem OK. Na displeji se poté zobrazi &islice mésice a dne, napf. 08:25.
Zadejte Cislice mésice a dne a potvrdte vybér tlacitkem OK. Na displeji se poté zobrazi &islice mésice a dne, napr. 08:25. Zadejte
Cislice mésice a dne a potvrdte vybér tlagitkem OK. Na displeji se poté zobrazi Cislice ¢asu, napf. 13:25. Zadejte hodiny a minuty a
potvrdte vybér tlacitkem OK. Na displeji se poté zobrazi symbol IdLE, ktery potvrzuje, Ze nové datum a ¢as byly nastaveny spravné.

Zména Casu zahajeni seceni

Vlychozi ¢as zahajeni seceni je 9:00. Chcete-li jej zménit, stisknéte a podrzte tladitko START a tladitko se symbolem nastaveni
po dobu 3 sekund.

Pomoci klaves se Sipkami nahoru a doll zadejte Cas a stisknéte OK pro potvrzeni. Na displeji se zobrazi symbol IdLE a ozve se
pipnuti, které potvrdi, Ze novy vychozi €as zahajeni seCeni byl nastaven spravné.

Zmény v denni dobé seceni
Vlychozi denni doba seceni je 8 hodin. Provozni doba se pohybuje od 1 do 24 hodin. Chcete-li zménit provozni dobu, stisknéte a
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podrzte tlacitko nastaveni po dobu 3 sekund.
Pomoci klaves se Sipkami nahoru a dold zadejte provozni hodiny a potvrdte tlagitkem OK. Na displeji se zobrazi symbol IdLE a
ozve se pipnuti, které potvrdi, Ze nova vychozi denni doba seceni byla nastavena spravné.

Zména poctu pracovnich dnt v tydnu

Vychozi pocet dni v tydnu, kdy robot pracuie, je 5. Mizete si vybrat z 3, 5 nebo 7. Chcete-li zménit pocet dni, stisknéte a podrzte
tlacitko nastaveni po dobu 3 sekund.

Pomoci klaves se Sipkami nahoru a doll zadejte pocet provoznich hodin a vybér potvrdte tlacitkem OK. Na displeji se zobrazi
symbol IdLE a ozve se pipnuti, které potvrdi, Ze novy vychozi pocet provoznich dnd v tydnu byl nastaven spravné.

Zména nastaveni deStového senzoru .
Destovy senzor umozriuje robotovi automaticky zastavit sekani a zaparkovat se v nabijeci stanici, kdyz detekuje dést. Cas, po
kterém robot obnovi provoz, Ize nastavit v mobilni aplikaci.

Stisknéte a podrzte tlacitko HOME po dobu 3 sekund. Na displeji se zobrazi RAIN - nastaveni destového senzoru. Stisknutim tlagitka
OK oteviete nabidku nastaveni. Na displeji mizete vybrat ON (povoleno) nebo OFF (vypnuto) a vybér potvrdit stisknutim tlacitka OK.

Zména nastaveni vicezénového rezimu

Funkce vice zén umozriuje zadit sekat postupné z riiznych pocateénich bodu. Vlastni pocatecni body Ize nastavit v mobilni apli-
kaci vybérem procenta délky ohranicujiciho vodite. Napfiklad nastaveni hodnoty 40% pro zénu jedna znamena, Ze robot nejprve
posece plochu 40% délky ohrani¢ujiciho vodice a poté zbyvajici plochy travniku. Modely YT-852091 a YT-852092 umoziuji
nastavit 2 poCate¢ni body, zatimco YT-852093 umozriuje nastavit 4 pocatecni body.

Podrzte tlacitko HOME po dobu 3 sekund. Na displeji se zobrazi RAIN (dést). Pomoci tlacitek se Sipkami nahoru a dolli pfepnéte
nastaveni na ZONE (funkce vice zon). Stisknutim tlacitka OK oteviete nabidku nastaveni. Na displeji muzZete vybrat ON (povole-
no) nebo OFF (zakazano) a vybér potvrdit stisknutim tlaCitka OK.

Aktualizace softwaru

Software zafizeni mizete aktualizovat na nejnovéjsi verzi pomoci mobilni aplikace. Robot je vybaven funkci FOTA (Firmware
Over The Air), ktera umoZfiuje bezdratové aktualizace softwaru. Pro aktualizaci se uijistéte, Ze je robot pfipojen k bezdratové siti,
a postupuite podle krokd popsanych v aplikaci.

UDRZBA VYROBKU

Poznamka: Pred provedenim jakékoli udrzby se ujistéte, ze je vyrobek vypnuty a odpojeny od nabijeci stanice.

Pfi v8ech udrzbarskych ¢innostech vzdy pouzivejte ochranné rukavice.

Pokud neni néktera Udrzbarska operace popsana v navodu k obsluze, znamena to, Ze by méla byt provedena v autorizovaném
servisnim stfedisku vyrobce.

Vyrobek by mél byt po kazdém pouziti vycistén. Zbytky travy odstrarite mékkym kartacem, Stétcem nebo hadfikem. VycCistéte
vétraci otvory a ujistéte se, Ze jsou volné. Odolnéj$i necistoty Ize odstranit proudem vzduchu o tlaku maximainé 0,3 MPa. K ¢isténi
vyrobku nikdy nepouZivejte chemikélie, alkaloidy, abrazivni prostfedky ani agresivni Cistici prostredky. Vyrobek se nesmi Cistit
proudem vody ani ponofovanim do vody.

Zkontrolujte opotfebeni a poskozeni nozt robotické sekacky. Pokud zjistite nadmérné opotrebeni nebo poskozeni, noze vymérite.
NUz vzdy vyménite za originalni, identicky s noZzem plvodné nainstalovanym v zafizeni. Bezpeénost vyrobku zajistuje pouze
pouziti originalnich nahradnich dild. Vyménu noze by mél provadét zkuseny uzivatel. V pfipadé pochybnosti se obratte na auto-
rizované servisni stfedisko vyrobce.

Pomoci Sroubovéaku odsroubujte upeviiovaci Sroub noZe. Vyjméte stary nuz. V pfipadé potfeby ocistéte uchyceni noze. Nain-
stalujte novy niiz a vénujte pozornost sméru epele. Niz zajistéte pevnym utazenim $roubu. Vzdy vymérite sadu nozd, aby byl
zajistén hladky chod rotujiciho noze. V pfipadé potreby Ize sadu doplnit dalsimi sadami nozd YT-852096 (k dispozici samostatné).
Po kazdém pouZiti a Cisténi nozli potrete brity tenkou vrstvou lehkého strojniho oleje. Tim se sniZi koroze a prodlouzi se Zivotnost
nozid. Pokud se sekate denné, mély by se noze vyménovat kazdych Sest tydnd. Tim se zajisti spravny provoz robotické sekacky
a rovnomérné poseceny travnik.

Po pouziti ocistéte zafizeni od travy a necistot. Obzviasté peclivé Cistéte koleCka, aby se nezablokovala nebo neomezila pohy-
blivost zafizeni.

Pokud je napéjeci kabel nabijeci stanice poskozeny, musi byt vyménén autorizovanym servisnim stfediskem vyrobce. Kabel
nelze opravit a musi byt vyménén. Prace s poSkozenym kabelem je zakézana.

SKLADOVANi A PREPRAVA VYROBKU
Poznamka: Pred uskladnénim nebo prepravou vyrobek vZdy vypnéte a odpojte ze zasuvky. Cistéte jej podle pokynui.
Skladujte na tmavém, suchém a dobfe vétraném misté. Uchovavejte mimo dosah déti. Vyrobek skladuite pfi teploté 10 az 30

stuprit Celsia. Doporucuje se skladovat vyrobek v pivodnim obalu nebo v jiném prachotésném obalu.
Pred prepravou vyrobku nastavte vysku seceni na nejvy$si Uroven. Vyrobek prepravujte za rukojeti. BEhem prepravy chrarite
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vyrobek pred narazy a silnymi vibracemi. Zajistéte vyrobek, aby se béhem pfepravy nesklouzl nebo neprevrétil.

Odstrariovani problémii
NiZe je uvedena tabulka problému a jejich moznych feSeni:

Kéd chyby Pfiina Reseni
o . . . | 1. Umistéte robotickou sekacku do pracovni oblasti.
E1 R%Z?grcka sekatka je mimo pracownl 2. Zkontrolujte, zda jsou vodice spravné nainstalovany v zasuvce s cervenym a ¢ernym konektorem.
P 3. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Vypnéte zarizeni a pfemistéte ho na misto bez prekazek.
2. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
. 3. Pokud chyba pretrvava, vypnéte zafizeni, otocte robota noZzem nahoru a zkontrolujte, zda néco
E2 Pohon kol zablokovan neblokuje otacen kol.
4. Odstrarite blokujici faktor, otocte robota do pracovni polohy, zapnéte zafizeni a stisknéte START a
poté OK.
1. Vypnéte zafizeni.
2. Otocte robota tak, aby ¢epel sméfovala nahoru, a zkontrolujte, zda nedochazi k prekazkam v otaceni
hlavy ¢epele. Pokud je hlava nebo motor poskozen, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
E3 Zablokované otaceni fezaci hlavy 3. Odstrarite blokujici faktor.
4. Otocte robota do pracovni polohy a premistéte ho na pracovni plochu s kratsi travou nebo zvyste
vysku seceni.
5. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
1. Vypnéte zafizeni.
2. Presurite robota do oblasti bez prekazek.
3. Sejméte horni kryt a zkontrolujte magnety na vnitfni strané krytu. Pokud nékteré magnety chybi,
E4 Snima¢ narazu je stale aktivni obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
4. Pokud jsou magnety spravné nainstalovany, zkontrolujte, zda je gumové spojeni mezi krytem a
robotickou sekackou bezpecné. Pokud je uvolnéné, utahnéte ho.
5. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
1. Vypnéte zafizeni.
2. Presurite robota do oblasti bez prekazek.
. ) . 3. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
ES Sekac robot jo zvednuty 4. Pokud chyba pretrvava, vypnéte zafizen.
5. Otodte robota nozem nahoru a zkontrolujte, zda néco nezplsobuje prokluzovani predniho kola.
6. Odstrarite blokadu a otote robota do pracovni polohy. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
1. Otocte robota do pracovni polohy.
E6 Robot je otoéen cepeli nahoru 2. Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
3. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Vypnéte zafizeni.
2. Zkontrolujte, zda sklon pracovni plochy nepfesahuje povoleny limit.
E7 Snima¢ naklonu je vzdy aktivni 3. Presurite robota na rovnou plochu.
4, Zapnéte zafizeni a stisknéte START a poté OK.
5. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Zkontrolujte, zda je pfed nabijeci stanici 1 m volného prostoru.
o - PSP 2. Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice umisténa na rovném a rovném povrchu.
E8 Chyba pfi parkovani u nabfject stanice 3. Zkontrolujte, zda nabijeci stanice neni nakfivo.
4. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
. . . - 1. Pfesurite robota do oblasti bez prekazek.
B9 Sekac robot je zaseknutf na mistd 2. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Zkontrolujte teplotu baterie. Pokud je pfili$ vysoka, pockejte, dokud nevychladne. Pokud je pfili§
BP Ochrana baterie nizka, pockejte, dokud teplota nedosahne 5°C.
2. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Umistéte robotickou sekacku do pracovni oblasti. Zkontrolujte kontrolku na nabijeci stanici. Pokud
. sviti Cervené, znamena to, Ze ohranicujici vodi¢ neni spravné pfipojen k nabijeci stanici.
E11 Zadny signal na ohranicujicim vodici 2. Pokud je kabel spravné pfipojen a kontrolka stéle sviti cervené, zkontrolujte, zda neni kabel
poskozeny.
3. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
E12 Problém s baterii Kontaktujte prosim servisni stfedisko vyrobce.
. i 1. Zkontrolujte, zda neni nabijeci zasuvka zne€isténa.
E13 Problém s natitanim 2. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
U . 1. ZmensSete pracovni plochu na velikost uvedenou v navodu.
E14 Prekroeni pracovniho prostoru 2. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
- A 1. Vypnéte a znovu zapnéte zafizeni.
EE Neznamy problém 2. Pokud chyba pretrvava, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
1. Nechte zafizeni zapnuté po dobu 10 minut.
LOCK Neustalé zadavani patného PINu 2. Po 10 minutach mUzete znovu zadat svij PIN.

3. Pokud jste zapomnéli sviij PIN kdd, obratte se na servisni stfedisko vyrobce.
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CHARAKTERISTIKA PRODUKTU

Roboticka kosacka je elektronické zariadenie urené na automaticku starostlivost o travnik. Nastavitelny rozsah vysky kosenia
a systém noZov zabezpecujl rovnomerné kosenie v ramci uréenej oblasti. Zariadenie pracuje s nabijacou stanicou, do ktorej sa
automaticky vracia, aby si nabilo batériu, ¢o umoZiuje pine autondmnu prevadzku. Vdaka bezdrétovému pripojeniu je mozné ro-
boticku kosacku ovladat pomocou mobilnej aplikacie. Spravna, spolahliva a bezpe¢na prevadzka zariadenia zavisi od spravneho
pouZivania, preto:

Pred zacatim prace si precitajte cely navod a uschovajte si ho.

Dodavatel nezodpoveda za Ziadne $kody alebo zranenia spdsobené pouZitim produktu na iné dcely, ako je jeho urceny ucel, ale-
bo nedodrZanim bezpe&nostnych predpisov alebo pokynov v tejto prirucke. Pouzivanie produktu na iné ucely, ako je jeho urceny
Ucel, tiez rusi zaruku a zarucné prava pouzivatela.

VYBAVENIE

Produkt sa dodava kompletny, ale pred pouZitim je potrebna priprava, ako je popisané dalej v tejto prirucke. Roboticka kosacka

sa dodava s prisluSenstvom: nabijacou stanicou s nabijackou, montaznymi kolikmi, ndhradnymi nozmi a skrutkami, ohranicujicim
kablom a drétenymi kolikmi.

TECHNICKE UDAJE
Parameter Jednotka merania Hodnota
Katalogove ¢islo YT-852091 YT-852092 YT-852093
Menovité napétie [VDC] 20 20 20
Sirka rezu [mm] 180 180 180
Vyska kosenia [mm] 20-60 20-60 20-60
Maximalna pracovna plocha [m?] 500 800 1000
Maximalny sklon terénu [%] 36 36 36
Menovita rychlost [min] 2800 2800 2800
Dizka hraniéného drétu [m] 130 170 200
Hladina hluku
- Akusticky tlak LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Akusticky vykon LwA + K [dB(A)] 51430 51+3,0 51+3,0
Trieda elektrickej izolacie i 1l 1l
Stupei ochrany IPX5 IPX5 IPX5
Hmota [ka] 7.2 74 74
Batéria
- Typ batérie Li-lon Li-lon Li-lon
- Menovité/maximalne napétie [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Kapacita / Energia [Ah]/ [Wh] 2136 4172 5/90
- Cas nabijania [min] 95 75 85
- Pracovny ¢as [min] 80 150 165
Nabijacia stanica
- Vstupné napétie [VDC] 20 20 20
- Vstupny prud [A] 11 3 3
- Vystupné napétie [VDC] 20 20 20
- Vystupny prud [A] 11 3 3
- Trieda elektricke] izolacie Il 1} I}
- Stupefi ochrany IPX4 IPX4 IPX4
Nabijatka
- Vstupné napétie [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frekvencia siete [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Menovity vykon W] 28 76 76
- Vystupné napétie [VDC] 20 20 20
- Vystupny prad [A] 11 3 3
- Trieda elekiricke] izolacie Il Il I
- Stuperi ochrany P67 P67 P67
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Deklarovana hodnota emisie hluku bola namerana pomocou $tandardnej testovacej metddy a mozno ju pouzit na porovnanie
jedného néradia s drunym. Deklarovana hodnota emisie hluku sa mdZe pouZit pri predbeznom posudeni expozicie.

Poznamka: Bezpecnostné opatrenia na ochranu obsluhy musia byt stanovené a su zaloZené na postdeni expozicie za sku-
toénych podmienok pouzivania (vratane vSetkych ¢asti prevadzkového cyklu, ako je Cas, kedy je nastroj vypnuty alebo beZi na
volnobeh, a Cas aktivacie).

BEZPECNOSTNE POKYNY PRE POUZiVANIE ROBOTICKYCH KOSACIEK NA TRAVU
DOLEZITE! Pred pouzitim si pozorne preditajte a uschovajte si pre budtce pouzitie.

Vyucéba

Pred prvym pouZitim si pozome precitajte cely névod a uschovaite si ho pre buduce pouZitie.
Oboznamte sa so spravnym pouZivanim zariadenia.

Zariadenie nesmu obsluhovat deti ani osoby, ktoré nie sl oboznamené s navodom na obslu-
hu. Toto zariadenie nie je hracka. Zariadenie mdZu pouZivat deti vo veku 8 rokov a starsie a
osoby so znizenymi fyzickymi alebo dusevnymi schopnostami, pokial absolvovali prislusné
Skolenie a st pod dohfadom dospelej osoby. Cistenie a UdrZbu nesmu vykonavat deti.
Nikdy nepouzivajte kosacku v blizkosti inych [udi, najmé deti alebo domacich zvierat. Pred
zaCatim prace si vyznacte bezpe¢nostnu zénu, do ktorej maju [udia a doméace zvierata pri-
stup zakazany. Naplénujte si pouZivanie kosacky na Casy, ked su [udia alebo zvieratd v
zéhrade menej aktivne.

Toto zariadenie je urCené vyhradne na automatické kosenie travnika v obytnom prostredi,
v ramci uréenych pracovnych priestorov. Tento produkt sa nesmie pouZivat na komercné
ucely. PouZivajte ho iba podla pokynov a konfiguracie vyrobcu. Na zariadeni neprepravujte
predmety, deti ani zvierata. NepouZivajte roboticku kosacku na Ziadne iné zahradné ulohy
ako kosenie travnika. Akékolvek Upravy dizajnu, bezpeénostnych systémov alebo softvéru
st zakéazané. Tento produkt pouZivajte iba s originalnym prisluenstvom dodanym vyrobcom.

Priprava

Pri pouzivani tohto vyrobku vZdy noste ochranny odev a obuv. Neobsluhuijte zariadenie na-
boso ani v otvorenych sandaloch. Viyhnite sa noseniu opotrebovaného, volného oblegenia
alebo oblecenia s visiacimi popruhmi alebo stuhami. Volné obleCenie sa méze zachytit o
pohyblivé Casti zariadenia a sposobit zranenie.

Dokladne skontrolujte oblast, kde sa bude stroj pouZivat, a odstrérite vSetky predmety, ktoré by
mohli do stroja spadnut, ako st kamene, hracky, naradie a konére. Zachytené predmety mézu
stroj poskodit @ mézu byt tieZ vymrstené vysokou rychlostou, ¢im ohrozia obsluhu a okolie.
Pracovnu oblast’ vymedzte ohraniujucim drétom alebo systémom virtualnych ohraniCujd-
cich drbtov v zavislosti od modelu produktu. Nevedte drét cez oblasti pristupné neoprévne-
nym osobam. Vymedzte pracovnu oblast tak, aby svahy, steny a zrézy boli mimo dosahu
robota. V Uzkych priechodoch dodrZiavajte pokyny tykajuce sa minimélnych $irok a vedenia
ohrani¢ujuceho drétu. V opaCnom pripade hrozi riziko, Ze robot uviazne alebo narazi do
prekazok.

Pred pouZitim vzdy skontrolujte ochranny kryt, Cepele a skrutky, ¢i nie su opotrebované ale-
bo poskodené. V pripade potreby vymerite opotrebované alebo poskodené diely.

Pred pouZitim skontrolujte napéjaci kabel a predlzovaci kébel, ¢i nie su poskodené alebo
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opotrebované. Ak sa kabel poCas pouZivania poskodi, odpojte ho od zdroja napéjania. Pred
odpojenim napéjania sa kabla nedotykajte. NepouZivajte spotrebic, ak je kabel poskodeny
alebo rozstrapkany.

Pripojte sietové napéjanie k uzemnenej zasuvke s diferencialnou ochranou. Nepripéjajte k
elektrickej sieti pomocou nekvalitnych predlZovacich kablov a zasuviek.

Instalacia

Nabijaciu stanicu umiestnite na stabilny, rovny povrch na mieste, ktoré umozriuje jednodu-
chy vstup a vystup robota. Neinstalujte ju do mlak, priehlbin alebo zaplavovych zén. Udrzujte
stanicu mimo zdrojov tepla a horfavych materidlov.

Nainstalujte slucku ohraniCujuceho drétu podfa pokynov. Slucku nepripajajte k inym systé-
mom ani nemerite parametre signalu. ZabezpeCte pristup k rybnikom, bazénom, strmym
svahom a cestam - ohranicujuci drét vymedzujlci pracovnu oblast’ vedte tak, aby robot ne-
narazil na prekazky.

Pouzitie

Nekoste mokru travu. NepouZivajte pocas burok alebo silnych dazdov. NepouZivajte robo-
tickul kosacku, kym je zapnuty zavlaZovaci systém.

NepouZivajte na prili§ strmych svahoch.

NepouZivajte zariadenie s poSkodenymi krytmi alebo puzdrami.

Pri zapinani spotrebica budte opatmi a uistite sa, Ze mate nohy v dostatoénej vzdialenosti
od strihacieho prvku.

Stroj nezdvihajte ani nenaklarajte poCas Startovania alebo prevadzky. Neprenasaite stroj s
beZiacim motorom. Ak je potrebné stroj premiestnit, zastavte ho, pockajte, kym sa néz Uplne
nezastavi, a potom pouZite rukovate na prenasanie.

UdrZujte ruky a nohy v dostatocnej vzdialenosti od rotujdcich ¢asti. Nesiahajte rukami ani
nohami pod kryt. Nedotykajte sa pohyblivych ¢asti.

V pripade potreby ihned stlatte nidzové tlaidlo STOP. Potom zariadenie vypnite a odpojte
ho od nabijacej stanice.

Pred Cistenim, kontrolou, opravou alebo narazom cudzieho predmetu do zariadenia sa uis-
tite, Ze sa v3etky pohyblivé Casti zastavili. Pred opatovnym spustenim skontrolujte, i za-
riadenie nie je poSkodené, a v pripade potreby ho opravte. Ak zariadenie zane nadmerme
vibrovat, ihned ho vypnite a skontrolujte, Ci nie je poSkodené, ¢i nie st uvolnené Casti alebo
Ci nie su potrebné opravy.

Nezakryvaite robota ani nabijaciu stanicu. NepouZivajte ho v blizkosti horfavych materialov.
Nevypinajte ani neobchadzajte bezpecnostné systémy (senzory, nidzové tlacidlo STOP,
zamky). Chrante si PIN kod a nastavenia proti kradeZi; nezdielajte bezpeCnostné informécie
S neopravnenymi pouzivatelmi.

Aktualizacie softvéru by sa mali vykonavat iba zo zdrojov uvedenych vyrobcom.
Neupravuijte zabudovany radiovy modul ani systém indukcnej slucky zariadenia.

Udrzba, preprava a skladovanie
UdrZiavajte v3etky epele a skrutky v dobrom stave, aby ste zabezpeCili bezpeénu prevadz-
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ku zariadenia.

Po skonCeni prace Casto kontrolujte ochranny kryt Eepele, Ci nie je opotrebovany alebo po-
Skodeny. Predmety zachytené v Cepeli sa moZu dostat’ do robota vysokou rychlostou. To
mdze robota poskodit.

Pri nastavovani zariadenia budte opatmi, aby ste si neprivreli prsty medzi pohybuijice sa éepele.
Po pouZiti vZdy nechajte zariadenie vypnuté, aby pred opatovnym pouZitim vychladlo. Od-
pojte ohraniCujuci kdbel od zasuviek nabijacej stanice.

Pri manipulacii s nozmi budte opatrni, aj ked je pohon vypnuty, pretoZe noZe sa mézu stale
otacat. Pred pokraCovanim vZdy pockajte, kym sa noze Uplne nezastavia.

Opotrebované alebo poskodené diely véas vymerite, aby ste zachovali bezpeénost. Pouzivaj-
te iba originalne nahradné diely a prislusenstvo. Pri vymene ¢epeli noste ochranné rukavice.
Na Cistenie robota ani nabijacej stanice nepouZivajte vysokotlakovy Cistic.

Pred prepravou alebo dlhodobym skladovanim robota vyCistite, zaistite ¢epele a odpojte
nabijaciu stanicu a zdroj napajania od elektrickej siete. Skladujte na suchom mieste.
Nenechavajte batériu Uplne vybitd dihsi ¢as. Pred uskladnenim batériu nabite.

Rizika suvisiace s hlukom

Zariadenie je navrhnuté tak, aby ¢o najviac zniZilo riziko vystavenia pouZivatela hluku. Nie
je v8ak mozné tieto rizika Uplne eliminovat. Okrem toho su rizikam hluku vystaveni aj ludia
v blizkosti zariadenia.

Riziko je mozné zniZit dodrZiavanim tychto pokynov:

- pouzivajte vyrobok v sulade s jeho uréenym ucelom, ako je popisané v navode na pouZitie;
- Uistite sa, Ze zariadenie je v dobrom stave a je pravidelne udrZiavané;

- pouzivajte vhodné a dobre nabrusené noze;

- naplanujte si pracu tak, aby ste si mohli robit ¢asté prestavky.

Zvyskové riziko

Aj ked sa poCas prevadzky dodrZiavaju v3etky bezpeCnostné opatrenia, pretrvava poten-
cialne riziko zranenia. Vzhladom na konstrukciu produktu sa mézu v dosledku nespravne;
obsluhy, nespravnej udrzby alebo neoCakévaného narazu od vymrstenych predmetov vy-
skytnit' nebezpecenstva a zranenia.

Bezpecnostné pokyny pre nabijanie batérie

Varovanie! Pred nabijanim sa uistite, Ze telo zdroja napajania, kabel a zastrcka nie su
prasknuté ani poskodené. NepouZivajte chybnu alebo poskodenu nabijaciu stanicu a zdroj
napajania! Na nabijanie batérie pouZivajte iba nabijaciu stanicu a zdroj napajania dodany s
batériou. PouZitie iného zdroja napajania alebo nabijacej stanice mdZe spdsobit’ poziar alebo
poSkodenie naradia. Nenabijajte batériu v blizkosti zdrojov tepla a nezakryvajte nabijaciu
stanicu a zdroj napajania. Batériu nabijajte iba na suchom a vetranom mieste mimo dosahu
neopravnenych 0séb, najma deti. NepouZivajte nabijaciu stanicu a zdroj napajania bez ne-
ustaleho dozoru dospelej osoby! Ak potrebujete opustit miesto nabijania, odpojte nabijaciu
stanicu vytiahnutim z&strcky zdroja napéjania zo zasuvky. Ak sa objavi dym, nezvyCajny
zépach atd., okamzite odpojte nabijaciu stanicu a zdroj napajania od zdroja napajania.
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Zariadenie sa dodava s nenabitou batériou, preto by sa pred pouZitim mala nabit’ podfa po-
stupu popisaného nizsie pomocou priloZzenej nabijacej stanice a zdroja napéjania. Litium-i6-
nové batérie nevykazuju tzv. ,pamatovy efekt’, ¢o umozriuje ich kedykolvek dobitie. Odpo-
ruca sa vSak batériu poCas beznej prevadzky vybit a potom ju nabit' na pind kapacitu. Ak to
vzhladom na povahu prevadzky nie je mozné kazdych niekofko alebo tucet cyklov, mala
by sa nabijat aspon kazdych niekofko az tucet cyklov. Za Ziadnych okolnosti by sa batérie
nemali vybijat’ skratovanim elektrdd, pretoZe to spésobuje nezvratné poSkodenie! TaktieZ
nekontrolujte stav nabitia batérie skratovanim elektrdd a kontrolou iskier.

Nerozoberajte ani neprepichujte kryt batérie. Nevhadzuite batériu do ohiia. Poskodenu, na-
puchnutd alebo prehriatu batériu okamzite vyradte z pouZivania a odneste ju do servisného
strediska alebo do recyklacného strediska.

UloZisko baterie

Pre predlzenie Zivotnosti batérie zabezpecte spravne skladovacie podmienky. Batéria vydrZi
priblizne 500 cyklov nabitia a vybitia. Batéria by sa mala skladovat pri teplote od 0 do 30
stupriov Celzia s relativnou vihkostou 50%. Pri dihodobom skladovani ju nabite priblizne na
80% kapacity. Pri dlhodobom skladovani ju pravidelne nabijajte, priblizne raz roéne. Viyhnite
sa nadmernému vybitiu batérie, pretoZe to skrati jej Zivotnost a mdZe spdsobit’ nezvratné
poSkodenie.

Pocas skladovania sa batéria v dosledku tniku postupne vybija. Proces samovybijania za-
visi od skladovacej teploty; ¢im vySSia teplota, tym rychlejSie je vybijanie. Nespravne sklado-
vanie batérii méZe viest' k Uniku elektrolytu. V pripade uniku zastavte unik pomocou neutrali-
zaCného Cinidla. Ak sa elektrolyt dostane do oi, dékladne ich vyplachnite vodou a okamZite
vyhladajte lekérsku pomoc. NepouZivajte naradie s poskodenou batériou.

Ked je batéria Uplne opotrebovand, mala by byt odovzdana v Specializovanom zariadeni na
likvidaciu odpadu.

Preprava batérii

Litium-iénové batérie sU zo zakona povaZované za nebezpecné materidly. PouZivatel zaria-
denia s batériou ho méze prepravovat po ceste. Nie su potrebné Ziadne dalSie poZiadavky.
AK je preprava zadana tretim strandm (napr. kuriérom), musia sa dodrziavat’ predpisy ty-
kajuce sa prepravy nebezpeCnych materialov. Pred prepravou sa poradte s kvalifikovanou
osobou.

Preprava zariadeni s poSkodenymi batériami je zakdzana. PoCas prepravy musia byt vy-
braté batérie vybraté z nastroja a odkryté kontakty musia byt chranené napriklad izolatnou
paskou. Batérie musia byt v obale zaistené tak, aby sa poCas prepravy v obale neposunuli.
Musia sa dodrZiavat' aj narodné predpisy tykajlce sa prepravy nebezpeénych materialov.

SERVIS PRODUKTOV

Priprava na pracu

Produkt by mal byt rozbaleny a vSetky obalové materialy odstranené. Odporuca sa, aby ste si vSetky obalové materialy uschovali
pre buduce pouZitie poas prepravy alebo skladovania.

Skontrolujte, €i pocas prepravy neboli ziadne Casti vyrobku poskodené. Akékolvek zistené poSkodenie, ako su praskliny alebo
deformécie, vylUci vyrobok z dalsieho pouZivania, kym nebudu poskodené Casti opravené alebo vymenené.
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Odporuéa sa umiestnit vetky diely na rovny, tvrdy a Cisty povrch.
Pogas instalacie by sa mali nosit osobné ochranné prostriedky, ako je ochranny odev, rukavice a ochrana o¢i.
Poznamka: Pred instalaciou zariadenia sa uistite, Ze je vypnuté a odpojené od nabijacej stanice.

In$talacia nabijacej stanice (V)

Nabijaciu stanicu je mozné umiestnit v blizkosti vaSho domu alebo garaze, blizko zdroja energie. Pri kladeni ohraniujuceho
kabla nechajte pred nabijacou stanicou aspori 1 m rovného Useku bez rohov a prekazok, aby robot mohol v stanici spravne
zaparkovat (V).

Nabijacia stanica musi byt umiestnend na rovnom povrchu. NemdZe byt umiestnena na Sikmom povrchu ani na akomkolvek
mieste, kde by sa jej komponenty mohli ohnut. Odporu¢a sa, aby bola nabijacia stanica umiestnena v dosahu bezdrétovej siete,
aby sa zabezpecila spravna komunikécia s robotickou kosackou.

Odportca sa umiestnit napajaci zdroj na stenu vo vyske najmenej 30 cm a jeho kabel viest mimo prevadzkovej oblasti kosacky.
Uistite sa, Ze napajaci kabel nie je zamotany ani natiahnuty.

Nabijaciu stanicu je mozné vybavit garazou YT-852094 (k dispozicii samostatne), t. j. strechou, ktora poskytuje dodatoént ochra-
nu stanice a robotického kosacieho stroja pred dazdom a vonkajSimi vplyvmi.

In$talacia ohranicujiceho drétu

Ohraniéujuci kabel poloZte do slucky okolo pracovnej plochy. Nezabudnite dodrziavat vzdialenost 25 cm medzi kablom a akoukol-
vek stenou alebo inymi prekazkami (V1). Na tento Ucel moZete pouzit prilozen krajéirsku meter (VII), ktort je potrebné vystrihntt
z obalu. Ak je prekazka v Urovni travnika a kosacka ju méZe bezpecne prejst, napriklad prijazdova cesta alebo chodnik, postacuje
8 cm vzdialenost medzi prekazkou a ohrani€ujicim kablom (VIII).

Z jedného konca ohraniCujuceho dr6tu (IX) odstrante priblizne 10 mm izolacie. Jeden koniec ohranicujiceho drotu pripojte k
CERVENEMU terminalu (vystup drotu OUT) a potom previedte drét cez otvor v zakladni nabijacej stanice (X).

Odstrihnite prebytogny vodié. Z druhého konca vodica odstrafite priblizne 10 mm izolacie a potom ho pripojte k CIERNEJ svorke
(vstup vodica IN).

Po poloZeni ohrani¢ujiceho drétu ho pripevnite k zemi pomocou kolikov. Koliky zatlct priblizne 80 cm od seba (XI) pomocou
kladiva (k dispozicii samostatne) (XII).

Aby ste sa vyhli prekazkam, krikom alebo stromom, moZete ohranicujlici kabel polozit do tvaru ostrovéeka (XIII). Nezabudnite
zachovat minimalnu Sirku 0,8 m (XIV), aby sa roboticka kosacka mohla pohybovat. V rohoch by ohrani€ujlci kabel mal zvierat
uhol 90 stupriov alebo vacsi, aby robot mohol plynulo prejst (XV).

Ak je kabel polozeny na svahovitom povrchu, majte na pamati, ze maximalny sklon méze byt 36%.

V pripade potreby je mozné stpravu vybavit dalSim prisluSenstvom (k dispozicii samostatne): ohranicujici kabel YT-852095,
kablové koliky YT-852097, kablové konektory YT-852098.

Nabijanie batérie

Poznamka: Pred pripojenim zdroja napdjania k elektrickej sieti sa uistite, Ze je ohranicujuci kabel spravne vedeny a ze zdroj
napajania je spravne pripojeny k nabijacej stanici. Nabijaciu stanicu a jej svorky o€istite od necistét a prachu pomocou makkej,
suchej handrlcky

Zariadenie ma zabudovany indikator nabitia batérie - kontrolku oznagent symbolom batérie. Cim viac kontroliek svieti, tym je
batéria nabitejSia. Ak kontrolky nesvietia, znamena to, Ze batéria je vybita.

Pripojte napajaci zdroj k nabijacej stanici a potom napajaci zdroj do elektrickej zasuvky.

Poznamka: Ak sa po pripojeni nabijacej stanice k elektrickej sieti rozsvieti zelena LED didda, znamena to, ze batéria je Uplne
nabita. V takom pripade sa nabijanie nespusti.

Zapojte napajaci adaptér do zasuvky. LED indikétor na nabijacej zakladni bude svietit jasne zeleno. Farba indikatora méZe indi-
kovat rozne stavy robota, ako je uvedené v tabulke:

LED indika Vyznam Riesenie
- - Skontrolujte, ¢i je zdroj napajania spravne pripojeny k elektric-
Nerozsvieli sa Bez napéjania kej stanici a k zdroju napajania.
Trvalé zelené svetio Batéria robota je Uplne nabita
Zelené blikajuce svetlo Batéria robota sa nabija

Skontrolujte, i sii oba konce ohraniCujuceho kébla spravne
pripojené k zasuvkam nabijacej stanice. Skontrolujte, ¢i kabel
nie je poSkodeny.

Ohranicujuci kabel nie je spravne pripojeny alebo je po-

Cervené blikajuce svetlo Skodeny.

Poznamka: Aby sa zniZila spotreba energie, signal ohranicujlceho drotu je poas nabijania batérie deaktivovany. Signal sa
obnovi, ked robot opusti nabijaciu stanicu. Pre predizenie vydrze batérie nabijacia stanica prestane nabijat batériu po dosiahnuti
100% a obnovi nabijanie, ked napétie klesne na 95%.
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Nastavenie vysky kosenia (XVI)
Roboticka kosacka je vybavena gombikom, ktory umozZiuje rychlo a jednoducho nastavit vysku kosenia. Oto¢enim gombika
nastavte pozadovanu vysku. Sipka na gombiku oznacuje aktudlnu vysku.

Varovanie! Ak potrebujete zmenit vySku kosenia poCas prevadzky, vzdy najskor stroj vypnite, pockajte, kym sa ndz prestane
otacat, a az potom pokracujte v zmene vysky kosenia. Nahodné zapnutie ndzka poCas zmeny vysky kosenia moze spdsobit
vazne zranenie.

Préca s robotickou kosackou

Pred zacatim prace si pripravte plochu, ktort budete kosit. Skontrolujte, ¢i sa v oblasti kosenia nenachadzaju ziadne prekazky,
ktoré by sa mohli zachytit o n6Z a poskodit alebo vymrstit, o by mohlo predstavovat nebezpecenstvo pre obsluhu alebo oko-
loiduce.

Skontrolujte pracovnu oblast, &i sa v nej nenachadzaju elektrické kable, ktoré by mohol rezny kotl¢ prerezat. Poskodenie elek-
trického kébla predstavuje nebezpecenstvo Urazu elektrickym prudom, o méZe mat za nésledok vazne zranenie alebo smrt.
Uistite sa, Ze v pracovnom priestore sa nenachadzaju Ziadne okoloiduce osoby, najma deti alebo domace zvierata. Ak sa takéto
0soby objavia pocas prevadzky, okamZite zastavte stroj a upozornite pritomné osoby na nebezpedenstvo.

Skontrolujte vySku travy a upravte vySku kosenia. Nikdy nekoste viac ako 1/3 dizky travy. Ak je trava velmi vysoka, koste ju po
etapach. Koste pravidelne a dbajte na to, aby vyska travy nepresiahla kapacitu kosacky.

Nikdy nekoste mokru travu. Mokra trava méa tendenciu sa lepit vo vnitri komory nozov, ¢o moze narusit spravnu prevadzku robo-
tickej kosacky. Mokra trava méZe tiez sposobit poSmyknutie a pad pouzivatela.

Pred pouZitim skontrolujte vietky komponenty robotickej kosacky. Ak spozorujete poSkodenie, nepokusajte sa kosacku prevadz-
kovat, kym nebude opravena alebo vymenena. Skontrolujte, &i sU vetracie otvory volné. V pripade potreby ich vyCistite mékkou
kefkou alebo Stetcom. Nepouzivajte ostré ani kovové predmety.

Skontrolujte uvolnenie skrutkovych spojov. V pripade potreby ich dotiahnite.

Skontrolujte, ¢i su prepravné rukovate Cisté a bez mastnoty a inych ne€istét. V pripade potreby ich oistite makkou handrickou.
Pocas prevadzky by sa mala prevadzka zariadenia pravidelne kontrolovat, aby sa zniZilo riziko nehdd.

Po ukongeni prace zariadenie vypnite, pockajte, kym sa epel zastavi a zariadenie vychladne. Pred vykonanim udrzby.
Varovanie! Ak pocas prevadzky robota narazi cudzi predmet, okamzite zariadenie vypnite, pockajte, kym sa Cepel nezastavi a
mechanizmus nevychladne. Potom skontrolujte zariadenie, i nie je poSkodené. Ak zistite poSkodenie, nepokracujte v prevadzke,
kym nebude opravené. Nadmerné vibracie poCas prevadzky mozu byt sposobené poskodenim robota. Zastavte prevadzku,
vypnite zariadenie a skontrolujte vyrobok.

Pripojenie k bezdrétovej sieti
Nain3talujte si do smartfénu Specidlnu mobilna aplikaciu naskenovanim QR kédu, ktory je sicastou navodu a je vhodny pre vas
operacny systém. Postupujte podia pokynov zobrazenych v aplikacii a pripojte zariadenie k bezdrétovej sieti.

Spustenie robotickej kosacky

Roboticku kosacku umiestnite na rovny, plochy a pevny povrch. Uistite sa, Ze v pracovnej oblasti nie su Ziadne prekazky, s ktorymi
by sa mohol néz dotknut.

Naradie je napajané z batérie a nespusti sa, ak je batéria vybita alebo nespravne vloZena.

Pri prvom spusteni kosacky skontrolujte, ¢i je pracovna plocha spravne pripojena. Nastavte maximalnu vySku kosenia (60 mm).
Umiestnite roboticktl kosacku do pracovnej plochy.

Stlacte tlacidlo napéjania (a) na ovladacom paneli (V) a zapnite zariadenie. Pri prvom pouziti zadajte PIN kod 0000 tak, Ze Styri-
krat stlacite tlaidlo OK, kym na displeji blika kazda 0. PIN kdd je mozné zmenit. Postup zmeny PIN kddu je popisany dalej v tejto
prirucke. Ak sa PIN kdd zada nespravne 10-krét za sebou, spusti sa alarm a robot sa vypne.

Poznamka: Robot sa automaticky vypne, ak po zapnuti zariadenia pomocou vypina¢a nevykonate ziadnu dalSiu akciu.

Stlacte tlacidlo START a potom OK pre spustenie robota.

Stlacte tlaidlo DOMOV a potom tlacidlo OK, &im robota zaparkujete v nabijacej stanici.

Roboticka kosacka bude pracovat nepretrzite, kym sa jej batéria nevybije. V tomto bode sa vrati do nabijacej stanice. Po dokon-
¢eni nabijania robot automaticky obnovi kosenie alebo zostane v nabijacej stanici podla nastaveného planu kosenia.

NASTAVENIA

Zmena PIN kodu (XVIll)
Ak chcete zmenit PIN kod, stlacte a 3 sekundy podrzte tlagidla START a DOMOV. Na displeji bude blikat symbol zamku. Na
displeji sa zobrazi PIN1, ¢o znamena, Ze musite zadat' svoj aktudlny PIN kdd. Pomocou klavesov so Sipkou nahor a nadol
zadajte Cislice svojho aktualneho PIN kédu a kazdu Cislicu potvrdte tlaCidlom OK. Na displeji sa zobrazi PIN2, ¢o znamena, ze
musite zadat novy PIN kod. Zadajte svoj novy PIN kdd. Na displeji sa zobrazi symbol IdLE, ktory potvrdzuje, Ze novy PIN kdd
bol nastaveny spravne.
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Zmena datumu a Casu (XIX)

Spravne nastavenie datumu a ¢asu vam umoZni zadat pracovny harmonogram robotickej kosacky. Ak chcete nastavit rok, stlacte
a podrzte tlacidlo START 5 sekund, kym sa na displeji nezobrazi symbol hodin a Eislice roka, napr. 2025. Pomocou klavesov so
Sipkou nahor a nadol zadajte Cislice roka. Potvrdte svoj vyber tlacidlom OK. Na displeji sa potom zobrazia Cislice mesiaca a diia,
napr. 08:25. Zadajte Cislice mesiaca a diia a potvrdte svoj vyber tla¢idlom OK. Na displeji sa potom zobrazia Eislice mesiaca a
dnia, napr. 08:25. Zadajte Cislice mesiaca a diia a potvrdte svoj vyber tlacidlom OK. Na displeji sa potom zobrazia ¢islice ¢asu,
napr. 13:25. Zadajte hodiny a mindty a potvrdte svoj vyber tlacidlom OK. Na displeji sa potom zobrazi symbol IdLE, ktory potvr-
dzuje, Ze novy datum a ¢as boli nastavené spravne.

Zmena Casu zaciatku kosenia .

Predvoleny ¢as zaciatku kosenia je 9:00. Ak ho chcete zmenit, stlacte a podrzte tlacidlo START a tlacidlo so symbolom nastaveni
3 sekundy.

Pomocou klavesov so Sipkami nahor a nadol zadajte ¢as a stlacte OK na potvrdenie. Na displeji sa zobrazi symbol IdLE a zaznie
pipnutie, ktoré potvrdi, Ze novy predvoleny &as zaCiatku kosenia bol nastaveny spravne.

Zmeny v dennom Case kosenia

Predvoleny denny ¢as kosenia je 8 hodin. Prevadzkové hodiny sa pohybuju od 1 do 24 hodin. Ak chcete zmenit prevadzkovy ¢as,
stlacte a podrzte tlacidlo nastaveni 3 sekundy.

Pomocou kldvesov so Sipkou nahor a nadol zadajte prevadzkové hodiny a potvrdte tlacidlom OK. Na displeji sa zobrazi symbol
IdLE a zaznie pipnutie, ktoré potvrdi, Ze novy predvoleny denny €as kosenia bol nastaveny spravne.

Zmena poctu pracovnych dni v tyzdni
Predvoleny pocet dni, kedy robot pracuje v tyZdni, je 5. MdZete si vybrat z 3, 5 alebo 7. Ak chcete zmenit pocet dni, stlacte a
podrzte tlacidlo nastaveni 3 sekundy.
Pomocou klavesov so Sipkou nahor a nadol zadajte pocet prevadzkovych hodin a vyber potvrdte tlacidiom OK. Na displeji sa zo-
brazi symbol IdLE a zaznie pipnutie, ktoré potvrdi, Ze novy predvoleny pocet prevadzkovych dni v tyZdni bol nastaveny spravne.

Zmena nastavenia dazdového senzora .
Dazdovy senzor umoZniuje robotovi automaticky zastavit kosenie a zaparkovat sa v nabijacej stanici, ked zisti dazd. Cas, po
ktorom robot obnovi prevadzku, je mozné nastavit v mobilnej aplikacii.

Stlaéte a podrzte tlacidlo HOME na 3 sekundy. Na displeji sa zobrazi RAIN - nastavenia dazdového senzora. Stlacenim tlacidla
OK otvorte ponuku nastaveni. Na displeji mbZete vybrat moznost ON (povolené) alebo OFF (vypnuté) a vyber potvrdit stlacenim
tlacidla OK.

Zmena nastavenia viacerych zon

Funkcia viacerych zon vam umozriuje zacat kosit postupne z réznych vychodiskovych bodov. Viastné vychodiskové body je moz-
né nastavit v mobilnej aplikacii vyberom percenta dizky ohranicujuceho drétu. Napriklad nastavenie hodnoty 40% pre zénu jedna
znamena, ze robot najprv pokosi plochu 40% dizky ohraniCujuceho drétu a potom zvy$né oblasti travnika. Modely YT-852091
a YT-852092 vam umoznuju nastavit 2 vychodiskové body, zatial ¢o YT-852093 vam umozriuje nastavit 4 vychodiskové body.
Podrzte tla¢idlo HOME 3 sekundy. Na displeji sa zobrazi RAIN. Pomocou tlaidiel so Sipkami nahor a nadol prepnite nastavenie
na ZONE (funkcia viacerych zdn). Stla¢enim tlacidla OK otvorte ponuku nastaveni. Na displeji moZete vybrat ON (povolené) alebo
OFF (zakazané) a vyber potvrdit stlacenim tlacidla OK.

Aktualizacia softvéru

Softvér zariadenia mozete aktualizovat na najnovsiu verziu pomocou mobilnej aplikécie. Robot je vybaveny funkciou FOTA (Fir-
mware Over The Air), ktora umoZiuje bezdrétové aktualizacie softvéru. Pre aktualizaciu sa uistite, Ze je robot pripojeny k bezdré-
tovej sieti a postupujte podra krokov popisanych v aplikacii.

UDRZBA VYROBKU

Poznamka: Pred vykonanim akejkol'vek Udrzby sa uistite, Ze je vyrobok vypnuty a odpojeny od nabijacej stanice.

Pocas vSetkych udrzbarskych Cinnosti vzdy noste ochranné rukavice.

Ak nie je niektora UdrZbarska operacia popisana v navode na obsluhu, znamena to, ze by sa mala vykonat v autorizovanom
servisnom stredisku vyrobcu.

Viyrobok by sa mal ¢istit po kazdom pouZiti. Zvysky travy odstrarite makkou kefkou, Stetcom alebo handrickou. Vycistite vetracie
otvory a uistite sa, Ze st volné. OdolnejSie necistoty je mozné odstranit pradom vzduchu s tlakom nepresahujicim 0,3 MPa. Na
Cistenie vyrobku nikdy nepouzivajte chemikalie, alkaloidy, abrazivne prostriedky ani agresivne Cistiace prostriedky. Vyrobok sa
nesmie Cistit prudom vody ani ponorenim do vody.

Skontrolujte opotrebovanie a poskodenie nozov robotickej kosacky. Ak zistite nadmerné opotrebovanie alebo poskodenie, noze
vymente. N6z vzdy vymente za originalny, identicky s tym, ktory bol povodne naintalovany v zariadeni. Bezpecnost vyrobku
zaruéuje iba pouzivanie originalnych nahradnych dielov. Vymenu noza by mal vykonavat skiseny pouZivatel. V pripade pochyb-
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nosti sa obratte na autorizované servisné stredisko vyrobcu.

Pomocou skrutkovaca odskrutkujte upeviiovaciu skrutku noZa. Vyberte stary ndZ. V pripade potreby vycCistite uchytenie noZa.
Naindtalujte novy ndz a davajte pozor na smer Cepele. N6Z zaistite pevnym utiahnutim skrutky. VZdy vymerite sadu noZov, aby
ste zabezpeCili plynuly chod rotujlcej cepele. V pripade potreby je mozné sadu doplnit dalSimi sadami noZov YT-852096 (k
dispozicii samostatne). )
Po kazdom pouziti a vy€isteni nozov natrite rezné hrany tenkou vrstvou lahkého strojového oleja. Tym sa zniZi kordzia a pred|zi
sa zivotnost noZov. Ak sa kosi denne, noze by sa mali vymienat kazdych Sest tyZdriov. Tym sa zabezpecCi spravna prevadzka
robotickej kosacky a rovnomerne pokoseny travnik.

Po pouziti ogistite zariadenie od travy a necistot. Obzvlast opatrne Cistite kolieska, aby ste predisli ich zablokovaniu alebo obme-
dzeniu pohyblivosti zariadenia.

Ak je napajaci kabel nabijacej stanice poskodeny, musi ho vymenit autorizované servisné stredisko vyrobcu. Kéabel sa neda
opravit a musi sa vymenit. Praca s poSkodenym kablom je zakézana.

SKLADOVANIE A PREPRAVA VYROBKU

Poznamka: Pred uskladnenim alebo prepravou vyrobok vzdy vypnite a odpojte od siete. Vy€istite ho podla pokynov.

Skladujte na tmavom, suchom a dobre vetranom mieste. Uchovavajte mimo dosahu deti. Viyrobok skladuijte pri teplote 10 az 30
stupfiov Celzia. Odporuca sa skladovat vyrobok v originalnom obale alebo v inom obale chraniacom pred prachom.

Pred prepravou vyrobku nastavte vySku kosenia na najvysSiu Uroven. Vyrobok prepravujte za rukovéte. Pocas prepravy chrate
vyrobok pred narazmi a silnymi vibraciami. Vyrobok zaistite, aby sa po¢as prepravy nepoSmykol alebo neprevrétil.

RieSenie problémov
NiZSie je uvedena tabulka problémov a ich moznych rieSeni:
Kod chyby Pri¢ina Riesenie
o . 1. Umiestnite roboticki kosacku do pracovnej oblasti.
E1 Eggm na kosenie je mimo pracovnej ob- 2. Skontrolujte, i st vodice spravne nainstalované v zasuvke s cervenym a ciernym konektorom.
3. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.
1. Vypnite zariadenie a premiestnite ho na miesto bez prekazok.
2. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.
£ Pohon kolies zablokovany 3. Ak chyba pretrvéava, vypnite zariadenie, otocte robota tak, aby epel smerovala nahor, a skontrolujte,

€i nieco neblokuje otacanie kolies.
4. Odstrarite blokujuci faktor, otocte robota do pracovnej polohy, zapnite zariadenie a stlacte START a
potom OK.

1. Vypnite zariadenie.

2. Otocte robota tak, aby Cepel smerovala nahor, a skontrolujte, ¢i sa v ota¢ani hlavy cepele nevyskytu-
ju nejaké prekazky. Ak je hlava alebo motor poskodeny, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

E3 Zablokované otacanie frézovacej hlavy 3. Odstrarite blokujtci faktor.

4. Otocte robota do pracovnej polohy a presurite ho na pracovné miesto s kratSou travou alebo zvyste
vy$ku kosenia.

5. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.

1. Vypnite zariadenie.

2. Presurite robota na miesto bez prekazok.

3. Odstrarite horny kryt a skontrolujte magnety na vnitornej strane krytu. Ak niektoré magnety chybaju,
E4 Senzor nérazu je stale aktivny kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

4. Ak st magnety spravne nainstalované, skontrolujte, ¢i je gumené spojenie medzi krytom a robotickou
kosackou bezpecné. Ak je uvolnené, dotiahnite ho.

5. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.

1. Viypnite zariadenie.

2. Presurite robota na miesto bez prekazok.

3. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.

4. Ak chyba pretrvava, vypnite zariadenie.

5. Otocte robota cepelou nahor a skontrolujte, ¢i nie¢o nespdsobuje preSmykovanie predného kolesa.
6. Odstrarite blokadu a otoéte robota do pracovnej polohy. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.

1. Otocte robota do pracovnej polohy.
E6 Robot je otoéeny cepelou nahor 2. Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.
3. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

1. Vypnite zariadenie.

2. Skontrolujte, ¢i sklon pracovnej plochy nepresahuje povoleny limit.
E7 Snima¢ naklonu je vzdy aktivny 3. Presurite robota na rovnti plochu.

4, Zapnite zariadenie a stlacte START a potom OK.

5. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

1. Skontrolujte, ¢i je pred nabijacou stanicou 1 m voiného priestoru.
2. Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica umiestnena na rovnom a rovnom povrchu.

E5 Kosacka robota je zdvihnuta

E8 Chyba pri parkovanf na nabfjacej stanici 3. Skontrolujte, i nabijacia stanica nie je nakrivo umiestnena.
4. Ak chyba pretrvéava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.
E9 Kosatka robota e zaseknuté na mieste 1. Presurite robota na miesto bez prekéazok.

2. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.
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Kaod chyby

Pri¢ina

Riesenie

BP

Ochrana batérie

1. Skontrolujte teplotu batérie. Ak je prili§ vysoka, pockajte, kym nevychladne. Ak je prilis nizka, pockaj-
te, kym teplota nepresiahne 5°C.
2. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

EN

Ziadny signal na ohranicujticom dréte

1. Umiestnite robotickt kosacku do pracovnej oblasti. Skontrolujte kontrolku na nabijacej stanici. Ak
svieti na Gerveno, znamen4 to, Ze ohraniCujlci kabel nie je spravne pripojeny k nabijacej stanici.

2. Ak je kabel spravne pripojeny a kontrolka stale svieti nacerveno, skontrolujte, Ci nie je kabel
poskodeny.

3. Ak chyba pretrvéava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

E12

Problém s batériou

Kontaktujte, prosim, servisné stredisko vyrobcu.

E13

Problém s nacitanim

1. Skontroluite, ¢i nie je nabijacia zasuvka znecistena.
2. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

E14

Prekrogenie pracovného priestoru

1. ZmenSite pracovn( plochu na velkost uvedend v navode.
2. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

EE

Neznamy problém

1. Viypnite a znova zapnite zariadenie.
2. Ak chyba pretrvava, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.

LOCK

Neustale zadavanie nespravneho PIN
kédu

1. Nechajte zariadenie zapnuté 10 mindt.
2. Po 10 minttach moZete znova zadat svoj PIN kdd.
3. Ak ste zabudli svoj PIN kdd, kontaktujte servisné stredisko vyrobcu.
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TERMEKJELLEMZOK

Arobotfiinyird egy elektronikus eszkdz, amelyet automatikus gyepapolasra terveztek. Az éllithatd vagasi magassag és a késrend-
szer biztositja az egyenletes nyirast a kijelolt terlileten bellil. A készilék egy toltéallomassal mikodik, amelyhez automatikusan
visszatér az akkumulator feltdltéséhez, lehetdvé téve a teliesen autondm milkodést. A vezeték nélkiili kapcsolatnak koszénhetden
a robotflinyiré mobilalkalmazason keresztiil vezérelhetd. A késziilék megfelel6, megbizhatd és biztonsagos miikddése a megfe-
lelé hasznalattdl fiigg, ezért:

A munka megkezdése el6tt olvassa el a teljes kézikonyvet, és drizze meg.

A szallitd nem vallal felelésséget semmilyen karért vagy sériilésért, amely a termék rendeltetésétél eltéré céli hasznalatabol,
illetve a biztonsagi eldirasok vagy a jelen kézikdnyvben talalhat6 utasitasok be nem tartasabol ered. A termék rendeltetésétdl
eltérd célu hasznalata a felhasznald jétallasi és szavatossagi jogainak elvesztését is eredményezi.

FELSZERELES

Atermék kompletten ker(l kiszallitasra, de hasznalat el6tt el6 kell késziteni, a kézikdnyv késébbi részében leirtak szerint. A robot-
flinyiré tartozékokkal érkezik: toltdallomas toltével, rogzitdcovekek, tartalék pengék és csavarok, hataroléhuzal és huzalcovekek.

MUSZAKI ADATOK

Paraméter Mértékegység Erték

Katalogusszam YT-852091 YT-852092 YT-852093
Névleges fesziiltség [VDC] 20 20 20
Vagasi szélesség [mm] 180 180 180
Véagasi magassag [mm] 20-60 20-60 20-60
Maximalis munkateriilet [m?] 500 800 1000
Aterep maximélis lejtése [%] 36 36 36
Névleges sebesség [min] 2800 2800 2800
Ahatéarvezeték hossza [m] 130 170 200
Zajszint

- Hangnyomés LpA £ K [dB(A)] 30,7430 30,74+3,0 30,74+3,0
- Hangteljesitmény LwA £ K [dB(A)] 51430 51430 51+30
Elektromos szigetelési osztaly i 1} l
Védettségi fok IPX5 IPX5 IPX5
Tomeg [kg] 72 74 74
Akkumulator

- Akkumulator tipusa Li-lon Li-lon Li-lon
- Névleg imalis fesziltség [VDC] 18120 18120 18120
- Kapacitas / Energia [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90
- Toltési id6 [min] 95 75 85

- Munkaid6 [min] 80 150 165
Toltallomas

- Bemeneti fesziiltség [VDC] 20 20 20

- Bemeneti &ram [A] 11 3 3

- Kimeneti fesziiltség [VDC] 20 20 20

- Kimeneti dram [A] 11 3 3

- Elektromos szigetelési osztaly i 1l 1l

- Védettségi fok IPX4 IPX4 IPX4
Tolt6

- Bemeneti fesziiltség [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Halozati frekvencia [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Névleges teljesitmény W] 28 76 76

- Kimeneti feszltség [VDC] 20 20 20

- Kimeneti dram [A] 11 3 3

- Elektromos szigetelési osztaly 1 ] 1

- Védettségi fok P67 P67 P67

A megadott zajkibocsatasi értéket szabvanyos vizsgalati mddszerrel mérték, és felnasznalhatd két szerszam dsszehasonlitasara.
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A megadott zajkibocsatasi érték felhasznalhatd az elézetes expozicios értékeléshez.

Megjegyzés: A kezel6 védelmét szolgald biztonsagi intézkedéseket meg kell hatarozni, amelyek a tényleges hasznalati koriiimé-
nyek kozotti expozicio értékelésén alapulnak (beleértve a mikddési ciklus minden részét, példaul a szerszam kikapcsolasanak
vagy alapjaratanak idejét, valamint az aktivalas idejét).

BIZTONSAGI UTASITASOK ROBOT FUNYIROK HASZNALATAHOZ

FONTOS! Hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el, és 6rizze meg késébbi felhasznalas
céljabal.

Tanitas

Els6 hasznalat elétt figyelmesen olvassa el a teljes kézikonyvet, és Grizze meg késébbi fel-
hasznalas céljabdl. Ismerkedjen meg a készulék megfeleld hasznalataval.

A készuléket nem hasznalhatjak gyermekek vagy olyan személyek, akik nem ismerik a
hasznalati utasitast. Ez a készulék nem jaték. A készUléket 8 éves vagy annal idésebb gyer-
mekek, valamint csokkent fizikai vagy mentélis képességi személyek hasznalhatjék, felté-
ve, hogy megfelelé képzésben részesiiltek, és felnétt felligyelete alatt linak. A tisztitast és
karbantartast gyermekek nem végezhetik.

Soha ne haszndlja a flinyirét masok, kiilonésen gyermekek vagy haziallatok kézelében. A
munka megkezdése el6tt jeloljon ki egy biztonsagi zonat, amely emberek és haziallatok szé-
mara nem elérhetd. A flnyird hasznalatat olyan id6szakokra Utemezze, amikor az emberek
vagy az allatok kevésbé aktivak a kertben.

Ez a készlilék kizardlag lakokornyezetben, kijelolt munkaterileteken beliili automatikus fli-
nyirasra szolgal. A terméket tilos kereskedelmi célokra hasznaini. Kizarélag rendeltetéssze-
rlien és a gyarto altal konfiguralt mddon hasznalja. Ne szallitson targyakat, gyermekeket
vagy allatokat a készilléken. Ne hasznalja a robotflinyirét a flinyirason kivil semmilyen mas
kerti feladatra. Tilos a kialakitas, a biztonsagi rendszerek vagy a szoftver barmilyen modosi-
tasa. A terméket csak a gyarto altal szallitott eredeti tartozékokkal hasznalja.

Készitmény

A termék hasznalata soran mindig viselien védéruhazatot és véddlabbelit. Ne hasznélja a
készuléket mezitiab vagy nyitott szandalban. Kerlje a kopott, bé ruhazat, illetve a pantokkal
vagy szalagokkal ellatott ruhazat viselését. A bd ruhdzat beakadhat a késziilék mozgd alkat-
reszeibe, ami sértlést okozhat.

Alaposan vizsgélja at azt a terlletet, ahol a gépet hasznalni fogja, és tavolitson el minden
olyan targyat, amely a gépbe eshet, példaul koveket, jatékokat, szerszamokat és agakat. Az
elakadt targyak karosithatjak a gépet, és nagy sebességgel el is replilhetnek, veszélyeztetve
a kezeldt és a kornyez0 terlletet.

Hatarozza meg a munkateriletet hatérolovezetékkel vagy virtualis hatarrendszerrel, a ter-
meék modelljétdl fuggben. Ne vezesse a vezetéket jogosulatian személyek altal hozzaférhetd
tertleteken keresztll. Ugy vezesse a munkatertlet hatarat, hogy a lejtok, falak és szakade-
kok a robot hatokoren kivil esjenek. Keskeny atjarokban tartsa be a minimalis szélesseégre
és a hataroldvezeték nyomvonaldra vonatkozé iranyelveket. Ellenkez6 esetben fennall a
veszélye annak, hogy a robot elakad vagy akadalyokba Utkozik.
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Hasznalat elétt mindig ellendrizze a védéburkolatot, a késeket és a csavarokat kopas vagy
sértlés szempontjabdl. Szlikség esetén cserélje ki a kopott vagy sértilt alkatrészeket.
Hasznalat el6tt ellendrizze a tapkabelt és a hosszabbitd kabelt sérilés vagy kopas szem-
pontjabol. Ha a kabel hasznalat kozben megsértl, huzza ki a konnektorbdl. Ne érintse meg
a kabelt a tapellatas kinuzasa elétt. Ne hasznalja a készlléket, ha a kabel sérllt vagy fosz-
ladozik.

A héldzati csatlakozasokat foldelt, differencialvédelemmel ellatott aljzathoz csatlakoztassa.
Kertlje a rossz minéségil hosszabbitok és elosztok hasznélatét a halézati csatlakozéshoz.

Telepités

Helyezze a toltdallomast stabil, vizszintes felliletre, olyan helyre, amely lehetévé teszi a ro-
bot kdnny( be- és kijutasat. Ne telepitse pocsolyakba, mélyedésekbe vagy arvizveszélyes
zonakba. Tartsa tavol az llomast héforrasoktol és gyulékony anyagoktdl.
Ahatérolovezeték hurokjat az utasitasoknak megfeleléen telepitse. Ne csatlakoztassa a hur-
kot mas rendszerekhez, és ne modositsa a jelparamétereket. Biztositsa a tavakhoz, Uszé-
medencékhez, meredek lejtbkhdz és utakhoz vald hozzaférést - a munkateriletet meghata-
roz6 hatérolévezetéket Ugy vezesse el, hogy a robot ne (itkdzzon akadalyokba.

Hasznalat

KerUlje a nedves fii nyirasat. Ne hasznélja viharban vagy heves es6zéskor. Ne hasznélja a
robotflinyir6t, amig az ontozérendszer mikodik.

Ne haszndlja tulzottan meredek lejtékon.

Ne hasznalja a készilléket sérilt burkolattal vagy burkolattal.

Legyen dvatos a készllék bekapcsolasakor, és Ugyelien arra, hogy a labai ne érjenek a
vagoegységhez.

Inditas vagy mikodés kzben ne emelje fel és ne dontse meg a gépet. Ne szallitsa a gépet
jaré motorral. Ha a gép mozgatasa szilkséges, allitsa le a gépet, varja meg, amig a firészlap
teliesen leall, majd hasznélja a hordozéfogantyukat.

Tartsa tavol a kezét és a labat a forgo alkatrészektdl. Ne nyuljon kézzel vagy labbal a haz ala.
Ne érintse meg a mozgo alkatrészeket.

Szlikség esetén azonnal nyomja meg a vészledllito gombot. Ezutan kapcsolja ki a készilé-
ket, és valassza le a toltdallomasrol.

Tisztités, ellen6rzés, javitas vagy idegen targgyal vald utés el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy
minden mozgo alkatrész leallt. Ujrainditas el6tt ellendrizze a készlléket sérilések szem-
pontjabol, és szilkség esetén javitsa meg. Ha a készllék tulzottan rezegni kezd, azonnal
kapcsolja ki, és ellendrizze sérllések, laza alkatrészek vagy szikséges javitasok szempont-
jabal.

Ne takarja le a robotot vagy a toltéallomast. Ne hasznélja gyulékony anyagok kézelében.
Ne kapcsolja ki és ne hidalja &t a biztonsagi rendszereket (érzékeldk, vészleallito gomb,
zérak). Védje PIN-kodjét és lopasgatlo beallitasait; ne ossza meg a biztonsagi informaciokat
jogosulatlan felhasznaldkkal.

A szoftverfrissitéseket csak a gyarto altal megadott forrasokbdl szabad elvégezni.

Ne modositsa a készUlék beépitett radiomoduljat vagy indukcids hurokrendszerét.
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Karbantartas, szallitas és tarolas

Tartsa j0 allapotban az Gsszes pengét és csavart a készilék biztonsagos miikddésének
biztositasa érdekében.

Amunka befejezése utan gyakran ellenérizze a pengevédé kopasat és sériléseit. A pengé-
be akadt targyak nagy sebességgel bejuthatnak a robotba. Ez karosithatja a robotot.
Akészilék beallitdsakor legyen dvatos, nehogy az ujjai beszoruljanak a mozgd pengék kozé.
Hasznalat utan mindig kapcsolja ki a késziléket, hogy lehllhessen, miel6tt Ujra hasznaina.
Vaélassza le a hatéroldvezetéket a tolt6allomés aljzatairdl.

Legyen Gvatos a kések kezelésekor, még kikapcsolt hajtas esetén is, mivel a kések még
foroghatnak. A folytatas elétt mindig varja meg, amig a kések teljesen lealinak.

A biztonsag megdrzése érdekében idében cserélie ki a kopott vagy sérillt alkatrészeket.
Kizérolag eredeti alkatrészeket és tartozékokat hasznaljon. A kések cseréjekor viselien vé-
dbkeszty(it.

Ne hasznaljon nagynyomasu mosét a robot vagy a toltdallomas tisztitasahoz.

Szallitas vagy hosszabb idejii tarolés el6tt tisztitsa meg a robotot, rogzitse a pengéket, és
valassza le a toltballomast és a tdpegységet a halozatrol. Szaraz helyen térolja.

Ne hagyja az akkumulatort teljesen lemeriilt allapotban hosszabb ideig. Tarolas elétt toltse
fel az akkumulatort.

Zajjal kapcsolatos kockazatok

A készilléket Ugy tervezték, hogy a lehet6 legnagyobb mértékben csokkentse a felhaszna-
6 zajnak valo kitettségének kockazatat. Ezeket a veszélyeket azonban nem lehet teljesen
kikliszobdlni. Ezenkivl a készllék kdzelében tartozkodd emberek is ki vannak téve a zaj-
veszélynek.

Akockazat csokkenthetd az alabbi iranyelvek betartasaval:

- a terméket a hasznalati utasitasban leirtak szerint, rendeltetésszeriien hasznalja;

- gy6z6djon meg arrdl, hogy a készulék j6 allapotban van, és rendszeresen karbantartjak;

- megfelel6 és jol élesitett késeket hasznaljon;

- Ugy tervezd meg a munkadat, hogy gyakran tudj sziinetet tartani.

Maradék kockazat

Még ha minden biztonsagi dvintézkedést betartanak is a hasznalat soran, sérulésveszély all
fenn. A termék kialakitdsa miatt a nem megfelelé hasznélat, a nem megfelel§ karbantartas
vagy a dobott targyak varatlan becsapddasa miatt tovabbra is eléfordulhatnak veszélyek és
sérulések.

Akkumulatortdltési biztonsagi utasitasok

Figyelem! Toltés elétt gyézdjon meg arrdl, hogy a tapegység teste, kabele és csatlakozé-
dugdja nem repedt vagy sériilt. Ne hasznéljon hibas vagy sértilt toltéallomast és tapegyse-
get! Kizardlag az akkumulatorhoz mellékelt toltGallomast és tapegységet hasznélja az akku-
mulator toltéséhez. Eltér6 tapegység vagy toltdallomas hasznalata tiizet vagy a szerszam
karosodaséat okozhatja. Ne toltse az akkumulatort héforrasok kdzelében, és ne takarja le a
toltdallomast és a tapegységet. Az akkumulatort csak szaraz, szelléz§ helyen, illetéktelen
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személyek, kulondsen gyermekek elél elzarva toltse. Ne hasznélja a toltballomast és a tap-
egységet folyamatos felnétt felligyelete nélkul! Ha el kell hagynia a toltési terliletet, valassza
bocséat ki, azonnal valassza le a toltdallomast és a tapegységet az dramforrasrol.

A késziléket toltetlen akkumulatorral szallitiuk, ezért hasznalat eltt az alabbiakban leir-
tak szerint fel kell tolteni a mellékelt toltallomés és tpegység segitségével. A litium-ion
akkumulatorok nem mutatnak ugynevezett ,memoriaeffektust’, igy barmikor Ujratolthetok.
Azonban ajanlott az akkumulatort normal mikodés kozben lemeriteni, majd teljes kapacitas-
ra feltolteni. Ha a miikddés jellege miatt ez nem lehetséges néhany-tizenkét ciklusonként,
akkor legalabb néhany-tizenkét ciklusonként Ujra kell tolteni. Az akkumulatorokat semmi-
lyen kérilmények kozott sem szabad az elektrodak rovidre zarasaval lemeriteni, mivel ez
visszafordithatatian karosodast okoz! Az akkumulator toltottségi llapotat ne ellendrizze az
elektrodak rovidre zarasaval és szikrék keresésével.

Ne szerelje szét és ne lyukassza ki az akkumulator hazat. Ne dobja tlizbe az akkumulatort,
A sérilt, megduzzadt vagy tulmelegedett akkumulatort azonnal vonja ki a hasznalatbdl, és
vigye el egy szervizkdzpontba vagy ujrahasznositd kozpontba.

Akkumulatoros tarolas

Az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasa érdekében biztositsa a megfeleld tarola-
si korulményeket. Az akkumulator kortlbeltl 500 toltési-kisutési ciklust bir ki. Az akkumulatort
0 és 30 Celsius fok kozotti hémérsékleten, 50%-os relativ paratartalom mellett kel tarolni.
Hosszu tavu tarolds esetén az akkumulatort korulbelil 80%-o0s kapacitasig kell feltolteni.
Hosszabb tavu tarolas esetén az akkumulatort rendszeresen, korilbelil évente egyszer kell
feltdlteni. Kerllje az akkumulator tulzott lemerilését, mivel ez leroviditi az élettartamat, és
visszafordithatatlan kérosodast okozhat.

Térolas kdzben az akkumulator fokozatosan lemertil a szivargas miatt. Az onkistlés folya-
mata a tarolasi hdmérséklettdl figg; minél magasabb a hémérséklet, annél gyorsabb a ki-
stilés. Az akkumulatorok nem megfeleld tarolasa elektrolit szivargashoz vezethet. Szivargas
esetén semlegesitd szerrel kell a szivargast elszigetelni. Ha az elektrolit szembe kertl, ala-
posan dblitse ki vizzel, és azonnal forduljon orvoshoz. Ne hasznaljon sériilt akkumulator-
ral rendelkezd szerszamot.

Amikor az akkumulator teljesen lemertlt, specialis hulladékkezelé tizembe kell vinni.

Akkumulator széllitasa

Alitium-ion akkumulatorok jogilag veszélyes anyagnak minéstinek. Az akkumulatorral ellé-
tott eszkdz felhasznéldja kdzuton szallithatja azt. Nincsenek tovabbi kdvetelmények. Ha a
szallitast harmadik félnek szervezik ki (pl. futarral), akkor a veszélyes anyagok széllitasara
vonatkozo szabalyokat kell betartani. Szallitas elétt kérjuk, konzultéljon egy szakemberrel.
Tilos sértlt akkumulatorral rendelkez eszkdzoket szallitani. Szallitas kdzben a kiszerelt ak-
kumulatorokat el kell tavolitani a szerszambdl, és a szabadon 1év0 érintkezOket le kell vé-
deni, példaul szigetel6szalaggal. Az akkumulatorokat a csomagolasban rogziteni kell, hogy
szallitas kozben ne mozduljanak el a csomagolason bell. A veszélyes anyagok széllitdsara
vonatkozd orszagos elbirasokat is be kell tartani.
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Felkésziilés a munkéra

A terméket ki kell csomagolni, és minden csomagoléanyagot el kell tavolitani. Javasoljuk, hogy érizze meg az 6sszes csomago-
|6anyagot kés6bbi felhasznalas céljabdl szallitas vagy tarolds soran.

Ellenérizze, hogy a termék egyetlen alkatrésze sem sériilt-e meg szallités kdzben. Barmilyen észlelt sérlilés, példaul repedés vagy de-
formécio, a termék tovabbi hasznalatanak kizarasét vonja maga utan, amig a sériilt alkatrészeket meg nem javitjak vagy ki nem cserélik.
Javasoljuk, hogy minden alkatrészt sik, kemény és tiszta felletre helyezzen.

Atelepités soran személyi védéfelszerelést, példaul véddruhazatot, kesztyiit és szemvédét kell viselni.

Megjegyzés: Akésziilék telepitése el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy ki van kapcsolva, és le van valasztva a téltéallomasrol.

A téltballomas telepitése (V)

Atdltéallomas elhelyezhetd otthona vagy garazsa kozelében, ramforras kdzelében. A hatérolovezeték lefektetésekor hagyjon legalabb 1
m egyenes, sarkoktol és akadalyoktol mentes szakaszt a toltéallomas elétt, hogy a robot megfelelden be tudjon parkolni az allomason (VI).
A toltéallomast sik felliletre kell helyezni. Nem helyezhetd lejtés feliletre vagy olyan helyre, ahol az alkatrészei meghajolhatnak.
Javasoljuk, hogy a tolt6allomast egy vezeték nélkiili halézat hattavolsagan bellil helyezze el a flinyird robottal valé megfeleld
kommunik&cio biztositasa érdekében.

Javasoljuk, hogy a tapegységet legalabb 30 cm magasan a falra szerelje, és a kabelét a flinyird miikodési teriletén kivil vezesse.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a tapegység kabele nincs dsszegubancolddva vagy megnylva.

A toltdallomas felszerelhetd YT-852094 garazzsal (kilén megvasarolhatd), azaz egy tetével, amely tovabbi védelmet nyjt az
allomasnak és a flinyird robotnak az esé és a kiilsé tényezok ellen.

A hatarolovezeték telepitése

Fektesse a hatarolohuzalt hurokban a munkateriilet kdré. Ne felejtse el 25 cm tavolsagot tartani a huzal és a falak vagy egyéb
akadalyok kézétt (VI). Erre a célra hasznalhatja a mellékelt mérdszalagot (VI1), amelyet ki kell vagni a csomagolasbdl. Ha az aka-
daly egy vonalban van a gyeppel, és a flinyird biztonsagosan at tud haladni rajta, példaul egy kocsifelhajton vagy jardan, akkor
elegendd egy 8 cm-es rés az akadaly és a hataroléhuzal (VIII) kozott.

Tavolitsa el a hatarolovezeték (1X) egyik végérdl a szigetelést kb. 10 mm hosszan. Csatlakoztassa a hatarolévezeték egyik végét
a PIROS csatlakozéhoz (OUT vezeték kimenet), majd vezesse &t a vezetéket a toltdallomas alapjanak nyilasan (X).

Végja le a felesleges vezetéket. Csupaszitsa le a vezeték masik végérdl korilbelil 10 mm szigetelést, majd csatlakoztassa a
FEKETE csatlakozéhoz (IN vezeték bemenet).

Ahataroléhuzal lefektetése utan régzitse azt a talajhoz cdvekek segitségével. Verje be a covekeket kb. 80 cm tavolsagra egymas-
tol (XI) egy kalapaccsal (killon kaphatd) (XII).

Az akadalyok, cserjék vagy fak elkerlilése érdekében a hatarolévezetéket sziget alakban fektetheti le (XIII). Ne feledje, hogy a
robotflinyiré szamara legalabb 0,8 m szélesnek kell lennie (XIV). Sarkoknal a hatarolévezetéknek legalabb 90 fokos széget kell
bezérnia, hogy a robot siman el tudjon haladni (XV).

Ha a kabelt lejtés teriileten fektetik le, vegye figyelembe, hogy a maximalis lejtés 36% lehet.

Sziikség esetén a készlet tovabbi tartozékokkal (kiilon megvasarolhatok) felszerelhetd: YT-852095 hataroldvezeték, YT-852097
drétcsapok, YT-852098 vezetékcsatlakozok.

Az akkumulator toltése

Megjegyzés: Mieldtt csatlakoztatna a tapegységet a halézathoz, ellendrizze, hogy a hatarolévezeték megfeleléen van-e elve-
zetve, és hogy a tapegység megfeleléen csatlakozik-e a téltdallomashoz. Tisztitsa meg a toltéallomast és annak csatlakozoit a
szennyezédésektdl és portol puha, széraz ruhaval.

Akészilék beépitett akkumulatortoltés-jelzével rendelkezik - egy akkumulator szimbdlummal jeldlt jelzéfénnyel. Minél tébb jelzo-
fény vilagit, annal jobban feltdlt6tt az akkumulator. Ha a jelz6fények nem vilagitanak, az azt jelenti, hogy az akkumulator lemeriilt.
Csatlakoztassa a tapegységet a toltdallomashoz, majd a tapegységet egy konnektorba.

Megjegyzés: Ha a zold LED vilagit a toltéallomas halozathoz val6 csatlakoztatasa utan, az azt jelzi, hogy az akkumulator teljesen
fel van téltve. Ebben az esetben a toltés nem indul el.

Csatlakoztassa a halozati adaptert egy konnektorba. A téltdallomason talalhato LED jelz6fény élénkzolden fog vilagitani. A jelz6-
fény szine a robot kiilonboz4 allapotait jelezheti, a tblazatban lathaté médon:

LED-jelzéfény Jelentés golda

P s Ellenérizze, hogy a tapegység megfelelden csatlakozik-e az
Nem viagit Nincs aram éaramforrashoz és a konnektorhoz.
Folyamatos zold fény A robot akkumulatora teljesen fel van toltve
Z06ld villogo fény A robot akkumulatora tolt6dik -

o o ,, Ellenédrizze, hogy a hatarolévezeték mindkét vége megfelels-
Piros villogo fény g:zaatsﬂf vezeték nincs megfelelGen csatlakoztalva, vagy | on osatiakozic-e a toltsallomas alizataihoz. Ellenérizze, hogy
) a vezeték nem szakadt-e el.
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Megjegyzés: Az energiafogyasztas csokkentése érdekében a hatérolévezeték jele le van tiltva az akkumulator t6ltése kdzben.
A jel akkor all helyre, amikor a robot elhagyja a t6ltéallomast. Az akkumulator élettartamanak meghosszabbitésa érdekében a
toltéallomas leallitja a toltést, miutan az akkumulator eléri a 100%-ot, és folytatja a toltést, amikor a feszliltség 95%-ra csokken.

A vagési magassag beéllitasa (XVI)
A robotflinyiré egy gombbal van felszerelve, amellyel gyorsan és egyszer{ien beéllithatja a vagasi magassagot. Forgassa el a
gombot a kivant magassag beallitdsahoz. A gombon Iévé nyil jelzi az aktudlis magassagot.

Figyelem! Ha miikddés kdzben mddositani kell a vagasi magassagot, mindig elészér kapcsolja ki a gépet, varja meg, amig a
penge ledll, és csak ezutan moédositsa a vagasi magassagot. A penge véletlen bekapcsolasa a vagasi magassag modositasa
kézben sulyos sériilést okozhat.

Flnyiré robottal valé munka

A munka megkezdése el6tt készitse el a nyirandd teriletet. Ellendrizze, hogy a nyirandé teriilet mentes-e minden olyan aka-
dalytol, amelyet a kés elakadhat, és megsérilhet vagy elrepiilhet, veszélyt jelentve a kezeldre vagy a kézelben tartézkodokra.
Ellendrizze a munkateriiletet, hogy nincsenek-e olyan elektromos kabelek, amelyeket a flrészlap elvaghat. Az elektromos kabel
sérilése aramiités veszélyét hordozza magaban, ami sulyos sérilést vagy halalt okozhat.

Gy6z8djon meg arrél, hogy a munkatertleten nincsenek szemtanuk, kiilondsen gyermekek vagy haziallatok. Ha ilyen személyek
jelennek meg miikddés kozben, azonnal dllitsa le a gépet, és figyelmeztesse a jelenléviket a veszélyre.

Ellendrizze a fii hosszat, és allitsa be a vagasi magassagot. Soha ne vagja le a fii hosszanak 1/3-anal tébbet. Ha a fii nagyon ma-
gas, szakaszokban nyirja. Rendszeresen nyirja a fiivet, ligyelve arra, hogy a fii magassaga ne haladja meg a fiinyiré kapacitasat.
Soha ne nyirjon nedves fiivet. A nedves fii hajlamos beleragadni a késkamraba, ami ronthatja a robotflinyiré megfelelé miikddé-
sét. Anedves fii a felhasznald elcsuszasat és elesését is okozhatja.

Hasznalat elétt ellendrizze a robotflinyird 6sszes alkatrészét. Ha sériilést észlel, ne kisérelje meg a flnyirét hasznalni, amig meg
nem javitottak vagy ki nem cserélték. Ellendrizze, hogy a szelléz6nyilasok tisztak-e. Szikség esetén tisztitsa meg Gket puha
kefével vagy ecsettel. Ne hasznaljon éles vagy fém targyakat.

Ellenérizze a csavaros csatlakozasokat, hogy nem laza-e. Szikség esetén huzza meg 6ket.

Ellendrizze, hogy a szallitéfogantyuk tisztak, zsir- és egyéb szennyez6désektdl mentesek-e. Szlkség esetén tisztitsa meg Sket
puha ruhaval.

Miikodés kdzben a késziilék miikodését rendszeresen ellendrizni kell a balesetek kockazatanak csokkentése érdekében.

A munka befejezése utan kapcsolja ki a késziiléket, varja meg, amig a penge megall és a késziilék leh(il. Karbantartas megkez-
dése elétt.

Figyelem! Ha mikddés kdzben idegen targy éri a robotot, azonnal kapcsolja ki a készUléket, varja meg, amig a penge megall és
a mechanizmus leh(il. Ezutan ellendrizze a kész(léket, hogy nincs-e rajta sériilés. Ha sérlilést észlel, ne folytassa a miikddtetést,
amig meg nem javitottak. A miikddés kozbeni tlilzott rezgést a robot sériilése okozhatja. Allitsa le a milkddést, kapcsolia ki a
készuléket, és vizsgalja meg a terméket.

Csatlakozas vezeték nélkiili halozathoz
Telepitse okostelefonjara a dedikalt mobilalkalmazast a kézikényvben talalhatd, az operacios rendszerének megfeleld QR-kod
beolvasasaval. Kdvesse az alkalmazasban megjelend utasitasokat az eszkoz vezeték nélkiili haldzathoz vald csatlakoztatasahoz.

A robotfiinyiré elinditasa

Helyezze a robotflinyirét sik, egyenletes és szilard feliiletre. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a munkateriilet mentes minden olyan
akadélyto’l amelyhez a kés hozzaérhet.

A szerszam akkumulatorral mikodik, és nem indul el, ha az akkumulator lemertilt vagy helytelentil van behelyezve

A fiinyir elsé inditasakor ellendrizze, hogy a munkateriilet megfeleléen van-e csatlakoztatva. Allitsa a vagasi magassagot a
maximalis értékre (60 mm). Helyezze a robotflinyirét a munkateriileten belilre.

A készllék bekapcsolasahoz nyomja meg a kezel6panelen (IV) talalhato bekapcsolégombot (a). Elsd hasznlatkor adja meg a
0000 PIN-kédot az OK gomb négyszeri megnyomasaval, mikdzben minden 0 villog a kijelzén. A PIN-kéd médosithato. A PIN-kéd
mddositasanak eljarasat a kézikonyv késdbbi részében ismertetjlik. Ha a PIN-kddot tizszer egymas utan helytelentil adja meg,
riasztas hallhatd, és a robot kikapcsol.

Megjegyzés: A robot automatikusan kikapcsol, ha a késziilék bekapcsolasa utan a fékapcsoléval nem tesznek tovabbi miveletet.
Nyomja meg a START gombot, majd az OK gombot a robot elinditdsahoz.

Nyomja meg a HOME gombot, majd az OK gombot a robot téltdallomasban torténd leparkolasahoz.

A robotfiinyiré folyamatosan miikddik, amig az akkumulatora le nem mertil. Ekkor visszatér a toltéallomasra. A toltés befejezése
utan a robot automatikusan folytatja a nyirast, vagy a toltéallomason marad, a beallitott nyirasi Gtemtervnek megfelelden.

BEALLITASOK

PIN-kod megvaltoztatasa (XVIlI)
A PIN-kéd mddositasahoz tartsa lenyomva a START és a HOME gombokat 3 masodpercig. A lakat szimbdlum villogni kezd a
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kijelzdn. A PIN1 megjelenik a kijelzon, jelezve, hogy meg kell adnia az aktualis PIN-kdjat. A fel és le nyilbillentylkkel adja meg
az aktualis PIN-kéd szémjegyeit, és erdsitse meg az egyes szamjegyeket az OK gombbal. A PIN2 megijelenik a kijelzén, jelezve,
hogy Uj PIN-kddot kell megadnia. Irja be az uj PIN-kddot. Az IdLE szimbolum megjelenik a kijelzn, megerésitve, hogy az U
PIN-kddot helyesen allitotta be.

Datum és idé valtozasa (XIX)

A datum és az id6 helyes bedllitasaval megadhatja a robotflinyiré munkatervét. Az év beéllitiséhoz nyomja meg és tartsa le-
nyomva a START gombot 5 masodpercig, amig az dra szimbdluma és az év szamjegyei meg nem jelennek a kijelz6n, pl. 2025.
A fel és le nyilgombokkal adja meg az év szamjegyeit. Erésitse meg a kivalasztast az OK gombbal. Ezutan a hénap és a nap
szamjegyei jelennek meg a kijelz6n, pl. 08:25. Adja meg a hénap és a nap szamjegyeit, és erésitse meg a kivalasztast az OK
gombbal. Ezutan a honap és a nap szamjegyei jelennek meg a kijelzén, pl. 08:25. Adja meg a hdnap és a nap szamjegyeit, és
erdsitse meg a kivalasztast az OK gombbal. Ezutan az idd szamjegyei jelennek meg a kijelz6n, pl. 13:25. Adja meg az ¢rat és a
percet, és erbsitse meg a kivalasztast az OK gombbal. Ezutan az IdLE szimboélum jelenik meg a kijelzén, megerdsitve, hogy az
Uj datum és id6 helyesen van beallitva.

A fiinyiras kezdési idejének médositasa

A flnyiras alapértelmezett kezdési ideje 9:00 6ra. A modositashoz nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a START
gombot és a beéllitdsok szimbdlummal ellatott gombot.

Afel és le nyilbillenty(ikkel adja meg az idd szamjegyeit, majd nyomja meg az OK gombot a megerésitéshez. Az IdLE szimbdlum megje-
lenik a kijelzén, és egy sipold hang hallatszik, amely megerdsiti, hogy az Uj alapértelmezett flinyiras kezdési ideje helyesen lett bedllitva.

Valtozasok a napi fiinyirasi id6ben

Az alapértelmezett napi finyirasi id6 8 6ra. Az lizemidd 1 és 24 dra kozott valtozhat. Az lizemidé mddositasahoz tartsa lenyomva
a beallitasok gombot 3 masodpercig.

Afel és le nyilgombokkal adja meg az lizemérak szamat, majd erdsitse meg az OK gombbal. Az IdLE szimbdlum megjelenik a
kijelzdn, és egy sipold hang hallatszik, amely megerdsiti, hogy az Uj alapértelmezett napi flinyirasi idd helyesen van beallitva.

A heti munkanapok szémanak valtozasa

Arobot heti munkanapjainak alapértelmezett 5 szama. 3, 5 vagy 7 nap kézil valaszthat. A napok szamanak modositasahoz tartsa
lenyomva a beallitasok gombot 3 masodpercig.

Afel és le nyilbillenty(ikkel adja meg az tizemorak szaméat, majd erbsitse meg a kivélasztast az OK gombbal. Az IdLE szimbdlum megje-
lenik a kijelz6n, és egy sipold hang hallatszik, amely megerdsiti, hogy a heti izemnapok Uj alapértelmezett szamat helyesen allitottak be.

Esbérzékeld beallitasanak modositésa

Az esbérzékeld lehetdvé teszi, hogy a robot automatikusan ledllitsa a flinyirast és beparkoljon a téltéallomasba, amikor esét
érzékel. Az az id6, amely elteltével a robot Gjrainditja a munkat, a mobilalkalmazasban allithaté be.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a HOME gombot 3 masodpercig. A kijelzn megjelenik a RAIN - eséérzékeld beallitasai. Nyomja
meg az OK gombot a beallitasok menl megnyitasahoz. A kijelzén kivalaszthatja a ON (engedélyezett) vagy OFF (letiltott) lehetd-
séget, és az OK gombbal er6sitse meg a kivalasztast.

A t6bbzonas beéllitas modositésa

Atdbbzonas funkcio lehetévé teszi, hogy a flinyirast kiilonbdz6 kiinduldpontokbdl, egymast kévetden kezdje. Egyéni kiindulépon-
tok bedllithatok a mobilalkalmazésban a hatarolovezeték hosszanak szazalékos aranyanak kivalasztasaval. Példaul, ha az elsé
z6nahoz 40%-os értéket allit be, a robot eldszor a hatarolévezeték hosszanak 40%-at nyirja le, majd a gyep fennmarado teriile-
teit. Az YT-852091 és YT-852092 modellek 2 kiinduldpont bedllitésat teszik lehetévé, mig az YT-852093 modellek 4 kiinduldpont
bedllitasat teszik lehetdveé.

Tartsa lenyomva a HOME gombot 3 masodpercig. A kijelzén megjelenik az RAIN felirat. A fel és le nyilgombokkal valtson ZONE
(tdbbzdnas funkcid) bedllitasra. Nyomja meg az OK gombot a beallitasok menl megnyitasahoz. A kijelz6n kivalaszthatja a ON
(engedélyezett) vagy OFF (letiltott) lehetdséget, s az OK gombbal erésitse meg a kivalasztast.

Szoftverfrissités

Amobilalkalmazas segitségével frissitheti az eszkoz szoftverét a legujabb verzidra. A robot FOTA (Firmware Over The Air) funkci-
oval van felszerelve, amely lehetévé teszi a vezeték nélkiili szoftverfrissitéseket. A frissitéshez gy6z6édjon meg arrol, hogy a robot
csatlakozik egy vezeték nélkiili halézathoz, és kdvesse az alkalmazasban leirt lépéseket.

TERMEKKARBANTARTAS
Megjegyzés: Barmilyen karbantartas megkezdése el6tt gy6zodjon meg arrdl, hogy a termék ki van kapcsolva, és le van
valasztva a toltéallomasrol.

Minden karbantartési tevékenység soran mindig viseljen véd6keszty(it.
Ha a karbantartasi mvelet nincs leirva a kézikdnyvben, az azt jelenti, hogy azt egy hivatalos gyartéi szervizkdzpontban kell elvégezni.
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Aterméket minden hasznalat utan meg kell tisztitani. A flimaradvanyokat puha kefével, ecsettel vagy ruhaval tavolitsa el. Tisztitsa
meg a szelldzényilasokat, Uigyelve arra, hogy ne legyenek eltdmddve. A makacsabb szennyezddéseket legfeljebb 0,3 MPa nyo-
masu légsugarral tavolithatja el. Soha ne hasznaljon vegyszereket, alkaloidokat, sirolészereket vagy agressziv tisztitdszereket a
termék tisztitasahoz. A terméket tilos vizsugarral vagy vizbe meritéssel tisztitani.

Ellendrizze a robotfiinyird pengéinek kopasat és sérilését. Ha tilzott kopast vagy sériilést észlel, cserélje ki a pengéket. A pengét
mindig eredetire cserélje, amely megegyezik a készilékre eredetileg felszerelttel. Kizardlag eredeti alkatrészek hasznalata ga-
rantdlja a termék biztonsagat. A pengecserét tapasztalt felhasznalonak kell elvégeznie. Kétség esetén forduljon a gyarto hivatalos
szervizkdzpontjahoz.

CsavarhUzoval csavarja ki a kés rogzitécsavarjat. Vegye ki a régi kést. Sziikség esetén tisztitsa meg a kés rogzitését. Szerelje
be az uj kést, Ugyelve a penge iranyara. Régzitse a kést a csavar szoros meghutizasaval. Mindig cserélje ki a késkészletet, hogy
biztositsa a forgd penge zavartalan mikodését. Szikség esetén a készlet kiegészitheté tovabbi YT-852096 késkészletekkel
(ktlén megvasarolhatok).

Minden hasznalat és a kések tisztitdsa utan vonja be a vagdéleket egy vékony réteg kdnnyi gépolajjal. Ez csékkenti a korrdziot
és meghosszabbitja a kések élettartamat. Ha a fiivet naponta nyirja, a késeket hathetente cserélni kell. Ez biztositja a robotfiinyird
megfelelé miikddését és az egyenletesen nyirt gyepet.

Hasznalat utan tisztitsa meg a késziiléket a fiitdl és a tormeléktdl. Kiilondsen Ugyeljen a kerekek tisztitasara, hogy azok ne blok-
koljak vagy korlatozzak a késziilék mozgasat.

Ha a tltdallomas tapkabele sérlilt, azt hivatalos gyartoi szervizkdzpontban kell kicseréltetni. A kabel nem javithato, ki kell cserélni.
Sériilt kabellel tilos dolgozni.

TERMEKTAROLAS ES SZALLITAS

Megjegyzés: Tarolas vagy szallitas eldtt mindig kapcsolja ki és hiizza ki a konnektorbdl a terméket. Tisztitsa meg az utasitasok-
nak megfelel6en.

Sotét, szaraz és j6l szell6z6 helyen tarolandd. Gyermekektdl elzarva tartando. A terméket 10 és 30 Celsius fok kdzGtti hémérsék-
leten térolja. Javasoljuk, hogy a terméket eredeti csomagolaséban vagy méas porvédé csomagolasban térolja.

Atermék szallitasa el6tt allitsa a vagasi magassagot a legmagasabb értékre. A terméket a fogantyuinal fogva szallitsa. Szallitas kéz-
ben védje a terméket az Utésektdl és az erés rezgésektdl. Rogzitse a terméket, hogy szallités kézben ne cstisszon el vagy boruljon fel.

Hibaelhéritas
Az alabbiakban egy tablazat talalhatd a problémakrél és azok lehetséges megoldasairdl:
Hibakod Ok Megoldas
1. Helye"z_ze a robotfiinyirét a munkaterﬂle'tven beliilre. o )
1 Arobotfinyirs a munkaterileten kivii van iil;lt‘)?tngl?zzaztié l?ogy a vezetékek megfeleléen vannak-e behelyezve a piros és fekete csatlakozokkal
3. Ha a hiba tovabbra is fennll, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
1. Kapcsolja ki a késziiléket, és vigye egy akadalymentes teriiletre.
2. Kapcsolja be a készilléket, nyomja meg a START, majd az OK gombot.
B Kerékhaités blokkolva 3. Ha a hiba tovabbra is fennall, kapcsolja ki a késziiléket, forditsa el a robotot tgy, hogy a penge felfelé

nézzen, és ellendrizze, hogy nem akadalyozza-e valami a kerekek forgasat.
4. Sziintesse meg az akadalyozo tényezét, forditsa a robotot munkahelyzetbe, kapcsolja be a készilé-
ket, és nyomja meg a START, majd az OK gombot.

1. Kapcsolja ki a késziléket.

2. Forditsa meg a robotot tigy, hogy a penge felfelé nézzen, és ellencrizze, hogy nincs-e akadaly a
pengefej forgasaban. Ha a fej vagy a motor sériilt, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkdzpontjaval.
E3 Avégofej elakadt forgasa 3. Sziintesd meg a blokkold tényezét.

4. Forditsa a robotot munkahelyzetbe, és vigye rovidebb fiivel rendelkez6 munkateriiletre, vagy novelje
a vagasi magassagot.

5. Kapcsolja be a készilléket, nyomja meg a START, majd az OK gombot.

1. Kapcsolja ki a kész(iléket.

2. Viigye a robotot akadalymentes teriiletre.

. 3. Tavolitsa el a felsd fedelet, és ellendrizze a fedél belsejében talalhaté magneseket. Ha hianyzik

E4 Utkézésérzékeld tovabbra is aktiv valamelyik magnes, forduljon a gyartd szervizkdzpontjahoz.

4. Ha a magnesek megfelelden vannak felszerelve, ellenérizze, hogy a burkolat és a robotflinyird
kozotti gumi csatlakozas megfelelden rogzitve van-e. Ha laza, hizza meg.

5. Kapcsolja be a késziiléket, nyomja meg a START, majd az OK gombot.

1. Kapcsolja ki a késziiléket.

2. Vigye a robotot akadalymentes teriiletre.

3. Kapcsolja be a késziiléket, nyomja meg a START, majd az OK gombot.

4. Ha a hiba tovabbra is fennall, kapcsolja ki a készuléket.

5. Forditsa meg a robotot Ugy, hogy a penge felfelé nézzen, és ellendrizze, hogy van-e valami, ami
megcsUsztatja az elso kereket.

6. Tavolitsa el az elakadt részt, és forditsa a robotot munkahelyzetbe. Kapcsolja be a késziiléket,
nyomja meg a START, majd az OK gombot.

E5 Arobotfiinyird fel van emelve

1. Forditsa a robotot munkahelyzetbe.
E6 Arobot pengéjével felfelé fordul 2. Kapcsolja be a késziiléket, nyomja meg a START, majd az OK gombot.
3. Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkdzpontjaval.
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Hibakod Ok Megoldas
1. Kapcsolja ki a késziiléket.
2. Ellendrizze, hogy a munkateriilet lejtése nem haladja-e meg a megengedett hatarértéket.
E7 Délésérzékeld mindig aktiv 3. Vigye a robotot sik teriiletre.
4. Kapcsolja be a készliléket, és nyomja meg a START, majd az OK gombot.
5. Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkdzpontjaval.
1. Ellendrizze, hogy van-e 1 m szabad hely a toltdallomas el6tt.
P Cenan 2. Ellenérizze, hogy a toltoéllomas sik, egyenletes felileten van-e elhelyezve.
E8 Parkolasi hiba a t3li5alloméson 3. Ellenérizze, hogy a toltoéllomas nem ferde-e.
4. Ha a hiba tovabbra is fennll, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
L . 1. Vigye a robotot akadalymentes teriletre.
B9 Aroboltflinyiré beragadt a helyén 2. Ha a hiba tovabbra is fennll, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
1. Ellendrizze az akkumulator hémérsékletét. Ha tdl magas, varjon, amig lehil. Ha tal alacsony, varjon,
BP Akkumulatorvédelem amig a hémeérséklet 5 *C folé emelkedik.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkdzpontjaval.
1. Helyezze a robotfiinyirét a munkaterileten beliilre. Ellendrizze a téltéallomas jelz6fényét. Ha piros,
az azt jelenti, hogy a hataroldvezeték nincs megfelelden csatlakoztatva a téltéallomashoz.
E11 Nincs jel a hatarolévezetéken 2. Ha a kabel megfelelden van csatlakoztatva, és a jelzéfény tovabbra is piros, ellendrizze, hogy nem
sériilt-e a kabel.
3. Ha a hiba tovabbra is fennll, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
E12 Akkumulétor probléma Kérjuk, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
P . 1. Ellendrizze, hogy a télt6aljzat nem szennyezett-e.
E13 Betoltési probléma 2. Ha a hiba tovabbra is fennll, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkbzpontjaval.
P 1. Csokkentse a munkaterilletet az utasitasokban megadott méretre.
E14 Amunkateriet tilépése 2. Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a gyartd szervizkdzpontjaval.
. 1. Kapcsolja ki, majd be Ujra a késziiléket.
EE Ismeretlen probléma 2. Ha a hiba tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a gyarto szervizkzpontjaval.
1. Hagyja a készliléket bekapcsolva 10 percig.
LOCK Folyamatosan rossz PIN-kdd megadésa 2. 10 perc elteltével tjra megadhatja a PIN-kodjat.
3.Ha jtette a PIN-kadjat, kérjuk, vegye fel a kapcsolatot a gyarto szervizkdzpontjéval.
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CARACTERISTICI ALE PRODUSULUI

Masina robotizata de tuns iarba este un dispozitiv electronic conceput pentru ingrijirea automata a gazonului. O gama de indltime
de taiere reglabila si un sistem de lame asigura o tundere uniforma a gazonului in zona desemnata. Dispozitivul functioneaza cu
o statie de incércare, la care se intoarce automat pentru a-si reincérca bateria, permitand o functionare complet autonoma. Da-
torita conectivitatii wireless, masina robotizatd de tuns iarba poate fi controlata prin intermediul unei aplicatii mobile. Functionarea
corectd, fiabila si sigurd a dispozitivului depinde de utilizarea corectd, prin urmare:

Tnainte de a incepe lucrul, cititi intregul manual si pastrati-|.

Furnizorul nu este raspunzator pentru nicio dauna sau vatamare corporald rezultata din utilizarea produsului in alte scopuri decat
cele prevazute sau din nerespectarea reglementarilor de siguranté sau a instructiunilor din acest manual. Utilizarea produsului in
alte scopuri decat cele prevazute anuleaza, de asemenea, garantia si drepturile de garantie ale utilizatorului.

ECHIPAMENTE

Produsul este livrat complet, dar necesita pregatire inainte de utilizare, asa cum este descris mai tarziu in acest manual. Robotul

de tuns iarba vine cu accesorii: 0 statie de incdrcare cu incarcator, cuie de montare, lame si suruburi de rezerva, cablu de deli-
mitare si cuie de sarma.

DATE TEHNICE
Parametru Unitate de masura Valoare
Numér de catalog YT-852091 YT-852092 YT-852093
Tensiune nominalad [VDC] 20 20 20
Latimea de taiere [mm] 180 180 180
Inéltimea de taiere [mm] 20 - 60 20- 60 20 - 60
Zona maxima de lucru [m?3 500 800 1000
Panta maxima a terenului [%] 36 36 36
Vitezd nominala [min] 2800 2800 2800
Lungimea firului de delimitare [m] 130 170 200
Nivel de zgomot
- Presiune sonord LpA £ K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Putere sonord LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Clasa de izolatie electrica ll 1} 1l
Grad de protectie IPX5 IPX5 IPX5
Masa [ka] 7.2 74 74
Baterie
- Tip baterie Li-lon Li-lon Li-lon
- Tensiune nominalé/maxima [VDC] 18/20 18/20 18120
- Capacitate / Energie [Ah] / [Wh] 2136 4172 5/90
- Timp de incércare [min] 95 75 85
- Timp de lucru [min] 80 150 165
Statie de incarcare
- Tensiune de intrare [VDC] 20 20 20
- Curent de intrare [A] 11 3 3
- Tensiune de iesire [VDC] 20 20 20
- Curent de iesire [A] 11 3 3
- Clasa de izolatie electrica Il Il 1l
- Grad de protectie IPX4 IPX4 IPX4
Incéircéitor
- Tensiune de intrare [V~ 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frecventa retelei [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Putere nominala W] 28 76 76
- Tensiune de iesire [VDC] 20 20 20
- Curent de iesire [A] 11 3 3
- Clasa de izolatie electrica Il Il Il
- Grad de protectie P67 P67 P67
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Valoarea declaratd a emisiilor de zgomot a fost masurata folosind o metoda de testare standard si poate fi utilizata pentru a
compara un instrument cu altul. Valoarea declarata a emisiilor de zgomot poate fi utilizata intr-o evaluare preliminara a expunerii.
Nota: Trebuie stabilite masuri de siguranta pentru protejarea operatorului, care se bazeaza pe o evaluare a expunerii in conditii
reale de utilizare (inclusiv toate etapele ciclului de functionare, cum ar fi momentul in care unealta este oprita sau in repaus si
momentul activarii).

INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA PENTRU UTILIZAREA MASINILOR DE COSIT IARBA
ROBOTICE

IMPORTANT! Cititi cu atentie inainte de utilizare si pastrati pentru referinte ulterioare.

Predare

Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie intregul manual si pastrati-| pentru referinte ulte-
rioare. Familiarizati-va cu utilizarea corecta a dispozitivului.

Dispozitivul nu trebuie utilizat de copii sau de persoane care nu sunt familiarizate cu instru-
ctiunile de utilizare. Acest dispozitiv nu este o jucarie. Dispozitivul poate fi utilizat de copii cu
varsta de 8 ani si peste si de persoane cu capacitati fizice sau mentale reduse, cu conditia ca
acestia sa fi primit o instruire adecvata si sa se afle sub supravegherea unui adult. Curétarea
si intretinerea nu trebuie efectuate de copi.

Nu folositi niciodaté masina de tuns iarba in apropierea altor persoane, in special a copiilor
sau a animalelor de companie. Inainte de a incepe lucrul, desemnati o zona de siguranta
la care accesul este interzis persoanelor si animalelor de companie. Programati masina de
tuns iarba pentru momentele in care camenii sau animalele sunt mai putin active in gradina.
Acest dispozitiv este destinat exclusiv tunderii automate a gazonului in medii rezidentjale, in
zonele de lucru desemnate. Acest produs nu trebuie utilizat in scopuri comerciale. Utilizati
numai conform destinatiei si configuratiei producatorului. Nu transportati obiecte, copil sau
animale pe dispoxzitiv. Nu ut|I|zat| masina robotizatd de tuns iarba pentru nicio sarcina de
gradinarit, altele decat tunderea gazonului. Orice modificare a designului, sistemelor de si-
gurantd sau software-ului este interzisa. Utilizati acest produs numai cu accesoriile originale
fumizate de producator.

Pregatire

Purtati intotdeauna imbracaminte si incaltaminte de protectie atunci cand utilizati acest pro-
dus. Nu utilizati dispozitivul descult sau cu sandale deschise. Evitati purtarea de haine uzate,
largi sau haine cu curele sau panglici atarnate. Hainele largi se pot prinde in partile mobile
ale dispozitivului, putand provoca leziuni.

Inspectati cu atentie zona in care veti utiliza masina si indepartati toate obiectele care ar
putea cadea in ea, cum ar fi pietre, jucarii, unelte si crengi. Obiectele prinse pot deteriora
masina si pot fi, de asemenea, aruncate cu viteza mare, punand in pericol operatorul si zona
inconjuratoare.

Definiti zona de lucru cu un cablu de delimitare sau un sistem de delimitare virtual, in functie
de modelul produsului. Nu trasati cablul prin zone accesibile personalului neautorizat. Trasati
limita de Iucru astfel incét pantele, peretii si prapastiile sa fie in afara razei de actiune a robo-
tului. Tn pasajele inguste, respectati instructiunile privind latimile minime si trasarea cablului
de delimitare. In caz contrar, exista riscul ca robotul s se blocheze sau sé se ciocneasca
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de obstacole.

Inainte de utilizare, verificati intotdeauna aparatoarea, lamele si suruburile pentru uzura sau
deteriorare. InIocum p|esele uzate sau deteriorate, daca este necesar.

inainte de utilizare, venflcat| cablul de alimentare si prelungitorul pentru a depista eventuale
deteriorari sau uzura. Daca cablul se deterioreaza in timpul utilizarii, deconectatj-| de la sursa
de alimentare. Nu atingeti cablul inainte de a deconecta sursa de alimentare. Nu utilizat
aparatul daca cablul este deteriorat sau uzat.

Efectuati conexiunile de la reteaua electrica la o priza cu impamantare si protectie dife-
rentiald. Evitati conectarea la reteaua electricé folosind prelungitoare si prelungitoare de ca-
litate inferioara.

Instalare

Asezati statia de incércare pe o suprafata stabild si plana, intr-un loc care permite intrarea
si iesirea usoara din robot. Nu instalati in bélti, depresiuni sau zone inundabile. Tinej statia
departe de surse de caldura si materiale inflamabile.

Instalati bucla cablului de delimitare conform instructiunilor. Nu conectati bucla la alte sisteme
si nu modificati parametrii semnalului. Asigurati accesul la iazuri, piscine, pante abrupte si
drumuri - traseati cablul de delimitare care defineste zona de lucru astfel incét robotul s& nu
se loveasca de obstacole.

Utilizare

Evitati sa tundei iarba uda. Nu utilizati robotul de tuns iarba in timpul furtunilor sau ploilor
abundente. Nu utilizati robotul de tuns iarba in timp ce sistemul de irigatii functioneaza.

Nu utilizati pe pante excesiv de abrupte.

Nu utilizati dispozitivul cu capace sau carcase deteriorate.

Fit atenti cand pomiti aparatul si asigurati-va ca picioarele nu sunt pe elementul de taiere.
Nu r|d|cat| sinu |ncI|nat| masma in timpul pornirii sau functionarii. Nu fransportati masina cu
motorul porn|t Daci este necesara mutarea masinii, opriti masma asteptati pana cand lama
se opreste complet si apoi folositi ménerele de fransport.

Tineti mainile Si picioarele departe de piesele rotative. Nu introduceti ména sau picioarele
sub carcas. Nu atingeti piesele mobile.

Daca este necesar, apasati imediat butonul de OPRIRE DE URGENTA STOP. Apoi opriti
dispozitivul si deconectati-I dela statia de incarcare.

Asigurati-vé ca toate piesele mobile's-au oprit inainte de a curata, inspecta, repara sau lovi
dispozitivul cu un obiect stréin. Verificati dispozitivul pentru a depista eventualele deteriorari
si reparati-|, daca este necesar, inainte de a- repomni. Daca dispozitivul incepe sa vibreze ex-
cesiv, opriti-l imediat si verificati daca exista deteriorari, piese slabite sau reparatii necesare.
Nu acoperiti robotul sau statia de incarcare. Nu utilizati robotul in apropierea materialelor in-
flamabile. Nu dezactivati si nu ocoliti sistemele de S|guranta (senzori, buton de OPRIRE DE
URGENTA STOP, mcweton) Protejat|-va codul PIN si setarile antifurt, nu partajati informatii
de securitate cu utilizatori neautorizati.

Actualizirile de software trebuie efectuate numai din sursele indicate de producétor.

Nu modificati modulul radio incorporat al dispozitivului sau sistemul de bucla de inductie.
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Intretinere, transport si depozitare

Mentineti toate lamele si suruburile in stare buna pentru a asigura functionarea in siguranté
a unitatii.

Dupa ferminarea lucrului, verificati frecvent aparatoarea lamei pentru uzurd si deteriorari.
Obiectele prinse in lama pot patrunde in robot la viteze mari. Acest lucru poate deteriora robotul.
Aveti grija cand reglati dispozitivul pentru a evita prinderea degetelor intre lamele in miscare.
Dupé utilizare, lasatj intotdeauna dispozitivul oprit pentru a se raci inainte de a-| utiliza din
nou. Deconectati cablul de delimitare de la prizele statiei de incércare.

Aveti grija cand manlpulat| lamele, chiar si atunci cand actionarea este decuplata, deoarece
lamele se pot roti in continuare. Asteptatl intotdeauna pana cand lamele se opresc complet
inainte de a continua.

Inlocuiti piesele uzate sau deteriorate in timp util pentru a mentine siguranta. Folositi numai
piese de schimb si accesorii originale. Purtati manusi de protectie atunci cand inlocuii lamele.
Nu folositi un aparat de spélat cu presiune inalté pentru a curéta robotul sau statia de incarcare.
Inainte de transport sau depozitare pentru perioade lungi de timp, curatati robotul, fixati lamele
si deconectati statia de incarcare si sursa de alimentare de la retea. Depozitati intr-un loc uscat.
Nu [asati bateria complet descércata pentru perioade lungi de timp. Incarcati bateria inainte
de a o0 depozita.

Riscuri legate de zgomot

Dispozitivul este conceput pentru a reduce pe cét posibil riscul expunerii utilizatorului la zgo-
mot. Cu toate acestea, nu este posibil sa se elimine complet aceste pericole. In plus, perso-
anele din vecinatatea dispozitivului sunt, de asemenea, expuse la pericole legate de zgomot.
Riscul poate fi redus respectand urmatoarele instructiuni:

- utilizati produsul in conformitate cu scopul sau preconizat, asa cum este descris in instru-
ctiuni;

- asiurati-va ¢4 dispozitivul este in stare bun si este intretinut periodic;

- folosit cutite adecvate si bine ascutite;

- planifica-ti munca astfel incét sa poti face pauze frecvente.

Risc rezidual

Chiar daca sunt respectate toate masurile de siguranta in timpul functionérii, exista un risc
potential de accidentare. Din cauza designului produsului, pot aparea pericole si accidentari
din cauza functionarii necorespunzatoare, a intretinerii necorespunzétoare sau a impactului
neasteptat cu obiecte aruncate.

Instructiuni de siguranta pentru incércarea bateriei

Atentie! Inainte de incarcare, asigurati-va ca nu exista fisuri sau deteriorari ale corpului
sursei de alimentare, cablului si stecherului. Nu utilizati o statie de incarcare si o sursa de
alimentare defecte sau deteriorate! Folositi doar statia ‘de incarcare Si sursa de alimentare
fumizate fmpreuna cu bateria pentru a incarca bateria. Utilizarea unei alte surse de alimen-
tare sau a unei alte statii de incércare poate provoca un incendiu sau deteriorarea uneltei.
Nu incarcati bateria in apropierea surselor de céldura si nu acoperiti statia de incarcare si
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sursa de alimentare. Incércati bateria numai intr-un loc uscat si ventilat, ferit de persoanele
neautorizate, in special de copii. Nu utilizati statia de incarcare si sursa de alimentare fara
supravegherea constanta a unui adult! Dacé trebuie s parasiti zona de incarcare, deconec-
tati statia de incarcare scotand sursa de alimentare din priza de perete. Daca se degaja fum,
un miros neobisnuit etc., deconectati imediat statia de incércare si sursa de alimentare de la
sursa de alimentare.

Dispozitivul este livrat cu o baterie descarcata, asa cé inainte de utilizare, aceasta trebuie
incarcata conform procedurii descrise mai jos, utilizand statia de incarcare si sursa de ali-
mentare incluse. Bateriile Li-ion nu prezinta asa-numitul ,efect de memorie”, permitandu-le
sa fie reincarcate in orice moment. Cu toate acestea, se recomanda descarcarea bateriei in
timpul functionarii normale si apoi incércarea acesteia la capacitate maxima. Daca, din cau-
za naturii functionarii, acest lucru nu este posibil la fiecare cateva sau zeci de cicluri, aceasta
trebuie reincarcata cel putin la fiecare cateva sau zeci de cicluri. In niciun caz, bateriile nu
trebuie descarcate prin scurtcircuitarea electrozilor, deoarece acest lucru provoaca daune
ireversibile! De asemenea, nu verificati starea de incarcare a bateriei prin scurtcircuitarea
electrozilor si verificarea existentei scanteilor.

Nu dezasamblati si nu perforati carcasa bateriei. Nu aruncati bateria in foc. Scoateti imediat
din uz o baterie deteriorata, umflatd sau supraincalzita si duceti-o la un centru de service sau
la un centru de reciclare.

Depozitarea bateriei

Pentru a prelungi durata de viata a bateriei, asigurati conditii adecvate de depozitare. Bateria
poate rezista la aproximativ 500 de cicluri de incarcare-descarcare. Bateria trebuie depozi-
taté la o temperatura cuprinsa intre 0 si 30 de grade Celsius, cu o umiditate relativa de 50%.
Pentru depozitarea pe termen lung, incarcati bateria la aproximativ 80% din capacitate. Pen-
tru depozitarea pe termen lung, reincércati bateria periodic, aproximativ o data pe an. Evitati
descarcarea excesiva a bateriei, deoarece acest lucru ii va scurta durata de viaté si poate
provoca daune ireversibile.

In timpul depozitarii, bateria se va descarca treptat din cauza scurgerilor. Procesul de au-
todescarcare depinde de temperatura de depozitare; cu cat temperatura este mai mare, cu
atét descarcarea este mai rapida. Depozitarea necorespunzatoare a bateriilor poate duce
la scurgeri de electrolit. In cazul unei scurgeri, izolati scurgerea cu un agent de neutralizare.
Dacé electrolitul intré in contact cu ochii, clétiti bine cu apa si solicitati imediat asistenta me-
dicald. Nu utilizati o unealta cu o baterie deteriorata.

Cand bateria este complet uzata, aceasta trebuie dusa la un centru specializat de eliminare
a deseurilor.

Transportul bateriillor

Bateriile litiu-ion sunt considerate din punct de vedere legal materiale periculoase. Utilizatorul
dispozitivului cu baterie il poate transporta pe drum. Nu sunt necesare cerinte suplimentare.
Daca transportul este externalizat catre terti (de exemplu,_prin curier), trebuie respectate
reglementarile privind transportul materialelor periculoase. Inainte de expediere, va rugam
sa consultati o persoana calificata.
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Este interzisa transportul dispozitivelor cu baterii deteriorate. In timpul transportului, bateriile
scoase trebuie scoase din unealta, iar contactele expuse trebuie protejate, de exemplu, cu
banda izolatoare. Bateriile trebuie fixate in ambalaj astfel incat s nu se miste in interiorul
ambalajului in timpul transportului. De asemenea, trebuie respectate reglementarile nationa-
le privind transportul materialelor periculoase.

SERVICII DE PRODUSE

Pregatirea pentru muncé

Produsul trebuie despachetat si toate materialele de ambalare trebuie indepartate. Se recomanda pastrarea tuturor materialelor
de ambalare pentru utilizare ulterioara in timpul transportului sau depozitari.

Verificati daca nicio parte a produsului nu a fost deteriorata in timpul transportului. Orice deteriorare observata, cum ar fi crapaturi
sau deformdri, va descalifica produsul pentru utilizare ulterioara pana la repararea sau inlocuirea pieselor deteriorate.

Se recomanda agezarea tuturor pieselor pe o suprafata pland, dura si curata.

Tn timpul |nstalar|| trebuie purtat echipament individual de protectie, cum ar fi imbracaminte de protectie, manusi si ochelari de
protectie.

Noti: Inainte de a instala dispozitivul, asigurati-va ca este oprit si deconectat de la statia de incarcare.

Instalarea statiei de incarcare (V)

Statia de incarcare poate fi amplasatd langa casa sau garaj, aproape de o sursa de alimentare. Cand asezati cablul de delimita-
re, lasati cel putin 1 m de sectiune dreapta, fara colturi si obstacole in fata statiei de incarcare, pentru a permite robotului s& se
parcheze corect in statie (VI).

Statia de incarcare trebuie amplasata pe o suprafata pland. Nu poate fi amplasata pe o suprafata inclinata sau in orice loc unde
componentele sale s-ar putea indoi. Se recomanda ca statia de incarcare sa fie amplasata in raza de acoperire a unei refele
wireless pentru a asigura o comunicare corecta cu robotul de tuns iarba.

Se recomanda ca sursa de alimentare sa fie amplasata pe perete la o inaltime de cel putin 30 cm, iar cablul acesteia s fie dirijat
in afara zonei de operare a masinii de tuns iarba. Asigurati-va ca cablul de alimentare nu este incurcat sau intins.

Statia de incarcare poate fi echipatd cu garajul YT-852094 (disponibil separat), adica un acoperis care ofera protectie suplimen-
tara pentru statie si robotul de tuns iarba impotriva ploii si a factorilor externi.

Instalarea cablului de delimitare

Asezati cablul de delimitare intr-o bucla n jurul zonei de lucru. Nu uitati sa mentineti o distanté de 25 cm intre cablu si orice perete
sau alte obstacole (V). In acest scop, puteti utiliza ruleta de masurare inclusa (VIl), care trebuie decupata din ambalaj. Daca
obstacolul este la acelasi nivel cu gazonul si masina de tuns iarba poate trece in siguranta peste el, cum ar fi o alee de acces sau
un trotuar, este suficient un spatiu de 8 cm intre obstacol i cablul de delimitare (VIII).

Dezlipiti aproximativ 10 mm de izolatie de la un capat al firului de delimitare (IX). Conectati un capét al firului de delimitare la
terminalul ROSU (iesirea firului OUT), apoi introduceti firul prin fanta din baza statiei de incércare (X).

Taiati excesul de fir. Indepartati aproximativ 10 mm de izolatie de la celalalt capat al firului, apoi conectati-I la terminalul NEGRU
(intrarea firului IN).

Dupé asezarea buclei cablului de delimitare, fixati-o pe sol folosind cuie. Fixati cuiele la o distantd de aproximativ 80 cm (XI),
folosind un ciocan (disponibil separat) (XII).

Pentru a evita obstacolele, arbustii sau copacii, puteti aseza cablul de delimitare in forma de insula (XIII). Nu uitati s& mentineti
o latime minimd de 0,8 m (XIV) pentru ca robotul de tuns iarba sa se poata deplasa. La colturi, cablul de delimitare trebuie sa
formeze un unghi de 90 de grade sau mai mare pentru a permite robotului sa treaca lin (XV).

Daca cablul este pozat pe 0 zona in panta, retineti ca panta maxima poate fi de 36%.

Daca este necesar, setul poate fi echipat cu accesorii suplimentare (disponibile separat): cablu de delimitare YT-852095, pini de
cablu YT-852097, conectori de cablu YT-852098.

Incércarea bateriei

Nota: Inainte de a conecta sursa de alimentare la reteaua electrica, asigurati-va ca firul de delimitare este corect pozat si ca sursa
de alimentare este conectata corespunzétor la statia de incarcare. Curatati statia de incarcare si bornele acesteia de murdarie si
praf folosind o lavetd moale si uscata.

Dispozitivul are un indicator de incarcare a bateriei incorporat - un indicator luminos marcat cu simbolul bateriei. Cu cét sunt mai
multe indicatoare luminoase, cu atét bateria este mai incarcata. Dacd indicatoarele luminoase sunt stinse, inseamna ca bateria
este descdrcata.

Conectati sursa de alimentare la statia de incércare si apoi sursa de alimentare la o priza.

Nota: Dac LED-ul verde se aprlnde dupa conectarea statiei de incarcare la reteaua electrica, indica faptul ca bateria este com-
plet incarcatd. In acest caz, incércarea nu va incepe.
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Conectati adaptorul de alimentare la o priza. Indicatorul LED de pe baza de incarcare va lumina verde intens. Culoarea luminii
indicatoare poate indica diferite stari ale robotului, asa cum se aratd in tabel:

Indi luminos LED Sens Solutie
. . Verificati daca sursa de alimentare este conectata corect la
Nu'se aprinde Fara curent statia de alimentare si la sursa de ali e.
Lumina verde constanta Bateria robotului este complet incarcata
Lumina verde intermitenta Bateria robotului se incarcd

Verificati dacd ambele capete ale cablului de delimitare sunt
Lumin rosie intermitenta Cablul de delimitare nu este conectat corect sau este rupt | conectate corect la prizele statiei de incarcare. Verificati daca
firul nu este rupt.

Nota: Pentru a reduce consumul de energie, semnalul cablului de delimitare este dezactivat in timp ce bateria se incarca. Sem-
nalul va fi restabilit cand robotul pardseste statia de incarcare. Pentru a prelungi durata de viata a bateriei, statia de incarcare va
opri incarcarea dupd ce bateria atinge 100% si va relua incarcarea cand tensiunea scade la 95%.

Setarea inéltimii de téiere (XVI)
Masina robotizata de tuns iarba este echipata cu un buton care vé permite sa reglati rapid si usor inaltimea de taiere. Rotiti butonul

pentru a seta inaltimea doritd. Sdgeata de pe buton indica inaltimea curenta.

Atentie! Daca trebuie s& modificati inaltimea de taiere in timpul functionarii, opriti intotdeauna masina, asteptati ca lama sa se
opreasca din rotire si apoi continuati sa modificati inaltimea de téiere. Angrenarea accidentald a lamei in timp ce modificati inalti-
mea de taiere poate duce la vatamari grave.

Lucrul cu un robot de cosit

Inainte de a incepe lucrul, pregatiti zona care urmeaza sa fie tunsa. Verificati dacé zona de tuns nu prezinté obstacole care ar
putea fi prinse in lamé si deteriorate sau aruncate, reprezentand un pericol pentru operator sau pentru trecatori.

Verificati zona de lucru pentru a vedea daca existé cabluri electrice care ar putea fi taiate de lama. Deteriorarea unui cablu electric
creeaza un pericol de electrocutare, care poate duce la vatamari corporale grave sau chiar deces.

Asigurati-vé ca in zona de lucru nu se afla persoane din jur, in special copii sau animale de companie. Dacé apar astfel de per-
soane in timpul functiondrii, opriti imediat masina si avertizati persoanele prezente cu privire la pericol.

Verificati lungimea ierbii si reglati inéltimea de cosire. Nu taiati niciodatd mai mult de 1/3 din lungimea ierbii. Daca iarba este
foarte inalta, tundeti-o in etape Tundetl regulat, a3|gurandu -va ca inaltimea ierbii nu depaseste capacitatea masinii de tuns iarba.
Nu tundeti niciodata iarba uda. larba uda tinde sa se lipeasca in camera lamei, ceea ce poate afecta funct|onarea corectd a ma-
sinii de tuns iarba robotizate. De asemenea, iarba uda poate provoca alunecarea si caderea utilizatorului.

Inspectati toate componentele masinii de tuns iarba robotizate inainte de utilizare. Dacé observati deteriordri, nu incercati sa
utilizati masina de tuns iarba pana cand nu a fost reparata sau inlocuita. Verificati dac orificiile de ventilatie sunt libere. Dacé este
necesar, curdtati-le cu o perie moale sau o pensula. Nu utilizati obiecte ascutite sau metalice.

Verificati daca imbindrile cu suruburi sunt slabite. Strangeti dacd este necesar.

Verlflcatl daca méanerele de transport sunt curate si féra grasime si alti contaminanti. Dacd este necesar, curatati-le cu o lavetd moale.
Tn timpul functionarii, functionarea dispozitivului 'trebuie verificata periodic pentru a reduce riscul de acmdente

Dupa terminarea lucrului, oprm dispozitivul, asteptati ca lama sa se opreasca si dispozitivul sa se réceasca. Tnainte de a efectua
intretinerea.

Atentie! Daca un obiect strain loveste robotul in timpul functionaril, opriti imediat dispozitivul, asteptati ca lama sa se opreasca si
mecanismul sd se raceasca. Apoi, inspectati dispozitivul pentru a depista eventuale deteriorari. Daca se detecteaza o deteriorare,
nu continuati operarea pana cand nu a fost reparatd. Vibratiile excesive in timpul functiondrii pot fi cauzate de deteriorarea robo-
tului. Opriti operarea, opriti dispozitivul si inspectati produsul.

Conectarea la o refea fara fir

Instalati aplicatia mobila dedicatad pe smartphone scanand codul QR inclus in manual, corespunzator sistemului dvs. de operare.
Urmati instructiunile afisate in aplicatie pentru a conecta dispozitivul la reteaua wireless.

Pornirea robotului de cosit

Asezati robotul de tuns iarba pe o suprafata pland, uniforma si fermd. Asigurati-va ca zona de lucru este liberd de orice obstacole
pe care lama le-ar putea atinge.

Unealta functioneaza cu baterie si nu va porni daca bateria este descarcatd sau instalatd incorect.

Cand porniti robotul de tuns iarba pentru prima data, verificati dacd zona de lucru este conectata corect. Setati inédltimea de téiere
la maxim (60 mm). Plasati robotul de tuns iarba in zona de lucru.

Apasati butonul de alimentare (a) de pe panoul de control (IV) pentru a porni dispozitivul. La prima utilizare, introduceti codul PIN
0000 apasénd butonul OK de patru ori in timp ce fiecare 0 clipeste pe afisaj. Codul PIN poate fi modificat. Procedura de modificare
a codului PIN este descrisa mai tarziu in acest manual. Dacé codul PIN este introdus gresit de 10 ori la rand, va suna o alarma
si robotul se va opri.
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Nota: Robotul se va opri automat daca nu se ia nicio masura suplimentara dupa pornirea dispozitivului de la intrerupatorul de
alimentare.

Apasati butonul START si apoi OK pentru a porni robotul.

Apasati butonul HOME si apoi OK pentru a parca robotul in statia de incércare. .

Masina robotizata de tuns iarba va functiona continuu pana cand bateria se descarca. In acel moment, se va intoarce la statia de
incarcare. Dupd finalizarea incarcarii, robotul va relua automat tunderea gazonului sau va réméane in statia de incércare, conform
programului de tundere setat.

SETARI

Schimbarea codului PIN (XVIl)

Pentru a schimba codul PIN, apésati si mentineti apasate butoanele START si HOME timp de 3 secunde. Simbolul lacatului va
clipi pe afisaj. PIN1 va apérea pe afisaj, indicand faptul ca trebuie sa introduceti codul PIN curent. Folositi tastele sageatd sus
si jos pentru a introduce cifrele codului PIN curent, confirméand fiecare cifra cu butonul OK. PIN2 va aparea pe afisaj, indicand
faptul ca trebuie sa introduceti un nou cod PIN. Introduceti noul cod PIN. Simbolul IdLE va aparea pe afisaj, confirménd cé noul
cod PIN a fost setat corect.

Schimbarea datei si orei (XIX)

Setarea corectd a datei si orei va permite sa introduceti programul de lucru al robotului de tuns iarba. Pentru a seta anul, apasati si
mentineti apasat butonul START timp de 5 secunde pana cand simbolul ceasului si cifrele anului apar pe afisaj, de ex., 2025. Uti-
lizati tastele sageata sus si jos pentru a introduce cifrele anului. Confirmati selectia cu butonul OK. Cifrele lunii si zilei vor aparea

ex., 13:25. Introduceti orele si minutele si confirmati selectia cu butonul OK. Simbolul IdLE va aparea apoi pe afisaj, confirmand
ca noua data si ora au fost setate corect.

Modificarea orei de incepere a cosirii

Ora implicitd de incepere a cosirii este 9:00 a.m. Pentru a o modifica, apasati si mentineti apasat butonul START si butonul cu
simbolul setarilor timp de 3 secunde.

Folositi tastele sageata sus si jos pentru a introduce cifrele orei si apasati OK pentru a confirma. Simbolul IdLE va aparea pe afisaj
si se va auzi un semnal sonor, confirmand cd noua ord implicita de incepere a cosirii a fost setata corect.

Modificari ale timpului zilnic de cosit

Timpul implicit de cosire zilnica este de 8 ore. Orele de functionare variaza de la 1 la 24 de ore. Pentru a modifica timpul de func-
tionare, apasati si mentineti apasat butonul de setari timp de 3 secunde.

Folositi tastele sageata sus si jos pentru a introduce orele de functionare si confirmati cu butonul OK. Simbolul IdLE va apérea pe
afisaj si se va auzi un semnal sonor, confirménd ca noul timp implicit de cosire zilnicé a fost setat corect.

Modificarea numdrului de zile lucratoare pe sdptdmana

Numérul implicit de zile Tn care robotul lucreaza pe saptdmana este 5. Puteti alege intre 3, 5 sau 7. Pentru a modifica numarul de
zile, apasati si mentineti apasat butonul de setari timp de 3 secunde.

Folositi tastele sageata sus si jos pentru a introduce numarul de ore de functionare si confirmati selectia cu butonul OK. Simbolul
IdLE va apérea pe afisaj si se va auzi un semnal sonor, confirmand c& noul numéar implicit de zile de functionare pe séptamana
a fost setat corect.

Modificarea setdrii senzorului de ploaie

Senzorul de ploaie permite robotului s& opreascd automat tunderea gazonului si sa se parcheze in statia de incarcare atunci cand
detecteaza ploaie. Timpul dupa care robotul isi reia functionarea poate fi setat in aplicatia mobila.

Apasati si mentineti apasat butonul HOME timp de 3 secunde. Afisajul va afisa RAIN - setarile senzorului de ploaie. Apasati OK
pentru a deschide meniul de setri. Pe afisaj, puteti selecta ON (activat) sau OFF (dezactivat) si confirmati selectia apasand OK.

Modificarea setarii multi-zona

Functia de zone multiple va permite sa incepeti tunderea secventiala din diferite puncte de pornire. Punctele de pornire persona-
lizate pot fi setate in aplicatia mobild selectand un procent din lungimea cablului de delimitare. De exemplu, setarea unei valori de
40% pentru zona unu fnseamna cd robotul va tunde mai intai zona de 40% din lungimea cablului de delimitare, urmaté de restul
zonelor de gazon. Modelele YT-852091 si YT-852092 va permit s setati 2 puncte de pornire, in timp ce YT-852093 va permite
s& setati 4 puncte de pornire.

Tineti apasat butonul HOME timp de 3 secunde. Pe afisaj va aparea RAIN. Utilizati butoanele sageata sus si jos pentru a comuta
setarea la ZONE (functie multi-zond). Apasati OK pentru a deschide meniul de setari. Pe afisaj, puteti selecta ON (activat) sau
OFF (dezactivat) si confirma selectia apasand OK.
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Actualizare software

Puteti actualiza software-ul dispozitivului la cea mai recenta versiune utilizand aplicatia mobila. Robotul este echipat cu functio-
nalitate FOTA (Firmware Over The Air), care permite actualizari de software wireless. Pentru actualizare, asigurati-va ca robotul
este conectat la o retea wireless si urmati pasii descrisi in aplicatie.

INTRETINEREA PRODUSELOR

Nota: Inainte de a efectua orice operatiune de intretinere, asigurati-va ca produsul este oprit si deconectat de la statia
de incarcare.

Purtati intotdeauna ménusi de protectie in timpul tuturor activittilor de intretinere.

Daca vreo operatiune de intretinere nu este descrisa in manual, inseamna cd aceasta trebuie efectuata la un centru de service
autorizat de producator.

Produsul trebuie curatat dupd fiecare utilizare. Indepartatl resturile de iarba cu o perle moale, 0 pensula sau o laveta. Curatati
orificiile de ventilatie, aS|gurandu -va ca acestea nu sunt obstructionate. Murdaria mai persistenta poate fi indepértata cu un jet de
aer la o presiune de maximum 0,3 MPa. Nu utilizati niciodatd substante chimice, alcaloizi, abrazivi sau detergenti agresivi pentru
a curdta produsul. Produsul nu trebuie curatat cu jet de apa sau prin scufundarea in apa.

Verificati uzura si deteriorarea lamelor masinii de tuns iarba robotizate. Daca observati uzurd sau deteriorare excesiva, inlocuiti
lamele. Inlocum intotdeauna lama cu una orlglnala identicd cu cea instalatd initial pe dlspozmv Utilizarea exclusiva a pieselor de
schimb orlgmale asigura 3|guranta produsului. inlocuirea lamelor trebuie efectuata de catre un utilizator experimentat. In caz de
dubii, contactati un centru de service autorizat al producatorului.

Folosind o surubelnita, desurubati surubul de fixare a cutitului. Scoateti vechiul cutit. Curétati suportul cutitului, daca este nece-
sar. Instalati noul cutit, acordand atentie directiei lamei. Fixati cutitul strdngénd ferm surubul. Inlocuiti intotdeauna setul de cutite
pentru a asigura functionarea lind a lamei rotative. Daca este necesar, setul poate fi suplimentat cu seturi suplimentare de cutite
YT-852096 (disponibile separat).

Dupa fiecare utilizare si curatare a lamelor, acoperiti muchiile tdietoare cu un strat subtire de ulei de masina usor. Acest lucru va
reduce coroziunea si va prelungi durata de viata a lamelor. Dacd tunderea ierbii se face zilnic, lamele trebuie inlocuite la fiecare
sase saptamani. Acest lucru va asigura functionarea corecté a masinii de tuns iarba robotizate si o tundere uniforma a gazonului.
Dupa utilizare, curdtati dispozitivul de iarba si resturi. Aveti grija in special la curatarea rotilor pentru a preveni blocarea sau re-
strictionarea mobilitatii dispozitivului.

Daca cablul de alimentare al statiei de incarcare este deteriorat, acesta trebuie inlocuit de un centru de service autorizat al pro-
ducatorului. Cablul nu poate fi reparat si trebuie inlocuit. Lucrul cu un cablu deteriorat este interzis.

DEPOZITAREA $I TRANSPORTUL PRODUSELOR

Nota: Opriti si deconectati intotdeauna produsul inainte de a-| depozita sau transporta. Curatati conform instructiunilor.

A se pastra intr-un loc intunecat, uscat si bine ventilat. A nu se lasa la indemana copiilor. Depozitati produsul la o temperatura
cuprinsa intre 10 si 30 de grade Celsius. Se recomanda depozitarea produsului in ambalajul original sau in alt ambalaj protector
impotriva prafului.

Tnainte de a transporta produsul, setati inaltimea de taiere la cea mai inalta setare. Transportati produsul tinandu-I de manere. in
timpul transportului, protejati produsul de |mpactur| si vibratii puternice. Fixati produsul pentru a preveni alunecarea sau rastur-
narea in timpul transportului.

Depanare
Mai jos este un tabel cu problemele si posibilele solutii ale acestora:

Cod de eroare | Cauza Solutie

1. Plasati robotul de cosit in zona de lucru.

2. Verificati dac firele sunt instalate corect in priza cu conectorii rosu si negru.

3. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producétorului.

1. Opriti dispozitivul si mutati-| intr-o zona fara obstacole.

2. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.

3. Dacé eroarea persista, opriti dispozitivul, rotiti robotul astfel incat lama sa fie orientata in sus si
verificati daca exista ceva care blocheaza rotirea rotilor.

4. Indepanatl factorul de blocare, rotiti robotul in pozma de lucru, porniti dispozitivul si apasati START
si apoi OK.

1. Opriti dispozitivul.

2. Tntoarceti robotul astfel incat lama s fie orientaté in sus si verificati daca existd obstacole in rotatia
capului lamei. Daca capul sau motorul sunt deteriorate, contactatl centrul de service al producatorulm.
E3 Rotatia blocata a capului de taiere 3. Indepértati factorul de blocare.

4. Rotiti robotul in pozitia de lucru si mutati-l intr-o zona de lucru cu iarba mai scurtd sau mériti inaltimea
de téiere.

5. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.

1 Robotul de cosit este in afara zonei de
lucru

E2 Tractiunea rotilor blocata
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Cod de eroare

Cauza

Solutie

1. Opriti dispozitivul.
2. Mutati robotul intr-o zond férd obstacole.
3. Scoateti capacul superior si verificati magnetii de pe interiorul capacului. Dac lipsesc magneti,

E4 Senzorul de impact este inca activ contactati centrul de service al producatorului.
4. Daca magnetii sunt instalati corect, verificati dacd conexiunea de cauciuc dintre capac si robotul de
cosit este fixatd. Dacd este slabita, strangeti-o.
5. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.
1. Opriti dispozitivul.
2. Mutati robotul intr-o zona fara obstacole.
. 3. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.
B Robotul de cosit este ridicat 4. Dacd eroarea persistd, opriti dispozitivul.
5. Intoarceti robotul cu lama in sus si verificati dacé existd ceva care cauzeaza patinarea rofji din faté.
6. Indepértati blocajul si rotiti robotul in pozitia de lucru. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.
1. Rotiti robotul in pozitia de lucru.
E6 Robotul este rotit cu lama in sus 2. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.
3. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producatorului.
1. Opriti dispozitivul.
2. Verificati dacd panta zonei de lucru nu depéseste limita admisa.
E7 Senzor de inclinare mereu activ 3. Mutati robotul pe o suprafata plana.
4. Porniti dispozitivul si apasati START si apoi OK.
5. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producétorului.
1. Verificati daca existd 1 m de spatiu liber in fata statiei de incarcare.
e 2. Verificati dacd statia de incarcare este amplasata pe o suprafata plana si dreapta.
B8 Eroare de parcare [a stalfa de incarcare 3. Verificati dacd statia de incarcare nu este stramba.
4. Daca eroarea persista, contactati centrul de service al producatorului.
) . 1. Mutati robotul intr-o zond fara obstacole.
E9 Robotul de tuns iarba este blocat In loc 2. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producatorului.
1. Verificati temperatura bateriei. Dacd este prea mare, asteptati pana se réceste. Daca este prea micd,
BP Protectia bateriei asteptati pana cand temperatura depaseste 5°C.
2. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producatorului.
1. Asezati robotul de tuns iarba in zona de lucru. Verificati indicatorul luminos de pe statia de incércare.
. - Daca este rosu, inseamné cé firul de delimitare nu este conectat corect la statia de incarcare.
Eft Niciun semnal pe cablul de defimitare 2. Daca cablul este conectat corect si lumina este inca rosie, verificati daca cablul este rupt.
3. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producétorului.
E12 Problema cu bateria Vé rugdm sa contactati centrul de service al producatorului.
e x 1. Verificati daca mufa de incércare este murdara.
Ef3 Problemé la incércare 2. Dacé eroarea persista, contactati centrul de service al producatorului.
- - 1. Reduceti zona de lucru la dimensiunea indicata in instructiuni.
Et4 Depésirea spafiului de lucru 2. Daca eroarea persista, contactati centrul de service al producatorului.
x < 1. Opriti si porniti din nou dispozitivul.
EE Problema necunoscutd 2. Daca eroarea persistd, contactati centrul de service al producatorului.
« . 1. Lésati dispozitivul pornit timp de 10 minute.
LOCK Introducerea constantd a codului PIN 2. Dupa 10 minute, puteti introduce din nou codul PIN.

gresit

3. Daca ati uitat codul PIN, va rugam sa contactati centrul de service al producétorului.
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CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

El robot cortacésped es un dispositivo electronico disefiado para el cuidado automatico del césped. Su altura de corte ajustable
y su sistema de cuchillas garantizan un corte uniforme dentro del area designada. El dispositivo funciona con una estacion de
carga, a la que regresa automaticamente para recargar su bateria, lo que permite un funcionamiento totalmente auténomo.
Gracias a su conectividad inalambrica, el robot cortacésped se puede controlar mediante una aplicacion mévil. El funcionamiento
correcto, fiable y seguro del dispositivo depende de un uso adecuado; por lo tanto:

Antes de empezar a trabajar, lea todo el manual y consérvelo.

El proveedor no se responsabiliza de ninglin dafio o lesion resultante del uso del producto para fines distintos a los previstos, ni
del incumplimiento de las normas de seguridad o de las instrucciones de este manual. El uso del producto para fines distintos a
los previstos también anula la garantia del usuario.

EQUIPO

El producto se entrega completo, pero requiere preparacion antes de su uso, como se describe mas adelante en este manual. El

robot cortacésped incluye accesorios: una estacion de carga con cargador, clavijas de montaje, cuchillas y tornillos de repuesto,
cable delimitador y clavijas de alambre.

DATOS TECNICOS
Parametro Unidad de medida Valor
Numero de catalogo YT-852091 YT-852092 YT-852093
Tension nominal [VDC] 20 20 20
Ancho de corte [mm] 180 180 180
Altura de corte [mm] 20 - 60 20-60 20-60
Area méxima de trabajo [m?3 500 800 1000
Pendiente maxima del terreno [%] 36 36 36
Velocidad nominal [min] 2800 2800 2800
Longitud del alambre fronterizo [m] 130 170 200
Nivel de ruido
- Presion sonora LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Potencia sonora LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Clase de aislamiento eléctrico Il 1} 1l
Grado de proteccion IPX5 IPX5 IPX5
Masa [ka] 72 74 74
Bateria
- Tipo de bateria Li-lon Li-lon Li-lon
- Tension nominal/méaxima [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Capacidad / Energia [Ah]/ [Wh] 2136 4172 5/90
- Tiempo de carga [min] 95 75 85
- Tiempo de trabajo [min] 80 150 165
Estacion de carga
- Voltaje de entrada [VDC] 20 20 20
- Corriente de entrada [A] 11 3 3
- Voltaje de salida [VDC] 20 20 20
- Corriente de salida [A] 11 3 3
- Clase de aislamiento eléctrico 1l 1} 1l
- Grado de proteccion IPX4 IPX4 IPX4
Cargador
- Voltaje de entrada [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frecuencia de la red [Hz] 50760 50/60 50/60
- Potencia nominal W] 28 76 76
- Voltaje de salida [VDC] 20 20 20
- Corriente de salida [A] 11 3 3
- Clase de aislamiento eléctrico Il Il Il
- Grado de proteccion P67 P67 P67
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El valor de emisién de ruido declarado se ha medido mediante un método de prueba estandar y permite comparar herramientas.
Este valor puede utilizarse en una evaluacion preliminar de la exposicion.

Nota: Se deben establecer medidas de seguridad para proteger al operador y deben basarse en una evaluacion de la exposicién
en condiciones reales de uso (incluidas todas las partes del ciclo operativo, como el momento en que la herramienta esté apaga-
da o en ralenti y el momento de activacion).

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD PARA EL USO DE CORTADORAS DE CESPED
ROBOTICAS

iIMPORTANTE! Lea atentamente antes de usar y consérvelo para futuras consultas.

Ensefnanza

Antes del primer uso, lea atentamente todo el manual y consérvelo para futuras consultas.
Familiaricese con el uso correcto del dispositivo.

El dispositivo no debe ser utilizado por nifios ni por personas que no estén familiarizadas
con las instrucciones de uso. Este dispositivo no es un juguete. Puede ser utilizado por nifios
mayores de 8 afios y por personas con discapacidad fisica 0 mental, siempre que hayan
recibido la formacion adecuada y estén bajo la supervision de un adulto. La limpieza y el
mantenimiento no deben ser realizados por nifios.

Nunca use la cortadora de césped cerca de otras personas, especialmente nifios 0 masco-
tas. Antes de comenzar a trabajar, designe una zona de seguridad prohibida para personas
y mascotas. Programe el uso de la cortadora de césped para las horas en que las personas
0 los animales estén menos activos en el jardin.

Este dispositivo esta disefiado exclusivamente para el corte automatico de césped en en-
tornos residenciales, dentro de las areas de trabajo designadas. Este producto no debe utili-
zarse con fines comerciales. Uselo Unicamente para el fin previsto y segun la configuracion
del fabricante. No transporte objetos, nifios ni animales en el dispositivo. No utilice el robot
cortacésped para ninguna otra tarea de jardineria que no sea cortar el césped. Se prohibe
cualquier modificacion del disefio, los sistemas de seguridad o el software. Utilice este pro-
ducto Unicamente con los accesorios originales suministrados por el fabricante.

Preparacion

Use siempre ropa y calzado de proteccion al utilizar este producto. No utilice el dispositivo
descalzo ni con sandalias abiertas. Evite usar ropa desgastada, suelta o con correas o cintas
que cuelguen. La ropa suelta puede quedar atrapada en las piezas moviles del dispositivo
y causar lesiones.

Inspeccione minuciosamente el area donde se utilizara la méquina y retire todos los obje-
tos que puedan caer dentro, como piedras, juguetes, herramientas y ramas. Los objetos
atrapados pueden dafiar la maquina y, ademas, pueden salir despedidos a alta velocidad,
poniendo en peligro al operador y el area circundante.

Defina el rea de trabajo con un cable delimitador o un sistema de limites virtuales, segun
el modelo del producto. No pase el cable por zonas accesibles a personal no autorizado.
Coloque el limite de trabajo de modo que las pendientes, paredes y desniveles queden fuera
del alcance del robot. En pasillos estrechos, respete las directrices sobre anchuras minimas
y el tendido del cable delimitador. De lo contrario, existe el riesgo de que el robot se atasque
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o colisione con obstaculos.

Antes de usar, revise siempre la proteccion, las cuchillas y los tornillos para detectar desgas-
te 0 dafios. Reemplace las piezas desgastadas o dafiadas si es necesario.

Antes de usar, inspeccione el cable de alimentacion y el cable de extension para detectar
darios o desgaste. Si el cable se dafia durante el uso, desconéctelo de la fuente de alimen-
tacion. No toque el cable antes de desconectarlo de la corriente. No utilice el aparato si el
cable esta dafiado o desgastado.

Conecte el aparato a una toma de corriente con toma de tierra y proteccion diferencial. Evite
conectarlo a la red eléctrica con alargadores y regletas de baja calidad.

Instalacion

Coloque la estacion de carga sobre una superficie estable y nivelada, en un lugar que per-
mita entrar y salir facilmente del robot. No la instale en charcos, depresiones ni zonas inun-
dables. Mantenga la estacion alejada de fuentes de calor y materiales inflamables.

Instale el lazo del cable delimitador segun las instrucciones. No lo conecte a otros sistemas
ni altere los parametros de la sefial. Asegure el acceso a estanques, piscinas, pendientes
pronunciadas y caminos. Coloque el cable delimitador que delimita el area de trabajo de
forma que el robot no se tope con obstaculos.

Usar

Evite cortar el césped mojado. No lo utilice durante tormentas o lluvias intensas. No utilice el
robot cortacésped con el sistema de riego en funcionamiento.

No utilizar en pendientes excesivamente pronunciadas.

No utilice el dispositivo con cubiertas o carcasas darfiadas.

Tenga cuidado al encender el aparato y asegurese de que sus pies estén alejados del ele-
mento de corte.

No levante ni incline la maquina durante el arranque o el funcionamiento. No transporte la
magquina con el motor en marcha. Si es necesario mover la maquina, deténgala, espere a
que la cuchilla se detenga por completo y utilice las asas de transporte.

Mantenga las manos y los pies alejados de las piezas giratorias. No introduzca las manos ni
los pies debajo de la carcasa. No toque las piezas mdviles.

Si es necesario, presione inmediatamente el botdn de parada de emergencia. A continua-
cion, apague el dispositivo y desconéctelo de la estacion de carga.

Asegurese de que todas las piezas moviles se hayan detenido antes de limpiar, inspeccio-
nar, reparar o golpear el dispositivo con un objeto extrafio. Inspeccione el dispositivo para
detectar darios y reparelo si es necesario antes de reiniciarlo. Si el dispositivo comienza a
vibrar excesivamente, apaguelo inmediatamente y revise si hay dafios, piezas sueltas o si
necesita reparaciones.

No cubra el robot ni la estacion de carga. No lo utilice cerca de materiales inflamables. No
desactive ni anule los sistemas de seguridad (sensores, boton de parada de emergencia,
cerraduras). Proteja su codigo PIN y la configuracion antirrobo; no comparta informacion de
seguridad con usuarios no autorizados.

Las actualizaciones de software s6lo deben realizarse desde las fuentes indicadas por el
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fabricante.
No modifique el médulo de radio integrado del dispositivo ni el sistema de bucle de induccion.

Mantenimiento, transporte y almacenamiento

Mantenga todas las cuchillas y tornillos en buenas condiciones para garantizar que la unidad
funcione de manera segura.

Tras finalizar el trabajo, revise con frecuencia el protector de la cuchilla para detectar des-
gaste o dafios. Los objetos atrapados en la cuchilla pueden penetrar en el robot a alta velo-
cidad, lo que puede dafarlo.

Tenga cuidado al ajustar el dispositivo para evitar que sus dedos queden atrapados entre las
cuchillas en movimiento.

Después de usarlo, apague el dispositivo para que se enfrie antes de volver a usarlo. Des-
conecte el cable delimitador de las tomas de la estacion de carga.

Tenga cuidado al manipular las cuchillas, incluso con el accionamiento desacoplado, ya que
podrian seguir girando. Espere siempre a que se detengan por completo antes de continuar.
Reemplace las piezas desgastadas o dafiadas a tiempo para garantizar la seguridad. Utilice
unicamente repuestos y accesorios originales. Use guantes de proteccion al reemplazar las
cuchillas.

No utilice una hidrolavadora para limpiar €l robot o la estacién de carga.

Antes de transportarlo 0 aimacenarlo durante un periodo prolongado, limpie el robot, ase-
gure las cuchillas y desconecte la estacion de carga y la fuente de alimentacién de la red
eléctrica. Guardelo en un lugar seco.

No deje la bateria completamente descargada durante periodos prolongados. Carguela an-
tes de guardarla.

Riesgos relacionados con el ruido

El dispositivo esta disefiado para reducir al maximo el riesgo de exposicién del usuario al
ruido. Sin embargo, no es posible eliminar completamente estos peligros. Ademas, las per-
sonas cercanas al dispositivo también estan expuestas a riesgos de ruido.

El riesgo se puede reducir siguiendo estas pautas:

- utilizar el producto de acuerdo con su finalidad prevista, tal y como se describe en las
instrucciones;

- asegurarse de que el dispositivo esté en buen estado y reciba mantenimiento periédico;

- utilizar cuchillos adecuados y bien afilados;

- planifica tu trabajo de manera que puedas tomar descansos frecuentes.

Riesgo residual

Incluso si se siguen todas las precauciones de seguridad durante el funcionamiento, existe
un riesgo potencial de lesiones. Debido al disefio del producto, pueden producirse peligros y
lesiones debido a un uso 0 mantenimiento inadecuados o al impacto inesperado de objetos
lanzados.
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Instrucciones de sequridad para la carga de la bateria

jAdvertencia! Antes de cargar, asegurese de que la fuente de alimentacion, el cable y el
enchufe no estén agrietados ni dafiados. jNo utilice una estacion de carga ni una fuente de
alimentacion defectuosas o dafiadas! Utilice tinicamente la estacion de carga y la fuente de
alimentacion que se incluyen con la bateria para cargarla. El uso de una fuente de alimen-
tacion o estacion de carga diferente puede provocar un incendio o dafiar la herramienta. No
cargue la bateria cerca de fuentes de calor ni cubra la estacion de carga ni la fuente de ali-
mentacion. Cargue la bateria unicamente en un lugar seco y ventilado, fuera del alcance de
personas no autorizadas, especialmente nifios. jNo utilice la estacién de carga ni la fuente
de alimentacion sin la supervision constante de un adulto! Si necesita abandonar el area de
carga, desconecte la estacion de carga desenchufando la fuente de alimentacion de latoma
de corriente. Si se desprende humo, un olor inusual, etc., desconecte inmediatamente la
estacion de carga y la fuente de alimentacion de la fuente de alimentacion.

El dispositivo se entrega con la bateria descargada, por lo que antes de usarla, debe cargar-
se segun el procedimiento descrito a continuacion utilizando la estacion de carga y la fuente
de alimentacion incluidas. Las baterias de iones de litio no presentan el llamado ,efecto
memoria”, lo que permite recargarlas en cualquier momento. Sin embargo, se recomienda
descargar la bateria durante el funcionamiento normal y luego cargarla a su capacidad maxi-
ma. Si, debido a la naturaleza del funcionamiento, esto no es posible cada pocos o decenas
de ciclos, debe recargarse al menos cada pocos o decenas de ciclos. Bajo ninguna circuns-
tancia se deben descargar las baterias cortocircuitando los electrodos, ya que esto causa
darios irreversibles. Tampoco compruebe el estado de carga de la bateria cortocircuitando
los electrodos ni buscando chispas.

No desmonte ni perfore la carcasa de la bateria. No arroje la bateria al fuego. Retire inme-
diatamente de su uso una bateria dafiada, hinchada o sobrecalentada y llévela a un centro
de servicio o de reciclaje.

Almacenamiento de bateria

Para prolongar la vida util de la bateria, asegurese de almacenarla en condiciones adecua-
das. La bateria puede soportar aproximadamente 500 ciclos de carga y descarga. Debe
almacenarse a una temperatura de entre 0 y 30 grados Celsius, con una humedad relativa
del 50%. Para un almacenamiento prolongado, carguela aproximadamente al 80% de su
capacidad. Para un almacenamiento mas prolongado, recarguela periédicamente, aproxi-
madamente una vez al afio. Evite descargarla en exceso, ya que esto acortara su vida util y
podria causar dafios irreversibles.

Durante el aimacenamiento, la bateria se descargara gradualmente debido a fugas. El pro-
ceso de autodescarga depende de la temperatura de almacenamiento; a mayor tempera-
tura, mas rapida sera la descarga. El almacenamiento inadecuado de las baterias puede
provocar fugas de electrolito. En caso de fuga, conténgala con un agente neutralizador. Si el
electrolito entra en contacto con los 0jos, enjudguelos con abundante agua y busque aten-
cion médica inmediata. No utilice una herramienta con la bateria dafada.

Cuando la bateria esté completamente agotada, debera llevarse a un centro de eliminacion
de residuos especializado.
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Transporte de baterias

Las baterias de iones de litio se consideran legalmente materiales peligrosos. El usuario
del dispositivo con la bateria puede transportarla por carretera. No se requieren requisitos
adicionales. Si el transporte se subcontrata a terceros (por ejemplo, mediante mensajeria),
se debe cumplir la normativa sobre el transporte de materiales peligrosos. Antes del envio,
consulte con un técnico cualificado.

Esta prohibido transportar dispositivos con baterias dafiadas. Durante el fransporte, las ba-
terias extraidas deben retirarse de la herramienta y los contactos expuestos deben prote-
gerse, por ejemplo, con cinta aislante. Las baterias deben estar bien sujetas en el embalaje
para que no se muevan durante el transporte. También deben cumplirse las normativas
nacionales sobre el transporte de materiales peligrosos.

SERVICIO DE PRODUCTO

Preparandose para el trabajo

Se debe desembalar el producto y retirar todo el material de embalaje. Se recomienda conservarlo para su posterior uso durante
el transporte o almacenamiento.

Compruebe que ninguna pieza del producto haya sufrido dafios durante el transporte. Cualquier dafio observado, como grietas o
deformaciones, impedira su uso hasta que se reparen o sustituyan las piezas dafiadas.

Se recomienda colocar todas las piezas sobre una superficie plana, dura y limpia.

Durante la instalacion, se debe usar equipo de proteccion personal, como ropa protectora, guantes y proteccion para los 0jos.
Nota: Antes de instalar el dispositivo, asegurese de que esté apagado y desconectado de la estacion de carga.

Instalacién de la estacion de carga (V)

La estacion de carga puede ubicarse cerca de su casa o garaje, cerca de una fuente de energia. Al tender el cable delimitador,
deje al menos 1 m de seccion recta libre de esquinas y obstaculos delante de la estacion de carga para que el robot pueda
estacionarse correctamente (VI).

La estacion de carga debe colocarse sobre una superficie nivelada. No debe colocarse sobre una superficie inclinada ni en nin-
gun lugar donde sus componentes puedan doblarse. Se recomienda que la estacion de carga esté ubicada dentro del alcance de
una red inaldmbrica para garantizar una comunicacion adecuada con el robot cortacésped.

Se recomienda colocar la fuente de alimentacion en la pared a una altura minima de 30 cm y que el cable pase fuera del area de
operacion del cortacésped. Asegurese de que el cable de alimentacion no esté enredado ni estirado.

La estacion de carga puede equiparse con el garaje YT-852094 (disponible por separado), es decir, un techo que proporciona
proteccion adicional a la estacion y al robot cortacésped contra la lluvia y otros factores externos.

Instalacion del cable delimitador

Coloque el cable delimitador formando un bucle alrededor del area de trabajo. Recuerde mantener una distancia de 25 cm entre
el cable y cualquier pared u otro obstaculo (VI). Para ello, puede usar la cinta métrica incluida (VII), que debe recortar del emba-
laje. Si el obstaculo esta a nivel del césped y el cortacésped puede pasar por encima con seguridad, como una entrada o una
acera, basta con dejar una distancia de 8 cm entre el obstaculo y el cable delimitador (VIII).

Pele aproximadamente 10 mm de aislamiento de un extremo del cable delimitador (IX). Conecte un extremo del cable delimitador
al terminal ROJO (salida del cable de SALIDA) y luego pase el cable por la ranura de la base de la estacion de carga (X).

Corte el cable sobrante. Pele aproximadamente 10 mm de aislamiento del otro extremo del cable y conéctelo al terminal NEGRO
(entrada del cable IN).

Tras colocar el lazo del cable delimitador, fijelo al suelo con estacas. Coloque las estacas a una distancia aproximada de 80 cm
(X1) con un martillo (disponible por separado) (XII).

Para evitar obstaculos, arbustos o arboles, puede colocar el cable delimitador en forma de isla (XIIl). Recuerde mantener un
ancho minimo de 0,8 m (XIV) para que el robot cortacésped pueda circular. En las esquinas, el cable delimitador debe formar un
angulo de 90 grados 0 mas para que el robot pueda pasar con fluidez (XV).

Si el cable se coloca en una zona inclinada, tenga en cuenta que la pendiente méxima puede ser del 36%.

Si es necesario, el conjunto puede equiparse con accesorios adicionales (disponibles por separado): cable delimitador YT-
852095, pasadores de cable YT-852097, conectores de cable YT-852098.

Cargando la bateria

Nota: Antes de conectar la fuente de alimentacion a la red eléctrica, asegtrese de que el cable delimitador esté correctamente
tendido y de que la fuente de alimentacion esté correctamente conectada a la estacion de carga. Limpie la estacion de carga y
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sus terminales con un pafio suave y seco para eliminar la suciedad y el polvo.

El dispositivo cuenta con un indicador de carga de bateria integrado: una luz indicadora con el simbolo de una bateria. Cuantas
mas luces indicadoras haya, més cargada estara la bateria. Si las luces indicadoras estan apagadas, significa que la bateria
esta descargada.

Conecte la fuente de alimentacion a la estacion de carga y luego la fuente de alimentacion a una toma de corriente.

Nota: Si el LED verde se enciende después de conectar la estacion de carga a la red eléctrica, indica que la bateria esta com-
pletamente cargada. En este caso, la carga no comenzara.

Conecte el adaptador de corriente a una toma de corriente. El indicador LED de la base de carga se iluminara en verde brillante.
El color de la luz indicadora puede indicar diferentes estados del robot, como se muestra en la tabla:

Luz indicadora LED Significado I

. . . Compruebe que la fuente de alimentacion esté conectada
No se enciende Sin energia correctamente a la central y a la fuente de alimentacion.
Luz verde fija La bateria del robot esta comy te cargada
luz verde intermitente La bateria del robot se esta cargando

. . Compruebe que ambos extremos del cable delimitador estén
luz roja intermitente S;t(a':artg; delimitador no esté conectado comectamente o correctamente conectados a las tomas de la estacion de car-
ga. Compruebe que el cable no esté roto.

Nota: Para reducir el consumo de energia, la sefial del cable delimitador se desactiva mientras la bateria se carga. La sefial se
restablecera cuando el robot salga de la estacion de carga. Para prolongar la vida util de la bateria, la estacion de carga dejara
de cargar cuando esta alcance el 100% y la reanudara cuando el voltaje baje al 95%.

Ajuste de la altura de corte (XVI)
El robot cortacésped esta equipado con una perilla que permite ajustar la altura de corte rapida y facilmente. Gire la perilla para
establecer la altura deseada. La flecha de la perilla indica la altura actual.

jAdvertencia! Si necesita cambiar la altura de corte durante el uso, apague siempre la maquina primero, espere a que la cuchilla
deje de girar y luego proceda a cambiar la altura de corte. Activar la cuchilla accidentalmente mientras se cambia la altura de
corte puede causar lesiones graves.

Trabajar con un robot cortacésped

Antes de comenzar a trabajar, prepare el area de corte. Compruebe que no haya obstaculos que puedan quedar atrapados en la
cuchilla y dafiarse o salir despedidos, o que representaria un peligro para el operador o las personas presentes.

Revise el area de trabajo para detectar cables eléctricos que la cuchilla pueda cortar. Un cable eléctrico dafiado puede causar
una descarga eléctrica, lo que podria causar lesiones graves o la muerte.

Asegurese de que no haya personas presentes, especialmente nifios 0 mascotas, en el area de trabajo. Si aparecen durante la
operacion, detenga la maquina inmediatamente y advierta a las personas presentes del peligro.

Compruebe la longitud del césped y ajuste la altura de corte. Nunca corte mas de un tercio de la longitud del césped. Si el cés-
ped es muy alto, cértelo por etapas. Corte regularmente, asegurandose de que la altura del césped no supere la capacidad del
cortacésped.

Nunca corte césped mojado. El césped mojado tiende a atascarse en la camara de las cuchillas, lo que puede afectar el correcto
funcionamiento del robot cortacésped. Ademas, puede provocar resbalones y caidas.

Inspeccione todos los componentes del robot cortacésped antes de usarlo. Si observa algun dafio, no intente utilizarlo hasta que
haya sido reparado o reemplazado. Compruebe que las aberturas de ventilacion estén despejadas. Si es necesario, limpielas con
un cepillo suave o una brocha. No utilice objetos afilados ni metalicos.

Compruebe si las conexiones roscadas estan flojas. Apriételas si es necesario.

Compruebe que las asas de transporte estén limpias y libres de grasa y otros contaminantes. Si es necesario, limpielas con un
pafio suave.

Durante el funcionamiento, se debe comprobar periddicamente el funcionamiento del dispositivo para reducir el riesgo de acci-
dentes.

Después de terminar el trabajo, apague el dispositivo, espere a que la cuchilla se detenga y se enfrie. Antes de realizar cualquier
mantenimiento.

jAdvertencia! Si un objeto extrafio golpea el robot durante su funcionamiento, apaguelo inmediatamente, espere a que la cuchi-
Ila se detenga y el mecanismo se enfrie. A continuacion, inspeccione el dispositivo para detectar posibles dafios. Si detecta algun
dafio, no lo utilice hasta que se haya reparado. Una vibracion excesiva durante el funcionamiento puede deberse a dafios en el
robot. Detenga el funcionamiento, apague el dispositivo e inspeccione el producto.

Conectarse a una red inalambrica
Instale la aplicacién mévil dedicada en su smartphone escaneando el cddigo QR incluido en el manual, correspondiente a su
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sistema operativo. Siga las instrucciones de la aplicacion para conectar el dispositivo a su red inaldmbrica.

Puesta en marcha del robot cortacésped

Coloque el robot cortacésped sobre una superficie plana, uniforme y firme. Asegurese de que el area de trabajo esté libre de
obstaculos con los que la cuchilla pueda entrar en contacto.

La herramienta funciona con bateria y no arrancara si la bateria esta agotada o instalada incorrectamente.

Al arrancar el cortacésped por primera vez, compruebe que el drea de trabajo esté correctamente conectada. Ajuste la altura de
corte al maximo (60 mm). Coloque el robot cortacésped dentro del area de trabajo.

Presione el botdn de encendido (a) en el panel de control (V) para encender el dispositivo. Para el primer uso, introduzca el
codigo PIN 0000 pulsando el botén OK cuatro veces mientras parpadea un 0 en la pantalla. El cédigo PIN se puede cambiar. El
procedimiento para cambiarlo se describe mas adelante en este manual. Si se introduce el codigo PIN incorrectamente 10 veces
seguidas, sonara una alarma y el robot se apagara.

Nota: El robot se apagara automaticamente si no se realiza ninguna accion adicional después de encender el dispositivo con el
interruptor de encendido.

Presione el boton START y luego OK para iniciar el robot.

Presione el boton HOME y luego OK para estacionar el robot en la estacion de carga.

El robot cortacésped funcionara de forma continua hasta que se agote la bateria. En ese momento, regresara a la estacion de
carga. Una vez cargada, el robot reanudara automaticamente el corte 0 permanecera en la estacion de carga, segun el programa
de corte establecido.

AJUSTES

Cambiar su PIN (XVIlI)

Para cambiar su PIN, mantenga pulsados los botones de START y de HOME durante 3 segundos. El simbolo del candado
parpadeara en la pantalla. Aparecera el PIN1, lo que indica que debe introducir su PIN actual. Utilice las flechas arriba y abajo
para introducir los digitos de su PIN actual y confirme cada digito con el botén OK. Aparecera el PIN2, lo que indica que debe
introducir un nuevo PIN. Introduzca su nuevo PIN. El simbolo IdLE aparecera en la pantalla, lo que confirma que el nuevo PIN
se ha configurado correctamente.

Cambio de fecha y hora (XIX)

Configurar correctamente la fecha y la hora le permite ingresar al programa de trabajo del robot cortacésped. Para configurar el
afio, mantenga presionado el botdn START durante 5 segundos hasta que aparezcan el simbolo del reloj y los digitos del afio
en la pantalla, p. ej., 2025. Use las teclas de flecha arriba y abajo para ingresar los digitos del afio. Confirme su seleccion con
el boton OK. Los digitos del mes y el dia apareceran en la pantalla, p. ej., 08:25. Ingrese los digitos del mes y el dia y confirme
su seleccion con el botdn OK. Los digitos de la hora apareceran en la pantalla, p. €j., 13:25. Ingrese las horas y los minutos y
confirme su seleccion con el botdn OK. El simbolo IdLE aparecera en la pantalla, confirmando que la nueva fecha y hora se han
configurado correctamente.

Cambiar la hora de inicio del corte

La hora de inicio del corte predeterminada es las 9:00 a.m. Para cambiarla, presione y mantenga presionado el botén START y
el boton con el simbolo de configuracion durante 3 segundos.

Utilice las flechas arriba y abajo para introducir la hora y pulse OK para confirmar. El simbolo IdLE aparecera en la pantalla y
sonara un pitido para confirmar que la nueva hora de inicio del corte se ha configurado correctamente.

Cambios en el tiempo de corte diario

El tiempo de corte diario predeterminado es de 8 horas. El horario de funcionamiento varia de 1 a 24 horas. Para cambiar el
horario de funcionamiento, mantenga pulsado el botén de configuracién durante 3 segundos.

Utilice las flechas arriba y abajo para introducir las horas de funcionamiento y confirme con el botén OK. El simbolo IdLE apa-
recera en la pantalla y sonara un pitido para confirmar que el nuevo tiempo de corte diario predeterminado se ha configurado
correctamente.

Cambio en el nimero de dias laborables por semana

El nimero predeterminado de dias que el robot trabaja por semana es 5. Puedes elegir entre 3, 5 o 7. Para cambiar el nimero
de dias, mantén presionado el boton de configuracién durante 3 segundos.

Utilice las flechas arriba y abajo para introducir el nimero de horas de funcionamiento y confirme su seleccion con el botén OK.
El simbolo IdLE aparecera en la pantalla y sonara un pitido para confirmar que el nuevo nimero predeterminado de dias de
funcionamiento por semana se ha configurado correctamente.

Cambiar la configuracion del sensor de lluvia

El sensor de lluvia permite que el robot deje de cortar el césped automaticamente y se estacione en la estacion de carga al
detectar lluvia. El tiempo transcurrido para que el robot reanude su funcionamiento se puede configurar en la aplicacién mévil.
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Mantenga pulsado el botén HOME durante 3 segundos. La pantalla mostrara ,RAIN" (configuracion del sensor de lluvia). Pulse
OK para abrir el menu de configuracién. En la pantalla, puede seleccionar ON (activado) o OFF (desactivado) y confirmar su
seleccion pulsando OK.

Cambiar la configuracion multizona

La funcién de zonas mdltiples le permite comenzar a cortar el césped secuencialmente desde diferentes puntos de inicio. Puede
configurar puntos de inicio personalizados en la aplicacion mévil seleccionando un porcentaje de la longitud del cable delimita-
dor. Por ejemplo, si establece un valor del 40% para la zona uno, el robot cortara primero el drea que corresponde al 40% de la
longitud del cable delimitador y, a continuacion, el resto del césped. Los modelos YT-852091 y YT-852092 permiten establecer
2 puntos de inicio, mientras que el YT-852093 permite establecer 4.

Mantenga pulsado el boton HOME durante 3 segundos. Aparecera RAIN en la pantalla. Utilice las flechas arriba y abajo para
cambiar a ZONA (funcion multizona). Pulse OK para abrir el menu de ajustes. En la pantalla, puede seleccionar ON (activado)
0 OFF (desactivado) y confirmar su seleccion pulsando OK.

Actualizacion de software

Puede actualizar el software del dispositivo a la Ultima versién mediante la aplicacion mévil. El robot cuenta con la funcién FOTA
(Firmware Over The Air), que permite actualizaciones de software inalambricas. Para actualizar, asegurese de que el robot esté
conectado a una red inaldmbrica y siga los pasos descritos en la aplicacion.

MANTENIMIENTO DEL PRODUCTO

Nota: Antes de realizar cualquier mantenimiento, asegurese de que el producto esté apagado y desconectado de la
estacion de carga.

Utilice siempre guantes de proteccion durante todas las actividades de mantenimiento.

Si alguna operacion de mantenimiento no esta descrita en el manual, significa que debe realizarse en un centro de servicio
autorizado del fabricante.

El producto debe limpiarse después de cada uso. Retire los restos de hierba con un cepillo suave, una brocha o un pafio. Limpie
los orificios de ventilacion, asegurandose de que no estén obstruidos. La suciedad mas resistente puede eliminarse con un chorro
de aire a una presidn no superior a 0,3 MPa. Nunca utilice productos quimicos, alcaloides, abrasivos ni detergentes agresivos
para limpiar el producto. El producto no debe limpiarse con un chorro de agua ni sumergiéndolo en agua.

Revise el desgaste y los dafios de las cuchillas del robot cortacésped. Si observa un desgaste o dafio excesivo, reemplacelas.
Reemplace siempre la cuchilla por una original, idéntica a la instalada originalmente en el dispositivo. El uso exclusivo de repues-
tos originales garantiza la seguridad del producto. El reemplazo de las cuchillas debe ser realizado por un usuario experimentado.
En caso de duda, contacte con un centro de servicio técnico autorizado del fabricante.

Con un destornillador, desatornille el tornillo de sujecion de la cuchilla. Retire la cuchilla usada. Limpie el soporte de la cuchilla si
es necesario. Instale la cuchilla nueva, prestando atencion a la direccion de la hoja. Asegure la cuchilla apretando firmemente el
tornillo. Siempre reemplace el juego de cuchillas para asegurar el correcto funcionamiento de la cuchilla giratoria. Si es necesario,
el juego puede complementarse con juegos de cuchillas YT-852096 adicionales (disponibles por separado).

Después de cada uso y limpieza de las cuchillas, aplique una fina capa de aceite ligero para maquinas sobre los bordes de corte.
Esto reducira la corrosion y prolongara la vida dtil de las cuchillas. Si corta el césped a diario, las cuchillas deben reemplazarse
cada seis semanas. Esto garantizarg el correcto funcionamiento del robot cortacésped y un césped cortado uniformemente.
Después de usarlo, limpie el dispositivo de hierba y residuos. Tenga especial cuidado al limpiar las ruedas para evitar que blo-
queen o limiten la movilidad del dispositivo.

Si el cable de alimentacion de la estacién de carga esta dafiado, debe ser reemplazado por un centro de servicio autorizado del
fabricante. El cable no se puede reparar y debe ser reemplazado. Esta prohibido trabajar con un cable dafiado.

ALMACENAMIENTO Y TRANSPORTE DE PRODUCTOS

Nota: Apague y desenchufe siempre el producto antes de guardarlo o transportarlo. Limpielo segun las instrucciones.
Conservar en un lugar oscuro, seco y bien ventilado. Mantener fuera del alcance de los nifios. Conservar el producto a una
temperatura entre 10 y 30 grados Celsius. Se recomienda conservar el producto en su embalaje original o en otro embalaje que
lo proteja del polvo.

Antes de transportar el producto, ajuste la altura de corte al maximo. Transporte el producto sujetandolo por las asas. Durante
el transporte, protéjalo de impactos y vibraciones fuertes. Asegure el producto para evitar que se resbale o se vuelque durante
el transporte.
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Solucién de problemas
A continuacion se muestra una tabla de problemas y sus posibles soluciones:

ES

Cadigo de error

Causa

Solucién

E1

El robot cortacésped se encuentra fuera
del &rea de trabajo

1. Coloque el robot cortacésped dentro del area de trabajo.
2. Verifique que los cables estén correctamente instalados en el zécalo con los conectores rojo y negro.
3. Si el error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.

1. Apague el dispositivo y muévalo a un area libre de obstaculos.
2. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
3. Si el error persiste, apague el dispositivo, gire el robot para que la cuchilla quede hacia arriba y

E2 Traccidn en las ruedas bloqueada verifique si hay algo que bloquee la rotacién de las ruedas.
4. Retire el factor de bloqueo, gire el robot a la posicion de trabajo, encienda el dispositivo y presione
START y luego OK.
1. Apague el dispositivo.
2. Voltee el robot con la cuchilla hacia arriba y compruebe si hay obstrucciones en la rotacion del
cabezal. Si el cabezal o el motor estan dafiados, contacte con el centro de servicio del fabricante.
E3 Rotacion bloqueada del cabezal de corte | 3. Eliminar el factor de bloqueo.
4. Gire el robot a la posicion de trabajo y muévalo a un érea de trabajo con césped méas corto o
aumente la altura de corte.
5. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
1. Apague el dispositivo.
2. Mueva el robot a una zona libre de obstéculos.
3. Retire la cubierta superior y revise los imanes en su interior. Si falta algtn iman, contacte con el
E4 El sensor de colision atin esté activo centro de servicio del fabricante.
4. Silos imanes estéan correctamente instalados, compruebe que la conexion de goma entre la cubierta
y el robot cortacésped esté bien sujeta. Si esta suelta, apriétela.
5. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
1. Apague el dispositivo.
2. Mueva el robot a una zona libre de obstéculos.
3. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
. 4. Si el error persiste, apague el dispositivo.
ES El robot cortacésped se eleva 5. Dé la vuelta al robot con la cuchilla hacia arriba y compruebe si hay algo que provoque el deslizamiento
de la rueda delantera.
6. Retire la obstruccion y coloque el robot en posicion de trabajo. Encienda el dispositivo y pulse INICIO
y luego OK.
1. Gire el robot a la posicion de trabajo.
E6 El robot se gira con la cuchilla hacia arriba. | 2. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
3. Si el error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
1. Apague el dispositivo.
2. Compruebe que la pendiente del area de trabajo no supere el limite admisible.
E7 Sensor de inclinacion siempre activo 3. Mueva el robot a un &rea plana.
4. Encienda el dispositivo y presione START y luego OK.
5. Siel error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
1. Compruebe que haya 1 m de espacio libre delante de la estacion de carga.
£8 Error de estacionamiento en la estacion | 2. Compruebe que la estacion de carga esté colocada sobre una superficie plana y uniforme.
de carga 3. Compruebe que la estacion de carga no esté torcida.
4. Siel error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
9 El robot cortacésped se ha quedado atas- | 1. Mueva el robot a un area libre de obstaculos.
cado en su sitio 2. Si el error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
1. Compruebe la temperatura de la bateria. Si es demasiado alta, espere a que se enfrie. Si es dema-
BP Proteccion de la bateria siado baja, espere a que supere los 5°C.
2. Siel error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
1. Coloque el robot cortacésped dentro del &rea de trabajo. Compruebe la luz indicadora de la estacién
de carga. Si esta roja, significa que el cable delimitador no esta correctamente conectado a la estacion
E11 No hay sefial en el cable delimitador de carga.
2. Si el cable esté conectado correctamente y la luz sigue roja, verifique si el cable esta roto.
3. Si el error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
E12 Problema de bateria Pdngase en contacto con el centro de servicio del fabricante.
1. Compruebe si el conector de carga esta sucio.
E3 Problema de carga 2. Si el error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
) ’ 1. Reduzca el érea de trabajo al tamafio indicado en las instrucciones.
E14 Exceder el espacio de trabajo 2. Siel error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
. 1. Apague el dispositivo y vuelva a encenderlo.
EE Problema desconocido 2. Siel error persiste, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.
. . 1. Deje el dispositivo encendido durante 10 minutos.
LOCK Introducir constantemente el PIN inco- 2. Después de 10 minutos, podrés ingresar tu PIN nuevamente.

rrecto

3. Si ha olvidado su cédigo PIN, comuniquese con el centro de servicio del fabricante.

M A N U
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CARACTERISTIQUES DU PRODUIT

Le robot tondeuse est un appareil électronique congu pour I'entretien automatique de la pelouse. Sa hauteur de coupe réglable
et son systéme de lames assurent une tonte uniforme dans la zone définie. L'appareil fonctionne avec une station de charge, a
laquelle il retourne automatiquement pour recharger sa batterie, permettant un fonctionnement entierement autonome. Grace a
la connectivité sans fil, le robot tondeuse peut étre contrdlé via une application mobile. Un fonctionnement correct, fiable et siir de
I'appareil dépend d'une utilisation appropriée. Par conséquent:

Avant de commencer le travail, lisez I'intégralité du manuel et conservez-le.

Le fournisseur décline toute responsabilité en cas de dommage ou de blessure résultant d'une utilisation du produit a des fins autres
que celles prévues, ou du non-respect des consignes de sécurité ou des instructions de ce manuel. L'utilisation du produit a des fins
autres que celles prévues annule également la garantie de I'utilisateur.

EQUIPEMENT

Le produit est livré complet, mais nécessite une préparation avant utilisation, comme décrit plus loin dans ce manuel. Le robot

tondeuse est livré avec des accessoires: une station de charge avec chargeur, des piquets de fixation, des lames et des vis de
rechange, un cable périphérique et des piquets.

DONNEES TECHNIQUES
Paramétre Unité de mesure Valeur
Numéro de catalogue YT-852091 YT-852092 YT-852093
Tension nominale [VDC] 20 20 20
Largeur de coupe [mm] 180 180 180
Hauteur de coupe [mm] 20-60 20-60 20 - 60
Zone de travail maximal [m?3 500 800 1000
Pente maximale du terrain [%] 36 36 36
Vitesse nominale [min] 2800 2800 2800
Longueur du fil de bordure [m] 130 170 200
Niveau de bruit
- Pression acoustique LpA £ K [dB(A)] 30,7430 30,74 +3,0 30,74 +£3,0
- Puissance acoustique LwA £ K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Classe d'isolation électrique i I I}
Degré de protection IPX5 IPX5 IPX5
Masse [kg] 72 74 74
Batterie
- Type de batterie Li-lon Li-lon Li-lon
- Tension nominall | [VDC] 18120 18/20 18120
- Capacité / Energie [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90
- Temps de charge [min] 95 75 85
- Temps de travail [min] 80 150 165
Station de charge
- Tension d’entrée [VDC] 20 20 20
- Courant d’entrée [A] 11 3 3
- Tension de sortie [VDC] 20 20 20
- Courant de sortie [A] 11 3 3
- Classe d'isolation électrique I} 1} 1l
- Degré de protection IPX4 IPX4 IPX4
Chargeur
- Tension d’entrée [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Fréquence du réseau [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Puissance nominale W] 28 76 76
- Tension de sortie [VDC] 20 20 20
- Courant de sortie [A] 11 3 3
- Classe d'isolation électrique Il ] Il
- Degré de protection P67 P67 P67
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La valeur d'émission sonore déclarée a été mesurée a I'aide d’'une méthode d’essai normalisée et peut étre utilisée pour comparer
un outil a un autre. Elle peut également étre utilisée dans une évaluation préliminaire de I'exposition.

Remarque: Des mesures de sécurité visant & protéger I'opérateur doivent étre établies et sont basées sur une évaluation de
I'exposition dans des conditions réelles d'utilisation (y compris toutes les parties du cycle de fonctionnement, telles que le moment
ou l'outil est éteint ou au ralenti, et le moment d'activation).

CONSIGNES DE SECURITE POUR L’UTILISATION DES TONDEUSES A GAZON RO-
BOTISEES

IMPORTANT! Lire attentivement avant utilisation et conserver pour référence ulté-
rieure.

Enseignement

Avant la premiére utilisation, lisez attentivement lintégralité du manuel et conservez-le pour
référence ultérieure. Familiarisez-vous avec le bon fonctionnement de 'appareil.

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par des enfants ou des personnes n‘ayant pas lu le mode
d’emploi. Cet appareil n'est pas un jouet. Il peut étre utilisé par des enfants de 8 ans et plus
et par des personnes a capacités physiques ou mentales réduites, a condition qu'ils aient
recu une formation appropriée et soient sous la surveillance d’'un adulte. Le nettoyage et
I'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants.

N'utilisez jamais la tondeuse a proximité d’autres personnes, en particulier d'enfants ou
d’animaux domestiques. Avant de commencer le travail, définissez une zone de sécurité in-
terdite aux personnes et aux animaux domestiques. Programmez l'utilisation de la tondeuse
a des moments ou les personnes et les animaux sont moins actifs dans le jardin.

Cet appareil est destiné uniquement a la tonte automatique de pelouses en milieu résidentiel,
dans les zones de travail désignées. Ce produit ne doit pas étre utilisé a des fins commer-
ciales. Utilisez-le uniquement comme prévu et conformément a la configuration du fabricant.
Ne transportez pas d'objets, d'enfants ou d'animaux sur l'appareil. N'utilisez pas le robot de
tonte pour des taches de jardinage autres que la tonte de la pelouse. Toute modification de
la conception, des systemes de sécurité ou du logiciel est interdite. Utilisez ce produit unique-
ment avec les accessoires d'origine fournis par le fabricant.

Préparation

Portez toujours des vétements et des chaussures de protection lorsque vous utilisez ce pro-
duit. N'utilisez pas 'appareil pieds nus ou avec des sandales ouvertes. Evitez de porter des
vétements amples et usés, ou avec des sangles ou des rubans qui pendent. Les vétements
amples peuvent se coincer dans les pieces mobiles de 'appareil et provoquer des blessures.
Inspectez soigneusement la zone d'utilisation de la machine et retirez tous les objets suscep-
tibles de tomber a l'intérieur, tels que pierres, jouets, outils et branches. Les objets coincés
peuvent endommager la machine et étre projetés a grande vitesse, mettant en danger l'opé-
rateur et la zone environnante.

Délimitez la zone de travail a I'aide d'un cable périphérique ou d’un systéme de délimitation
virtuelle, selon le modéle de produit. Ne faites pas passer le cable a travers des zones ac-
cessibles au personnel non autorisé. Acheminez la zone de travail de maniére a ce que les
pentes, les murs et les dénivelés soient hors de portée du robot. Dans les passages étroits,
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respectez les consignes concernant les largeurs minimales et le passage du cable périphé-
rique. Dans le cas contraire, le robot risque de se bloquer ou de heurter des obstacles.
Avant utilisation, vérifiez toujours I'état du carter de protection, des lames et des vis. Rempla-
cez les pieces usées ou endommageées si nécessaire.

Avant utilisation, vérifiez que le cordon d'alimentation et la rallonge ne sont pas endomma-
gés ou usés. Si le cordon est endommagé pendant ['utilisation, débranchez-le de la prise
de courant. Ne touchez pas le cordon avant de le débrancher. N'utilisez pas I'appareil si le
cordon est endommagé ou effiloché.

Effectuez les branchements secteur sur une prise de terre avec protection différentielle. Evi-
tez de vous connecter au secteur avec des rallonges et des multiprises de mauvaise qualité.

Installation

Placez la station de charge sur une surface stable et plane, a un endroit permettant d’entrer
et de sortir facilement du robot. Ne l'installez pas dans des flaques d’eau, des dépressions
ou des zones inondables. Tenez la station éloignée des sources de chaleur et des matériaux
inflammables.

Installez la boucle du cable périphérique conformément aux instructions. Ne connectez pas
la boucle a d’autres systemes et ne modifiez pas les paramétres du signal. Sécurisez l'acces
aux étangs, piscines, pentes raides et routes : placez le cable périphérique délimitant la zone
de travail de maniére a ce que le robot ne heurte pas d'obstacles.

Utiliser

Evitez de tondre I'herbe mouillée. Ne ['utilisez pas pendant les orages ou les fortes pluies.
N'utilisez pas le robot de tonte lorsque le systéme d'arrosage est en marche.

Ne pas utiliser sur des pentes trop raides.

N'utilisez pas 'appareil avec des couvercles ou des boitiers endommagés.

Soyez prudent lorsque vous allumez I'appareil et assurez-vous que vos pieds sont éloignés
de I'élément de coupe.

Ne soulevez pas et n'inclinez pas la machine pendant le démarrage ou [utilisation. Ne la
transportez pas lorsque le moteur tourne. Si vous devez déplacer la machine, arrétez-la,
attendez l'arrét complet de la lame, puis utilisez les poignées de transport.

Gardez les mains et les pieds éloignés des pieces en rotation. Ne mettez pas les mains ou
les pieds sous le boitier. Ne touchez pas les piéces mobiles.

En cas de besoin, appuyez immédiatement sur le bouton d'arrét d'urgence. Eteignez ensuite
lappareil et débranchez-le de la station de charge.

Assurez-vous que toutes les pieces mobiles sont a l'arrét avant de nettoyer, d'inspecter, de
réparer ou de heurter appareil avec un objet. Inspectez I'appareil pour déceler tout dom-
mage et réparez-le si nécessaire avant de le redémarrer. Si l'appareil commence a vibrer
excessivement, éteignez-le immédiatement et vérifiez qu'il n'est pas endommagé, quiln'y a
pas de pieces desserrées ou qu'il n'y a pas de réparations nécessaires.

Ne couvrez pas le robot ni la station de charge. Ne ['utilisez pas & proximité de matériaux
inflammables. Ne désactivez pas et ne contournez pas les systémes de sécurité (capteurs,
bouton d'arrét d’urgence, verrous). Protégez votre code PIN et vos paramétres antivol; ne
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partagez pas vos informations de sécurité avec des utilisateurs non autorisés.

Les mises a jour logicielles ne doivent étre effectuées qu'a partir des sources indiquées par
le fabricant.

Ne modifiez pas le module radio intégré de I'appareil ni le systeme de boucle d'induction.

Entretien, transport et stockage

Maintenez toutes les lames et les vis en bon état pour garantir le fonctionnement sir de
lappareil.

Une fois le travail terminé, vérifiez régulierement I'état du protege-lame. Des objets coincés
dans la lame peuvent pénétrer dans le robot a grande vitesse et 'endommager.

Soyez prudent lors du réglage de I'appareil pour éviter de vous coincer les doigts entre les
lames en mouvement.

Aprés utilisation, laissez toujours I'appareil éteint pour le laisser refroidir avant de le réutiliser.
Débranchez le cable périphérique des prises de la station de charge.

Soyez prudent lorsque vous manipulez les lames, méme lorsque I'entrainement est dé-
brayé, car elles peuvent encore tourner. Attendez toujours l'arrét complet des lames avant
de continuer.

Remplacez les pieces usées ou endommagées en temps opportun pour garantir la sécurité.
Utilisez uniquement des piéces de rechange et des accessoires d'origine. Portez des gants
de protection lors du remplacement des lames.

N'utilisez pas de nettoyeur haute pression pour nettoyer le robot ou la station de charge.
Avant tout transport ou stockage prolongé, nettoyez le robot, fixez les lames et débranchez
|a station de charge et 'alimentation secteur. Rangez-le dans un endroit sec.

Ne laissez pas la batterie complétement déchargée pendant une période prolongée. Char-
gez-la avant de la ranger.

Risques liés au bruit

L'appareil est congu pour réduire au maximum le risque d’exposition au bruit. Cependant, il
est impossible d’éliminer complétement ces risques. De plus, les personnes se trouvant a
proximité de I'appareil sont également exposées aux risques liés au bruit.

Le risque peut étre réduit en suivant ces directives:

- utiliser le produit conformément a sa destination telle que décrite dans la notice;

- s'assurer que I'appareil est en bon état et qu'il est régulierement entretenu;

- utiliser des couteaux appropriés et bien aiguisés;

- planifiez votre travail de maniére a pouvoir faire des pauses fréquentes.

Risque résiduel

Méme si toutes les précautions de sécurité sont respectées pendant ['utilisation, un risque
potentiel de blessure subsiste. En raison de la conception du produit, des dangers et des
blessures peuvent survenir en raison d’'une mauvaise utilisation, d’'un entretien inadéquat ou
d’un impact inattendu d'objets projetés.
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Consignes de sécurité pour le chargement de la batterie

Attention! Avant de charger la batterie, assurez-vous que le boitier, le cable et la prise ne
sont ni fissurés ni endommagés. N'utilisez pas de station de charge ni de bloc d'alimentation
défectueux ou endommagés ! Utilisez uniquement la station de charge et le bloc d’alimenta-
tion fournis avec la batterie pour la charger. Lutilisation d'une autre source d’alimentation ou
d’un autre bloc d'alimentation peut provoquer un incendie ou endommager I'outil. Ne char-
gez pas la batterie a proximité de sources de chaleur et ne couvrez pas la station de charge
ni le bloc d'alimentation. Chargez la batterie uniquement dans un endroit sec et aéré, hors
de portée des personnes non autorisées, en particulier des enfants. N'utilisez pas la station
de charge ni le bloc d'alimentation sans la surveillance constante d'un adulte ! Si vous devez
quitter la zone de charge, débranchez la station de charge de la prise murale. En cas de
fumée, d'odeur inhabituelle, etc., débranchez immédiatement la station de charge et le bloc
d’alimentation de la source d’alimentation.

L'appareil est livré avec une batterie déchargée. Avant utilisation, chargez-la selon la procé-
dure décrite ci-dessous a 'aide de la station de charge et du bloc d'alimentation fournis. Les
batteries Li-ion ne présentent pas d'« effet mémoire », ce qui permet de les recharger a tout
moment. Cependant, il est recommandé de décharger la batterie en fonctionnement normal,
puis de la recharger complétement. Si, en raison de la nature de ['utilisation, cela n'est pas
possible tous les quelques cycles, il est conseillé de la recharger au moins tous les quelques
cycles. Ne déchargez jamais la batterie en court-circuitant les électrodes, car cela pourrait
entrainer des dommages irréversibles! De méme, ne vérifiez pas I'état de charge de la bat-
terie en court-circuitant les électrodes et en vérifiant la présence d'étincelles.

Ne démontez pas et ne percez pas le boitier de la batterie. Ne jetez pas la batterie au feu.
Retirez immédiatement toute batterie endommagée, gonflée ou surchauffée et apportez-la
a un centre de service ou de recyclage.

Stockage de la batterie

Pour prolonger la durée de vie de la batterie, veillez a des conditions de stockage appro-
priées. La batterie peut supporter environ 500 cycles de charge-décharge. La batterie doit
étre stockée a une température comprise entre 0 et 30°C, avec une humidité relative de
50%. Pour un stockage longue durée, chargez la batterie a environ 80% de sa capacité.
Pour un stockage plus long, rechargez-la régulierement, environ une fois par an. Evitez de
trop décharger la batterie, car cela réduirait sa durée de vie et pourrait causer des dom-
mages irréversibles.

Pendant le stockage, la batterie se décharge progressivement en raison d'une fuite. Le pro-
cessus d'autodécharge dépend de la température de stockage; plus la température est éle-
vée, plus la décharge est rapide. Un stockage inapproprié des batteries peut entrainer une
fuite d'électrolyte. En cas de fuite, contenir la fuite avec un agent neutralisant. En cas de
contact de I'électrolyte avec les yeux, rincer abondamment a I'eau et consulter immédiate-
ment un médecin. N'utilisez pas d’outil avec une batterie endommagée.

Lorsque la batterie est complétement usée, elle doit étre apportée a un centre d'élimination
des déchets spécialisé.
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Transport de batteries

Les batteries lithium-ion sont considérées comme des matiéres dangereuses par la loi. L'uti-
lisateur de 'appareil équipé de la batterie peut la transporter par route. Aucune exigence sup-
plémentaire n'est requise. Si le transport est confié a des tiers (par exemple, par coursier),
la réglementation relative au transport de matiéres dangereuses doit étre respectée. Avant
lexpédition, veuillez consulter une personne qualifiée.

Il est interdit de transporter des appareils dont les batteries sont endommagées. Pendant le
transport, les batteries doivent étre retirées de l'outil et les contacts exposés doivent étre pro-
tégés, par exemple avec du ruban isolant. Les batteries doivent étre solidement fixées dans
l'emballage afin d'éviter tout déplacement pendant le transport. Les réglementations natio-
nales relatives au transport de matiéres dangereuses doivent également étre respectées.

SERVICE PRODUIT

Préparation au travail

Le produit doit &tre déballé et tous les matériaux d’emballage retirés. Il est recommandé de conserver tous les matériaux d'em-
ballage pour une utilisation ultérieure pendant le transport ou le stockage.

Vérifiez qu'aucune piece du produit n'a été endommagée pendant le transport. Tout dommage constaté, tel que fissure ou défor-
mation, entrainera I'impossibilité d'utiliser le produit jusqu’a réparation ou remplacement des piéces endommagées.

Il est recommandé de placer toutes les piéces sur une surface plane, dure et propre.

Lors de l'installation, des équipements de protection individuelle tels que des vétements de protection, des gants et des lunettes
de protection doivent étre portés.

Remarque : avant d'installer I'appareil, assurez-vous qu'il est éteint et déconnecté de la station de charge.

Installation de la borne de recharge (V)

La station de charge peut étre placée prées de votre domicile ou de votre garage, a proximité d’une prise de courant. Lors de la
pose du cable périphérique, laissez au moins 1 m de section droite, sans angles ni obstacles, devant la station de charge pour
permettre au robot de se garer correctement (V).

La station de charge doit étre placée sur une surface plane. Elle ne doit pas étre placée sur une surface inclinée ni a un endroit ot
ses composants pourraient se plier. Il est recommandé de placer la station de charge a portée d'un réseau sans fil afin de garantir
une communication optimale avec le robot de tonte.

Il est recommandé de placer le bloc d’alimentation sur un mur & au moins 30 cm de hauteur et de faire passer son cable hors de
La station de charge peut étre équipée du garage YT-852094 (disponible séparément), c’est-a-dire d’'un toit qui offre une protec-
tion supplémentaire & la station et au robot de tonte contre la pluie et les facteurs externes.

Installation du céble périphérique

Posez le cable périphérique en boucle autour de la zone de travail. Veillez a maintenir une distance de 25 cm entre le cable et tout
mur ou autre obstacle (V). Pour cela, vous pouvez utiliser le métre ruban fourni (VII), découpé dans 'emballage. Sil'obstacle est
au niveau de la pelouse et que la tondeuse peut le franchir en toute sécurité, comme une allée ou un trottoir, un espace de 8 cm
entre l'obstacle et le cable périphérique (VIII) est suffisant.

Dénudez environ 10 mm d'isolant a 'une des extrémités du cable périphérique (IX). Connectez une extrémité du cable péri-
phérique a la borne ROUGE (sortie du cable OUT), puis faites passer le cable dans la fente du socle de la borne de recharge (X).
Coupez I'excédent de fil. Dénudez environ 10 mm d'isolant a 'autre extrémité du fil, puis connectez-le a la borne NOIRE (entrée
du fil IN).

Apreés avoir posé la boucle du cable périphérique, fixez-la au sol a 'aide de piquets. Enfoncez les piquets a environ 80 cm I'un de
I'autre (XI) & l'aide d’un marteau (disponible séparément) (XII).

Pour éviter les obstacles, les arbustes ou les arbres, vous pouvez poser le cable périphérique en flot (XIII). Veillez @ maintenir une
largeur minimale de 0,8 m (XIV) pour permettre au robot de tonte de se déplacer. Dans les coins, le cable périphérique doit former
un angle de 90 degrés ou plus pour permettre au robot de passer sans probleme (XV).

Si le cable est posé sur une zone en pente, veuillez noter que la pente maximale peut étre de 36%.

Si nécessaire, I'ensemble peut étre équipé d'accessoires supplémentaires (disponibles séparément): céble périphérique
YT-852095, broches de fil YT-852097, connecteurs de fil YT-852098.

Charger la batterie
Remarque: Avant de brancher I'alimentation au secteur, assurez-vous que le cable périphérique est correctement acheminé et
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que l'alimentation est correctement connectée a la borne de recharge. Nettoyez la borne et ses bornes de toute saleté et pous-
siére a l'aide d'un chiffon doux et sec.

L'appareil est équipé d’un indicateur de charge de batterie intégré: un voyant lumineux avec un symbole de batterie. Plus le voyant
est allumé, plus la batterie est chargée. Si les voyants sont éteints, la batterie est déchargée.

Connectez le bloc d’alimentation a la station de charge, puis le bloc d’alimentation & une prise de courant.

Remarque: Sila LED verte s'allume apres avoir branché la station de charge au secteur, cela signifie que la batterie est comple-
tement chargée. Dans ce cas, la charge ne commencera pas.

Branchez I'adaptateur secteur sur une prise secteur. Le voyant LED du socle de chargement s’allume en vert vif. La couleur du
voyant peut indiquer différents états du robot, comme indiqué dans le tableau:

Voyant LED Signification luti

, Vérifiez que [I'alimentation électrique est correctement
Il ne siallume pas Pas de courant connectée a la centrale et & la source d’alimentation
Feu vert fixe La batterie du robot est complétement chargée
Feu vert clignotant La batterie du robot est en charge

N A y . Vérifiez que les deux extrémités du cable périphérique sont
Feu rouge clignotant I;Zf: l;;esggnphenque n'est pas correctement connecté ou correctement connectées aux prises de la borne de recharge.
Vérifiez que le cable n'est pas cassé.

Remarque: Pour réduire la consommation d'énergie, le signal du cable périphérique est désactivé pendant la charge de la batte-
rie. |l sera rétabli lorsque le robot quittera la station de charge. Pour prolonger I'autonomie de la batterie, la station arréte la charge
lorsque la batterie atteint 100% et reprend lorsque la tension redescend a 95%.

Réglage de la hauteur de coupe (XVI)
Le robot tondeuse est équipé d’un bouton permettant de régler rapidement et facilement la hauteur de coupe. Tournez le bouton
pour régler la hauteur souhaitée. La fléche sur le bouton indique la hauteur actuelle.

Attention! Si vous devez modifier la hauteur de coupe en cours de fonctionnement, éteignez toujours la machine, attendez que
la lame s'arréte de tourner, puis procédez au réglage. Un enclenchement accidentel de la lame lors du réglage de la hauteur de
coupe peut entrainer des blessures graves.

Travailler avec un robot tondeuse

Avant de commencer le travail, préparez la zone a tondre. Vérifiez que la zone de tonte est exempte de tout obstacle susceptible
d'étre pris dans la lame et endommagé ou projeté, présentant un danger pour 'opérateur ou les personnes a proximité.

Vérifiez la zone de travail pour détecter tout cable électrique susceptible d'étre sectionné par la lame. Un céble électrique endom-
magé présente un risque d'électrocution pouvant entrainer des blessures graves, voire mortelles.

Assurez-vous qu'aucune personne, en particulier des enfants ou des animaux, ne se trouve dans la zone de travail. Si de telles
personnes apparaissent pendant le fonctionnement, arrétez immédiatement la machine et avertissez les personnes présentes
du danger.

Vérifiez la longueur de I'herbe et ajustez la hauteur de tonte. Ne coupez jamais plus d'un tiers de la longueur de I'herbe. Si'herbe
est tres haute, coupez-la par étapes. Tondez réguliérement en veillant a ce que la hauteur de I'herbe ne dépasse pas la capacité
de la tondeuse.

Ne coupez jamais I'herbe mouillée. L'herbe mouillée a tendance a rester coincée dans le compartiment de coupe, ce qui peut
perturber le bon fonctionnement du robot tondeuse. Elle peut également entrainer des glissades et des chutes.

Inspectez tous les composants du robot tondeuse avant utilisation. En cas de dommage, n'essayez pas d'utiliser la tondeuse tant
quelle n'a pas été réparée ou remplacée. Vérifiez que les ouvertures de ventilation sont dégagées. Si nécessaire, nettoyez-les
avec une brosse douce ou un pinceau. N'utilisez pas d'objets pointus ou métalliques.

Vérifiez que les vis ne sont pas desserrées. Resserrez-les si nécessaire.

Vérifiez que les poignées de transport sont propres et exemptes de graisse et autres contaminants. Si nécessaire, nettoyez-les
avec un chiffon doux.

Pendant le fonctionnement, le fonctionnement de I'appareil doit étre vérifié régulierement afin de réduire les risques d’accidents.
Aprés avoir terminé le travail, éteignez I'appareil, attendez que la lame s'arréte et que I'appareil refroidisse. Avant toute interven-
tion de maintenance.

Attention! Si un corps étranger heurte le robot pendant son fonctionnement, éteignez-le immédiatement, attendez que la lame
s'arréte et que le mécanisme refroidisse. Inspectez ensuite I'appareil pour détecter tout dommage. Si un dommage est détecté,
cessez de I'utiliser tant qu'il n’a pas été réparé. Des vibrations excessives pendant le fonctionnement peuvent étre causées par
un dommage au robot. Arrétez I'appareil, éteignez-le et inspectez le produit.

Connexion a un réseau sans fil
Installez I'application mobile dédiée sur votre smartphone en scannant le QR code inclus dans le manuel, adapté a votre systeme
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d'exploitation. Suivez les instructions affichées dans I'application pour connecter I'appareil a votre réseau sans fil.

Démarrage du robot de tonte

Placez le robot tondeuse sur une surface plane, réguliére et stable. Assurez-vous que la zone de travail est exempte de tout
obstacle que la lame pourrait toucher.

L'outil est alimenté par batterie et ne démarrera pas si la batterie est morte ou mal installée.

Lors du premier démarrage de la tondeuse, vérifiez que la zone de travail est correctement connectée. Réglez la hauteur de
coupe au maximum (60 mm). Placez le robot tondeuse dans la zone de travail.

Appuyez sur le bouton d'alimentation (a) du panneau de commande (IV) pour allumer I'appareil. Lors de la premiére utilisation,
saisissez le code PIN 0000 en appuyant quatre fois sur le bouton OK pendant que chaque 0 clignote a I'écran. Le code PIN peut
étre modifié. La procédure de modification est décrite plus loin dans ce manuel. Sile code PIN est saisi 10 fois de suite de maniere
incorrecte, une alarme retentit et le robot s'éteint.

Remarque: le robot s'éteindra automatiquement si aucune action supplémentaire n’est effectuée apres avoir allumé I'appareil
avec l'interrupteur d’alimentation.

Appuyez sur le bouton START puis sur OK pour démarrer le robot.

Appuyez sur le bouton HOME puis sur OK pour garer le robot dans la station de charge.

Le robot tondeuse fonctionnera en continu jusqu'a ce que sa batterie soit déchargée. Il retournera alors a sa station de charge.
Une fois la charge terminée, le robot reprendra automatiquement la tonte ou restera & sa station de charge, selon le programme
de tonte défini.

PARAMETRES

Changer votre code PIN (XVIl)

Pour modifier votre code PIN, maintenez les boutons START et HOME enfoncés pendant 3 secondes. Le symbole du cadenas
clignotera a I'écran. Le code PIN 1 s'affichera, indiquant que vous devez saisir votre code PIN actuel. Utilisez les fleches haut et
bas pour saisir les chiffres de votre code PIN actuel, puis confirmez chaque chiffre avec la touche OK. Le code PIN 2 s’affichera,
indiquant que vous devez saisir un nouveau code PIN. Saisissez votre nouveau code PIN. Le symbole Veille s’affichera, confir-
mant que le nouveau code PIN a été correctement défini.

Changement de date et d’heure (XIX)

Régler correctement la date et I'heure vous permet de configurer le programme de travail du robot de tonte. Pour régler 'année,
maintenez le bouton START enfoncé pendant 5 secondes jusqu'a ce que le symbole de I'horloge et les chiffres de 'année s’af-
fichent a I'écran, par exemple 2025. Utilisez les fleches haut et bas pour saisir les chiffres de 'année. Confirmez votre sélection
avec le bouton OK. Le mois et le jour s'affichent alors a I'écran, par exemple 08:25. Saisissez les chiffres du mois et du jour, puis
confirmez votre sélection avec le bouton OK. L'heure s'affiche alors a I'écran, par exemple 13:25. Saisissez les heures et les
minutes, puis confirmez votre sélection avec le bouton OK. Le symbole IdLE s’affiche alors a I'écran, confirmant que la nouvelle
date et I'heure ont été correctement réglées.

Modification de I'heure de début de tonte

L'heure de début de tonte par défaut est 9:00. Pour la modifier, maintenez enfoncés le bouton START et le bouton avec le symbole
des paramétres pendant 3 secondes.

Utilisez les touches fléchées haut et bas pour saisir 'heure, puis appuyez sur OK pour confirmer. Le symbole IdLE apparaitra a
I'écran et un bip retentira, confirmant que la nouvelle heure de début de tonte par défaut a été correctement définie.

Modifications du temps de tonte quotidien

La durée de tonte quotidienne par défaut est de 8 heures. Les heures de fonctionnement varient de 1 a 24 heures. Pour modifier
la durée de fonctionnement, maintenez le bouton de réglage enfoncé pendant 3 secondes.

Utilisez les fleches haut et bas pour saisir les heures de fonctionnement et confirmez avec la touche OK. Le symbole IdLE appa-
raitra a I'écran et un bip retentira, confirmant que la nouvelle durée de tonte quotidienne par défaut a été correctement définie.

Evolution du nombre de jours ouvrables par semaine

Le nombre de jours par défaut pendant lesquels le robot fonctionne par semaine est de 5. Vous pouvez choisir entre 3, 5 ou 7.
Pour modifier le nombre de jours, maintenez le bouton des parametres enfoncé pendant 3 secondes.

Utilisez les fleches haut et bas pour saisir le nombre d’heures de fonctionnement et confirmez votre sélection avec le bouton OK.
Le symbole IdLE apparaitra a 'écran et un bip retentira, confirmant que le nouveau nombre de jours de fonctionnement par défaut
par semaine a été correctement défini.

Modification du réglage du capteur de pluie

Le capteur de pluie permet au robot d'arréter automatiquement la tonte et de se garer sur sa station de charge dés qu'il détecte
des précipitations. Le délai de reprise de I'activité est réglable via I'application mobile.

Appuyez sur le bouton HOME pendant 3 secondes. L'écran affiche « RAIN » (paramétres du capteur de pluie). Appuyez sur OK
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pour ouvrir le menu des paramétres. Sur I'écran, vous pouvez sélectionner « ON » (activé) ou « OFF » (désactivé) et confirmer
votre sélection en appuyant sur OK.

Modification du parametre multizone

La fonction multizones vous permet de démarrer la tonte séquentiellement a partir de différents points de départ. Vous pouvez
définir des points de départ personnalisés dans I'application mobile en sélectionnant un pourcentage de la longueur du cable
périphérique. Par exemple, si vous définissez une valeur de 40% pour la zone 1, le robot tondra d'abord la zone correspondant a
40% de la longueur du cable périphérique, puis les zones restantes. Les modéles YT-852091 et YT-852092 permettent de définir
deux points de départ, tandis que le YT-852093 en permet quatre.

Maintenez le bouton HOME enfoncé pendant 3 secondes. Le message RAIN s'affiche a I'écran. Utilisez les fleches haut et bas
pour sélectionner ZONE (fonction multizone). Appuyez sur OK pour ouvrir le menu des parametres. Sur I'écran, vous pouvez
sélectionner ON (activé) ou OFF (désactivé) et confirmer votre sélection en appuyant sur OK.

Mise a jour du logiciel

Vous pouvez mettre & jour le logiciel de 'appareil vers la derniére version via I'application mobile. Le robot est équipé de la
fonctionnalité FOTA (Firmware Over The Air), qui permet des mises a jour logicielles sans fil. Pour effectuer la mise & jour, assu-
rez-vous que le robot est connecté a un réseau sans fil et suivez les étapes décrites dans I'application.

ENTRETIEN DU PRODUIT

Remarque: avant d’effectuer toute opération de maintenance, assurez-vous que le produit est éteint et déconnecté de
la station de charge.

Portez toujours des gants de protection pendant toutes les activités de maintenance.

Si une opération de maintenance n’est pas décrite dans le manuel, cela signifie qu’elle doit étre effectuée dans un centre de
service agréé par le fabricant.

Le produit doit étre nettoyé aprés chaque utilisation. Retirez les débris d’herbe avec une brosse douce, un pinceau ou un chiffon.
Nettoyez les orifices de ventilation en vous assurant qu'ils ne sont pas obstrués. Les saletés plus tenaces peuvent étre éliminées
avec un jet d'air a une pression maximale de 0,3 MPa. N'utilisez jamais de produits chimiques, d'alcaloides, d'abrasifs ou de
détergents agressifs pour nettoyer le produit. Le produit ne doit pas étre nettoyé au jet d’eau ni par immersion.

Vérifiez I'usure et 'endommagement des lames du robot tondeuse. En cas d'usure excessive ou de dommages, remplacez les
lames. Remplacez toujours la lame par une lame d'origine, identique a celle installée a l'origine sur I'appareil. L'utilisation exclusi-
ve de pieces de rechange d'origine garantit la sécurité du produit. Le remplacement des lames doit étre effectué par un utilisateur
expérimenté. En cas de doute, contactez un centre de service agréé par le fabricant.

A I'aide d’un tournevis, dévissez la vis de fixation du couteau. Retirez I'ancien couteau. Nettoyez le support du couteau si né-
cessaire. Installez le nouveau couteau en veillant au sens de la lame. Fixez le couteau en serrant fermement la vis. Remplacez
systématiquement le jeu de couteaux pour garantir le bon fonctionnement de la lame rotative. Si nécessaire, le jeu peut étre
complété par des jeux de couteaux YT-852096 supplémentaires (disponibles séparément).

Aprés chaque utilisation et nettoyage des lames, enduisez les tranchants d’une fine couche d’huile Iégére pour machine. Cela
réduira la corrosion et prolongera la durée de vie des lames. Si vous tondez quotidiennement, remplacez les lames toutes les six
semaines. Cela garantira le bon fonctionnement du robot tondeuse et une pelouse tondue uniformément.

Apres utilisation, nettoyez I'appareil pour éliminer I'herbe et les débris. Veillez particuliérement a nettoyer les roues pour éviter
qu’elles ne bloquent ou ne restreignent la mobilité de I'appareil.

Si le cable d'alimentation de la borne de recharge est endommagé, il doit étre remplacé par un centre de service agréé par le
fabricant. Le cable n’est pas réparable et doit &tre remplacé. Il est interdit de travailler avec un cable endommagg.

STOCKAGE ET TRANSPORT DES PRODUITS

Remarque: Toujours éteindre et débrancher le produit avant de le ranger ou de le transporter. Nettoyer conformément aux
instructions.

Conserver dans un endroit sombre, sec et bien ventilé. Tenir hors de portée des enfants. Conserver le produit a une température
comprise entre 10 et 30°C. Il est recommandé de conserver le produit dans son emballage d'origine ou dans un autre emballage
anti-poussiére.

Avant de transporter le produit, réglez la hauteur de coupe au maximum. Transportez le produit par ses poignées. Pendant le
transport, protégez-le des chocs et des fortes vibrations. Fixez-le pour éviter tout glissement ou basculement.
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Dépannage
Vous trouverez ci-dessous un tableau des problémes et de leurs solutions possibles:

FR

Code d’erreur

Cause

Solution

E1

Le robot de tonte est en dehors de la zone
de travail

1. Placez le robot tondeuse a l'intérieur de la zone de travail.
2. Vérifiez que les fils sont correctement installés dans la prise avec les connecteurs rouge et noir.
3. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E2

Roue motrice bloquée

1. Eteignez I'appareil et déplacez-le dans une zone sans obstacles.

2. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.

3. Sil'erreur persiste, éteignez I'appareil, tournez le robot de maniére a ce que la lame soit orientée
vers le haut et vérifiez s'il y a quelque chose qui blogue la rotation des roues.

4. Supprimez le facteur de blocage, mettez le robot en position de travail, allumez I'appareil et appuyez
sur START puis sur OK.

E3

Rotation bloquée de la téte de coupe

1. Eteignez I'appareil.

2. Retournez le robot de maniére a ce que la lame soit orientée vers le haut et vérifiez qu'aucun
obstacle ne géne la rotation de la téte de coupe. Si la téte ou le moteur est endommagé, contactez le
centre de service du fabricant.

3. Supprimez le facteur de blocage.

4. Tournez le robot en position de travail et déplacez-le vers une zone de travail avec de 'herbe plus
courte ou augmentez la hauteur de coupe.

5. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.

E4

Le capteur de collision est toujours actif

1. Eteignez I'appareil.

2. Déplacez le robot vers une zone sans obstacles.

3. Retirez le capot supérieur et vérifiez les aimants a l'intérieur. Si des aimants manquent, contactez le
centre de service du fabricant.

4. Si les aimants sont correctement installés, vérifiez que la connexion en caoutchouc entre le capot et
le robot de tonte est bien fixée. Si elle est desserrée, resserrez-la.

5. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.

ES5

Le robot de tonte est soulevé

1. Eteignez I'appareil.

2. Déplacez le robot vers une zone sans obstacles.

3. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.

4. Si l'erreur persiste, éteignez I'appareil.

5. Retournez le robot avec la lame vers le haut et vérifiez s'il y a quelque chose qui fait glisser la roue
avant.

6. Retirez le blocage et mettez le robot en position de travail. Allumez 'appareil, appuyez sur START
puis sur OK.

E6

Le robot est tourné avec la lame vers le
haut

1. Tournez le robot en position de travail.
2. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.
3. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E7

Capteur d'inclinaison toujours actif

1. Eteignez I'appareil.

2. Vérifiez que la pente de la zone de travail ne dépasse pas la limite autorisée.
3. Déplacez le robot vers une zone plane.

4. Allumez I'appareil et appuyez sur START puis sur OK.

5. Si l'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E8

Erreur de stationnement & la borne de
recharge

1. Vérifiez qu'il y a 1 m d’espace libre devant la borne de recharge.

2. Vérifiez que la station de charge est placée sur une surface plane et uniforme.
3. Vérifiez que la station de charge n'est pas tordue.

4. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E9

Le robot de tonte est bloqué en place

1. Déplacez le robot vers une zone sans obstacles.
2. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

BP

Protection de la batterie

1. Vérifiez la température de la batterie. Si elle est trop élevée, attendez qu'elle refroidisse. Si elle est
trop basse, attendez qu'elle dépasse 5°C.
2. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

EN

Aucun signal sur le cable périphérique

1. Placez le robot tondeuse dans la zone de travail. Vérifiez le voyant lumineux de la station de charge.
S'il est rouge, cela signifie que le cable périphérique n’est pas correctement connecté & la station de
charge.

2. Sile cable est correctement connecté et que le voyant est toujours rouge, vérifiez si le cable est
casse.

3. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E12

Probleme de batterie

Veuillez contacter le centre de service du fabricant.

E13

Probléme de chargement

1. Vérifiez si la prise de charge est sale.
2. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

E14

Dépasser I'espace de travail

1. Réduisez la zone de travail a la taille indiquée dans les instructions.
2. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

EE

Probleme inconnu

1. Eteignez et rallumez I'appareil.
2. Sil'erreur persiste, contactez le centre de service du fabricant.

LOCK

Saisie constante du mauvais code PIN

1. Laissez I'appareil allumé pendant 10 minutes.
2. Apres 10 minutes, vous pouvez a nouveau saisir votre code PIN.
3. Si vous avez oublié votre code PIN, veuillez contacter le centre de service du fabricant.
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CARATTERISTICHE DEL PRODOTTO

Il robot rasaerba & un dispositivo elettronico progettato per la cura automatica del prato. Un’altezza di taglio regolabile e un siste-
ma di lame garantiscono una rasatura uniforme all'interno dell'area designata. Il dispositivo funziona con una stazione di ricarica,
alla quale torna automaticamente per ricaricare la batteria, consentendo un funzionamento completamente autonomo. Grazie alla
connettivita wireless, il robot rasaerba pud essere controllato tramite un'app mobile. Il funzionamento corretto, affidabile e sicuro
del dispositivo dipende dal suo utilizzo corretto, pertanto:

Prima di iniziare il lavoro, leggere attentamente I'intero manuale e conservarlo.

II fornitore non € responsabile per eventuali danni o lesioni derivanti dall'utilizzo del prodotto per scopi diversi da quelli previsti o
dal mancato rispetto delle norme di sicurezza o delle istruzioni contenute nel presente manuale. L'utilizzo del prodotto per scopi
diversi da quelli previsti invalida inoltre la garanzia e i diritti di garanzia dell'utente.

ATTREZZATURA

II prodotto viene consegnato completo, ma richiede una preparazione prima dell'uso, come descritto piul avanti in questo manuale.

Il robot tagliaerba & dotato di accessori: una stazione di ricarica con caricabatterie, picchetti di montaggio, lame e viti di ricambio,
filo perimetrale e picchetti.

DATI TECNICI
Parametro Unita di misura Valore
Numero di catalogo YT-852091 YT-852092 YT-852093
Tensione nominale [VDC] 20 20 20
Larghezza di taglio [mm] 180 180 180
Altezza di taglio [mm] 20 - 60 20- 60 20 - 60
Area di lavoro massima [m? 500 800 1000
Pendenza massima del terreno [%] 36 36 36
Velocita nominale [min] 2800 2800 2800
Lunghezza del filo di confine [m] 130 170 200
Livello di rumore
- Pressione sonora LpA + K [dB(A)] 30,7430 30,74 +3,0 30,74 £3,0
- Potenza sonora LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Classe di isolamento elettrico Il 1} 1l
Grado di protezione IPX5 IPX5 IPX5
Massa [kg] 72 74 74
Batteria
- Tipo di batteria Li-lon Li-lon Li-lon
- Tensione nominal [VDC] 18120 18/20 18120
- Capacita / Energia [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90
- Tempo di ricarica [min] 95 75 85
- Orario di lavoro [min] 80 150 165
Stazione di ricarica
- Tensione di ingresso [VDC] 20 20 20
- Corrente di ingresso [A] 11 3 3
- Tensione di uscita [VDC] 20 20 20
- Corrente di uscita [A] 11 3 3
- Classe di isolamento elettrico Il 1} 1l
- Grado di protezione IPX4 IPX4 IPX4
Caricabatterie
- Tensione di ingresso [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frequenza di rete [Hz] 50/60 50/60 50/60
- Potenza nominale W] 28 76 76
- Tensione di uscita [VDC] 20 20 20
- Corrente di uscita [A] 11 3 3
- Classe di isolamento elettrico Il Il Il
- Grado di protezione P67 P67 P67
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II'valore di emissione acustica dichiarato € stato misurato utilizzando un metodo di prova standard e pud essere utilizzato per
confrontare uno strumento con un altro. Il valore di emissione acustica dichiarato puo essere utilizzato in una valutazione preli-
minare dell'esposizione.

Nota: le misure di sicurezza per proteggere I'operatore devono essere stabilite e basate su una valutazione dell'esposizione in
condizioni d'uso reali (incluse tutte le parti del ciclo operativo, come il momento in cui I'utensile € spento o inattivo e il momento
dell'attivazione).

ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER L'USO DEI RASAERBA ROBOTIZZATI
IMPORTANTE! Leggere attentamente prima dell'uso e conservare per riferimento futuro.

Insegnamento

Prima del primo utilizzo, leggere attentamente l'intero manuale e conservarlo per riferimento
futuro. Familiarizzare con l'uso corretto del dispositivo.

Il dispositivo non deve essere utilizzato da bambini o da chiunque non abbia familiarita con le
istruzioni per l'uso. Questo dispositivo non & un giocattolo. Il dispositivo pud essere utilizzato
da bambini di eta pari o superiore a 8 anni e da persone con capacita fisiche o mentali ridotte,
a condizione che abbiano ricevuto una formazione adeguata e siano sotto la supervisione di
un adulto. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite dai bambini.

Non utilizzare mai il tosaerba in presenza di altre persone, in particolare bambini 0 animali
domestici. Prima di iniziare il lavoro, delimitare una zona di sicurezza interdetta a persone e
animali domestici. Programmare |'uso del tosaerba in momenti in cui persone o animali sono
meno attivi in giardino.

Questo dispositivo & destinato esclusivamente al taglio automatico del prato in ambienti re-
sidenziali, allinterno di aree di lavoro designate. Questo prodotto non deve essere utilizzato
per scopi commerciali. Utilizzare solo come previsto e configurato dal produttore. Non tra-
sportare oggetti, bambini o animali sul dispositivo. Non utilizzare il robot rasaerba per attivita
di giardinaggio diverse dal taglio del prato. E vietata qualsiasi modifica al design, ai sistemi
di sicurezza o al software. Utilizzare questo prodotto solo con accessori originali forniti dal
produttore.

Preparazione

Indossare sempre indumenti e calzature protettive quando si utilizza questo prodotto. Non
utilizzare il dispositivo a piedi nudi o con sandali aperti. Evitare di indossare abiti larghi e
usurati o con cinghie o nastri pendenti. Gli abiti larghi possono impigliarsi nelle parti mobili del
dispositivo, causando potenziali lesioni.

Ispezionare accuratamente I'area in cui verra utilizzata la macchina e rimuovere tutti gli og-
getti che potrebbero cadere al suo interno, come pietre, giocattoli, attrezzi e rami. Gli oggetti
intrappolati possono danneggiare la macchina e possono anche essere lanciati ad alta velo-
cita, mettendo in pericolo l'operatore e I'area circostante.

Definire I'area di lavoro con un cavo perimetrale o un sistema di confine virtuale, a seconda
del modello del prodotto. Non far passare il cavo attraverso aree accessibili a personale non
autorizzato. Disporre il confine di lavoro in modo che pendii, muri e dislivelli siano fuori dalla
portata del robot. Nei passaggi stretti, attenersi alle linee guida relative alle larghezze minime
e al percorso del cavo perimetrale. In caso contrario, il robot potrebbe rimanere bloccato o
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urtare ostacoli.

Prima dell'uso, controllare sempre che la protezione, le lame e le viti non siano usurate o
danneggiate. Se necessario, sostituire le parti usurate o danneggiate.

Prima dell'uso, ispezionare il cavo di alimentazione e la prolunga per verificare che non siano
danneggiati o usurati. Se il cavo si danneggia durante l'uso, scollegarlo dalla presa di corren-
te. Non toccare il cavo prima di scollegare I'alimentazione. Non utilizzare 'apparecchio se il
cavo € danneggiato o sfilacciato.

Effettuare i collegamenti di rete a una presa di terra con protezione differenziale. Evitare di
utilizzare prolunghe e prese multiple di bassa qualita.

Installazione

Posizionare la stazione di ricarica su una superficie stabile e piana, in un punto che consen-
ta un facile ingresso e uscita del robot. Non installare in pozzanghere, depressioni 0 zone
soggette a inondazioni. Tenere la stazione lontana da fonti di calore e materiali infiammaibili.
Installare il cavo perimetrale seguendo le istruzioni. Non collegare il cavo ad altri sistemi né
alterare i parametri del segnale. Proteggere 'accesso a stagni, piscine, pendii ripidi e strade:
posizionare il cavo perimetrale definendo I'area di lavoro in modo che il robot non incontri
ostacoli.

Utilizzo

Evitare di tagliare I'erba bagnata. Non utilizzare durante temporali o forti piogge. Non utilizza-
re il robot tagliaerba mentre limpianto di irrigazione & in funzione.

Non utilizzare su pendii eccessivamente ripidi.

Non utilizzare il dispositivo con coperture o alloggiamenti danneggiati.

Prestare attenzione quando si accende 'apparecchio e assicurarsi che i piedi siano lontani
dallelemento di taglio.

Non sollevare o inclinare la macchina durante I'avvio o il funzionamento. Non trasportare la
macchina con il motore acceso. Se € necessario spostare la macchina, arrestarla, attendere
che la lama si sia completamente fermata e quindi utilizzare le maniglie di trasporto.

Tenere mani e piedi lontani dalle parti rotanti. Non infilare le mani o i piedi sotto 'alloggiamen-
to. Non toccare le parti in movimento.

Se necessario, premere immediatamente il pulsante di arresto di emergenza. Quindi spe-
gnere il dispositivo e scollegarlo dalla stazione di ricarica.

Assicurarsi che tutte le parti mobili siano ferme prima di pulire, ispezionare, riparare o colpire
il dispositivo con un oggetto estraneo. Ispezionare il dispositivo per verificare la presenza di
danni e, se necessario, ripararlo prima di riavviarlo. Se il dispositivo inizia a vibrare ecces-
sivamente, spegnerlo immediatamente e verificare la presenza di danni, parti allentate o
riparazioni necessarie.

Non coprire il robot o la stazione di ricarica. Non utilizzare in prossimita di materiali infiam-
mabili. Non disattivare o bypassare i sistemi di sicurezza (sensori, pulsante di arresto di
emergenza, serrature). Proteggere il codice PIN e le impostazioni antifurto; non condividere
le informazioni di sicurezza con utenti non autorizzati.

Gli aggioramenti software devono essere eseguiti solo dalle fonti indicate dal produttore.
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Non modificare il modulo radio integrato nel dispositivo o il sistema a induzione magnetica.

Manutenzione, trasporto e stoccaggio

Mantenere tutte le lame e le viti in buone condizioni per garantire il funzionamento sicuro
dellunita.

Dopo aver terminato il lavoro, controllare frequentemente la protezione della lama per veri-
ficare che non sia usurata o danneggiata. Eventuali oggetti intrappolati nella lama possono
penetrare nel robot ad alta velocita, danneggiandolo.

Prestare attenzione durante la regolazione del dispositivo per evitare di incastrare le dita tra
le lame in movimento.

Dopo l'uso, lasciare sempre il dispositivo spento per consentirne il raffreddamento prima di
riutilizzarlo. Scollegare il filo perimetrale dalle prese della stazione di ricarica.

Prestare attenzione quando si maneggiano le lame, anche quando la trasmissione €& disin-
nestata, poiché potrebbero ancora ruotare. Attendere sempre che le lame si siano fermate
completamente prima di procedere.

Sostituire tempestivamente le parti usurate o danneggiate per garantire la sicurezza. Uti-
lizzare solo ricambi e accessori originali. Indossare guanti protettivi durante la sostituzione
delle lame.

Non utilizzare un’idropulitrice per pulire il robot o la stazione di ricarica.

Prima di trasportare o riporre il robot per lunghi periodi, pulirlo, fissare le lame e scollegare
la stazione di ricarica e I'alimentatore dalla rete elettrica. Conservare in un luogo asciutto.
Non lasciare la batteria completamente scarica per periodi prolungati. Caricare la batteria
prima di riporla.

Rischi legati al rumore

Il dispositivo & progettato per ridurre il piu possibile il rischio di esposizione al rumore da parte
dell'utente. Tuttavia, non & possibile eliminare completamente questi rischi. Inoltre, anche le
persone nelle vicinanze del dispositivo sono esposte a rischi dovuti al rumore.

Il rischio pud essere ridotto seguendo queste linee guida:

- Utilizzare il prodotto in conformita alla sua destinazione d’'uso, come descritto nelle istruzioni;
- assicurarsi che il dispositivo sia in buone condizioni e che venga sottoposto a regolare
manutenzione;

- utilizzare coltelli adatti e ben affilati;

- pianifica il tuo lavoro in modo da poter fare pause frequenti.

Rischio residuo

Anche se vengono rispettate tutte le precauzioni di sicurezza durante il funzionamento, sus-
siste un potenziale rischio di lesioni. A causa della progettazione del prodotto, pericoli € le-
sioni possono comunque Verificarsi a causa di un utilizzo improprio, di una manutenzione
impropria o di un impatto imprevisto con oggetti lanciati.

Istruzioni di sicurezza per la ricarica della batteria
Attenzione! Prima di caricare, assicurarsi che il corpo dell'alimentatore, il cavo e la spina
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non siano crepati 0 danneggiati. Non utilizzare una stazione di ricarica e un alimentatore
difettosi 0 danneggiati! Utilizzare solo la stazione di ricarica e I'alimentatore forniti con la bat-
teria per caricare la batteria. L'utilizzo di un alimentatore o di una stazione di ricarica diversi
puod causare un incendio o danneggiare 'utensile. Non caricare la batteria vicino a fonti di ca-
lore € non coprire la stazione di ricarica e I'alimentatore. Caricare la batteria solo in un luogo
asciutto e ventilato, fuori dalla portata di persone non autorizzate, in particolare bambini. Non
utilizzare la stazione di ricarica e 'alimentatore senza la costante supervisione di un adulto!
Se & necessario allontanarsi dall'area di ricarica, scollegare la stazione di ricarica scollegan-
do l'alimentatore dalla presa a muro. In caso di emissione di fumo, odori insoliti, ecc., scol-
legare immediatamente la stazione di ricarica e 'alimentatore dalla fonte di alimentazione.

Il dispositivo viene fomito con una batteria scarica, quindi prima dell'uso, & necessario ca-
ricarla secondo la procedura descritta di seguito utilizzando la stazione di ricarica e ['ali-
mentatore inclusi. Le batterie agli ioni di litio non presentano il cosiddetto ,effetto memoria”,
consentendo di ricaricarle in qualsiasi momento. Tuttavia, si consiglia di scaricare la batteria
durante il normale funzionamento e poi ricaricarla completamente. Se, a causa della natura
del funzionamento, cid non fosse possibile ogni pochi o una dozzina di cicli, € necessario
ricaricarla almeno ogni pochi o una dozzina di cicli. In nessun caso le batterie devono essere
scaricate cortocircuitando gli elettrodi, poiché cio causa danni irreversibili! Inoltre, non verifi-
care lo stato di carica della batteria cortocircuitando gli elettrodi e verificando la presenza di
scintille.

Non smontare o forare l'involucro della batteria. Non gettare la batteria nel fuoco. Rimuovere
immediatamente una batteria danneggiata, gonfia o surriscaldata e portarla presso un cen-
tro di assistenza o un centro di riciclaggio.

Accumulo di batterie

Per prolungare la durata della batteria, garantire condizioni di conservazione adeguate. La
batteria puo resistere a circa 500 cicli di carica-scarica. La batteria deve essere conservata
a una temperatura compresa tra 0 e 30 gradi Celsius, con un'umidita relativa del 50%. Per
una conservazione a lungo termine, caricare la batteria fino a circa '80% della sua capacita.
Per una conservazione a lungo termine, ricaricare la batteria periodicamente, circa una volta
allanno. Evitare di scaricare eccessivamente la batteria, poiché cid ne ridurra la durata e
potrebbe causare danni irreversibil.

Durante lo stoccaggio, la batteria si scarichera gradualmente a causa delle perdite. Il pro-
cesso di autoscarica dipende dalla temperatura di stoccaggio: maggiore € la temperatura,
piu rapida sara la scarica. Una conservazione impropria delle batterie pud causare perdite di
elettrolita. In caso di perdite, contenerle con un agente neutralizzante. In caso di contatto con
gli occhi, sciacquare abbondantemente con acqua e consultare immediatamente un medico.
Non utilizzare un utensile con una batteria danneggiata.

Quando la batteria € completamente esaurita, & necessario portarla presso un centro spe-
cializzato nello smaltimento dei rifiuti.

Trasporto delle batterie
Le batterie agli ioni di litio sono considerate merci pericolose ai sensi della legge. L'utente del
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dispositivo con la batteria puo trasportarlo su strada. Non sono richiesti requisiti aggiuntivi.
Se il trasporto viene affidato a terzi (ad esempio tramite corriere), & necessario rispettare le
normative relative al trasporto di merci pericolose. Prima della spedizione, consultare una
persona qualificata.

E vietato trasportare dispositivi con batterie danneggiate. Durante il trasporto, le batterie
smontate devono essere rimosse dall'utensile e i contatti esposti devono essere protetti, ad
esempio con nastro isolante. Le batterie devono essere fissate nellimballaggio in modo che
non si spostino al suo interno durante il trasporto. E inoltre necessario rispettare le normative
nazionali relative al trasporto di merci pericolose.

SERVIZIO PRODOTTO

Prepararsi al lavoro

II prodotto deve essere disimballato e tutti i materiali di imballaggio devono essere rimossi. Si consiglia di conservare tutti i mate-
riali di imballaggio per un utilizzo futuro durante il trasporto o lo stoccaggio.

Verificare che nessuna parte del prodotto abbia subito danni durante il trasporto. Eventuali danni riscontrati, come crepe o defor-
mazioni, renderanno il prodotto inutilizzabile fino alla riparazione o alla sostituzione delle parti danneggiate.

Si consiglia di posizionare tutti i componenti su una superficie piana, dura e pulita.

Durante l'installazione € necessario indossare dispositivi di protezione individuale quali indumenti protettivi, guanti e protezioni
per gli occhi.

Nota: prima di installare il dispositivo, assicurarsi che sia spento e scollegato dalla stazione di ricarica.

Installazione della stazione di ricarica (V)

La stazione di ricarica puo essere posizionata vicino a casa o al garage, vicino a una fonte di alimentazione. Durante la posa del
filo perimetrale, lasciare almeno 1 m di tratto rettilineo libero da angoli e ostacoli davanti alla stazione di ricarica per consentire al
robot di parcheggiarsi correttamente nella stazione (VI).

La stazione di ricarica deve essere posizionata su una superficie piana. Non pud essere posizionata su superfici inclinate o in
posizioni in cui i suoi componenti potrebbero piegarsi. Si raccomanda di posizionare la stazione di ricarica entro la portata di una
rete wireless per garantire una corretta comunicazione con il robot tagliaerba.

Si consiglia di posizionare I'alimentatore sulla parete ad almeno 30 cm di altezza e di far passare il cavo all'esterno dell'area di
funzionamento del tosaerba. Assicurarsi che il cavo di alimentazione non sia aggrovigliato o teso.

La stazione di ricarica pud essere dotata del garage YT-852094 (disponibile separatamente), ovvero un tetto che offre ulteriore
protezione alla stazione e al robot tagliaerba da pioggia e agenti esterni.

Installazione del filo perimetrale

Disporre il filo perimetrale formando un anello attorno all'area di lavoro. Ricordarsi di mantenere una distanza di 25 cm tra il filo
e qualsiasi muro o altro ostacolo (V1). A tale scopo, & possibile utilizzare il metro a nastro incluso (VII), che deve essere ritagliato
dalla confezione. Se l'ostacolo € a livello del prato e il rasaerba pud superarlo in sicurezza, come un vialetto o un marciapiede, &
sufficiente una distanza di 8 cm tra 'ostacolo e il filo perimetrale (VIII).

Rimuovere circa 10 mm di isolamento da un’estremita del filo perimetrale (1X). Collegare un’estremita del filo perimetrale al termi-
nale ROSSO (uscita del filo OUT), quindi far passare il filo attraverso la fessura nella base della stazione di ricarica (X).

Tagliare il filo in eccesso. Spelare circa 10 mm di isolamento dall’altra estremita del filo, quindi collegarlo al terminale NERO
(ingresso filo IN).

Dopo aver posato il filo perimetrale, fissarlo al terreno con dei picchetti. Piantare i picchetti a circa 80 cm di distanza I'uno dall'altro
(X1}, utilizzando un martello (disponibile separatamente) (XII).

Per evitare ostacoli, arbusti o alberi, & possibile disporre il cavo perimetrale a forma di isola (XIIl). Ricordarsi di mantenere una
larghezza minima di 0,8 m (XIV) per consentire al robot rasaerba di muoversi agevolmente. Negli angoli, il cavo perimetrale deve
formare un angolo di 90 gradi o superiore per consentire al robot di passare agevolmente (XV).

Se il cavo viene posato su una superficie in pendenza, tenere presente che la pendenza massima puo essere del 36%.

Se necessario, il set pud essere dotato di accessori aggiuntivi (disponibili separatamente): filo perimetrale YT-852095, perni per
cavi YT-852097, connettori per cavi YT-852098.

Caricare la batteria

Nota: prima di collegare I'alimentatore alla rete elettrica, assicurarsi che il cavo perimetrale sia posato correttamente e che I'ali-
mentatore sia correttamente collegato alla stazione di ricarica. Pulire la stazione di ricarica e i suoi terminali da sporco e polvere
utilizzando un panno morbido e asciutto.

II dispositivo & dotato di un indicatore di carica della batteria integrato, una spia luminosa contrassegnata dal simbolo della bat-
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teria. Piu spie luminose sono accese, pill carica € la batteria. Se le spie luminose sono spente, significa che la batteria & scarica.
Collegare I'alimentatore alla stazione di ricarica e poi I'alimentatore a una presa di corrente.

Nota: se il LED verde si accende dopo aver collegato la stazione di ricarica alla rete elettrica, significa che la batteria & comple-
tamente carica. In questo caso, la ricarica non avra inizio.

Collegare I'adattatore di alimentazione a una presa di corrente. L'indicatore LED sulla base di ricarica si illuminera di verde bril-
lante. Il colore della spia pud indicare diversi stati del robot, come mostrato nella tabella:

spia luminosa a LED Senso |
. Verificare che I'alimentatore sia correttamente collegato alla
Non si accende Nessun potere centrale elettrica e alla fonte di alimentazione.
Luce verde fissa La batteria del robot & completamente carica
Luce verde lampeggiante La batteria del robot si sta caricando -
Verificare che entrambe le estremita del filo perimetrale siano
Luce rossa lampeggiante Il filo perimetrale non & collegato correttamente o & rotto collegate correttamente alle prese della stazione di ricarica.
Verificare che il filo non sia rotto.

Nota: per ridurre il consumo energetico, il segnale del filo perimetrale viene disattivato durante la ricarica della batteria. Il segnale
verra ripristinato quando il robot lascia la stazione di ricarica. Per prolungare la durata della batteria, la stazione di ricarica inter-
rompera la ricarica quando la batteria raggiunge il 100% e riprendera la ricarica quando la tensione scende al 95%.

Impostazione dell'altezza di taglio (XVI)
II' robot rasaerba & dotato di una manopola che consente di regolare I'altezza di taglio in modo rapido e semplice. Ruotare la
manopola per impostare l'altezza desiderata. La freccia sulla manopola indica l'altezza corrente.

Attenzione! Se € necessario modificare I'altezza di taglio durante il funzionamento, spegnere sempre prima la macchina, atten-
dere che la lama smetta di ruotare e quindi procedere alla modifica dell’altezza di taglio. L'azionamento accidentale della lama
durante la modifica dell’altezza di taglio pud causare gravi lesioni.

Lavorare con un robot tagliaerba

Prima di iniziare il lavoro, preparare I'area da tagliare. Verificare che I'area di taglio sia libera da ostacoli che potrebbero rimanere
intrappolati nella lama e danneggiarsi o essere scagliati, rappresentando un pericolo per I'operatore o gli astanti.

Controllare I'area di lavoro per verificare la presenza di cavi elettrici che potrebbero essere tagliati dalla lama. Il danneggiamento
di un cavo elettrico comporta il rischio di scosse elettriche, che potrebbero causare lesioni gravi o mortali.

Assicurarsi che nell'area di lavoro non siano presenti persone, in particolare bambini o animali domestici. Se durante il funziona-
mento si presentano persone di questo tipo, arrestare immediatamente la macchina e avvertire le persone presenti del pericolo.
Controllare la lunghezza dell'erba e regolare I'altezza di taglio. Non tagliare mai piu di 1/3 dell'altezza dell'erba. Se I'erba & molto
alta, tagliarla a piu riprese. Tagliare regolarmente, assicurandosi che I'altezza dell'erba non superi la capacita del tosaerba.

Non tagliare mai I'erba bagnata. L'erba bagnata tende a incastrarsi all'interno della camera di taglio, compromettendo il corretto
funzionamento del robot rasaerba. L'erba bagnata pud anche causare scivolamenti e cadute.

Ispezionare tutti i componenti del robot rasaerba prima dell'uso. Se si notano danni, non tentare di utilizzare il rasaerba finché non
& stato riparato o sostituito. Verificare che le aperture di ventilazione siano libere. Se necessario, pulirle con una spazzola morbida
o un pennello. Non utilizzare oggetti appuntiti o metallici.

Controllare che i collegamenti a vite non siano allentati. Serrare se necessario.

Verificare che le maniglie di trasporto siano pulite e prive di grasso e altri contaminanti. Se necessario, pulirle con un panno
morbido.

Durante il funzionamento, il funzionamento del dispositivo deve essere controllato regolarmente per ridurre il rischio di incidenti.
Dopo aver terminato il lavoro, spegnere I'apparecchio, attendere che la lama si fermi e che I'apparecchio si raffreddi. Prima di
effettuare la manutenzione.

Attenzione! Se un oggetto estraneo colpisce il robot durante il funzionamento, spegnerlo immediatamente, attendere che la lama
si fermi e il meccanismo si raffreddi. Quindi, ispezionare il dispositivo per verificare la presenza di danni. Se si rilevano danni, non
continuare a utilizzarlo finché non ¢ stato riparato. Vibrazioni eccessive durante il funzionamento potrebbero essere causate da
danni al robot. Interrompere il funzionamento, spegnere il dispositivo e ispezionare il prodotto.

Connessione a una rete wireless
Installa 'app mobile dedicata sul tuo smartphone scansionando il codice QR incluso nel manuale, appropriato per il tuo sistema
operativo. Sequi le istruzioni visualizzate nell'app per connettere il dispositivo alla tua rete wireless.

Awviare il robot tagliaerba

Posizionare il rasaerba robotizzato su una superficie piana, uniforme e stabile. Assicurarsi che I'area di lavoro sia libera da osta-
coli con cui la lama potrebbe entrare in contatto.
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L'utensile € alimentato a batteria e non si avvia se la batteria & scarica o non € installata correttamente.

Al primo awvio del tosaerba, verificare che I'area di lavoro sia correttamente collegata. Impostare I'altezza di taglio al massimo (60
mm). Posizionare il robot tosaerba all'interno dell'area di lavoro.

Premere il pulsante di accensione (a) sul pannello di controllo (IV) per accendere il dispositivo. Al primo utilizzo, immettere il
codice PIN 0000 premendo quattro volte il pulsante OK mentre ogni 0 lampeggia sul display. Il codice PIN pud essere modificato.
La procedura di modifica del codice PIN & descritta pitl avanti in questo manuale. Se il codice PIN viene inserito in modo errato
per 10 volte consecutive, verra emesso un allarme acustico e il robot si spegnera.

Nota: il robot si spegnera automaticamente se non viene intrapresa alcuna azione aggiuntiva dopo aver acceso il dispositivo
tramite I'interruttore di alimentazione.

Premere il pulsante START e poi OK per avviare il robot.

Premere il pulsante HOME e poi OK per parcheggiare il robot nella stazione di ricarica.

II' robot rasaerba funzionera ininterrottamente fino all'esaurimento della batteria. A quel punto, tornera alla stazione di ricarica.
Una volta completata la ricarica, il robot riprendera automaticamente a tagliare I'erba o rimarra nella stazione di ricarica, in base
al programma di taglio impostato.

IMPOSTAZIONI

Modifica del PIN (XVIII)

Per modificare il PIN, tieni premuti i pulsanti START e HOME per 3 secondi. Il simbolo del lucchetto lampeggera sul display. Sul
display apparira PIN1, a indicare che & necessario inserire il PIN attuale. Utilizza i tasti freccia su e giu per inserire le cifre del
PIN attuale, confermando ogni cifra con il pulsante OK. Sul display apparira PIN2, a indicare che & necessario inserire un nuovo
PIN. Inserisci il nuovo PIN. Il simbolo IdLE apparira sul display, a conferma che il nuovo PIN & stato impostato correttamente.

Cambiamento di data e ora (XIX)

Impostando correttamente data e ora € possibile impostare il programma di lavoro del robot tagliaerba. Per impostare I'anno,
tenere premuto il pulsante START per 5 secondi finché sul display non vengono visualizzati il simbolo dell'orologio e le cifre
dell'anno, ad esempio 2025. Utilizzare i tasti freccia su e giu per immettere le cifre dell'anno. Confermare la selezione con il pul-
sante OK. Sul display verranno quindi visualizzate le cifre del mese e del giorno, ad esempio 08:25. Immettere le cifre del mese
e del giorno e confermare la selezione con il pulsante OK. Sul display verranno quindi visualizzate le cifre del mese e del giorno,
ad esempio 08:25. Immettere le cifre del mese e del giomno e confermare la selezione con il pulsante OK. Sul display verranno
quindi visualizzate le cifre dell'ora, ad esempio 13:25. Immettere le ore e i minuti e confermare la selezione con il pulsante OK. Sul
display verra quindi visualizzato il simbolo IdLE, a conferma dellimpostazione corretta di data e ora.

Modifica dell’ora di inizio del taglio

L'orario di inizio predefinito per il taglio dell’erba ¢ alle 9:00. Per modificarlo, tenere premuti per 3 secondi il pulsante START e il
pulsante con il simbolo delle impostazioni.

Utilizzare i tasti freccia su e git per immettere le cifre dell'ora e premere OK per confermare. Il simbolo IdLE apparira sul display
e verra emesso un segnale acustico, a conferma che il nuovo orario di inizio taglio predefinito € stato impostato correttamente.

Modifiche al tempo di falciatura giornaliero

Il tempo di taglio giornaliero predefinito & di 8 ore. Le ore di funzionamento variano da 1 a 24 ore. Per modificare il tempo di fun-
zionamento, tenere premuto il pulsante delle impostazioni per 3 secondi.

Utilizzare i tasti freccia su e giu per immettere le ore di funzionamento e confermare con il pulsante OK. Il simbolo IdLE apparira
sul display e verra emesso un segnale acustico, a conferma che il nuovo orario di taglio giornaliero predefinito & stato impostato
correttamente.

Variazione del numero di giorni lavorativi a settimana .

Il 'numero predefinito di giorni di funzionamento del robot a settimana & 5. E possibile scegliere tra 3, 5 o 7. Per modificare il
numero di giorni, tenere premuto il pulsante delle impostazioni per 3 secondi.

Utilizzare i tasti freccia su e giu per immettere il numero di ore di funzionamento e confermare la selezione con il pulsante OK.
II simbolo IdLE apparira sul display e verra emesso un segnale acustico, a conferma che il nuovo numero predefinito di giorni di
funzionamento alla settimana ¢ stato impostato correttamente.

Modifica dell'impostazione del sensore pioggia

Il sensore pioggia consente al robot di interrompere automaticamente il taglio e di parcheggiarsi nella stazione di ricarica quando
rileva pioggia. Il tempo dopo il quale il robot riprende a funzionare pu6 essere impostato tramite 'app mobile.

Tenere premuto il pulsante HOME per 3 secondi. Il display mostrera RAIN - impostazioni del sensore pioggia. Premere OK per
aprire il menu delle impostazioni. Sul display & possibile selezionare ON (abilitato) o OFF (disabilitato) e confermare la selezione
premendo OK.
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Modifica dellimpostazione multizona .

La funzione multi-zona consente di iniziare a tagliare I'erba in sequenza da diversi punti di partenza. E possibile impostare punti
di partenza personalizzati nell'app mobile selezionando una percentuale della lunghezza del cavo perimetrale. Ad esempio, im-
postando un valore del 40% per la zona 1, il robot tagliera prima I'area pari al 40% della lunghezza del cavo perimetrale, per poi
passare alle aree rimanenti del prato. | modelli YT-852091 e YT-852092 consentono di impostare 2 punti di partenza, mentre il
modello YT-852093 consente di impostarne 4.

Tenere premuto il pulsante HOME per 3 secondi. Sul display apparira la scritta RAIN. Utilizzare i pulsanti freccia su e giu per
impostare ZONA (funzione multi-zona). Premere OK per aprire il menu delle impostazioni. Sul display, & possibile selezionare ON
(abilitato) o OFF (disabilitato) e confermare la selezione premendo OK.

Aggiornamento software

E possibile aggiornare il software del dispositivo all'ultima versione tramite 'app mobile. Il robot € dotato della funzionalita FOTA
(Firmware Over The Air), che consente 'aggiornamento software in modalita wireless. Per effettuare I'aggiornamento, assicurarsi
che il robot sia connesso a una rete wireless e sequire i passaggi descritti nell'app.

MANUTENZIONE DEL PRODOTTO

Nota: prima di eseguire qualsiasi intervento di manutenzione, assicurarsi che il prodotto sia spento e scollegato dalla
stazione di ricarica.

Indossare sempre guanti protettivi durante tutte le attivita di manutenzione.

Se nel manuale non e descritta alcuna operazione di manutenzione, significa che deve essere eseguita presso un centro di
assistenza autorizzato dal produttore.

II prodotto deve essere pulito dopo ogni utilizzo. Rimuovere i residui d’erba con una spazzola morbida, un pennello o un panno.
Pulire i fori di ventilazione, assicurandosi che non siano ostruiti. Lo sporco piu ostinato pud essere rimosso con un getto d’aria a
una pressione non superiore a 0,3 MPa. Non utilizzare mai prodotti chimici, alcaloidi, abrasivi o detergenti aggressivi per pulire il
prodotto. I prodotto non deve essere pulito con un getto d'acqua o immergendolo in acqua.

Controllare I'usura e i danni alle lame del robot rasaerba. Se si riscontrano segni di usura o danni eccessivi, sostituire le lame.
Sostituire sempre la lama con una lama originale, identica a quella installata originariamente sul dispositivo. L utilizzo esclusivo
di ricambi originali garantisce la sicurezza del prodotto. La sostituzione delle lame deve essere eseguita da un utente esperto. In
caso di dubbi, contattare un centro di assistenza autorizzato del produttore.

Utilizzando un cacciavite, svitare la vite di fissaggio della lama. Rimuovere la vecchia lama. Pulire il supporto della lama, se
necessario. Installare la nuova lama, prestando attenzione alla direzione della lama. Fissare la lama serrando saldamente la
vite. Sostituire sempre il set di lame per garantire il corretto funzionamento della lama rotante. Se necessario, il set pud essere
integrato con set di lame aggiuntivi YT-852096 (disponibili separatamente).

Dopo ogpni utilizzo e pulizia delle lame, ricoprire i bordi di taglio con un sottile strato di olio leggero per macchine. Questo ridurra
la corrosione e prolunghera la durata delle lame. Se si taglia I'erba quotidianamente, le lame devono essere sostituite ogni sei
settimane. Questo garantira il corretto funzionamento del robot rasaerba e un prato tagliato in modo uniforme.

Dopo I'uso, pulire il dispositivo da erba e detriti. Prestare particolare attenzione alla pulizia delle ruote per evitare che blocchino
o limitino la mobilita del dispositivo.

Se il cavo di alimentazione della stazione di ricarica e danneggiato, deve essere sostituito da un centro di assistenza autorizzato
dal produttore. Il cavo non puo essere riparato e deve essere sostituito. E vietato lavorare con un cavo danneggiato.

CONSERVAZIONE E TRASPORTO DEL PRODOTTO

Nota: spegnere sempre il prodotto e scollegarlo dalla presa di corrente prima di riporlo o trasportarlo. Pulire seguendo le istruzioni.
Conservare in un luogo buio, asciutto e ben ventilato. Tenere fuori dalla portata dei bambini. Conservare il prodotto a una tempe-
ratura compresa tra 10 e 30 gradi Celsius. Si consiglia di conservare il prodotto nella confezione originale o in un altro imballaggio
antipolvere.

Prima di trasportare il prodotto, impostare I'altezza di taglio al massimo. Trasportare il prodotto afferrandolo per le maniglie.
Durante il trasporto, proteggere il prodotto da urti e forti vibrazioni. Fissare il prodotto per evitare che scivoli o si ribalti durante il
trasporto.
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Risoluzione dei problemi
Di seguito & riportata una tabella dei problemi e delle possibili soluzioni:

T

Codice di

errore Causa Soluzione
1. Posizionare il robot tagliaerba all'interno dell'area di lavoro.
E1 Il robot tagliaerba ¢ fuori dall'area di lavoro | 2. Verificare che i fili siano installati correttamente nella presa con i connettori rosso e nero.
3. Se l'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Spegnere il dispositivo e spostarlo in un'area libera da ostacoli.
2. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
. 3. Se l'errore persiste, spegnere il dispositivo, girare il robot in modo che la lama sia rivolta verso l'alto e
B2 Trazione elle ruote bloccata verificare se ¢'é qualcosa che blocca la rotazione delle ruote.
4. Rimuovere il fattore di blocco, ruotare il robot in posizione di lavoro, accendere il dispositivo e
premere START e poi OK.
1. Spegnere il dispositivo.
2. Capovolgere il robot in modo che la lama sia rivolta verso I'alto e verificare che non vi siano ostacoli
nella rotazione della testina della lama. Se la testina o il motore sono danneggiati, contattare il centro di
. A assistenza del produttore.
E3 Rotazione bloccata della testa di taglio 3. Rimuovere il fattore di blocco.
4. Ruotare il robot in posizione di lavoro e spostarlo in un'area di lavoro con erba piti corta oppure
aumentare l'altezza di taglio.
5. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
1. Spegnere il dispositivo.
2. Spostare il robot in un'area libera da ostacoli.
3. Rimuovere il coperchio superiore e controllare i magneti allinterno del coperchio. Se mancano dei
E4 Sensore di collisione ancora attivo magneti, contattare il centro assistenza del produttore.
4. Se i magneti sono installati correttamente, verificare che il collegamento in gomma tra il coperchio e il
robot tagliaerba sia saldo. Se € allentato, serrarlo.
5. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
1. Spegnere il dispositivo.
2. Spostare il robot in un'area libera da ostacoli.
3. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
| 4. Se l'errore persiste, spegnere il dispositivo.
B Il robot tosaerba & sollevato 5. Capovolgere il robot con la lama rivolta verso I'alto e verificare se c'é qualcosa che fa slittare la ruota
anteriore.
6. Rimuovere ['ostruzione e ruotare il robot in posizione di lavoro. Accendere il dispositivo e premere
START e poi OK.
. . . 1. Ruotare il robot in posizione di lavoro.
E6 LI e;:(l))c‘{;‘;/c\)ene girato con la lama rivolta 2. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
3. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Spegnere il dispositivo.
2. Verificare che la pendenza dell’area di lavoro non superi il limite consentito.
E7 Sensore di inclinazione sempre attivo 3. Spostare il robot su una superficie piana.
4. Accendere il dispositivo e premere START e poi OK.
5. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Verificare che ci sia 1 m di spazio libero davanti alla stazione di ricarica.
E8 Errore di parcheggio alla stazione di ri- | 2. Verificare che la stazione di ricarica sia posizionata su una superficie piana e uniforme.
carica 3. Verificare che la stazione di ricarica non sia storta.
4. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
. N . L 1. Spostare il robot in un'area libera da ostacoli.
B9 Il robot tagliaerba & bloccato in posizione 2. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Controllare la temperatura della batteria. Se & troppo alta, attendere che si raffreddi. Se & troppo
BP Protezione della batteria bassa, attendere che la temperatura superi i 5°C.
2. Se l'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Posizionare il robot rasaerba all'interno dell'area di lavoro. Controllare la spia luminosa sulla stazione
diricarica. Se € rossa, significa che il cavo perimetrale non & collegato correttamente alla stazione di
E11 Nessun segnale sul filo perimetrale ricarica.
2. Se il cavo ¢ collegato correttamente e la luce & ancora rossa, verificare che il cavo non sia rotto.
3. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
E12 Problema con la batteria Contattare il centro assistenza del produttore.
. 1. Controllare se la presa di ricarica & sporca.
E13 Problema di caricamento 2. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
- 1. Ridurre I'area di lavoro alle dimensioni indicate nelle istruzioni.
EW Superamento dello spazio di lavoro 2. Se I'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
. 1. Spegnere e riaccendere il dispositivo.
EE Problema sconosciuto 2. Se l'errore persiste, contattare il centro assistenza del produttore.
1. Lasciare acceso il dispositivo per 10 minuti.
LOCK Inserire costantemente il PIN sbagliato 2. Dopo 10 minuti potrai inserire nuovamente il PIN.

3. Se hai dimenticato il codice PIN, contatta il centro assistenza del produttore.
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PRODUCTKENMERKEN

De robotmaaier is een elektronisch apparaat dat is ontworpen voor automatisch gazononderhoud. Een instelbare maaihoogte en
een messensysteem zorgen voor gelijkmatig maaien binnen het aangewezen gebied. Het apparaat werkt met een laadstation,
waar het automatisch naartoe terugkeert om de accu op te laden, waardoor volledig autonoom werken mogelijk is. Dankzij de
draadloze connectiviteit kan de robotmaaier worden bediend via een mobiele app. Een goede, betrouwbare en veilige werking
van het apparaat is afhankelijk van correct gebruik, daarom:

Lees voor aanvang van de werkzaamheden de volledige handleiding door en bewaar deze.

De leverancier is niet aansprakelijk voor schade of letsel als gevolg van het gebruik van het product voor andere doeleinden dan
waarvoor het bedoeld is, of het niet naleven van de veiligheidsvoorschriften of de instructies in deze handleiding. Het gebruik van
het product voor andere doeleinden dan waarvoor het bedoeld is, doet tevens de garantie en waarborg van de gebruiker vervallen.
APPARATUUR

Het product wordt compleet geleverd, maar vereist voorbereiding voor gebruik, zoals verderop in deze handleiding wordt beschre-

ven. De robotmaaier wordt geleverd met accessoires: een laadstation met lader, montagepennen, reservemessen en schroeven,
begrenzingsdraad en draadpennen.

TECHNISCHE GEGEVENS
Parameter M heid Waarde
Catalogusnummer YT-852091 YT-852092 YT-852093
Nominale spanning [VDC] 20 20 20
Snijbreedte [mm] 180 180 180
Snijhoogte [mm] 20- 60 20-60 20-60
Maximaal werkgebied [m?] 500 800 1000
Maximale helling van het terrein [%] 36 36 36
Nominale snelheid [min] 2800 2800 2800
Lengte van de grensdraad [m] 130 170 200
Geluidsniveau
- Geluidsdruk LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74£3,0
- Geluidsvermogen LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Elektrische isolatiekl 1l Il 1l
Beschermingsgraad IPX5 IPX5 IPX5
Massa [kg] 72 74 74
Batterij
- Batterijtype Li-lon Li-lon Li-lon
- Nominale/maximale spanning [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Capaciteit/ Energie [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90
- Oplaadtijd [min] 95 75 85
- Werktijd [min] 80 150 165
Oplaadpunt
- Ingangsspanning [VDC] 20 20 20
- Ingangsstroom [A] 11 3 3
- Uitgangsspanning [VDC] 20 20 20
- Uitgangsstroom [A] 11 3 3
- Elektrische isolatieklasse Il 1} 1l
- Beschermingsgraad IPX4 IPX4 IPX4
Oplader
- Ingangsspanning [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Netwerkfrequentie [Hz] 50760 50/60 50/60
- Nominaal vermogen w] 28 76 76
- Uitgangsspanning [VDC] 20 20 20
- Uitgangsstroom [A] 11 3 3
- Elektrische isolatieklasse Il Il Il
- Beschermingsgraad P67 IP67 P67

OORSPRONKELIJKE INSTRUCTIES




NL

De aangegeven geluidsemissiewaarde is gemeten met een standaardtestmethode en kan worden gebruikt om verschillende
instrumenten met elkaar te vergelijken. De aangegeven geluidsemissiewaarde kan worden gebruikt in een voorlopige blootstel-
lingsbeoordeling.

Let op: Er moeten veiligheidsmaatregelen worden getroffen om de gebruiker te beschermen. Deze maatregelen zijn gebaseerd
op een beoordeling van de blootstelling onder werkelijke gebruiksomstandigheden (met inbegrip van alle onderdelen van de
bedriifscyclus, zoals de tijd dat het gereedschap is uitgeschakeld of inactief is en de tijd van activering).

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES VOOR HET GEBRUIK VAN ROBOTMAAIERS

BELANGRIJK! Lees voor gebruik aandachtig door en bewaar de informatie voor toe-
komstig gebruik.

Onderwijs

Lees voor het eerste gebruik de volledige handleiding zorgvuldig door en bewaar deze voor
toekomstig gebruik. Maak uzelf vertrouwd met het juiste gebruik van het apparaat.

Het apparaat mag niet worden bediend door kinderen of personen die niet bekend zijn met
de gebruiksaanwijzing. Dit apparaat is geen speelgoed. Het apparaat mag worden gebruikt
door kinderen van 8 jaar en ouder en door personen met beperkte fysieke of mentale capaci-
teiten, mits zij een passende training hebben gevolgd en onder toezicht van een volwassene
staan. Reiniging en onderhoud mogen niet door kinderen worden uitgevoerd.

Gebruik de grasmaaier nooit in de buurt van andere mensen, met name kinderen of huis-
dieren. Bepaal voor aanvang van de werkzaamheden een veilige zone die verboden terrein
is voor mensen en huisdieren. Plan de grasmaaier op momenten dat er minder mensen of
dieren in de tuin zijn.

Dit apparaat is uitsluitend bedoeld voor automatisch grasmaaien in woonomgevingen, bin-
nen de daarvoor aangewezen werkgebieden. Dit product mag niet worden gebruikt voor
commerciéle doeleinden. Gebruik het alleen zoals bedoeld en geconfigureerd door de fabri-
kant. Viervoer geen voorwerpen, kinderen of dieren op het apparaat. Gebruik de robotmaaier
niet voor andere tuinwerkzaamheden dan het maaien van het gazon. Wijzigingen aan het
ontwerp, de veiligheidssystemen of de software zijn verboden. Gebruik dit product uitsluitend
met originele accessoires van de fabrikant.

Voorbereiding

Draag altijd beschermende kleding en schoenen wanneer u dit product gebruikt. Gebruik het
apparaat niet op blote voeten of in open sandalen. Draag geen versleten, losse kleding of
kleding met hangende bandjes of linten. Losse kleding kan vast komen te zitten in bewegen-
de onderdelen van het apparaat, wat letsel kan veroorzaken.

Inspecteer de omgeving waar de machine gebruikt gaat worden grondig en verwijder alle
voorwerpen die in de machine kunnen vallen, zoals stenen, speelgoed, gereedschap en
takken. Vastzittende voorwerpen kunnen de machine beschadigen en met hoge snelheid
worden weggeslingerd, waardoor de gebruiker en de omgeving in gevaar komen.

Bepaal het werkgebied met een begrenzingsdraad of virtueel begrenzingssysteem, afhan-
kelijk van het productmodel. Leid de draad niet door gebieden die toegankelijk zijn voor
onbevoegden. Leid de werkgrens zo dat hellingen, muren en afgronden buiten het bereik
van de robot liggen. Houd u in smalle doorgangen aan de richtlijnen voor minimale breed-
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tes en de begrenzingsdraadroute. Anders bestaat het risico dat de robot vastloopt of tegen
obstakels botst.

Controleer voor gebruik altijd de beschermkap, messen en schroeven op slijtage of bescha-
digingen. Vervang versleten of beschadigde onderdelen indien nodig.

Controleer voor gebruik het netsnoer en het verlengsnoer op beschadigingen of slijtage. Als
het snoer tijdens gebruik beschadigd raakt, haal dan de stekker uit het stopcontact. Raak het
snoer niet aan voordat u de stekker uit het stopcontact haalt. Gebruik het apparaat niet als
het snoer beschadigd of gerafeld is.

Sluit de netaansluiting aan op een geaard stopcontact met differentieelbeveiliging. Vermijd
het aansluiten op het lichtnet met behulp van verlengsnoeren en stekkerdozen van lage
kwaliteit.

Installatie

Plaats het laadstation op een stabiele, viakke ondergrond, op een plek waar de robot gemak-
kelijk in en uit kan stappen. Installeer het niet in plassen, kuilen of overstromingsgebieden.
Houd het station uit de buurt van warmtebronnen en brandbare materialen.

Installeer de begrenzingsdraadlus volgens de instructies. Sluit de lus niet aan op andere
systemen en wijzig de signaalparameters niet. Beveilig de toegang tot vijvers, zwembaden,
steile hellingen en wegen - leg de begrenzingsdraad langs het werkgebied zo dat de robot
geen obstakels tegenkomt.

Gebruik

Vermijd het maaien van nat gras. Gebruik de robotmaaier niet tijdens storm of hevige regen-
val. Gebruik de robotmaaier niet terwijl het irrigatiesysteem draait.

Niet gebruiken op extreem steile hellingen.

Gebruik het apparaat niet als de behuizing of het deksel beschadigd is.

Wees voorzichtig bij het inschakelen van het apparaat en zorg ervoor dat uw voeten niet in
de buurt van het snijelement komen.

Til of kantel de machine niet tijdens het opstarten of tijdens gebruik. Draag de machine niet
met draaiende motor. Als u de machine moet verplaatsen, stop de machine dan, wacht tot
het zaagblad volledig tot stilstand is gekomen en gebruik vervolgens de draaggrepen.

Houd handen en voeten uit de buurt van draaiende onderdelen. Reik niet met handen of
voeten onder de behuizing. Raak geen bewegende onderdelen aan.

Druk indien nodig direct op de noodstopknop. Schakel vervolgens het apparaat uit en koppel
het los van het laadstation.

Zorg ervoor dat alle bewegende onderdelen stilstaan voordat u het apparaat reinigt, inspec-
teert, repareert of er met een vreemd voorwerp op slaat. Controleer het apparaat op schade
en repareer het indien nodig voordat u het opnieuw opstart. Als het apparaat overmatig be-
gint te trillen, schakel het dan onmiddellijk uit en controleer het op schade, losse onderdelen
of noodzakelijke reparaties.

Dek de robot of het laadstation niet af. Gebruik de robot niet in de buurt van brandbare ma-
terialen. Schakel geen veiligheidssystemen uit of omzeil ze niet (sensoren, noodstopknop,
sloten). Bescherm uw pincode en antidiefstalinstellingen; deel geen beveiligingsinformatie
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met onbevoegde gebruikers.

Software-updates mogen alleen worden uitgevoerd via bronnen die door de fabrikant zijn
aangegeven.

Wijzig de ingebouwde radiomodule of het inductielussysteem van het apparaat niet.

Onderhoud, transport en opslag

Zorg ervoor dat alle messen en schroeven in goede staat verkeren om een veilige werking
van het apparaat te garanderen.

Controleer na afloop van de werkzaamheden regelmatig de beschermkap op slijtage en
beschadigingen. Voorwerpen die in het mes vast komen te zitten, kunnen met hoge snelheid
in de robot terechtkomen. Dit kan de robot beschadigen.

Wees voorzichtig bij het afstellen van het apparaat, zodat uw vingers niet bekneld raken
tussen de bewegende messen.

Laat het apparaat na gebruik altijd uitgeschakeld om het te laten afkoelen voordat u het op-
nieuw gebruikt. Koppel de begrenzingsdraad los van de stopcontacten van het laadstation.
Wees voorzichtig bij het hanteren van de messen, zelfs als de aandrijving is uitgeschakeld,
aangezien de messen mogelijk nog draaien. Wacht altijd tot de messen volledig tot stilstand
zijn gekomen voordat u verdergaat.

Vervang versleten of beschadigde onderdelen tijdig om de veiligheid te waarborgen. Gebruik
uitsluitend originele reserveonderdelen en accessoires. Draag beschermende handschoe-
nen bij het vervangen van messen.

Gebruik geen hogedrukreiniger om de robot of het laadstation schoon te maken.

Maak de robot schoon, zet de messen vast en koppel het laadstation en de voeding los van
het lichtnet voordat u hem voor langere tijd transporteert of opbergt. Bewaar de robot op een
droge plaats.

Laat de accu niet langdurig volledig ontladen. Laad de accu op voordat u deze opbergt.

Risico’s gerelateerd aan lawaai

Het apparaat is ontworpen om het risico op blootstelling van de gebruiker aan lawaai zoveel
mogelijk te beperken. Het is echter niet mogelijk om deze gevaren volledig uit te sluiten. Bo-
vendien worden mensen in de buurt van het apparaat ook blootgesteld aan geluidsgevaren.
Het risico kan worden verminderd door de volgende richtlijnen te volgen:

- het product gebruiken overeenkomstig het beoogde doel, zoals beschreven in de instruc-
ties;

- zorg ervoor dat het apparaat in goede staat verkeert en regelmatig wordt onderhouden,;

- gebruik geschikte en goed geslepen messen;

- plan uw werk zo dat u regelmatig pauzes kunt nemen.

Resterend risico

Zelfs als alle veiligheidsmaatregelen tiidens het gebruik in acht worden genomen, bestaat er
nog steeds een potentieel risico op letsel. Vanwege het ontwerp van het product kunnen er
nog steeds gevaren en verwondingen optreden door onjuist gebruik, onjuist onderhoud of
onverwachte impact door weggeslingerde voorwerpen.
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Veiligheidsinstructies voor het opladen van de batterif

Waarschuwing! Controleer vodr het opladen of de behuizing van de voeding, de kabel en
de stekker niet gebarsten of beschadigd zijn. Gebruik geen defect of beschadigd laadstation
en voeding! Gebruik alleen het laadstation en de voeding die bij de accu zijn geleverd om de
accu op te laden. Het gebruik van een andere voeding of laadstation kan brand of schade
aan het gereedschap veroorzaken. Laad de accu niet op in de buurt van warmtebronnen en
dek het laadstation en de voeding niet af. Laad de accu alleen op in een droge, geventileer-
de plaats, buiten bereik van onbevoegden, met name kinderen. Gebruik het laadstation en
de voeding niet zonder constant toezicht van een volwassene! Als u het laadgebied moet
verlaten, koppelt u het laadstation los door de stekker van de voeding uit het stopcontact te
halen. Als er rook, een ongewone geur, enz. vrijkomt, koppelt u het laadstation en de voeding
onmiddellijk los van de stroombron.

Het apparaat wordt geleverd met een lege accu. Laad deze daarom vodr gebruik op vol-
gens de hieronder beschreven procedure met behulp van het meegeleverde laadstation
en de meegeleverde voeding. Li-ionaccu’s vertonen geen geheugeneffect, waardoor ze op
elk gewenst moment kunnen worden opgeladen. Het is echter aan te raden de accu tijdens
normaal gebruik te ontladen en vervolgens volledig op te laden. Als dit door de aard van het
gebruik niet om de paar of twaalf cycli mogelij is, moet de accu ten minste om de paar tot
twaalf cycli worden opgeladen. Ontlaad accu’s in geen geval door de elektroden kort te slui-
ten, aangezien dit onherstelbare schade veroorzaakt! Controleer ook niet de laadstatus van
de accu door de elektroden kort te sluiten en te controleren op vonken.

Demonteer of doorboor de batterijbehuizing niet. Gooi de batterij niet in het vuur. Verwijder
een beschadigde, opgezwollen of oververhitte batterij onmiddellijk uit gebruik en breng deze
naar een servicecentrum of recyclingcentrum.

Batterijopslag

Zorg voor de juiste opslagomstandigheden om de levensduur van de accu te verlengen.
De accu kan ongeveer 500 laad- en ontlaadcycli aan. Bewaar de accu bij een temperatuur
tussen 0 en 30 graden Celsius, met een relatieve luchtvochtigheid van 50%. Laad de accu
bij langdurige opslag op tot ongeveer 80% van de capaciteit. Laad de accu bij langdurige
opslag regelmatig op, ongeveer één keer per jaar. Vermijd overontlading van de accu, aan-
gezien dit de levensduur verkort en onherstelbare schade kan veroorzaken.

Tijdens opslag zal de batterij geleidelijk ontladen door lekkage. Het zelfontladingsproces is
afhankelijk van de opslagtemperatuur; hoe hoger de temperatuur, hoe sneller de ontlading.
Onjuiste opslag van batterijen kan leiden tot elektrolytlekkage. In geval van lekkage dient u
het lek te neutraliseren met een neutralisatiemiddel. Als elektrolyt in de ogen komt, spoel dan
grondig met water en raadpleeg onmiddellijk een arts. Gebruik geen gereedschap met
een beschadigde batterij.

Wanneer de batterij volledig leeg is, moet u deze naar een gespecialiseerd afvalverwerkings-
bedrijf brengen.

Batterijtransport
Lithium-ionbatterijen worden wettelijk beschouwd als gevaarlijke stoffen. De gebruiker van
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het apparaat met de batterij mag deze over de weg vervoeren. Er zijn geen aanvullende
eisen. Indien het transport wordt uitbesteed aan derden (bijvoorbeeld per koerier), moeten
de voorschriften met betrekking tot het vervoer van gevaarlike stoffen worden nageleefd.
Raadpleeg voor verzending een gekwalificeerd persoon.

Het is verboden apparaten met beschadigde batterijen te vervoeren. Tijdens het transport
moeten verwiderde batterijen uit het apparaat worden verwijderd en moeten blootliggende
contacten worden beschermd, bijvoorbeeld met isolatietape. Batterijen moeten in de ver-
pakking worden vastgezet zodat ze tijdens het transport niet kunnen verschuiven. Ook de
nationale regelgeving met betrekking tot het vervoer van gevaarlijke stoffen moet in acht
worden genomen.

PRODUCTSERVICE

Voorbereiding op het werk

Het product dient uitgepakt te worden en alle verpakkingsmaterialen dienen verwijderd te worden. Het is raadzaam alle verpak-
kingsmaterialen te bewaren voor toekomstig gebruik tijdens transport of opslag.

Controleer of er tijdens het transport geen onderdelen van het product beschadigd zijn geraakt. Eventuele schade, zoals scheuren
of vervorming, leidt tot diskwalificatie van het product voor verder gebruik totdat de beschadigde onderdelen zijn gerepareerd of
vervangen.

Het is aan te raden om alle onderdelen op een vlakke, harde en schone ondergrond te plaatsen.

Tijdens de installatie dient u persoonlijke beschermingsmiddelen te dragen, zoals beschermende kleding, handschoenen en
oogbescherming.

Let op: Voordat u het apparaat installeert, dient u ervoor te zorgen dat het is uitgeschakeld en losgekoppeld van het laadstation.

Het laadstation installeren (V)

Het laadstation kan vlakbij uw huis of garage worden geplaatst, dicht bij een stroombron. Laat bij het leggen van de begren-
zingsdraad minimaal 1 meter recht stuk vrij van hoeken en obstakels voér het laadstation, zodat de robot goed in het station kan
parkeren (VI).

Het laadstation moet op een vlakke ondergrond worden geplaatst. Het mag niet op een hellend oppervlak of op een locatie worden
geplaatst waar de onderdelen kunnen buigen. Het is raadzaam het laadstation binnen het bereik van een draadloos netwerk te
plaatsen om een goede communicatie met de maairobot te garanderen.

Het is aan te raden de voeding op een hoogte van minimaal 30 cm aan de muur te bevestigen en de kabel buiten het werkgebied
van de grasmaaier te leiden. Zorg ervoor dat de voedingskabel niet in de knoop raakt of uitgerekt wordt.

Het laadstation kan worden uitgerust met de apart verkrijgbare garage YT-852094, d.w.z. een dak dat het station en de maairobot
extra beschermt tegen regen en externe factoren.

Installatie van de grensdraad

Leg de begrenzingsdraad in een lus rond het werkgebied. Houd rekening met een afstand van 25 cm tussen de draad en een
muur of ander obstakel (V). Gebruik hiervoor het meegeleverde meetlint (VIl), dat u uit de verpakking kunt knippen. Als het ob-
stakel gelijk ligt met het gazon en de grasmaaier er veilig overheen kan rijden, zoals een oprit of stoep, is een afstand van 8 cm
tussen het obstakel en de begrenzingsdraad (VIIl) voldoende.

Strip ongeveer 10 mm isolatie van één uiteinde van de begrenzingsdraad (IX). Sluit één uiteinde van de begrenzingsdraad aan op
de RODE aansluiting (uitgang UIT-draad) en voer de draad vervolgens door de sleuf in de basis van het laadstation (X).

Knip de overtollige draad af. Strip ongeveer 10 mm isolatie van het andere uiteinde van de draad en sluit deze vervolgens aan op
de ZWARTE aansluiting (ingang van de IN-draad).

Nadat u de begrenzingsdraadlus hebt gelegd, bevestigt u deze met pennen aan de grond. Sla de pennen ongeveer 80 cm uit
elkaar (XI) met een hamer (apart verkrijgbaar) (XII).

Om obstakels, struiken of bomen te vermijden, kunt u de begrenzingsdraad in een eilandvorm leggen (XIII). Houd rekening met
een minimale breedte van 0,8 m (XIV) zodat de robotmaaier er soepel doorheen kan rijden. In hoeken moet de begrenzingsdraad
een hoek van 90 graden of meer vormen, zodat de robot er soepel doorheen kan rijden (XV).

Indien de kabel op een hellend opperviak wordt gelegd, dient u er rekening mee te houden dat de maximale helling 36% mag
bedragen.

Indien nodig kan de set worden uitgerust met extra accessoires (apart verkrijgbaar): begrenzingsdraad YT-852095, draadpennen
YT-852097, draadconnectoren YT-852098.

De batterij opladen
Let op: Voordat u de voeding op het lichtnet aansluit, dient u ervoor te zorgen dat de begrenzingsdraad correct is aangelegd en
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dat de voeding goed is aangesloten op het laadstation. Verwijder vuil en stof van het laadstation en de aansluitingen met een
zachte, droge doek.

Het apparaat heeft een ingebouwde batterij-indicator: een indicatielampje met een batterijsymbool. Hoe meer indicatielampjes,
hoe voller de batterij is. Als de indicatielampjes uit zijn, betekent dit dat de batterij leeg is.

Sluit de voeding aan op het laadstation en sluit de voeding vervolgens aan op een stopcontact.

Let op: Als de groene led gaat branden nadat het laadstation op het lichtnet is aangesloten, is de accu volledig opgeladen. In dat
geval start het laden niet.

Steek de stroomadapter in een stopcontact. De led-indicator op het laadstation licht felgroen op. De kleur van het indicatielampje
kan verschillende robotstatussen aangeven, zoals weergegeven in de tabel:

LED-indicatielampj Botakart opl
Controleer of de voeding goed is aangesloten op het elektrici-

9

Het licht niet op Geen stroom teitsstation en op de stroombron.
Constant groen licht De batterij van de robot is volledig opgeladen
Groen knipperend licht De batterij van de robot wordt opgeladen

Controleer of beide uiteinden van de begrenzingsdraad goed
ziin aangesloten op de aansluitingen van het laadstation.
Controleer of de draad niet gebroken is.

De begrenzingsdraad is niet goed aangesloten of is ge-

Rood knipperlicht broken

Let op: Om het stroomverbruik te verminderen, wordt het signaal van de begrenzingsdraad uitgeschakeld tijdens het opladen van
de accu. Het signaal wordt hersteld wanneer de robot het laadstation verlaat. Om de levensduur van de accu te verlengen, stopt
het laadstation met laden zodra de accu 100% is en hervat het laden wanneer de spanning daalt tot 95%.

Instellen van de maaihoogte (XVI)
De robotmaaier is uitgerust met een draaiknop waarmee u de maaihoogte snel en eenvoudig kunt aanpassen. Draai aan de
draaiknop om de gewenste hoogte in te stellen. De pijl op de draaiknop geeft de huidige hoogte aan.

Waarschuwing! Als u de maaihoogte tijdens het gebruik wilt wijzigen, schakel dan altijd eerst de machine uit, wacht tot het mes
stopt met draaien en wijzig vervolgens de maaihoogte. Het per ongeluk inschakelen van het mes tijdens het wijzigen van de
maaihoogte kan emstig letsel tot gevolg hebben.

Werken met een maairobot

Bereid het te maaien gebied voor voordat u begint met werken. Controleer of het maaigebied vrij is van obstakels die in het mes
kunnen vastraken en beschadigd of weggeslingerd kunnen worden, wat een gevaar kan vormen voor de gebruiker of omstanders.
Controleer het werkgebied op elektrische kabels die door het zaagblad kunnen worden doorgesneden. Schade aan een elektri-
sche kabel kan een schok veroorzaken, wat kan leiden tot ernstig letsel of de dood.

Zorg ervoor dat er geen omstanders, met name kinderen of huisdieren, in het werkgebied aanwezig zijn. Als dergelijke personen
tijdens het gebruik verschijnen, stop dan onmiddellijk de machine en waarschuw de aanwezigen voor het gevaar.

Controleer de graslengte en pas de maaihoogte aan. Maai nooit meer dan 1/3 van de graslengte. Als het gras erg hoog is, maai
het dan in etappes. Maai regelmatig en zorg ervoor dat de grashoogte de capaciteit van de maaier niet overschrijdt.

Maai nooit nat gras. Nat gras blijft vaak in de messenkamer plakken, wat de goede werking van de robotmaaier kan belemmeren.
Nat gras kan er ook toe leiden dat de gebruiker uitglijdt en valt.

Controleer alle onderdelen van de robotmaaier vodr gebruik. Als er schade wordt geconstateerd, gebruik de maaier dan niet totdat
deze gerepareerd of vervangen is. Controleer of de ventilatieopeningen vrij zijn. Reinig ze indien nodig met een zachte borstel of
kwast. Gebruik geen scherpe of metalen voorwerpen.

Controleer de schroefverbindingen op loszitten. Draai ze indien nodig vast.

Controleer of de transportbeugels schoon en vrij zijn van vet en andere verontreinigingen. Reinig ze indien nodig met een zachte
doek.

Tijdens het gebruik moet de werking van het apparaat regelmatig worden gecontroleerd om het risico op ongevallen te vermin-
deren.

Schakel het apparaat na afloop van de werkzaamheden uit en wacht tot het mes tot stilstand is gekomen en het apparaat is
afgekoeld. Voer vervolgens onderhoud uit.

Waarschuwing! Als een vreemd voorwerp de robot tijdens het gebruik raakt, schakel het apparaat dan onmiddellijk uit en wacht
tot het mes tot stilstand is gekomen en het mechanisme is afgekoeld. Controleer het apparaat vervolgens op schade. Als er scha-
de wordt geconstateerd, stop dan met het gebruik totdat de robot is gerepareerd. Overmatige trillingen tijdens het gebruik kunnen
worden veroorzaakt door schade aan de robot. Stop het gebruik, schakel het apparaat uit en inspecteer het product.

Verbinding maken met een draadloos netwerk
Installeer de speciale mobiele app op uw smartphone door de QR-code in de handleiding te scannen die geschikt is voor uw
besturingssysteem. Volg de instructies in de app om het apparaat met uw draadloze netwerk te verbinden.
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De maairobot starten

Plaats de robotmaaier op een viakke, egale en stevige ondergrond. Zorg ervoor dat het werkgebied vrij is van obstakels die het
mes zou kunnen raken.

Het gereedschap werkt op batterijen en start niet als de batterij leeg is of niet correct is geplaatst.

Controleer bij de eerste keer starten van de grasmaaier of het werkgebied goed is aangesloten. Stel de maaihoogte in op de
maximale stand (60 mm). Plaats de robotmaaier binnen het werkgebied.

Druk op de aan/uit-knop (a) op het bedieningspaneel (IV) om het apparaat in te schakelen. Voer bij het eerste gebruik de pincode
0000 in door vier keer op de OK-knop te drukken terwijl elke 0 op het display knippert. De pincode kan worden gewijzigd. De pro-
cedure voor het wijzigen van de pincode wordt later in deze handleiding beschreven. Als de pincode 10 keer achter elkaar onjuist
wordt ingevoerd, klinkt er een alarm en schakelt de robot uit.

Let op: De robot schakelt zichzelf automatisch uit als er geen verdere actie wordt ondernomen nadat u het apparaat met de aan/
uit-schakelaar hebt ingeschakeld.

Druk op de START-knop en vervolgens op OK om de robot te starten.

Druk op de HOME-knop en vervolgens op OK om de robot in het laadstation te parkeren.

De robotmaaier blijft continu werken totdat de accu leeg is. Daarna keert hij terug naar het laadstation. Zodra het opladen is vol-
tooid, hervat de robot automatisch het maaien of blijft in het laadstation, volgens het ingestelde maaischema.

INSTELLINGEN

Uw pincode wijzigen (XVII)

Om uw pincode te wijzigen, houdt u de START- en HOME-knoppen 3 seconden ingedrukt. Het hangslotsymbool knippert op het
display. PIN1 verschijnt op het display, wat aangeeft dat u uw huidige pincode moet invoeren. Gebruik de pijltjestoetsen omhoog
en omlaag om de cijfers van uw huidige pincode in te voeren en bevestig elk cijfer met de OK-knop. PIN2 verschijnt op het display,
wat aangeeft dat u een nieuwe pincode moet invoeren. Voer uw nieuwe pincode in. Het IdLE-symbool verschijnt op het display,
wat bevestigt dat de nieuwe pincode correct is ingesteld.

Wijziging van datum en tijd (XIX)

Door de datum en tijd correct in te stellen, kunt u het werkschema van de robotmaaier invoeren. Om het jaar in te stellen, houdt
u de START-knop 5 seconden ingedrukt totdat het kloksymbool en de jaarcijfers op het display verschijnen, bijvoorbeeld 2025.
Gebruik de pijltiestoetsen omhoog en omlaag om de jaarcijfers in te voeren. Bevestig uw keuze met de OK-knop. De maand- en
dagcijfers verschijnen dan op het display, bijvoorbeeld 08:25. Voer de maand- en dagcifers in en bevestig uw keuze met de OK-
knop. De maand- en dagcijfers verschijnen dan op het display, bijvoorbeeld 08:25. Voer de maand- en dagcijfers in en bevestig uw
keuze met de OK-knop. De tijdcijfers verschijnen dan op het display, bijvoorbeeld 13:25. Voer de uren en minuten in en bevestig
uw keuze met de OK-knop. Het IdLE-symbool verschijnt dan op het display, ter bevestiging dat de nieuwe datum en tijd correct
zijn ingesteld.

Het wijzigen van de starttijd van het maaien

De standaard starttijd voor het maaien is 9:00 uur. Om dit te wijzigen, houdt u de START-knop en de knop met het instellingensym-
bool 3 seconden lang ingedrukt.

Gebruik de pijltjestoetsen omhoog en omlaag om de tijd in te voeren en druk op OK om te bevestigen. Het IdLE-symbool verschijnt
op het display en er klinkt een pieptoon, waarmee wordt bevestigd dat de nieuwe standaard starttijd voor het maaien correct is
ingesteld.

Veranderingen in de dageljjkse maaitijd

De standaard dagelijkse maaitijd is 8 uur. De werkuren variéren van 1 tot 24 uur. Om de werktijd te wijzigen, houdt u de instellin-
genknop 3 seconden ingedrukt.

Gebruik de pijltiestoetsen omhoog en omlaag om de bedrijfsuren in te voeren en bevestig met de OK-knop. Het IdLE-symbool
verschijnt op het display en er klinkt een pieptoon, waarmee wordt bevestigd dat de nieuwe standaard dagelijkse maaitijd correct
is ingesteld.

Wijziging in het aantal werkdagen per week
Het standaard aantal dagen dat de robot per week werkt, is 5. U kunt kiezen uit 3, 5 of 7. Om het aantal dagen te wijzigen, houdt
u de instellingenknop 3 seconden ingedrukt.
Gebruik de pijltiestoetsen omhoog en omlaag om het aantal bedrijfsuren in te voeren en bevestig uw keuze met de OK-knop.
Het IdLE-symbool verschijnt op het display en er klinkt een pieptoon, waarmee wordt bevestigd dat het nieuwe standaard aantal
bedrijfsdagen per week correct is ingesteld.

De instelling van de regensensor wijzigen

Dankzij de regensensor stopt de robot automatisch met maaien en parkeert hij in het laadstation wanneer er regen wordt gede-
tecteerd. De tijd waarna de robot weer aan het werk gaat, kan worden ingesteld in de mobiele app.

Houd de HOME-knop 3 seconden ingedrukt. Het display toont RAIN - instellingen voor de regensensor. Druk op OK om het in-
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stellingenmenu te openen. Op het display kunt u ON (ingeschakeld) of OFF (uitgeschakeld) selecteren en uw keuze bevestigen
met OK.

De multizone-instelling wijzigen

Met de functie voor meerdere zones kunt u sequentieel maaien vanaf verschillende startpunten. U kunt aangepaste startpunten
instellen in de mobiele app door een percentage van de lengte van de begrenzingsdraad te selecteren. Als u bijvoorbeeld een
waarde van 40% instelt voor zone één, maait de robot eerst het gebied van 40% van de lengte van de begrenzingsdraad, gevolgd
door de resterende delen van het gazon. Met de modellen YT-852091 en YT-852092 kunt u 2 startpunten instellen, terwijl u met
de YT-852093 4 startpunten kunt instellen.

Houd de HOME-knop 3 seconden ingedrukt. RAIN verschijnt op het display. Gebruik de pijltiestoetsen omhoog en omlaag om de
instelling te wijzigen naar ZONE (multizonefunctie). Druk op OK om het instellingenmenu te openen. Op het display kunt u ON
(ingeschakeld) of OFF (uitgeschakeld) selecteren en uw keuze bevestigen met OK.

Software-update

U kunt de software van het apparaat bijwerken naar de nieuwste versie via de mobiele app. De robot is uitgerust met FOTA-func-
tionaliteit (Firmware Over The Air), wat draadloze software-updates mogelijk maakt. Om te updaten, moet u ervoor zorgen dat de
robot is verbonden met een draadloos netwerk en de stappen in de app volgen.

PRODUCTONDERHOUD

Let op: Voordat u onderhoud uitvoert, dient u ervoor te zorgen dat het product is uitgeschakeld en losgekoppeld van
het laadstation.

Draag altijd beschermende handschoenen tijdens alle onderhoudswerkzaamheden.

Indien een onderhoudshandeling niet in de handleiding is beschreven, dient deze te worden uitgevoerd bij een erkend service-
centrum van de fabrikant.

Het product moet na elk gebruik worden gereinigd. Verwijder grasresten met een zachte borstel, kwast of doek. Reinig de venti-
latieopeningen en zorg ervoor dat deze vrij zijn. Hardnekkiger vuil kan worden verwijderd met een luchtstraal met een druk van
maximaal 0,3 MPa. Gebruik nooit chemicalién, alkaloiden, schuurmiddelen of agressieve reinigingsmiddelen om het product te
reinigen. Het product mag niet worden gereinigd met een waterstraal of door het onder te dompelen in water.

Controleer de messen van de robotmaaier op slijtage en beschadiging. Vervang de messen als u overmatige slijftage of bescha-
diging constateert. Vervang het mes altijd door een origineel exemplaar, identiek aan het origineel dat oorspronkelijk op het
apparaat is gemonteerd. Alleen originele reserveonderdelen gebruiken garandeert de productveiligheid. Het vervangen van de
messen dient te worden uitgevoerd door een ervaren gebruiker. Neem bij twijfel contact op met een erkend servicecentrum van
de fabrikant.

Draai de bevestigingsschroef van het mes los met een schroevendraaier. Verwijder het oude mes. Reinig de meshouder indien
nodig. Installeer het nieuwe mes en let daarbij op de richting van het mes. Zet het mes vast door de schroef stevig vast te draaien.
Vervang de messenset altijld om een soepele werking van het roterende mes te garanderen. Indien nodig kan de set worden
aangevuld met extra YT-852096 messensets (apart verkrijgbaar).

Smeer de snijkanten na elk gebruik en na het reinigen van de messen in met een dunne laag lichte machineolie. Dit vermindert
corrosie en verlengt de levensduur van de messen. Als u dagelijks maait, moeten de messen elke zes weken worden vervangen.
Dit zorgt voor een goede werking van de robotmaaier en een gelijkmatig gemaaid gazon.

Maak het apparaat na gebruik schoon van gras en vuil. Let vooral op de wielen om te voorkomen dat ze de beweging van het
apparaat blokkeren of belemmeren.

Als de voedingskabel van het laadstation beschadigd is, moet deze worden vervangen door een erkend servicecentrum van de
fabrikant. De kabel kan niet worden gerepareerd en moet worden vervangen. Werken met een beschadigde kabel is verboden.

PRODUCTOPSLAG EN TRANSPORT

Let op: Schakel het product altijd uit en haal de stekker uit het stopcontact voordat u het opbergt of vervoert. Reinig het product
volgens de instructies.

Bewaren op een donkere, droge en goed geventileerde plaats. Buiten bereik van kinderen houden. Bewaar het product bij een
temperatuur tussen 10 en 30 graden Celsius. Het wordt aanbevolen om het product in de originele verpakking of in een andere
stofwerende verpakking te bewaren.

Stel de maaihoogte in op de hoogste stand voordat u het product transporteert. Vervoer het product aan de handgrepen. Be-
scherm het product tijdens transport tegen stoten en sterke trillingen. Zet het product vast om wegglijden of kantelen tijdens
transport te voorkomen.
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Probleemoplossing
Hieronder vindt u een tabel met de problemen en de mogelijke oplossingen:

NL

Foutcode

Oorzaak

Oplossing

E1

De maairobot bevindt zich buiten het
werkgebied

1. Plaats de robotmaaier in het werkgebied.
2. Controleer of de draden goed in het stopcontact zitten met de rode en zwarte connectoren.
3. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E2

Wielaandrijving geblokkeerd

1. Schakel het apparaat uit en verplaats het naar een plek zonder obstakels.

2. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.

3. Als de fout zich blijft voordoen, schakel dan het apparaat uit, draai de robot zodat het mes naar boven
wijst en controleer of er iets is dat de rotatie van de wielen blokkeert.

4. Verwijder de blokkering, draai de robot in de werkpositie, schakel het apparaat in en druk op START
en vervolgens op OK.

E3

Geblokkeerde rotatie van de snijkop

1. Schakel het apparaat uit.

2. Draai de robot om, zodat het mes naar boven wijst, en controleer of er obstakels zijn in de rotatie van
de meskop. Neem contact op met het servicecentrum van de fabrikant als de kop of motor beschadigd is.
3. Verwijder de blokkerende factor.

4. Draai de robot in de werkpositie en verplaats hem naar een werkgebied met korter gras of verhoog
de maaihoogte.

5. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.

E4

Crashsensor nog steeds actief

1. Schakel het apparaat uit.

2. Verplaats de robot naar een gebied zonder obstakels.

3. Verwijder de bovenklep en controleer de magneten aan de binnenkant van de klep. Als er magneten
ontbreken, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

4. Als de magneten correct zijn geinstalleerd, controleer dan of de rubberen verbinding tussen de
afdekking en de robotmaaier goed vastzit. Als deze los zit, draai hem dan vaster.

5. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.

E5

De maairobot wordt opgetild

1. Schakel het apparaat uit.

2. Verplaats de robot naar een gebied zonder obstakels.

3. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.

4. Als de fout zich blijft voordoen, schakelt u het apparaat uit.

5. Draai de robot om, met het mes naar boven, en controleer of er iets is waardoor het voorwiel slipt.

6. Verwijder de blokkade en draai de robot in de werkpositie. Schakel het apparaat in en druk op START
en vervolgens op OK.

E6

De robot wordt gedraaid met het mes naar
boven gericht

1. Draai de robot in de werkpositie.
2. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.
3. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E7

Kantelsensor altijd actief

1. Schakel het apparaat uit.

2. Controleer of de helling van het werkgebied de toegestane limiet niet overschrijdt.

3. Verplaats de robot naar een vlak opperviak.

4. Schakel het apparaat in en druk op START en vervolgens op OK.

5. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E8

Parkeerfout bij laadstation

1. Controleer of er 1 m vrije ruimte is voor het laadstation.

2. Controleer of het laadstation op een viakke, egale ondergrond staat.

3. Controleer of het laadstation niet scheef staat.

4. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E9

De maairobot zit vast op zijn plaats

1. Verplaats de robot naar een gebied zonder obstakels.
2. Als de fout zich blifft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

BP

Batterijbescherming

1. Controleer de batterijtemperatuur. Als deze te hoog is, wacht dan tot deze is afgekoeld. Als deze te
laag is, wacht dan tot de temperatuur boven de 5°C is.
2. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E1

Geen signaal op de grensdraad

1. Plaats de robotmaaier in het werkgebied. Controleer het indicatielampje op het laadstation. Als het
rood brandt, betekent dit dat de begrenzingsdraad niet goed is aangesloten op het laadstation.

2. Als de kabel correct is aangesloten en het lampje nog steeds rood brandt, controleer dan of de kabel
kapot is.

3. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E12

Batterijprobleem

Neem contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E13

Laadprobleem

1. Controleer of de laadaansluiting vuil is.
2. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

E14

De werkruimte overschrijden

1. Verklein het werkoppervlak tot de in de instructies aangegeven grootte.
2. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

EE

Onbekend probleem

1. Schakel het apparaat uit en weer in.
2. Als de fout zich blijft voordoen, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.

LOCK

Steeds de verkeerde pincode invoeren

1. Laat het apparaat 10 minuten aan staan.
2. Na 10 minuten kunt u uw pincode opnieuw invoeren.
3. Als u uw pincode bent vergeten, neem dan contact op met het servicecentrum van de fabrikant.
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XAPAKTHPIZTIKA NPOIONTOX

H popoTikr} XAoOKOTITIKA pnyavr €ivai pia NAEKTPOVIKI) GUTKEUR OXEBIGOPEVN YIa QUTOUATN PpovTida Tou ykadov. To pubuifopevo
€0pog Uyoug KoTTAG Kal To aUaTnua AeTridwv egaoahifouv opoidpop@o koUpepa eviog TG kabopiopévng Tepiong. H auokeur)
Aeimoupyei pe évav oTaBPO QOPTIONG, OTOV OTIOI0 EMOTPEPEI AUTOHATA YA VA ETTAVAQPOPTIOE! TV PTIaTapia TnG, EMTPETTOVIOG
TARPWG auTévoun Aeimoupyia. Xdpn oTnv acUpuaTn GUVOECIUOTNTA, N POUTIOTIKK XAOOKOTITIKA unxavr UTTopei va eAeyxBei péow
piag epappoyng yia kivnTd. H owaTr, agidmaTn kai ao@ahig AeiToupyia NG GUOKEURAG EG0PTATaI OTTO TN GWOTH XPrOT), ETOEVWG:

Npiv §exivijaete TV epyaoia, SiaBdaTe oAdkAnpo To eyxeIpidio kai PUAGETE To.

O mpounBeuTAg dev @épel EUBUVN yia TUXOV {NUIEG A} TPOUMATIONOUS TTOU TIPOKUTITOUV aTTd T XPAon TOU TTPOIGVTOG yia OKOTTOUG
dla@opeTIkoUG aTrd TNV TPOBAETTONEVN XPAON TOU A TG TN N THPNGN TWV KAVOVIOUWY ACQAAEING 1 Twv 08NyIWV TIOU TIEPIEXOVTAI
010 TTapdv yxelpidio. H xprion Tou TpoidvTog yia okoTmoUg SIaQOPETIKOUG aTTd TV TIPOPBAETTOUEVN XPriOT TOU OKUPWVE ETTIONG TNV
€yyunon kai Ta dIKaiwparta eyyonong Tou XpRatn.

EZONAIZMOZ

To mpoidv Tapadidetal TARPES, GAAG amaiTei TpOETOIWaGia TTPIV aTTé T XProN, OTTWG TIEPIYPAPETaI apyOTEP € AUTO TO EYXEI-
di0. To pouTéT KOTIMG YKV OUVOBEUETaI TG agEToUdp: OTABUG GOPTIONG UE POPTIOTH, TIEIPOUG OTAPIENG, EPEDPIKES AETTIOEG KAl
Bideg, oUpua 0pI0BETNONG Kl TIEIPOUG GUPHATOG.

TEXNIKA AEAOMENA
Mopdperpog Movdda pérpnong Alia
ApiBudg kataAdyou YT-852091 YT-852092 YT-852093
OvopaoTiki Téon [VDC] 20 20 20
MAdrog kot [mm] 180 180 180
“Yyog kotrg [mm] 20 - 60 20-60 20-60
Méyiotn mepioyr epyaaiag [m?3 500 800 1000
Méyiotn kAion Tou edagoug [%) 36 36 36
Qpiaia TayutTa [min] 2800 2800 2800
Mrikog Tou oUpuarog opiou [m] 130 170 200
Emimedo BopUuBou
- Hynmikj mieon LpA + K [dB(A)] 30,74+3,0 30,74£3,0 30,74+3,0
- HynmikA 1006 LwA £ K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Katnyopia nAekTpikrAg povwong I} 1} l
Babpdg mpoataaiag IPX5 IPX5 IPX5
Mada [kg] 72 74 74
Mrarapio
- Tummog pmarapiog Li-lon Li-lon Li-lon
- OvopaoTiK/péyioTn Téon [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Xwpnikétnta / Evépyeia [Ah]/ [Wh] 2/36 4172 5/90
- Xpdvog popTiong [min] 95 75 85
- Xpdvog epyaaiag [min] 80 150 165
Y1aBudg poptiong
- Tdon e10650u [VDC] 20 20 20
- PeUpa e10630u [A] 11 3 3
- Tdon e6dou [VDC] 20 20 20
- PeOpa €§6d0u [A] 11 3 3
- Kamnyopia nAeKTpIKAG povwang Il 1} Ml
- Babpdg mpoaTaaiag IPX4 IPX4 IPX4
Aloyo agwpaTikou
- Taon e0650u [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- ZuyvornTa dikTiou [Hz] 50/60 50/60 50/60
- OvopaoTikA 10x0g w] 28 76 76
- Taon e§odou [VDC] 20 20 20
- PeUpa e§6d0u [A] 11 3 3
- Kanyopia nAekTpIKig povwang Il Il Il
- Babpog mpoataaiag P67 P67 P67
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H dnAwpévn i exmoutAg BopUiBou Exer YeTpnBei XpnoIHOTIoIVTAG pia TUTTIKY p€B0d0 OKIUAG Kal UTTOPE] Vo XpnalpoTToin6ei yia
T oUyKpion evog epyaheiou pe éva GAho. H dnAwpévn Tipr ektropTg BopUBou umopei va xpnaigotomoei o€ pia TPOKATAPKTIKY
ajohéynan ékbeong.

Inueiwaon: Mpémel va BeommoTolv pETP a0aAEiag yia TNV TTpooTacia Tou XeIpIoTH, Ta otroia Bacifoval o agloAdynon Tng k-
Beang U6 TTpayHaTIKEG CUVBRAKES Xprong (cupTrepIAapBavouévwy GAwv Twv TUNPATWY Tou KUKAOU Agitoupyiag, 6TTwg 0 Xpovog
TI0U TO €pYaAeio eival amevepyotmoinpévo fi g adpdvela, Kai 0 Xpovog evepyottoinang).

OAHTIEZ AZOAAEIAZ T'1A TH XPHZH POMMOTIKQN XAOOKOIMTIKQN MHXANQN

ZHMANTIKO! AiaBdoTe TpogeKTIKd IV amé T Xpriam Kol QUAGSTE To yia peAAoVTIKN
avapopd.

Aidaokahio

Mpiv ammd Tnv TpwTn Xprion, SiafacTe TTPOTEKTIKA 0AOKANPO TO £yXEIPIOIO KOl QUAETE TO Yia
HeMovTIKA avaopd. ECOIKEIWBEITE e TN CWOTH XPrioN TG CUOKEUNAC.

H ouokeun dev rpETTel var xpnaoipoTToleitar oo Traidid A ammd dropa o dev Eival £GOIKEI-
wpéva pe TIc 0dnyieg Aeimoupyiag. AuTi n ouokeun dev gival Traiyvidl. H ouokeur) pmopei va
XpnoiuotroinBei ommd Traudid nAIKiag 8 €Twv kai Gvw Kol aTro GTONA PE MEIWHEVES OWHOTIKES
) TIVEUUATIKEG IKQVOTNTEG, EQOa0V £xouv AdBel v katdAAnAn exmaideuon kai BpiokovTal
uttd Tnv emmiAewn evnAikwv. O kaBapiopog kal n ouvtpnon 6ev TIPETTEN va eKTEAOUVTaI aTTd
TaudId.

Mnv XpnOIUOTIOIEITE TTOTE TO XAOOKOTITIKO KOVTA 0€ GAAQ o, €IOIKG TTaIdid 1y KaToIKidia.
Mpiv EeKivAoETE TNV €pyaaia, opioTe piar {wvn ac@aeiag oTnv otoia Oev emTpémeTal n Tpo-
oBaon o€ droua kal kaToikidia. MpoypaupaTioTe T0 XAOOKOTITIKS Yiar (PES TTOU 01 AvBpwTTON
N 1o {wa gival Aiyotepo dpaoTrpia aTov KATIO.

AuTA ) OUOKEUN TTPOOPICETAI ATTOKAEIOTIKA YIa QUTOUATO KOUPEHO YKLV O€ OIKIOKA TTEQI-
BaMovTa, evidg kaBopiopévv Xwpwv epyaaiag. Autd To TTPOIGV dev TIPETTEN va XPNOILO-
TIOIEITQI VIO EUTTOPIKOUG OKOTTOUC. XPNOIUOTIOIRCTE TO HOVO GTTWG TIPOPBAETTETAN KOI OTTWG
Ex€l DIaUOPPWBET aTTO TOV KATOOKEUOOTH. Mnv peTagépete avtikeipeva, Taidid A {wa oTn ou-
OKeur. Mnv XpnOIOTIOIETE TO POUTTOTIKO XAOOKOTTTIKO VIO KITTOUPIKY) EKTAC OTTO TO KOUPEWQ
TOU YKO(Ov. ATrayopeuovTal TUXOV TPOTTOTTOINTEIC OTO OXEDIOOHO, TO CUCTI AT 00QAAEIOG I
T0 AoyIopIKG. XpnOILOTIOINOTE QUTO TO TIPOIGV OVO HE TO YOI AEETOUAP TTOU TIAPEXOVTO
QIO TOV KATAOKEUOOTH.

Mapaokeun

Na @opdre TTavTa TTPOCTATEUTIKG pOUXA KAl UTTODNHOTO OTAV XPNOIHOTTOIETE QUTO TO TTPOIOV.
Mnv xeipiCeaTe Tn ouokeun EuttdAuTol 1) e avoixtd oavddhia. ATToQuyeTe va gopdTe @Bap-
HEVQ, QapdIG poUxa 1) pouxa He KPEHOOTA Aoupdkia fi KopdéAes. Ta @apdid pouxa UTTOPEi
Va TNIOOTOUV O€ KIVOUUEVA EPN TNG OUOKEUAG, TTPOKOAWVTAS EVOEXOUEVWG TPAUUATIOUO.
EmBewprioTe axohaoTIKG TNV TIEPIOKH GTTOU Bat XENGIMOTTOINBE TO PNXAVNHO KOl QAIPEDTE
Oha T avTkEipeva TTou Ba UTTopoucay Vo TIEGOUV ECT OTO UNXAVNA, OTTWE TIETPEG, TTOI-
Xvidia, epyaAeiar kai KAadId. Ta QVTIKEIEVO TTOU TTIAVOVTOI HTTOPOUV Va TIPOKAAETOUV (NUId
OT0 MNXAVNHO Kl HTTOPOUV ETTIONG VO EKTOCEUBOUV e UYNAEG TaXUTNTEG, BETOVTOG OF€ KivOu-
VO TOV XEIPIOTH Kal TN YUPW TTEPIOXN).

OpioTe ™V Tepioyr| Epyaoiag pe éva aUpua opioBETang 1) éva EkoVIKO aUaTna OpIoBé-

158 AP X I KE ¥ O A H T I E >



GR
ong, avaAoya pe 1o povtéAo Tou Trpoidvtog. Mnv dpopoloyeite To cUpua Péoa oo Tre-
PIOXEG OTIC OTTOIES £X€I TTPGORAON N £OUCIOBOTNEVO TIPOCWTTIKG. APOUOAOYHOTE Ta GPIN
gpyaoiag €101 waTe ol TAQyIES, ol Toixol kal oI ammoRdBpeg va Bpiokovtal eKTAC eUBEAEING
TOU POMTIOT. Z€ OTEVA TrEpAoaTa, TNEACTE TIC 0dnyieg OXETIKG e Ta EAGYIOTO TTAGTN Kal
N 6popoAGynon Tou cUpaTog opioBEManG. AIGQOPETIKE, UTTAPXE! KiVOUVOG TO POUTTOT VOl
KoM 0¢l 1} VO GUYKPOUGTEI g EUTTO0INL.
Mpv oTTo T XPAON, ENEYXETE TIAVTOl TOV TIPOQUAGKTAPQ, TIG ASTTIOES Katl TIG BIBES yia pBopd
A (NUId. AVTIKOTOOTAOTE TO QBOPUEVA 1) KATEGTPAHUEVA ECAPTAATA, EQV EiVaI OTTAPAITNTO.
Mpiv a6 ™ Xpron, eAyETe 1o kahwdio TpoPodoaiag Kai To KAAWDIO ETTEKTAONG Yia TUXOV
(nuiég i @BopEg. Ev 1o kaAwdIo utrooTei (nuid KaTa Tn Xprion, ammoouvaéaTe To Omo Thv
Ty PeUpaToS. Mnv ayyiee To KaAwdIo TTPIV ATTOCUVOETETE TNV TIOPOXN PEUMATOS. Mnv
XPNOIMOTIOIETE TN CUCKEUR €AV TO KOAWJIO Eival KATEGTPAMMEVO I) PBAPUEVO.
[payuatoToIoTe TIC OUVOETEIS PEUNATOC OF Hia yelwpévn TTpida e BIaQopIKr TTpooTaoia.
ATTIOQUYETE TN GUVOEDT) OTO PEULA XPNOILOTIOIVTAG KAAWBIO ETTEKTOONS Kal TIOAUTTPI(O XO-
UNAAG TToIdTNTaG.

EykardoTaon

TomroBetroTe TOv 0TABUS POPETIONG OF pia oTaBEPN, ETTITTEDN EMPAVEIQ, OE ONEID TIOU ETTI-
TPETEl TNV EUKOAN €i00d0 Kal €000 ammd 10 POpTIOT. Mnv Tov eykaBioTaTe 0€ AAKKOURES,
KoINGTNTES 1) {Wveg TTANUUUPAG. KpaTAoTe Tov 0TaBG Pakpid atmd Trnyég BepudmnTag ka
EUQAEKTOl UNIKAL.

EykaraotioTe Tov Bpdxo Tou KaAwdiou opioBETong oUNPwVA WE TIC 0dnyies. Mnv ouvdéete
Tov BP0 o€ GAAG GUOTAATO KAl NV TPOTTOTTOIEITE TIC TIOPANETPOUS OriHaTOG. AGQaNioTE
v Tpoéopaon o€ Nipveg, Toiveg, amOTOUES TTAQYIEC Kol HPAUOUG - dPOPOAOYAOTE TO KO-
Awdio opioBETONG TToU OpiCEl TV TTEPIOXT) EPYATING £T01 WOTE TO POMTIOT VO NV CUVAVTE
eUTTOdIa.

Xprion

Atto@UyeTe T0 KoUpENa Bpeyuévou XopTou. Mnv To XPnCIWOTIOIETE KaT( TN DIGPKEID KaTayi-
dwv i éviovwv BPoxoTTwoewv. Mnv XPnGCILOTIOIETE TO POUTIOT KOTTHS YKOOV eV AgiToup-
YEi T0 oUOTNUa Gpdeuong.

Mnv 10 XpnoIpoTToIEiTE 0€ UTTEPBOAIKA OTTOTOMES TIAQYIEG.

MnV XpNOILOTTOIEITE TN GUOKEUN W€ KATEOTPAPMEVD KOAUWATA A TrepIBARUaTa.

Na €i0Te TIPOCEKTIKOI GTAV EVEPYOTIOIEITE T CUOKEUN Kol BeRaiwBeite 6T 1o TOdIa oag Ppi-
OKOVTQI OKPIG OTTO TO OTOIYEIO KOTTAG.

Mnv OnKWVETE A YEPVETE TO UnXAvnua katd v ekkivnon A Tn Aemoupyia. Mnv JeTagépeTe
T0 Unx@vnua pe Tov Kivntpa o€ Aemoupyia. EGQv €ival omrapaitnTo Vo HETOKIVAOETE TO UnXa-
VNHQ, OTOWOTACTE TO UNXAVNLQ, TIEPIUEVETE PEXPI VO OTOWATACE! EVIEAWG N AETTiOa KOl 0N
OUVEXEID XPNOILOTIOINOTE TIS AABEC LETAPOPAG.

KpamoTe Ta XEpIOr Kl Ta TTA0I0 00G aKPIA aTTo TIEPIOTPEPOpEVa PEPN. Mnv BAdeTe Ta XEpia
A 10 TOdIa 0ag kATw oTTd 10 TEPIBANMA. Mnv ayyieTe TO KIVOUUEVA PEPN.

Edv eival amrapaimTo, TratioTe apéowg To KoupTri €KTaktng avaykng STOP. Ztn ouvéxeia,
QTTEVEQYOTTOINOTE TN GUOKEUN KOl ATTOCUVOEDTE TNV aTTO TOV OTOBWO QApTIoNG.
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BeBaiwBeite 611 6Aa 10 KIVOUREVQ €PN EXOUV OTAWATATE! TTPIV OTTO TOV KaBapIoud, Ty TT-
Bewpnon, TNV EMOKEUR 1 TO XTUTTNA TG CUOKEUNG HE EVO vTIKEipEVO. EAEYETE TN ouoKeUN
Y0 TUXOV {NMIEG KOI ETTIOKEUAOTE TNV, AV EIVOI ATTOPAITNTO, TTPIV TNV ETTAVEKKIVAOETE. EQV
N OUOKEUN apxioel va doveital UTTEPRONIKG, OTTEVEPYOTTOINOTE TNV APECWG Kal EAEYETE i
TUXOV npIgg, Xaapd eCaptiuara i aTrapaitnTeS ETTIOKEVEG,

Mnv KOAUTITETE TO POUTTOT 1) ToV 0TaBWS APTIoNGS. MnV TO XPNOILOTIOIEITE KOVTA OF EUQAEKT
UNIKG. Mnv aTTevEQYOTTOIEITE 1) TIOPAKAUTITETE Ta GUOTAKATA ACPAAEINg (IoBNTAPES, KOUWTT
dIOKOTTAG EKTOKTNG avaykng, KAEIBApIEC). MpoaTatéwTe Tov kKwdiké PIN kai Tig puBpioeic avTi-
KAETTTIKAG TTP00Ta0iag. Mnv KovoTTolgiTe TTAnpo@opies aopaAEiag o€ pn €0uaIodoTNEVOUS
XPNOTEG.

O1 evnuepwaeic AoyiopikoU Ba TTpETTel va TTpayaTOTIOIoUVTaI JOVO OTTO TTNYEG TTOU UTTODE-
KVUEI O KATOOKEUOOTHG.

MnV TPOTTOTTOIEITE TNV EVOWHOTWHEVN Hovada padio@uwvou fi To aUoTNHA ETTAYWYIKOU Bpo-
XOU TNG GUOKEUNG.

Zuvtiipnon, HETaQopd Kol atroBrikeuon

Aiornpeite ONeg TIG ASTTIOES KN TIG BidES O€ KA KaTAOTAON Yio VO DINOQANCETE TNV A0POAY|
Aermoupyia TG povadac.

MeTd TV oAoKArpwon TG £pYaTiag, EAEyXETE GUXVA TO TTPOCTOTEUTIKO TNG AETTIdOC Yia pBo-
P Ko (nUIES. AVTIKEiEVa TTou TTIAvovTal T AETTida UTTopolv va EI0EABoUV OTO POUTTOT e
UYNAEC TaUTNTEG. AUTO TTOPET VO TIPOKAAEDE! (I OTO POMTTOT.

Na €i0TE TTPOCEKTIKOI KATA Tr) PUBHIOT TG OUCKEUAG YIa VOl NV TNIAoToUV Ta OAXTUAG 00¢
QVAPETT OTIG KIVOUMEVEG AETTIOEG.

MeTd Tn XPAON, OQAVETE TIAVTO TN OUCKEUN OTTEVEQYOTTOINUEVN VIO VO KPUWOE! TTPIV TNV
XpnoluoTToIRoeTe §ava. ATTooUVOEDTE TO KAAWBIO 0pIoBETNONG OTTo TIG TTPICES TOU OTABHOU
QOPTIONG.

Na €i0TE TTPOCEKTIKOI KOTA TO XEIPIOHO TwV AETTIOWYV, aKOUa Kol 6Tav N Kivnon €ival aTTevep-
yotroinuévn, kaBuwg o AcTrideg evdéxetal va egakoAouBouv va TrepioTpépovTal. No TEpIHEVETE
TIGVTOL PEXPI VO OTAMOTAOOUV EVTEAWG OI ASTTIOES TTPIV TTPOXWPIOETE.

AvTiKaTooTAOTE TO PBapUEVA 1) KaTEOTPaHUEVA ECapTAUaTa éykaipa yia va ST PrOETE TV
aoQAaAEI0. XpnOIUOTIOIEITE MGVO YVroI avTAAKTIKG Kol a&eaoudp. N gopaTe TIpOCTaTEU-
TIKG YAVTIO KOTG TNV QVTIKATAOTAON TwV AETTIOWV.

Mnv xpnoidoTTolgiTe TTAUGTIKG Unyavnua UPNARS TTiEon yia va KOBaPIoETE TO POUTIOT 1) TOV
01086 POPTIONG.

Mpiv atmd T Yetagopd 1 v amroBrikeuon yia YeydAo xpovikd didaTnua, kabapioTe To po-
HTTOT, oQaNioTE TIC AETTIOES KOl aTroouvOEDTE TOV OTABUS GOPTIONG Kal TNV TIApOYT| PEUMO-
10 0116 T0 dikTUO. PUAAETE TO OE ENPS PEPOG.

Mnv a@rivete TV pTmaTapia TTARPWS aTToopTIoEVN YIa JeyaAa Xpovikd diaoTAuaTa. Poprti-
OTE TNV PTTOTORIC TTPIV TNV ATTOBNKEUCETE.

Kivbuvol trou oyeriovral e Tov 86pufo

H ouokeun €xel oxediaoTel yIa va peilvel 600 T duVaTOV TIEPIOOOTEPO TOV KiVOUVO EKBEDNS
Tou Xpriotn o€ Bépupo. QoTdoo, dev gival duvaTdv va eCaAeIpBoUV TTARPWGS aUTOi Of KIVOUVO.
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EmmAéov, Ta dropa Trou BpickovTal KovTd OTrn CUOKEUN eKTIBEVTaI €TTIONG O€ KIVOUVOUS aTTd
B6pupo.

O kivduvog PTmopei var peliwBei akoAouBwvTag auTég TIG odnyieg:

- XPNOILOTTOIAOTE TO TTPOIOV CUNPWVA HE TOV TIPOPBAETTOUEVO OKOTTO TOU, OTTWG TTEPIYPAPE-
Ta1 0TI 00NYieg:

- BeBaiwBeite 611 n cuokeun] BpiokeTal o€ KOAr) KATAOTOOT) KOI GUVTNPEITOI TOKTIKG:-

- XpnoipoTToIaTe KOTAAMNAQ Kol KOAG OKOVIOUEVD paxaipiar

- TIPOYPOUMATIOTE TNV £PYOCI 0OG ET01 LOTE Va UTTOPEITE v KAVETE GUXVE DIAEIATO.

YtroAeippaTikog Kivouvog

Axdpa kai av TnpouvTal GAES 01 TTPOQUAGEEIC aoPaAEiag KaTd T AsImoupyia, TTapapével évag
mBavdg Kivouvog Tpaupaniopou. Adyw Tou oxeBIaoHOU TOU TIPOIGVTOG, EVOEXETAI VO TTPOKU-
Youv Kivouvol Kai TpauaTopoi AGyw akaraMnAnG Aemoupyiag, akardAnAng ouvtrpnong i
QaTTPOCOOKNTNG TIPOOKPOUONG OTTO EKTPEVOOVICOHEVA QVTIKEILEVQ.

Odnyies aogaAsiac yia T ebprion e umarapiac

Mpogidomoinon! Mpiv amd m @option, BeBaiwbeite 6T T0 oW Tou TPOPOdOTIKOU, TO KO-
Awdio kai To I dev £xouv payioer i utroaTei (NUIA. Mnv XpnoIUOTTOIEITE EAXTTWLATIKG 1) KO-
TEOTPAHUEVO OTOBS POPTIONS Kal TPOPOOTIKG! XPNOIWOTIONGTE OVO ToV 0TaBUO GOpTIoNG
Kl TO TPOQOBOTIKS TTOU TIOPEXOVTAN |E TNV UTTATaPIO Yio VO QOPTICETE TNV WTTamapia. H xpri-
on B1apOPETIKOU TPOYOdOTIKOU 1 OTABOU GOPTIONG UTTOPE VO TTPOKAAETEI TTUpKAYIG ) (nUId
0T0 epyaAeio. Mnv QopTiCeTe TNV UTTOTORIO KOVTA € TINYES BEPUOTNTAC KAl NV KAAUTITETE TOV
o1abué @dpiong Kai 1o TpoPodoTIKG. PoprileTe TV WTTaTapia MOVO OE NP0, AEPICOMEVO é-
POG, HaKPIA OTTd | 60UIOdOTNUEVD GTOWA, EIBIKA TTaIdIA. Mnv XpnoIpoTToIEiTE ToV OTOBS
QOPTIONG Kl TO TPOPOBOTIKG XWpic auvexr mmiBAewn evnAikou! EGv xpeiaoTei va guyeTe ammd
NV TrEpIoK} POPTIONG, ATTOCUVOEDTE TOV OTABUS POPTIONS OTTOCUVOEOVTAG TO TPOPODOTIKO
amoé v mpida. EGv exmépTreTan Komvog, aouviBIoTn 0Or K.ATT., ATTOOUVOEDTE aECWG TOV
0TaBUO POPTIONG Kl TO TPOYODOTIKG aTTd TNV TINYH TP0P0d0aiaC.

H ouokeur) arooTEMETON e IOl aQOPTIOTN HTTaTapia;, ETOPEVWG TTPIV oTTo T Xprion, Ba TTpé-
TTEI VO QOPTIOTET CUMPWVA WE TN dladIkaaial Trou TrEPIYPAPETaI TTIAPAKATW, XPNOILOTIOIVTAG
TOV TIOPEXOEVO OTOBS PApTIoNG Kai T0 Tpo@odoTkd. O1 utratapieg 1I6vTwv AiBiou dev euga-
Vi{ouv T0 AEYOUEVO «PAIVOLEVO UVARINGY, ETTITPETTOVTAC TOUG VO ETTAVAQPOPTICOVTAI VA TIAoT
oTyur. Qotd00, CUVIOTATAI ) ATTOPOPTION TNG UTTATAPIAG KOTA TNV KAVOVIKF AEIToupyia Kal
oTn ouvéxeia n TARPNG eopTIoN TG, Edv, Adyw TG @uong ¢ Asmoupyiag, auto dev eival
duvard kdBe Aiyoug 1) dwdeka KUKAouG, Ba TTpéTTel va errava@opTiCETal TOUAGYIOTOV KABE
AiVEG €W OWOEKA KUKAOUG, € Kapia TIEPITITWOT OeV TIPETTEN VO ATTOQPOPTICOVTAN OI HTTaTapiES
HE BPaYUKUKAWHA Twv NAEKTPOBIWY, KaBWG autd TTPoKaAET Un avaoTpéwiun {nuid! Etiong,
HNV EAEYXETE TNV KATAOTAON OPTIONG TNG MTTATAPIOG BPAXUKUKAWVOVTOS TO NAEKTPABIN KOl
eAEyxovTag yia oTnvOrpeg.

Mnv amroouvappoAoYEiTe A TPUTTATE TO TEPIBANUA TG pratapiag. Mnv TTETaTe Ty UTTaTapia
0T QuwTId. ATTOOUPETE APESWG ATTO Tr) XPNAON MIC KATESTPAMUEVN, TIPNOWEVN ) uTTEPBEPHO-
OMéVN UTTaTOIaL KOl TIAPOBWOTE TV OF £V KEVTPO TEPRIC A KEVTPO avVaKUKAWONG.
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AmoBrikeuon umarapia

Mo va mapareivere T didpkeia {wng G UTmamapiag, diao@aAioTe KATAMNAES ouvOrkeg aTmo-
Brkeuong. H umotapio pmopei var avTéel Tepitou 500 KUkAoug @dpTiong-ekpdpriong. H
pTTarapia Tpétel va amroBnkeveTal o€ Upog Beppokpaaiag amé 0 £wg 30 Babuoug KeAaiou,
ue oxeTIKr uypaoia 50%. lNa pokpoxpdvia aTrobrKEUaT, QOPTIOTE TV KTTOTOPIC TTEQITTOU OTO
80% NG XwpnmkATNTAS ™. Mo JaKpoxpAvia aTTOBAKEUCT, ETTAVAQPOPTICETE TV UTTOTOpIN
TEPIOBIKG, TTEPITTOU Wiat OPA TO XPpOVO. ATIOPUYETE TV UTIEPROAIK| ATTOPOPTION TG WTTOTO-
piag, kaBwg auTd Ba Wewoer TN BIGPKEIN (wAS TNG KOI UTTOPE] VO TTPOKAAETEN ) QVOCTREWIMN
(nuia.

Kard v amoBrkeuan, n umatapio 6a ammogoptioTei oTadiokd Adyw diappons. H diadikaoia
auToekpodpTIong ¢aptaral ammd T Beppokpacia amobrkeuong. Ooo uynAdTepn eivai n Bep-
Hokpaaia, Téoo TaxUTEPN €ival N amo@opTIon. H akaTdAANAN atmobrkeuon Twy UTTaTapIwY
pTopei va 0dnyroel o€ diappor| NAEKTPOAUT. Ze TTepiTTwon dlappong, TrepiopioTe T diap-
poN JE Eva €COUBETEPWTIKG pECO. EAV 0 NAekTPOAUITNG £pBel O ETTOQN e Ta WA, EETTAUVETE
KOAG e vepd kal nTrhoTe apéowg IaTpikr| BoriBeia. Mnv xpnoipotrolsite epyaleio pe kate-
OTPOMUEVH PTTOTpICL

Orav n pmarapia e¢aviAnBei eviehwg, Ba péel va PeTaepBei o€ GEIBIKEUEVN EYKATAOTO-
on diGBeong aTTOPPILUATWV.

Meragpopa umarapiwy

O1 pmrarapieg 16vTwv AiBiou BewpouvTal vouika emikivouva UNkd. O xpRoTng TG OUOKEURS
HE TNV WTTOTOpIO YTTOPET VO TN HETOQEPEN ODIKWG. Aev amraimouvTal TPOOBETEG amTITTEIS.
Edv n petagopd avaredei o TpiToug (TT.X. MEoW courier), TTPETTEN VA akoAouBoUvTal o1 Kavo-
VIOWOI OXETIKA W T METOPOPE ETTIKIVOUVWY UNKKWV. Mpiv attd Ty amrooToAr), CUpBoUAEuTEiTE
vl e€EIBIKEUpEVO ATOO.

ATTOYOPEUETOI I ETAPOPA GUOKEUWV WE KATEOTPOWUEVES pTTaTapies. Katd T etagopd, ol
QQAIPOUEVES UTTATOPIES TIPETTEI VO OQAIPOUVTAI OTTO TO EQYAAEID KONl O EKTEDEINEVES ETTAPES
TIPETTEN VO TIPOOTATEVOVTO, VIO TIAPAGEVHA, e JoVWTIKY Tawvia. O1 uTraTapieg TTRETTEN val
ao@aAifovTaI TN CUOKEUOOIa ET01 WOTE VO NV KETKIVOUVTAI PECT OTN CUOKEUODT KOTG
™ petagopd. Mpéel €Tmiong va TNPOUVTaI 01 EBVIKOI KaVOVIOUOI OXETIKA e TN PETOQOPd
ETIKIVOUVWV UNKWV.

YMHPEZIA NPOIONTOX

Mpoetolpacia yia epyacia

To TTpoiGV TTPETTEl VOl ATTOCUOKEUAOTET Kail va apaipeBolv 6Aa Ta UAIKG GUOKEUaaiag. ZuvioTaral va QUAGEETE GAa T UNKG GUOKEU-
aoiag yio peNoVTIKA xprian Katd Tn JeTagopd 1y TNV amoBAkeuan.

ENéyEre oM kavéva pépog Tou Trpoidvtog dev €xel urooTel {nuid katd Tn petagopd. OmoiadhimoTe {nuid Tapatnenei, dmmwg
pwypég i Tapaudpewan, Ba atmokAcioer To TPoidv aTmd TV TEPAITEPW XPRAON EXP! Va EMIOKEUaaTOUV fj va avTikataoTaBolv Ta
KaTEOTPOEVT PéPN.

YuvioTdTal n TooBETaN GAwV Twv 5apTNUATWY o€ pia eTTiTedn, okAnpr| kal KaBapr emeaveia.

Kard tnv eykardataon, Ba TTPETTE va OPATE ATOWIKG TTPOCTATEUTIKG EEOTTAIOHO, GTTWG TTPOCTATEUTIKA poUxa, YAVTIO KAl TIPOCTa-
oia pamwv.

Inueiwon: Mpiv eykaraotioete ) ouokeur, BeBaiwbeite OTi gival amevepyomroinpévn kai amroouvdedepévn ammd Tov aTadpd eop-
TIong.

Eykardoraan 1ou atabuou @éprions (V)
O oTaBpog edptiong pmopei va TomoBeTnBei kovTd aTo oTIiTI fj T0 YKaPAL 0ag, KovTd ot pia TnyR peduatog. Katd v Tomobétman
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ToU KaAwdiou opioBETnang, agraTe TouAdyioTov 1 péTpo euBUYpPaUMOU TURUATOG XWPIG Ywvieg kal eUTrddia PTTPOaTA ammd Tov
0TaBud QAPTIONG, WOTE TO POUTIOT VO PTTOPET va TIAPKAPE CwaoTd aTov aTabud (VI).

O o1aBp6g edpTIong TPéTel va TomoBeTeiTal o€ eTiTedN em@Aveia. Aev pmopei va TommobeTbei o€ kekAiuévn emedveia i oe on-
Jeio 6o Ta E§OPTALATA TOU EVOEXETAI va Auyigouv. ZuviaTdTal 0 oTaBu6G @OpTIoNG va BpiokeTal eviog TG eupéAeiag acUppaTou
dikTO0U Yia va B1IaoQaACeTal N CWOTH ETTIKOIVWVIO JE TO POPTTOT KOTIAG YKaZOV.

ZuvIoTATaI 1) TOTTOBETNGN TOU TPOQOBOTIKOU aTOV TOiX0 0€ Uwog TouAdxioTov 30 cm kai To KaAwSIO Tou va dpopoAoyeiTal eKTOG TG
mepioxig Aeimoupyiag Tou xAookorTikoU. BeBaiwBeite 611 To kaAwdio Tpo@odoaiag Oev eivar pTepdEUEVO 1 TEVIWHEVO.

O o1aBpog edptiong utopei va eComAioTel pe 1o ykapad YT-852094 (SiatiBetar EexwpioTd), dnAadr pia oTéyn TToU TTapExel Tpo-
0Betn TpoaTacia yia Tov aTabud Kal To popTIOT KOUPEUATOG YKalOv a6 T Bpoxr Kal ESWTEPIKOUG TIaPAYOVTEG.

Eykardoraan 1ou aUpuarog opioBémang

TomoBetroTe T0 GUpua oploBETNONG O pia BnAId yopw amd Tnv Trepioyn epyaciag. Ouunbeite va diampeite amdoTacn 25 cm
pETagU TOU OUPPATOG Kai oTroloudrTIoTE ToiXou 1 MWV epmmodiwy (VI). Mo Tov okoTd auTo, UTTOPEITE VO XPNCIMOTIOINCETE TNV
mapexopevn pedolpa (VIN), n omoia Trpémel va koTTei ammd Tn ouokeuaaia. Edv o eumrédio gival aTo idio eTmiTedo pe 10 ykalov kai To
XAookoTITIKG pTTopei va Trepacel e ao@dAeia amd Tavw Tou, OTTwg o€ Eva dpdpo ) Te(odpouIo, apkei éva kevo 8 cm petagu Tou
epmodiou Kai Tou aUpuatog opioBémang (VIII).

AgaipéaTe Trepitrou 10 mm pévwong amé To éva dkpo Tou kaAwdiou opioBETnang (IX). ZuvdéaTe To éva Gkpo Tou KaAwdiou opio-
Bétnong oTov akpodéktn RED (£§0d0¢ kaAwdiou OUT) kai, 0Tn ouvéxeia, TepdaTe 1o KaAwdIo péaa ammd v urrodox otn Bdon
Tou oTaBuou eoptiang (X).

Koéwrte 10 kaAwdio mou Tepiooelel. AQaipéaTe Tepitrou 10 mm pévwaong armd 1o GAAo Gkpo Tou kaAwdiou kal, OTn CUVEXEID, GUV-
déoTe 10 aTov akpodékTn BLACK (€icodog kaAwdiou IN).

AoU TomoBetroeTe TN BnAic Tou GUPPATOG 0PIOBETNONG, TTEPEWATE TNV OTO £6APOG XPNCIUOTIOIWVTAG TTAGTAAOUG. ZTTPWETE TOUG
magodhoug g améaTaon mepitou 80 cm petagu Toug (XI), xpnotpotoiwvtag éva agupi (diatiBetal Eexwpiatd) (XII).

la va amo@uyete epmodia, Bapvoug fi dévipa, PTmopeite va TomoBeToeTe To aUpua opiobémang ot oxria vnaidag (XIII). Ouun-
Beite va diatnpioeTe éva ehdyioTo TAGTog 0,8 m (XIV) yia va pTropei va KIVEITal TO POUTIOTIKO XAOOKOTITIKG. ZTIG YWViEg, T0 GUPHA
oplobétnang Ba Tpémer va oxnuariel ywvia 90 poipwyv 1 peyaAUTepn yia va ETITPETTEI OTO POUTIOT va BIEpYeTal ouaAd (XV).

Edv 10 kaAwdio TomroBemBei o€ kekhipévn Trepioxr, AdBeTe utrdwn 6T N péyioTn KAion pTopei va eivar 36%.

Edv eivar amapaimto, T0 0T pmopei va e§ommhioTei pe Tpdabera ageaoudp (diatiBeviar {exwpioTd): kaAwdio opiou YT-852095,
akpodékTeG kaAhwdiwv YT-852097, alivdeopol kahwdiwy YT-852098.

®dprion mg umarapiag

Inpeiwon: Mpiv ouvdéoete TV Tapoyr pelpaTog aTo nAekTpikd dikTuo, BERaiwbeite 6T To kaAwdio oplobETang éxel TooBeTNBE
owaTd kal 0Tl N TTapoxn pelpaTog eival owaTd ouvdedepévn oTov aTabué @dpTiong. KaBapioTe Tov aTaBpd @opTiong Kai Toug
AKPOBEKTEG TOU ATTO TUXOV BPWHIG KOl GKOVN XPNOILOTIOIVTAG €va MOAAKG, OTEYVO TTaVi.

H ouokeun d1aB¢Tel evowpaTwévn EVOEIEn OPTIONG UTTATAPIOG - pia eVOEIKTIKA Auxvia TTou emonuaiveral pe To oUPBoAo pta-
Tapiag. 0o mePIooOTEPES EVOEIKTIKEG Auyvieg avaBouv, 1600 Mo GopTiopévn eival n utratapia. EGv o1 evOEIKTIKEG Auyvieg giva
opnoTég, onpaiver 811 n PTTOTapIa EXEN ATTOQOPTIOTE.

YuvdEaTe TO TPOPOSOTIKG aTOV GTABUG GOPTIONG KAl OTN GUVEXEID TO TPOPODOTIKO OE pia TTpilal.

Inpeiwon: Eav n mpdaoivn Auyvia LED avéyer peté T olvdeon Tou aTabuou eopTiong aTo SikTuo pelaTog, auté UTTodEIKvUEl OTi
n ymarapia eival TARPWG GOPTIGHEVN. XE QUTAV TV TIEPITITWON, N PopTion dev Ba {ekivrael.

ZuvdéaTe To TpoPodoTIKG o€ i Tpida. H evdeikikiy Auyvia LED ot Baon @dptiong Ba avdwel pe éviovo Tpdovo xpwpa. To
XPWHa TNG EVOEIKTIKAG Auxviag uTropei va uTrodeikvUel DINQOPETIKEG KATOOTACEIG TOU POMTIOT, OTTWG GAiVETQI OTOV THivaKa:

Evdeikriki Auyvia LED Evvoia AIGA

ENéygte 6m n mapoyr peupatog eival owotd ouvOedepEvn

Bev avéel Aevumidpel pedua 070V OTABUO TaPAYWYNG EVEPYEIRG KOl OTNV TIMyr PEUHATOS.
2106ep0 TPAGIVO PG H pmoarapia Tou popmoT eival TAPwWG opTIopévn
Mpdavo pwg Tou avaBoaPrivel H pmarapia Tou popmméT gopridel

EAéygre o1 kar Ta 500 dkpa Tou kahwdiou oploBEtnang eival
owoTa ouvdedepéva oTIG UTIOSOKEG TOU OTaBHOU QOPTIONG.
EAéyEre 6Tl T0 KaAWBIO BEV €ival KOPEVO.

To kaAwdio opioBémang Oev eival owaTd oUVOEDEUEVO

Kokkivo guwg Trou avaBoopriver éxel oTidoel.

Inpeiwon: MNa va peiwbei n katavaAwaon evépyeiag, To oria Tou KaAwdiou opiou aTTEVEPYOTIOIETAI KATA TN GOPTION TG UTTaTapi-
ag. To ofjua Ba ammokaracTabei drav 1o PouTOT QUyel aTd Tov aTabud @dpTIong. MNa va TTapaTabei n didpkeia {wng TG uTratapidag,
0 o1aBp6G POpTIoNG Ba aTaNATATE TN POPTION aPoU N pTratapia eréoel oo 100% Kkai Ba guvexioel Tn @OpTIoN 6TV N TdoN TTECE!
010 95%.

Pu6uion tou dwoug korrm¢ (XVI)
H poproTikr xAookoTrTikr pnyavi eivar e§oAIcpévn Pe éva KOUpTT TTou o0 emTpETTEr va puBiCeTe ypriyopa Kai ekoAa To Uyog
koTTAG. MupioTe To KoupT yia va opioeTe To emBuunTé Uwog. To BEAOG GTO KOUUTTT UTTOBEIKVUEI TO TPEKOV UWOG.
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Mpoeidotoinon! Edv xpeiaoTei va aAdeTe 10 Uwog KOTMAG KAT TN AEITOUPYIQ, OTTEVEPYOTTOIROTE TIPWTA TO MNXAVNHA, TIEPIUEVETE
va OTOPATAOE VO TIEPIOTPEPETAI N AETTIdA Kall, 0T GUVEXEID, TTPOXWPNROTE aTNV aAAayr Tou Uwoug KoTmrg. H Tuxaiar epTmAokr TG
Aemidag katd v aMayr Tou Uyoug kot PTTopei va pokaAéael coBapd TPAUUOTIONO.

Epyaoia e éva poutror Koupéuarog ykagév

Mpiv EekivijoeTe TV epyaaia, TPOETOIPATTE TV TrEpIoXT| TTou Ba kotTei. EAEYETE 6T N Trepioyr koupéuaTog eivar amaAAayuévn oo
eummddia Tou Ba uTropoloav va TaaTolv ot AeTrida kai va uTroaTolv {npid fi va ektogeuBolv, BETovTag o€ Kivduvo Tov XeIpIoTH
1} TOUG TIOPEUPITKOPEVOUG.

ENéyEre v epioxr epyaaiag yia nAekTpikd kaAwdia ou Ba propodaav va kotoldv amé T Aemida. H {nuié o€ nAekTpikd kaAwdio
dnuioupyei kivduvo nAektpotmAngiag, n omoia Ba uopoUce va odnyAoel o€ coBapd Tpaupatiopd fi Bavaro.

BeBaiwbeite 611 6ev umrdipyouv dropa, €BIkG TTaidid ) kaToIkidia, aTov XWpo epyaciag. Edv eupavioTolv TéTOIO GTOMa KAt TN
A&Ioupyia, OTaATACTE AUESWG TO PNXAVNMO KOl TIPOEIBOTTOINGTE TOUG TIAPOVTEG IO TOV KivAuvo.

ENéyEre 10 prkog Tou ypaoidiod kai pubioTe To Uwog koupépatog. Mnv koBeTe TIOTE TEPIOOGTEPO aTé TO 1/3 TOU PrKOUG TOu
ypaoidiou. Edv 1o ypaaidi eival oAU wnAo, Koupéwrte To aTadlakd. KoupeUete TakTIKG, dlacgaAifovtag 411 To Uyog Tou ypacidiol
dev utrepPaivel T XwPENTIKOTNTA TOU XAOOKOTITIKOU.

Mnv k6Bete Toté Bpeyuévo ypaaidl. To Ppeypévo ypaaidi Teivel va koMdel péaa atov Bdhapo Tng AeTridag, yeyovog TIou uTropei
va emnpedael apvnTiKG T owoTh Aeiroupyia Tou popTroTikoU AookoTTikoU. To Bpeyuévo ypaaidl PTmopei €Tmiong va TTPOKaAEDEl
oAigBnon kal TITWaon Tou XPROTN.

Embewpriote dAa Ta efaptiuata TG popToTKiG XAOOKOTITIKAG pnxavig Tpiv amé Tn xprion. Edv maparnprhoete {nuid, unv
ETIYEIPOETE VO AEITOUPYAOETE T XAOOKOTITIKF UNXav WEXPI VO ETIOKEVaOTEl A va avTikataoTaBei. EAEyETe Om Ta avoiypoTa
efaepiopou eivar kabBapd. Edv eivar amapaimro, kaBapioTe Ta pe pio pahakr Bolptoa 1 mvéro. Mnv xpnaipooieite aixunpd i
METAAAIKG QVTIKEIMEVA.

ENéyEre TIg BIdwTéG ouvdéoelg yia xahapdTnTa. Z@iETe TIG €4V eival aTapaitnTo.

ENéyEre 011 01 AaBég petagpopdg eivar kaBapég kai amaAaypéveg amd ypaoa kal GAMoug putoug. Edv eival amapaitnto, kaBapioTe
TIG PE €va HOAGKO TTOVi.

Katd ™ Aeiroupyia, n Aeiroupyia Tng ouokeurig Ba TPETEN va eAEyXETTI TAKTIKG yia TN Jeiwan Tou KIVOUVoU aTuynudTwy.

A@oU 0AoKANPWOETE TNV EPYOTIa, ATTEVEPYOTIOICTE Tr) GUCKEUR, TIEPIMEVETE VA OTAPATATE N ASTTION KOl V@ KPUWOE 1) GUOKEUH.
Mpiv a6 TV EKTEAEDT EPYATILIV GUVTAPNONG.

Mpoeidotroinon! Edv kamoio Evo avTikeiuevo XTUTIAOE TO POPTIOT KATG TN AEITOUpYia, OTTEVEPYOTTOINOTE AUESWG TN CUTKEUN,
TIEPIPEVETE VA OTOPATAGE N ASTTION KaIl VOl KQUWOEN O PNXAVIOHOG. 2T OUVEXEIQ, EAEYETE TN GUOKEUN yia TuxOv niég. EAv eviom-
oTei {nuid, pnv ouveyioete Tn Aeiroupyia péxpr va emokeuaoTel. YmepBoAikoi kpadaapoi katd Tn Aeiroupyia prmopei va mpokAnBolv
amd {nuid oTo POUTIAT. AIOKOWTE Tr AEITOUPYia, ATTEVEPYOTTOINGTE TN GUCKEUR Kai EAEYETE TO TTPOIGV.

20vdean ae aoupparo GikTuo

EykaraothoTe TV €10IKr €pappoyn yia kivntd ato smartphone oag capwvovtag Tov Kwdikd QR tou TepihapBavetal oTo eyxelpi-
10, kat@AAnAo yia To Aeioupyikd oag oUotnpa. AkoAouBraTe TIG 0dnyieg TToU ep@avifovtal oV EQOPUOYI YIO Ve CUVOEDETE TN
OUoKeUr aTo aoUpuaTo OikTud 0O,

Evapén Asiroupyiag Tou poptrér komg ykalov

TomoBeTAOTE TO POPTIOTIKG XAOOKOTITIKG O€ pia €TTiTTEDN, OpoIOOP®N Kai aTabepr empdaveia. BeBaiwbeite ot n mepioxn epyaaiag
eival amaAaypévn amoé Tuxov eptrodia e Ta otroia Ba pTropolae va pBel o€ ETTaQr n AsTida.

To epyaheio Tpopodoreital amd pTrarapia kai dev Ba gekiviioel dv n pmratapia eivar deia f €xel TomroBenBei AavBaopéva.

Orav gekivare 10 XAOOKOTITIKG yia TTpWwTn opd, eAEyETe 0TI N TEpioxr) epyaciag eival owaTd ouvdedepévn. PubpioTe To Uyog KOG
otn péyiom pubpion (60 mm). TomroBETAGTE TO POUTIGT XAOOKOTITIKOU EVTOG TNG TIEPIOKNAS EQYATIAG.

MarAoTe To KoupTr AeiToupyiag (a) atov Trivaka eAéyxou (IV) yia va evepyotroifoete Tn ouokeun. Ma mpwrn Xprion, el0aydyete Tov
kwdikd PIN 0000 maTwvtag 1o koupTtr OK Téaaepig opég, evd kabe @opd avaBoaprivel 1o 0 atnv 066vn. O kwdikdg PIN umopei
va aAdgel. H diadikaaia alayrg Tou kwdikou PIN mepiypdetar apydtepa ae autd To eyxelpidio. EGv o kwdikdg PIN eioaybei
AavBaopéva 10 gopég atn oeipd, Ba nxfoel évag ouvayepuog Kai 1o pouTroT Ba amevepyotmoindei.

Inpeiwon: To poutdT Ba amevepyotroinBei autépaTa eGv Oev yivel kapia TPOTHETN evEPYEIT PETG TNV EVEPYOTTOINAT TG OUOKEUNG
e Tov B1aKATITN A€moupyiag.

MaoTe 10 koupTti START kai 0T guvéxeia 1o OK yia va EEKIVTETE TO POWTIOT.

MarAoTe 10 KoupTi HOME Kkai o auvéxeia To koupri OK yia va TapkapeTe To pouToT aTov aTadpd @opTiong.

H poptoTikr xAookoTITIKr unxavr Ba Aeitoupyei ouvexwg péxp! va e€aviAnBei n pmatapia tng. e autd 1o anpeio, Ba emaTpéwel
oTov oTaBu6 PdpTIong. MOAIG oAokAnpwbEei n @dpTion, To POUTIOT Ba CuVEYioE! auTdUaTa TO KOUPEUA TOU YKoV r Ba TIapapEIVEl
oTov aTabu6 POpTIoNG, GULPWVA LE TO KABOPIGUEVO TIPOY PO KOUPEUATOG.

PYOMIZEIZ
AMayr tou PIN oag (XVIlI)

lNa va ahdgete Tov kwdikd PIN oag, maroTe mopatetapéva Ta koupmid START kai HOME yia 3 deutepohertta. To aUpporo
Aoukétou Ba avaBoafrivel anv 086vn. Zmv 086vn Ba epgavioTei 0 Kwdikog PINT, uTrodeikviovTag 6T TTpETTEl va EI0ayayeTe ToV
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Tpéxovta Kwdikd PIN aag. XpnaoipotoifaTe Ta TARKTpa BEAoUG Travw Kai kATw yia va eloayayeTe Ta yneia Tou TpéxovTog PIN aag,
emBeBaiwvovtag kaBe wneio e 1o kouptr OK. Xtnv 066vn Ba eppaviaTei o kwdikog PIN2, urodeikviovtag 6T Tpémel va eioayd-
yeTe évav véo kwdikd PIN. Eioayayete Tov véo oag kwdiké PIN. To aUppolo IdLE Ba epgaviaTei amnv 086vn, emBefaiivovTag 6t
0 véog kwdikdg PIN éxer opioTei owoTd.

AMayn nuepounviag kar wpag (XIX)

H owaoTh pUBHIoN TG NUEPOUNVIOG Kal TG WPAG OAG ETIITPETTEI VO EITAYETE TO TIPAYPAUMA EPYATITG TOU POPTIOT KOTTAG ykadov. Ma
va puBuioeTe To £10g, TaTAOTE TTapaTeTapéva 1o KoupTi START yia 5 deutepdAeTTa péxpI va eppaviaToly aTnv 086vn 10 GUpBoAO
T0U pohoyloU Kai Ta ynegia Tou £Toug, Tr.Y. 2025. XpnoigotoioTe Ta TARKTPa BEAOUG TTavW Kal KATW YIa Vo EI0aYAYETE Ta Ynoia
ToU £10U¢. EmReBaiwaTe TV emAoyr oag pe 1o kouptri OK. 1 ouvéyeia, oTnv 086vn Ba eueavioTolv Ta wnia Tou Priva kal g
npépag Tr.x. 08:25. EigaydyeTe T wnoia Tou prva Kai g npépag Kal emBERIOTE TV ETMIAOYA 0ag e 10 Kouprri OK. ZTn ou-

véxela, aTnv 086vn Ba epgavioTolv Ta wneia TOU prva Kai mg nuépag, .x. 08:25. Eioaydyere Ta wnoia Tou pnva Kal TNG NuéPag
kar emBeBaicbate My emoyr oag pe 1o koupri OK. ¥ ouvéxela, oTv 0Bovn Ba eppavioTolv Ta yneia TG wpag, .x. 13:25.

Eioayayete Tig wpeg kai Ta AeTrTa kar emBePaiiaTe Ty emAoyn oag e 1o kouptri OK. X ouvéxela, otnv 086vn Ba eugpavioTei 10
oUppoho IdLE, emBeBaiivovtag OTi n véa nuepopNVia Kal WPa EKOuV PUBIOTEI CwaTd.

AMayn ¢ wpag evapg‘ng Tou Koupsparog

H Trpozm)\svpavn wpa évapéng koupéuartog eivar 9:00 .. Na va v aAdete, maroTe Taparetapéva 1o koupTri START kal T0
koupTi We 1o oUpBOoAo pubyioewy yia 3 deutepOAETTa.

XpnaipotoifaTe Ta TARKTpa BEAOUG THavw Kar KATW yia va EI00yAYETe Ta yneia Tng wpag kai atiaTe OK yia emBePaiwon. To
oUpporo IdLE Ba epgavioTei otnv 086vn kai Ba akouoTei évag Axog, emBepaiwvoviag 61l n véa TpoemAeypévn wpa évapéng
KoupEPaTog ykalov £xel opioTel owaTd.

ANayEg aTov nuepralo xpovo Koupéuarog

O mpoemAeypévog nuepAaiog xpdvog koupéparog eival 8 wpes. Or wpeg Aemoupyiag kupaivovtar amd 1 éwg 24 wpeg. Ma va
aMGEeTe Tov Xpdvo AeiToupyiag, TTaTAOTE TTapaTETaPEVa To KOUTT pubpiocwy yia 3 deutepdeTa.

XpnaoipotoifaTe Ta TAAKTPA BEAOUG TTévW Kai KATW yia va eloayayeTe Tig WPeS Aerroupyiag kai emBeBaiwaTe pe 1o koupTi OK.
To oUpBoho IdLE Ba epgpaviaTei otnv 086vn kal Ba akouaTei évag Axog, emBeBaiivoviag 6Tl 0 VEOG TIPOETTIAEYUEVOG NUEPHTIOG
XPOVOG KOUPEUATOG £XEl PUBUIOTET OWOT.

AMayn atov apifué Twv epydoiuwy nuepwy ava pdouada

O mpoemAeypévog apiBudg nuePWwV Tou Aeitoupyei 10 PouTIoT ava efdoudda eivar 5. Mmopeite va emAéCete amd 3, 51 7. MNa va
aMGEETE TOV aPIBPG TWV NEPWY, TIATATTE TIAPATETAUEVA TO KOUKTI puBuioewv yia 3 deutepdAeTTTa.

XpnoipotoiaTe Ta TARKTPA BEAOUG TGV Kal KATW IO var EI0ayAyETe Tov apiBud Twv wpwv Asimoupyiag Kai emBepaiwaTe Ty
emAoyi oag pe To koupTri OK. To oUpBoAo IdLE Ba eugavioTei anv 086vn kai Ba akouaTei évag fxog, EmBeRaivovTag 811 0 vEog
TPOETIAEyPEVOG apIBUOG NUEPWY Asioupyiag ava BBoHAda EXEl OPIOTEI GWOTA.

AMayn pdBuiong aiebntipa Bpoxns

O aigbnTAPag BPoxAg EMTPETEI GTO POUTIET VO OTAUATE QUTOATA TO KOUPEPA TOU YKAOV Kal VOl TIAPKAPE! GTOV GTABO GOpTIoNG
oétav avivevetal BpoxomTwan. O xpdvog PETE Tov oTToio To popTIOT Ba GUVEXioE! va Aeioupyei UTTopei va puBpIoTEl aTnV Eappoyr
yIO KIVTA.

MorAoTe mapatetapéva 1o Koupti HOME yia 3 deutepdAerTa. Zinv 086vn Ba epgavioTei n évdeign RAIN - puBuioeig aiobntipa
Bpoxng. Matate OK yia va avoiete To pevol puBuioewv. Xtnv 0B6vn, pmopeite va emAégete ON (evepyomronpévo) rj OFF (amre-
vepyotroinpévo) kai va emBepainoete Ty emAoyh oag matwvtag OK.

AMayn g poBuiong moAMamAwv qwvay

H Aermoupyia TOMaTAWY {wvwv 0GG ETITPETTEN VO EEKIVATETE TO KOUpPEUa Ykadov diadoxikd oo OIaQopeTIkE onueia ekkivnong.
Mmopeite va opioeTe TPOCAPHOTHEVT CnuEia EKKIVNONG OTNV EQAPMOYT Yo KIVNTA €MAEyovTag éva T000OTO Tou UAKOUG Tou
kaAwdiou opioBétnong. Ma Tapdderypa, 0 opiopog piag TIHAG 40% yia Tn {wvn éva onuaiver 6T To POUTIOT Ba KOUPEWE TTIPWTA
v mepioyn 40% Tou prikoug Tou kaAwdiou opioBétnang, akoAouBolpevn amd Tig uTrdAoITTEG TTEPIOKEG Tou ykaldov. Ta povTéAa
YT-852091 kai YT-852092 adg emmpémouv va opioete 2 anueia ekkivnong, evw 1o YT-852093 odg emmpémer va opioete 4 onpeia
€KKivnang.

Kpatiote matnpévo 1o kouptri HOME yia 3 deutepdetrta. Zimv 086vn Ba epgavioei n évdeicn RAIN. XpnoigomoifoTe 1a kouuTid
pe T BEAN Tavw ko kATw yia va aAageTe T puBuion o ZONE (Aermoupyia oAamAwy {wvwv). Matiote OK yia va avoiete 1o
pevou puBuiogwv. Xtnv 086vn, umopeire va emAégere ON (evepyotroinuévo) fy OFF (amevepyomroinpévo) kai va emBeBaiwoeTe TV
emAoyi oag Tatwvtag OK.

Evnuépwan Aoyiauikou

MmopeiTe va evnpEPWOETE TO AOYIOUIKG TNG GUCKEUNG OTNV TTIO TTPOTPATN €K300T XPNOIMOTIOIWVTAG TNV EQAPHOYH VIO KIVNTA.
To popmor eivar e¢omhiopévo e AermoupyikotTa FOTA (Firmware Over The Air), n omoia emTPETEI AQOUPUATEG EVNHEPUWIOEIG
AoyiopikoU. Ma va evnpepwoeTe, BePaiweite 611 To poptdT eivar ouvdedepévo ae acUpparto BikTuo kal akoAouBraTe Ta BruaTa
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TIOU TTEPIYPAQOVTAI OTNV EQUPHOYT.

IYNTHPHZH NPOIONTOZ

Inueiwon: Mpiv a6 omoladnmote ouvtiipnan, BeBaiwdeite 6T TO TPOIOV Eival aTEVEPYOTTOINPEVO KOl ATTOOUVDEDEPEVO
atroé Tov oTabuo POpTIoNG.

Na gopdre TTavTa TPOOTATEUTIKG YavTIa KATE Tr SIGPKEIN GAWV TwV EPYACIWV GUVTAPNONG.

Edv kdmoia epyacia auviripnong Gev Tepiypdgeral aTo eyxepidio, onuaiver 61 Ba TPETEN va ekTeAEDTET O eGouaiodotnpévo
kévTpo o€pPIG TOU KATOOKEUADTH.

To mpoidv mpémel va kaBapietal petd amd kaBe xpron. ApaipéaTe Ta uTroAsiupaTa ypacidiol e pia pakakr Bouptoa, mvéAo A
mavi. KaBapioTe Tig orég e§aepiopoU, diaogahidovtag 611 6ev epmmodicovTal. H o emmiovn Bpwpid pTropei va agaipeBei Je Tidaka
aépa ue Tiean ou dev utrepPaivel Ta 0,3 MPa. Mnv xpnoipotroieite oTé Xnuikd, aAKaAoeidn, AEIOVTIKG 1) ETTIBETIKG amroppUTTavVTI-
kd yia va kaBapioete 1o TPOIGV. To Poidv dev Tpéel va kabapiletar e Tidaka vepou f BuBifovTdg To o€ vepd.

ENéyére T @Bopd kai T {nuid oTig Aemideg Tou popToTikoU ¥AookoTrTikou. Edv mapatnproete umrepBoAikh @Bopd 1 {nuid, avTi-
karaoTioTe TIG AeTideg. AvTikaBioTdte TdvTar TN AeTrida pe pia yvijola, i81a pe QUTAV TIOU ATAV OPXIKG EYKATETNMEVN OTN OU-
okeurl. H xprion pévo yviciwv aviaAakTikwv diac@ailel Tnv ac@dheia Tou TrpoidvTog. H avTikardoTaon g Aemidag mmpéel
va TTPQYHATOTTOIETaI ATTO EUTTEIO XPAOTN. Z€ TTEQITITWON AP@IBONG, ETTIKOIVWVACTE HE €va E0UCI0DOTNHEVO KEVTPO GEPRIG TOU
KOTOOKEUDOTH.

Xpnoipotoiwvtag éva kataaBiol, EeBidwate T Bida cuykpdnaong Tou paxaipiol. AgaipéaTe To TTakié payaipl. KaBapiote tn Bdon
TOU Paxalpiou, €av gival amapaitnto. TomoBeTAGTE T0 VEO payaipl, divoviag TTpogox) aTnv katelBuvan TG Aemidag. ZTepewaTe
T0 payaipl ogiyyovtag atabepd Tn Bida. Mavta va avrikaBIOTATE To OET poKaIpIwy yia va Slao@aNioeTe TV opaAr Aeiroupyia Tng
TepIoTPE@OPEVNG Aetridag. Edv eival amapaitTo, 10 O€T pmopei va oupAnpwoEi e emmAéov et paxaipiwv YT-852096 (Siai-
Bevral EexwpioTd).

Metd am6 kdbe xprion kai KaBapioud Twv AeTTiOwY, AAEIWTE TIG KOTITIKEG AKUEG WE €va AETTTO OTPWHA eAappol Aadiol unxavig.
Autd Ba peiwael Tn diGBpwaon kai Ba apareivel Tn didpkeia {wAg Twv AeTTidwy. EGv 1o koUpepa yiveral kaBnuepivd, or Aetrideg Ba
mpéel va avtikabioTavTal kGBe €51 eBoopddes. AuTé Ba diao@ahioel TNV CwaTHA AEITOUPYia TNG POUTIOTIKAG XAOOKOTITIKAG HNXAVAG
Kal €val OUOIGMOPPO KOUPEUQ TOU YKAOV.

Metd tn xpron, kaBapioTe T ouokeur} amoé xopTa kail uToAeippara. Mpoaétte 1BlaiTepa va kabapioeTe Toug TPOXOUS yia va Unv
uTTAOK@pOUV A TIEPIOPICOUV TNV KIVATIKGTNTA TNG CUOKEUNG.

Edv 10 kaAwdio Tpogodoaiag Tou aTaBuoU @ApTIoNG €ival KATETTPAPUEVO, TIPETTEN VOl avTIKaTaoTabE ammd éva e§ouaiodoTnuévo
kévtpo a€pBIg Tou kaTaokeuaoTh. To KaAWwdIo dev MOKEUGEETal Kal TIPETTEN VO avTIKaTaoTaBEl. ATrayopeUeTal n epyacia e Kate-
OTPaupEVO KaAwdIo.

ANOGHKEYZH KAl METAGOPA MPOIONTQN

Inpeiwon: No oTeveEPYOTTOIEITE Kal Vo OTTOOUVOEETE TIAVTA TO TTPOIGV aTTd TNV TIPIX TTPIV TO aTTOBNKEUCETE 1} TO PETAPEPETE.
KaBapioTe aUpgwva pe Tig odnyieg.

®uldooere og okoteve, Enpo kal KaAd aepifdpevo xwpo. Na uAdaaetal pakpid ammd maidid. Puldoaerte To TTpoidv e Beppokpa-
oia peragy 10 ko 30 Babuwv Kehaiou. Zuviatdral n ammobrikeuan Tou TTPoIOVTOG TNV apxIKr) Tou Guokeuaaia fj o€ GAAN ouoKeu-
aoia ToU TTPOaTATEVEN OO T OKOV.

Mpiv amé ™ peta@opd Tou TP0idvTog, pubpioTe To Uwog kot aTn PéyioTn pUBuIon. MeTagEpeTe T TTPoIGV aTTd TI AaBég Tou.
Kard tn petagopd, mpooTatéyTe 10 TPOiGV aTmd XTUTIMUATa Kal I0XUpoUs Kpadaopoug. AGQAAITTE TO TTPOIGV YIO va aTTOTPEWETE
v 0AioBnan A v avaTpoTrr Katd Tn Yetagopd.
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Avripetwmaon mpofAnudrwv
Mapakdrw TapatiBeta évag Tivakag pe Ta mpoBAfuara kai Tig mhavég AUoeig Toug:
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NG Tepioxg epyaaiag

Kwdikog . .
opaMato Arria Aidhupa
1. ToroBeTroTe 0 popTOT KOG YKA(OV péoa aTnV TEpIoXT] Epyaiag.
1 To poumdr kot ykadov Bpioketar extdg | 2. EAEyETe oTi Tar kaAWdIa €ival owoTd TooBETNUéVa 0TV TP JE TOUG KAKKIVOUG Kall Haipoug

OUVOETAPES.
3. EQv 10 0QAAUa ETIPEVE, ETTIKOIVWVAOTE JE TO KEVTPO O£PPIG TOU KATAOKEUTOTH.

E2

H kivnon otoug TpoxoUg eival pmmAokap-
opévn

1. ATievepyoTToINaTE TN CUOKEUN Kal JETAKIVAOTE TNV O€ pIa TIEPIOYT XWPIG EPTTOOIa.

2. EvepyorrojoTe T ouokeur kai marfote START kai otn ouvéyeia OK.

3. EQv 10 0QaAUQ ETTIPEVEI, OTTEVEPYOTIOINGTE Tr) GUCKEUN, TIEPIOTPEWTE TO POUTIOT ET01 WOTE N AeTTida var
€ivol oTpappévn TPog Ta Tavw kai EAEyETe edv UTIAPYEN KATI TIOU EUTTODICEN TV TIEPIOTPOPI TWV TPOXWV.
4. ApaipéoTe Tov TrapdyovTa PTTAOKApIoHOTOG, YUPIOTE To POUTIOT 0T BéaN €pyaoiag, evepyotoinoTe T
ouokeun kai marioTe START kai oTn ouvéyeia OK.

E3

MmAokapiopévn TEPIOTPOPr TNG KEPAATG
KOTTAG

1. ATievepyoTToInaTe T OUOKEUN.

2. TupioTe To popTOT AvaTOda £T01 WOTE N AETTIOA Va €ival OTPAPMEVN TTPOG Ta TIAVW Kal EAEYETE yia
TUXOV EUTTO0I aTNV TTEPIOTPOQR TNG Ke@aArg TG AeTridag. Edv n kepakr A o kivtipag éxouv umrooTei
{nuId, EMKOIVWVAGTE pE T KEVTPO OEPPIG TOU KATAOKEUTOTH.

3. AgaipéaTe Tov TrapdyovTa aTmokAeiopoU.

4. TupioTe 10 popTOT OF B0 Epyaniag kal HETAKIVAOTE TO O€ pIa TIEPIOKT EPYQTIOG e KOVTUTEPO
Ypaoidl fj aughoTe To UYog Ko,

5. Evepyomoifjote m ouokeur kai marote START kai on ouvéxeia OK.

E4

O aiobnmipag olykpouang eival akopa
EVEPYOG

1. ATevepyoTIoIaTe T GUOKEUH.

2. MeTaKivijoTe T0 pOPTIOT O€ pidt TTEPIOXT] XWpig ENTOdIa.

3. AaipéoTe To eMmavw KAAUPT Kai EAEYETE TOUG payVITEG OTO E0WTEPIKG Tou KaAUPpaTog. Edv Aeimouv
HayVATEG, ETTKOIVWVAOTE PE TO KEVTPO 0£PBIG TOU KATOOKEUOOTH.

4. Edv ol payviiTeg éouv eykataoTabei owaTd, eAéyge OTi n AaoTiyévia o0vdeon peTagu Tou KaAUppaTog
K Tou popToT Kot eival aogahrg. Edv ivar xahapr, oigte v.

5. Evepyomoifjote T ouokeur kai matiote START kai oTn ouvéyeia OK.

E5

To popTéT KoUpEUaTOG YKoV avuUYWVETal

1. ATievepyoTToInaTe T GUOKEUN.

2. MeTakivijaTe T POPTIOT O€ pia TTEPIOXT) Xwpig uTTodia.

3. Evepyorrorjote T ouokeur kai marfote START kai on ouvéyeia OK.

4. EQv 10 0QGAUQ ETTIPEVEI, OTIEVEPYOTIOINOTE Tr) OUOKEUN.

5. TupioTe 10 popméT avamoda pe T Aetrida aTpappévn TTPOg Ta TTAvVW Kal EAEYETE av UTIGpXE! kAT TIou
TipoKaAei TNV oAiaBnan Tou PTTpooTIvVOU TpoYoU.

6. ApaipéoTe To pTTAOKGpIOHa Kal yupioTe To popTioT T B0 epyaaiag. EvepyomoiroTe T Guokeu,
matote START kai ot ouvéxeia OK.

E6

To popmoér mepioTpépeTal Pe TN Aemida
TIPOG Ta TTAVWY

1. TupioTe 1o popuTéT oTn Béon epyaciag.
2. Evepyoroifjote T ouokeur kai ariote START kai o ouvéyeia OK.
3. Edv 10 0@ahpa empEvel, EMKOIVWVAOTE e TO KEVTPO OEPPIG TOU KATAOKEUAOTH.

E7

O aiobnmpag kAiong eival TévTa evepydg

1. ATievepyoTToInaTe T GUOKEUN.

2. ENéygre 61 n kAion g epioxrig epyaciag Sev utepPaivel TO EMTPETOUEVO OpIO.
3. MeTakiviiaTe To POPTIOT OE pia ETTITTEDN EMQAVEIQ.

4. EvepyorrojoTe T ouokeur kai marfote START kai on ouvéyeia OK.

5. EGv 10 0QAAUQ ETIPEVE, ETTIKOIVWVAOTE e TO KEVTPO O£PRIG TOU KATAOKEUTOTH.

E8

Z@aAua oTdBuEUaNg o€ 0TABUG PApPTIONG

1. EAéygre 61 udpyer 1 péTpo eAeUBepou Kwpou PTTpooTd amé Tov oTabué eopTiong.

2. EAéygre 61 0 010Bp6G pOpTIong eival TOToBETNPEVOG O ETTITEDN, OPOIGHOPPN ETIPAVEID.
3. EAéygre om0 01aBp6g popriong dev eival aTpaBog.

4. Edv 10 0Qahpa ePEVEl, EMKOIVWVAGTE e T0 KEVTPO 0EPPIG TOU KATAOKEUAOTH.

E9

To pouTdT KOUpEPATOG YKAOV EXEl KOMA-
oel 0T Béon Tou

1. METakIvioTe T0 pOUTIOT OF€ [ TIEPIOYT XWPIG EPTTOBIO.
2. Edv 10 o@ahpa empével, EMKOIVWVAGTE PE TO KEVTPO OEPPIG TOU KATAOKEUAOTH.

BP

[MpooTacia pmarapiog

1. EAéyEre ™) Bepuokpaoia Tng pmatapiag. EGv eivar TTOAD upnAr, TrepIpéveTe péxp! va Kpuwael. Edv
eival TTOAD xapnAn, Tepipévete péxpl n Beppokpaaia va gemepdael Toug 5°C.
2. EGv 10 0QAaAUa €TIpEVE, ETTIKOIVWVAOTE JE TO KEVTPO O£PPIG TOU KATAOKEUTOTH.

E1

Aev umidpyel ofjpa 010 KaAwdio opiou

1. TomoBeTAOTE TO POpTIOTIKG XAOOKOTITIKG PéTa oTnV TepIoxT epyaciag. EAEyETe T evdeikTIkA Auyvia
oTn Bdon @dpriong. Edv eivar KoKkivn, onpaivel 6T 1o kaAwdio opioBETang dev eival owoTd ouvdede-
pévo otn pdon épTiong.

2. Edv 1o kahwdio eivar owoTd ouvdedepévo kai n Auyvia eakohouBei var ivar kkkivn, eAEyETe dv To

KaAWDIO €ival OTIOOEVO.

3. Edv 10 o@ahpa emipével, EMKOIVWVAGTE e T0 KEVTPO 0EPPIG TOU KATAOKEUAOTH.

E12

MpdBAnua e Ty pratapia

MNapakahoUpe EMKOIVWVAGTE e T0 KEVIPO 0EPPIG TOU KATAOKEUTDTH.

E13

MpoPAnpa popTwong

1. EAéyEre av n) ummodoyr pdpTiong eival Bpupikn.
2. Edv 10 0@ahpa empEVel, EMKOIVWVAOTE e TO KEVTPO OEPPIG TOU KATAOKEUAOTH.

E14

YmépBaon Tou Xwpou epyaaiag

1. Meiwote v em@aveia epyaaiag oo péyeBog Tou UTTOdEIKVUETAI OTIG 0ONYieg.
2. EGv 10 0QAaAUa €TIPEVE, ETTIKOIVWVAOTE JE TO KEVTPO O£PPIG TOU KATAOKEUQOTH.

EE

Ayvwoto TpdBAnpa

1. ATievepyoTToINaTE Kal EVEPYOTIOIRTTE §aVA TN GUGKEUN.
2. EGv 10 0QAaAUa €TIPEVE, ETTIKOIVWVAOTE e TO KEVTPO O£PPIG TOU KATAOKEUTOTH.

LOCK

Zuvexig eloaywyr) AavBaopévou PIN

1. AgrioTe T ouokeun evepyomoinpévn yia 10 Aerrtd.
2. Metd amé 10 Aemrtd, pmopeite va eioaydyete §ave Tov kwdiké PIN oag.
3. Edv gexaoare Tov kwdikd PIN oag, EMKOIVWVAOTE PE T0 KEVTPO 0£pBIG TOU KATOOKEUOOTH.

A P X
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XAPAKTEPUCTWUKKN HA MPOOYKTA

PoBotnanpaHara kocauka 3a TpeBa € eneKTPOHHO YCTPOINCTBO, MPeAHa3HaYeHo 3a aBTOMATVYHa rpyka 3a TpeBHY nnoLuyy. Perynmpy-
€M [1arnasoH Ha BUCOUNHA Ha KOCEHE M CUCTEMa OT HOXOBE OCUrypsiBaT PaBHOMEPHO KOCEHe B Onpe/eneHara 3oHa. YCTpoicTBoTo
paboTh CbC 3apsiAHa CTaHLMS, KbM KOSITO @BTOMATUYHO Ce BPbLUA, 3a fia Npe3apesv batepusTta cu, KOETO NO3BONsSBa HAMLIHO aB-
TOHOMHa pabota. bnaronaperie Ha beaxuyHaTa Bpb3ka, poboTuanpanara kocadka 3a Tpesa MoXe Aa e ynpasnssa Ypes MoOUHO
npunoxehue. MpasunHata, HapexaHa v besonacHa pabota Ha yCTPOICTBOTO 3aBUCH OT NpaBuUiHaTa ynotpeba, creaoBaTenHo:

Mpeau pa 3anoyHeTe pa6ota, npoyeTeTe LSNOTO PLKOBOACTBO U IO 3anasete.

[locTaBYMKBT He HOCY OTTOBOPHOCT 3a KaKBUTO W Aia € LLETY WM HapaHsIBaHWS, MPOM3TUYaLLY OT U3ON3BaHETO Ha MPOdyKTa 3a Liefu,
PaaN4HI OT NPEHA3HAYEHIETO My, UFM OT HECria3BaHe Ha MpaBuraTa 3a 6e30MacHOCT U UHCTPYKLWUTE B TOBA pbKOBOLCTBO. Manona-
BaHETO Ha NPO/yKTa 3a LieMy, paaniiHm OT NPeAHa3HaYEHNETO MY, ChLLO aHyN1pa rapaHLMsTa v rapaHLIMOHHITE NpaBa Ha noTpebuTens.
OBOPYOBAHE

MpodyKTT Ce JOCTaBs KOMMNEKTOBAH, HO M3WCKBA MOATOTOBKA Mpeay ynoTpeba, KakTo e OMMCaHO Mo-HaTaTbk B TOBA PbKOBOA-

CTBO. PoﬁomawpaHaTa KOCa4Ka ce npednara ¢ akcecoapu: 3apafiHa CTaHuus CbC 3apsaaHo yCTpOIZCTBO, MOHTaXHW KOn4eTa,
pesepBHU HOXOBE W BUHTOBE, rpaHU4EH kaben n TeneHw konyera.

TEXHWYECKU OAHHU
MapameTbp MepHa CroitHocT
KaranoxeH Homep YT-852091 YT-852092 YT-852093
HomuHanHo Hanpexetue [VDC] 20 20 20
LLnpuHa Ha psizaHe [mm] 180 180 180
BucounHa Ha koceHe [mm] 20 - 60 20- 60 20 - 60
Makcumanxa pabotHa nnoly [m?] 500 800 1000
MakcumarneH HaknoH Ha TepeHa [%] 36 36 36
HomuHanHa ckopoct [min] 2800 2800 2800
[IbmKkuHa Ha rpaHniHNs NPOBOAHMK [m] 130 170 200
Hugo Ha wym
- 3ByKoBO Hansraqe LpA + K [dB(A)] 30,7430 30,74+3,0 30,74 +£3,0
- 3BykoBa MolHocT LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Knac Ha enektpuyecka nsonaums 1} 1l 1l
CreneH Ha 3awmTa IPX5 IPX5 IPX5
Maca [ka] 7.2 74 74
Barepus
- Tun Garepus Li-lon Li-lon Li-lon
- HomuHanHo/MakcManHo Hanpexenue [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Kanauutet / EHeprus [Ah] / [Wh] 2136 4172 5/90
- Bpeme 3a 3apexaare [min] 95 75 85
- PabotHo Bpeme [min] 80 150 165
3apsigHa CTaHuus
- BxoaHo HanpexeHue [VDC] 20 20 20
- BxogeH Tok [A] 11 3 3
- V3xoaHo HanpexeHme [VDC] 20 20 20
- MaxopeH Tok [A] 11 3 3
- Knac Ha enekTpuyecka usonaums I} 1} 1]
- CTeneH Ha sawuta IPX4 IPX4 IPX4
3apsiAHo YCTPOIICTBO
- BxogHo HanpexeHue [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Yecrota Ha Mpexara [Hz] 50/60 50/60 50/60
- HomnHanHa motyHocT W] 28 76 76
- ViaxoaHo HanpexeHue [VDC] 20 20 20
- UaxopeH Tok [A] 11 3 3
- Knac Ha enekTpudecka nsonauus Il Il I
- CteneH Ha saumta P67 P67 P67
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[leknapupaHata CTOHOCT Ha LIyMOBUTE EMUCIM € M3MEpeHa C NMOMOLLTA Ha CTaHAapTeH METOZ 3a M3NUTBAHE M MOXe fa Ce
W3rIoN3Ba 3a CpaBHsIBaHe Ha eavH MHCTPYMEHT ¢ Apyr. [leknapupaHata CTOMHOCT Ha LyMOBUTE eMUCUM MOXe Aa Ce M3nonasa
Npv NpeaBapuTenHa OLeHKa Ha excnoauumsTa.

3abenexka: MepkuTe 3a 6e30nacHoCT 3a 3aluTa Ha onepatopa Tpsibea Aa Gbaar ycTaHOBEHW W Aa Ce OCHOBABAT Ha OLeHKa
Ha EKCTIo3uLMSITa NPy pearntHin YCrnoBus Ha ynotpeba (BKMIOUUTENHO BCUYKY YaCTU Ha paBOTHHS LIMKB, KaTo HampumMep BPEMETO,
KOraTo MHCTPYMEHTBT € M3KIKYEH Ui paboTy Ha Npa3eH Xof, N BPEMETO Ha akTUBMPaHe).

WHCTPYKLIMK 3A BE3OMACHOCT MPU U3MNON3BAHE HA POBOTUPAHU KOCAY-
KW 3A TPEBA

BAXHO! MpoyeteTe BHUMaTENHO npeay ynotpeda 1 3anaseTe 3a ObaeLuy cnpaBKu.

lMpenopaBaHe

Mpeau nbpBa ynotpeba NpoyeTeTe BHAMATENHO LANOTO PbKOBOLACTBO M IO 3anaseTe 3a
ObaeLuy cnpasku. 3ano3HanTe ce ¢ npaeunHaTa ynotpeba Ha YCTPONCTBOTO.

YpenbT He TpsibBa a ce M3nonaga ot AeLia Uiv nuwa, KOUTO He Ca 3ano3HaTy C HCTPYKLK-
ute 3a ynotpeba. Toa yCTPONCTBO He € urpadka. YpeobT MOXe fa Ce 13nonaea ot Aelia Ha
8 1 noBeYe rofvHK, KakTo W OT LA C HamarneHu n3NIecky Ui YMCTBEHI CIOCOBHOCTH,
Mpy YCroBMe Ye Ca NOMy4nnu NoaXoasLLo obyyeHue 1 ca nog HabniaeHNeTo Ha Bb3pac-
TeH. lMouncTBaHeTo 1 nopapbXKaTa He Tpsibsa Aa ce M3BbPLLBAT OT Aelia.

Hukora He u3nonasaite kocadkara B 6r130CT 40 Apyrv Xopa, 0COBEHO AeLia Ui AoOMaLLHN
nobumu. Mpeay aa 3anouHeTe paboTa, onpeaenete GesonacHa 30Ha, KosiTo € 3abpaHeHa
3a xopa 1 fomaluHu mobumun. MnaHmpaiite kocadkara 3a BpeMe, korato xopata Uiu u-
BOTHUTE Ca MO-Marko akTUBHM B rpaauHarTa.

ToBa YCTPOICTBO € NpeaHa3Ha4YeHo eANHCTBEHO 3@ aBTOMATUYHO KOCEHE Ha TPEBHM NIOLLM
B XMIWLLHW CPEeau, B pamkuTe Ha 0003HaueH1Te paboTHW 30HK. To3u NPOmyKT He Tpsibea
[ia Ce 13ron3ea 3a TbProBCKM LieNK. M3nonasaiTe ro camo no npeaHasHa4eHmne 1 CbriacHo
KOHpMrypaLmsiTa Ha Npon3BOaUTENS. He NpeBo3BaiiTe NpeaMeTy, AeLa Ui XUBOTHU Bbp-
Xy YCTPOWCTBOTO. He 13nonagaiite poboTuanpaHaTa kocauka 3a HUKaKBM rpaauHCKu 3ada-
4M, pPasrMyHK OT KOCEHe Ha TpeBara. Besikaksy MogudmkaLmmn Ha ausanHa, cuctemuTe 3a
BesonacHoCT urn codotyepa ca 3abpaHeru. A3nonasaiTe T031 NPOAYKT caMo C OpUriHan-
HI akcecoap, NPeaOCTaBeH OT NPOWU3BOAUTENS.

MoaroToBka

BuHaru Hocete npegnasHo 06rekno 1 0byBKi, KOrato Manon3sare To3v NpomyKT. He pabo-
TeTe C YCTPONCTBOTO 6OCK UMK C OTBOPEHM CaHaanu. M3bsreainTe HOCEHETO Ha M3HOCEHN,
LUIMPOKM [IPEXV NN APEXV C BUCALLM KaWLLKW ik naHaenku. LLnpokute apexv morat aa ce
3aKkadyar B [BVKELLMTE Ce YaCTI Ha YCTPOMCTBOTO, KOETO MOTEHLIMANHO MOXe fa NpU4MHM
HapaHsiBaHe.

BHumaTenHo ornegarite 30Hara, KbeTo Le Ce U3nornasa MaLlnHaTa, 1 OTCTpaHeTe BCYKN
rpeaMeTi, KOUTO Buxa MOrW [ja MonagHaT B Hesl, KaTo KaMbHW, Urpadkit, UHCTPYMEHTM 1
KroHW. 3axBaHaTuTe NpeamMeTy Morar [a NoBpeasT MaluiHaTa 1 Morat aa Gbaar 1sxebp-
TIEHN C BICOKa CKOPOCT, 3acTpalliaBaliki onepaTopa 1 OKOfHOCTTa.

Onpepnenete paboTHata 30Ha C rpaHMyeH kaben unm cucTema 3a BUPTYaHU rpaHnLy, B
3aBMCMOCT OT MoZena Ha npogykTa. He npokapsaiTe kabena npes 30Hu, 4OCTBIHM 3a He-
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YMbIHOMOLLEH NepcoHan. Mpokapaiite paboTHaTa rpaHiLa Taka, Ye CKIOHOBETE, CTEHUTE
W CTPBMHMTE CKIOHOBE Aa ca 3BbH obcera Ha poboTa. B TecHW npoxoam cnasBaiiTe ykasa-
HUSITA OTHOCHO MUHMAITHUTE LLIMPUHIA 11 NPOKaPBAHETO Ha rpaHnYHNs kaben. B npotueeH
CIyyali CbLLECTBYBa pUCK poBOTHLT Aa Ce 3aKMeLLm Uim a ce cmbeka ¢ NpensTeTaus.
Mpeau ynotpeba BUHarV NpoBepsiBaiiTe NpeanasunTens, 0CTpueTara 1 BUHTOBETE 3a U3HOC-
BaHe Wnm noBpeau. CMEHETE U3HOCEHUTE UMM MOBPEAEHM YacTy, ako e HeobXoaumo.
Mpeau ynotpeba npoBepeTe 3axpaHBaLLms kaben 1 yabmkuTenHus kaben 3a noBpeay unn
n3HoceaHe. Ako kabembT ce noBpeay no Bpeme Ha ynotpeba, U3KIHYeTe To OT 3axpaHBa-
HeTo. He aokoceaitTe kabena, npeau Aa uakmioumnTe 3axpaHBaHeTo. He 13nonasaiite ypeaa,
aKo kaberbT e NOBPeAeH Ui NPOTPMUT.

Cebp3BaliTe 3axpaHBAHETO KbM 3a3eMeH KOHTaKT C AudepeHumanHa salmta. Msbsreaite
CBbP3BAHETO KbM eNnekTpudeckata Mpexa C NOMOLLTA Ha HUCKOKAYECTBEH YObIKUTENHN
kabenu 1 pasKnoHUTENN.

MHcTanaums

MocTaBeTe 3apsigHaTa CTaHLMs BbpXy CTabuHa, paBHa NOBBPXHOCT, HA MSICTO, KOETO M03-
BOMNSIBa NTECHO BMW3aHe W 13nu3aHe Ha poboTa. He uHCTanupaiite B NOKBM, BATbOHATMHM
WUNW 30HM Ha HAaBOAHEHUS. [pbXTe CTaHUMATa Janey OT M3TOYHMLM Ha TONMMHA W 3ananimu
Matepuarnu.

WHcTanupaiite rpaHuMyHus kaben CbracHo MHCTpyKumnTe. He cBbpasaiTe kabena KbM
APYTV CCTEMM W He NPOMEHSINTE NapameTpuTe Ha cirHana. Ocurypete JOCTbN 40 e3epa,
BaceliHmn, CTPbMHM CKIOHOBE 1 MbTULLA - NPOKapaiiTe rpaHndHns kaben, onpeaensiy pa-
BoTHaTa 30Ha, Taka Ye poboTbT a He ce COMbCKBa C NPEensATCTBUS.

Uanon3sgaiTe

A3barsaiiTe KoceHe Ha MOkpa Tpesa. He u3nonasaiite no Bpeme Ha Gypu uiv 0burHm Ba-
nexu. He nanonssaite poboTuanpaHaTta kocadka, 4OKaTo HanouTenHaTa cuctema pabotu.
He nanon3saiite BbpXy NpekarneHo CTPbMHI CKIOHOBE.

He n3nonagalite yCTPOACTBOTO C NOBPEAEHM KanaLiy Ui KOpryCu.

Bbaete BHUMATENHM, KOraTo BKIIKOYBATE Ypeaa, U Cce YBEPETE, Ye kpakaTa Bu Ca ared ot
PEXELLNS ENEMEHT.

He noeaurainTe 1 He HakmnaHsTe MaluMHaTa No Bpeme Ha ctapTupaHe unn pabora. He
HOCeTe MalLmHaTa ¢ paboTeLy gsuraten. AKo e HeobXoayUMo Aa s npeMecTuTe, CrpeTe 1, 13-
YakaTe, OKaTo OCTPMETO Cpe HAMbIHO, W Crief, TOBA U3MoN3BaiTe APBKKUTE 3a HOCEHE.
[pbxTe pbLeTe W KpakaTa ci Jarned oT BbpTALuTe Ce YacTu. He nocsiraitte nog kopryca ¢
pbLE WK Kpaka. He JoKocBaiiTe ABNKELLNTE Ce YacTu.

Ako e Heobxoaumo, HesabaBHO HaTuCHeTe ByTOHa 3a aBapuiHO crivipaHe. Crieq ToBa w3-
Krko4eTe YCTPOMCTBOTO W FO paskadyeTe OT 3apsigHata CTaHums.

YBeperTe ce, Ye BCUUKM ABVKELLM Ce YaCTu ca Cripeni, Npeay Aa noYncTeare, NpoBepsiare,
PEMOHTMpaTe UIu yapsiTe YCTPOUCTBOTO C Yy»z, Npeamer. [1poBepeTe YCTPOMCTBOTO 3a o-
Bpeay ¥ 1o nonpaseTe, ako € HeobxoayUMo, Npeay fa ro pectaptupare. AKO YCTPOCTBOTO
3anoyHe Aa Bubpupa npekoMepHo, HezabaBHO ro U3KIYETE M FO MPOBEpETE 3a NoBpeay,
pasxnabeHn YacTh Unn HeoBXoLVUMM PEMOHTW.
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He nokpugaiiTe pobota unu 3apsigHata ctaHums. He 1anonasaiite B Gnn3oCT 40 3ananmm
Matepuann. He geaktuempaiite 1 He 3aobukansiite cuctemute 3a 6e30MmacHoCT (CeH30-
pu, 6yToH 3a aBapuitHo CTON, kntovanku). 3awwmrtete csos MIAH ko u HACTPOIKK MPOTUB
kpax0a; He cnogensinTe MHGopMaLMS 3a CUryPHOCT C HEYMbTHOMOLLEHI NOTPEBUTENN.
AkTyanusaumute Ha codpTyepa TpsibBa fa Ce M3BbPLLBAT CaMO OT U3TOYHMLIM, MOCOYEHN OT
Npou3BoauTEnNs. He MogudmLmpaiTe BrpafeH!s paaroMogayn Uim ciuctemara ¢ MHAyKUmo-
HEH KOHTYP Ha YCTPOWCTBOTO.

MoaapbKKa, TPAHCMOPT U CbXpPaHeHue

MoaobpxkanTe BCUYKM OCTPUETA M BUHTOBE B A0BPO ChCTOsHUE, 3a Aa ocurypuTe Besonac-
Ha paboTa Ha yCTPONCTBOTO.

Cnep npuknioyBaHe Ha paboTa, YeCTo NpoBepsBaiTe NPeAnasuTens Ha OCTPUETO 3a U3HOC-
BaHe 1 nospeau. pegMeTy, 3axBaHaTi B OCTPUETO, MOraT Aa BrsisaT B poboTa ¢ BUcoka
ckopocT. ToBa MOXe [ja nospeau pobota.

BbaeTe BHUMATENHW, KOraTo perynupare yCTPOMCTBOTO, 3a fa U3BerHeTe 3akreLLBaHe Ha
MPLCTUTE CI MEXTY ABVKELLMTE Ce OCTPUETA.

Cnep ynotpeba BUHarV oCTaBsiiTe YCTPOUCTBOTO U3KITOYEHO, 3a [ja Ce oXraau, Npeav aa
ro 13noraeate OTHOBO. M3KItoueTe rpaHnyHmMs kaben OT KOHTaKTUTE Ha 3apsiaHaTa CTaHLuS.
Bbaete BHUMATENHM, Korato BopaBuTe C HOXOBETE, JOPW KOraTo 3aBMKBAHETO € U3KITH0-
YeHO, Thbil KaTo Te MOXe BCe OLLe Aa Ce BbpTAT. BHam n34akBaiite, JOKaTO HOXOBETE
CMpaT HambIHO, NPeay 4a NPOABbITKUATE.

CMeHsiiiTe U3HOCEHUTE UNi NOBPEAEHM YaCTV CBOEBPEMEHHO, 3a Aja noaabpxare besonac-
HoCTTa. [A3non3Baiite camo OpurMHanHu pesepBHM YacTyu 1 akcecoapu. HoceTe npeanasHu
PBKaBILW, KOraTo CMEHSITE OCTpUeTaTa.

He n3non3Baite BOLOCTPYWKa 3a NOYMCTBAHE Ha poboTa N 3apsigHaTa CTaHums.

Mpeam TpaHCnopTUpaHe Ui CbXpaHEHME 3a MPOLbIMKUTENHI NEPUOAN, MOYMCTETE poboTa,
3aKpereTe HOXOBETE M U3KNIOYETE 3apsiaHaTa CTaHLMs 1 3aXpaHBaHETO OT efleKTpuyeckata
Mpexa. CbxpaHsiBaiTe Ha CyX0 MSCTO.

He ocraBsiiTe batepusita HambHO paspeneHa 3a NpoabIMKATENHW nepuoan. 3apeseTe ba-
TepusiTa Npeay CbxpaHeHue.

PuckoBe, CBbLP3aHM ¢ LWyMa

YCTPOIACTBOTO € MPOEKTUPaHO Aia HaMar MaKCUMATTHO pUCKa OT UararaHe Ha noTpebuTens
Ha LLyM. He e Bb3MOXHO 06a4e HambIHO f1a ce eMMMIUHUPAT Teau onacHocTW. OCBEH ToBa,
xopata B 6rn30CT [0 YCTPOICTBOTO ChLLO Ca U3NOXEHM Ha LLYMOBY OMaCHOCTY.

PuickbT Moxe aa Gbzie HamareH, KaTo Ce CriefBaT Teau Hacoky:

- 3ION3BaiiTe NPOfyKTa B CbOTBETCTBYE C MPENHA3HAYEHIETO MY, KaKTO € O CAHO B UH-
CTPYKLMMTE;

- YBEPETE C€, Ye YCTPONCTBOTO € B A06PO ChCTOSHYE U CE NOLAbPKA PESOBHO;

- U3Mon3BaitTe NoLXOAALLM 1 106pe 3aTO4EHN HOXOBE;

- INaHupaiiTe pabotaTa ci Taka, Ye 1a MOXETE [a CY MpaBTe YECTU MOUMBKIA.
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OcTtaTbueH puck

[lopw ako ce cna3sat BCUYKV NpeanasHi Mepku No Bpeme Ha pabota, 0cTaea NoTeHLManeH
PUCK OT HapaHsiBaHe. Mopaay An3anHa Ha NpoayKTa, BCE OLLe MoraT Aa Bb3HUKHAT onac-
HOCTM 11 HapaHsiBaHWS NOPaay HenpaBuHa paboTa, HenpaBinHa NOALPKKA UK Heouak-
BaH yaap OT XBbPIeH! NPeaMETH.

WHempykuuu 3a 6esoracHocm npu 3apexoaHe Ha bamepusima

BHumanue! Mpeay 3apexaaHe ce yBepeTe, Ye KopnycbT, KabenbT 1 LLEeNCeTbT Ha 3axpaH-
BaLLmst OOk He ca HanykaHu 1nu nospeaeHn. He u3nonasaite AedekTHa unm nospegeHa
3apsigHa CtaHums 1 3axpaneaLy 6brok! M3nonssaiTe camo 3apsigHaTta CTaHumMs U 3axpaH-
BaLLms 6ok, NpegocTaBeHn ¢ batepusita, 3a Aa 3apeante batepusita. Manon3saHeTo Ha
pasnuyeH 3axpaHeaLy, 6rok UK 3apsaHa CTaHLMs MOXe 4a MPUYMHW MoXap WK nospeaa
Ha MHCTPYMeHTa. He 3apexgaiite Gatepusita B BrM30CT 4O M3TOMHWLM HA TOMMMHA U He
rMoKpuBaiiTe 3apsigHaTa CTaHUMs W 3axpaHBaluys 6nok. 3apexganTe barepusita camo Ha
CyXO U MPOBETPMBO MSICTO, HEAOCTBIHO 3a HEYMBIHOMOLLIEHM NuLa, 0cobeHo 3a aelia. He
W3non3eaTe 3apsigHaTa CTaHUus 1 3axpaHBaLuys 6ok 6e3 nocTosHeH Hag3op OT Bb3pac-
TeH! Ako TpsibBa fja HanyCHETe 30HaTa 3a 3apexaaHe, U3KIKYETe 3apsigHaTa CTaHums, kato
W3KIKOYNTE 3axpaHBaLLys BroK OT KoHTaKTa. AKO Ce OTAenu auM, HeobuyainHa Mupuama
W Ap., He3abaBHO M3KITKOYETE 3apsiaHaTa CTaHUMs W 3axpaHBalLms 60K OT U3TOYHMKA Ha
3axpaHBaHe.

YCTPOWCTBOTO Ce JOCTaBs C He3apeaeHa batepus, Taka ye npean ynotpeba tpsbea fa ce
3apeau CbImacHo npoLeayparta, onucaHa no-4ory, Kato ce U3non3ea BKYeHaTa 3apsigHa
CTaHums 1 3axpaHBalLy 6rok. JTTeBo-oHHUTE Gatepun He MPOSIBABAT Taka HapeveHus
,E(DEKT Ha NameTTa’, KOeTo NO3BONSBa NPE3apPEXAAHETO M MO BCSKO Bpeme. Mpenopbym-
TernHo e obave Gatepusita fa ce paspeau No Bpeme Ha HopmasHa pabota 1 creq Toa Aa
Ce 3ape[y A0 MbieH kanaumTeT. AKo nopay eCTeCTBOTO Ha paboTaTa TOBa He € Bb3MOXHO
Ha BCEKW HAKOMKO WNK AeCETUHA LMKbIa, T TpsibBa Aa ce npesapexaa NoHe Ha BCEKW Hs-
KOfKO [0 AeceTuHa mkbia. Mpu Hukakem obeTosTencTaa batepunte He Tpsibea aa ce pas-
pexaaT Ypes KbCo CheAyHEHNE Ha ENEKTPOaUTE, Thii KaTo TOBa MpUYKHSBA HeobpaTuMm
nospean! CbLLO Taka, He NpoBepsiBaiiTe CbCTOSHUETO Ha 3apexaaHe Ha BaTepusTa, kaTo
KbCO CbeAMHEHME Ha ENEKTPOANTE W NPOBEPSIBATE 3a UCKPW.

He pasrnobssaiite n He npobusaiite kopnyca Ha GatepusiTta. He xsbprsiiTe GatepusTa B
OrbH. HesabaBHO 13BaaeTe OT ynoTpeba noBpeaeHa, nodyTa unv nperpsita 6arepus u 5
3aHECeTe B CEPBU3EH LIEHTHP U LEHTBP 33 PELVKIMpaHe.

CbxpaHeHue Ha bamepusima

3a [a yabmKKTe KUBOTa Ha DatepusiTa, OCUrypeTe NOAXOAALLM YCrOBUS 3a ChXPaHEHMe.
Batepusita Moxe fga u3gbpkv npubnmautenHo 500 uuKbra Ha 3apexaaHe-paspexaaHe.
Batepusra TpsabBa fa ce CbxpaHsiBa B TemnepatypeH ananasoH ot 0 go 30 rpagyca no
Llenaui, ¢ otHocuTenHa BnaxHocT 50%. 3a 4bnrocpoyHoO ChXxpaHeHue 3apeaete Garepu-
sta ao npubnuautenHo 80% kanauuTet. 3a no-gbAroCPOYHO ChXPaHEHWE NpesapexaainTe
BatepusiTa Neproan4Ho, NPUONM3NTENHO BEAHBX roanLLHO. M3bsirsaiiTe npesapexaaHe Ha
BatepusTa, T KaTO TOBA LLie ChKPaTYI KVBOTA M 1 MOXE fa NPUYMHI HeoBpaTV MM NOBpeaN.
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Mo Bpeme Ha CbxpaHeHue GaTepusita NOCTENEHHO Lue ce paspeay nopaav Teu. Mpoue-
CbT Ha Camopa3pexaaHe 3aBicK OT TeMnepaTypata Ha CbXpaHeHIe; KOIKOTO MO-BICOKa €
Temneparypara, TonkoBa no-Gbp3o e paspexaaHeTo. HenpaBuiHOTO ChXxpaHeHue Ha ba-
TepUN MOXe Aa LOBEee [0 U3TUYaHE Ha enexkTponuT. B cryyail Ha Tey, orpaHmunTe Teva ¢
HeyTpanmaupaL areHT. AKO enekTpONMTLT NonagHe B 04M1Te, U3nMakHeTe 0BUHO € Boga U
He3abaBHO NOTbPCETe MeanLMHCKa noMoL, He n3nonasaiTe MHCTPYMEHT C NOBpeaeHa
Gatepms.

Korato Gatepusita € HambnHO M3HOCEHa, T5 TpsibBa Ja Gbae 3aHeceHa B cneLmanianpaH
MYHKT 3a U3XBBLPISHE Ha OTMagbLy.

TpaHcriopmupaHe Ha 6amepuu

ITVeBO-IoHHUTE BaTepun Ce C4MTaT 3a ONacHM Martepuanit OT 3akoHOBa MMedHa Touka.
MoTpeGuTensT Ha YCTPOICTBOTO C BaTepusTa MOXe Aa ro TpaHcropTipa o Lioce. He ce
W3MCKBAT [JOMbIHUTENHI U3UCKBAHMS. AKO TPAHCTOPTBT Ce Bbanara Ha TPETU CTpaHm (Hanp.
C Kypvep), TpsibBa [a ce CrassaT pasnopeadbute OTHOCHO TPAHCTIOPTUPAHETO Ha OMacHy
matepuani. Mpeay 1npatliaHe, MOMs, KOHCYMTUPaNTe Ce C KBanuULMPaHO L.
3abpaHeHo e TPaHCNoPTVPaHETO Ha YCTpoiicTBa ¢ moBpeeHu Oatepun. Mo Bpeme Ha
TpaHcnopTUpaHe u3saaeHuTe Gatepun TpsiGBa fa GbaaT U3BaaeHM OT UHCTPYMEHTA, a OT-
KPUTITE KOHTaKTV TpsiOBa Aa GhaT 3alLyTeHu, Hanpumep C 13onaLyoHHa nexTa. Barepun-
Te TpsiGBa Aa GbaT 3akpeneH B OnakoBKaTa, Taka Ye fia He Ce M3MECTBaT B OnakoBKaTa no
Bpewme Ha TpaHcropTvpaHe. TpsiGBa [ja ce Crassar v HaLoHarHiTe pasnopeadit OTHOCHO
TPaHCMOPTUPaHETO Ha ONaCHM MaTepuani.

NPOAOYKT OBCNYXBAHE

Modeomoska 3a paboma

MpopykTsbT TpsibBa 4a Gbae pasonakoBaH 1 BCUYKM ONaKOBBYHN MaTepuanit 0TcTpaHeHu. MpenopbynTenHo e Aa 3anasuTe BCuy-
kv OnakoBBbYHW MaTepuanu 3a bbaelua ynotpeba no Bpeme Ha TpaHCMopTUpaHe Uik CbXpaHeHye.

[poBepeTe Aanu HUKOS 4YacT OT MPOAYKTa He € MoBpefeHa o Bpeme Ha TpaHenopTvpaHeTo. Beskaken Habniogasaky noBpeay,
kaTo NyKHaTUHI UK fedopmaLiim, Le [oBenaT A0 M3KMIYBaHe Ha NPOAYKTa OT Mo-HaTaTbluHa ynoTpeda, 4OKaTo NoBpefeHnTe
yacTu He 6baaT NonpaBeHy UK NOAMEHEHN.

IpenopbymMTENHO € BCUYKY YacTi Aa Ce NOCTaBAT BbPXY paBHa, TBbPAA W YMCTa NOBBPXHOCT.

Mo Bpeme Ha MOHTaxa TpsibBa Aa ce HOCAT NMYHI NPefNasHin CPEaCTBa, KaTo 3alMTHO 0BNEKNo, pbkaBuLM U NPEANasHu ounna.
3abenexka: [pean Aa MHCTanMparte YCTPOICTBOTO, YBEPETE Ce, Ye € U3KMIOYEHO 1 pasKayeHo OT 3apsaHaTa CTaHLmS.

MormupaHe Ha 3apsdHama cmanyus (V)

3apsaHata ctaHumMs Moxe fia Gbae noctaseHa 6n130 [0 JOMa VN rapaxa Bu, Brnao 40 M3TOYHK Ha 3axpaHBaHe. Korato nona-
rate rpaHu4HIs kaben, octaBeTe NoHe 1 M NpaB y4acTbk 6e3 brnu v NPensTCTBIAS NPef, 3apsiaHaTa CTaHLus, 3a Aa Moxe poboTbT
/Aa napkupa npaeuiHo B cTaHumaTa (V).

3apsigHata craHuus TpsbBa Ja Gbae nocTaBeHa Ha paBHa MOBBPXHOCT. He MOXe [a ce MOCTaBst Ha HaKMOHeHa MOBLPXHOCT
UMV Ha MSICTO, KbETO KOMMOHEHTUTE I MOTaT Aa ce OrbHaT. penopbunTenHo € 3apsaHaTa CTaHums Aa 6bae pasnonoxexa B
obxsarta Ha 6e3xiHa Mpexa, 3a Aa Ce 0CUTypy NpaBIUiHa KOMYHMKaLWs ¢ poboTa 3a kocaHe.

lpenopbunTenHO € 3axpaHBaLymAT kaben Aa ce NocTaBm Ha CTeHa Ha BucounHa noxe 30 cM, a kabemsT My fja ce npokapa 13BbH
paboTHaTa 30Ha Ha Kocaykata. YBepeTe ce, Ye 3axpaHBaLUNAT kaben He e NpenneTeH unu onbHar.

3apsigHata cTaHuus Moxe fa Obae obopyasaHa c rapax YT-852094 (npegnara ce OTAENHO), T.e. MOKPUB, KOMTO OCUrypsiBa Ao-
MbIHUTENHA 3alLyTa Ha CTaHLMsATa 1 poboTa 3a kocauka OT b/ 1 BbHLUHW (DaKTopu.

Mormax Ha epaHuyHUs Kabern

MocTaseTe rpaHnyHNs kaben B kpbr okono pabotHata 3oHa. He 3abpassiite Aa noasbpxate pascTosHue oT 25 cM Mexay ka-
6ena v Bcaka cTeHa unu apyr npenatcteus (V). 3a Tasn Len MoxeTe Aa u3nonasate BkoyeHata uamepsatenta newta (VI),
kosTo TpsiGBa Aa 6bae n3ps3aHa oT onakoskata. Ako MPENATCTBIETO € Ha HMBOTO Ha TpeBaTa W kocaukara Moxe besonacHo Aa
NpemMuHe Haz, HEro, KaTo HanpuMep anes urn TpoToap, Pa3cTosH1e OT 8 CM MeXzy NPensTCTBUETO U rpaHuyHus kaben (V) e
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AOCTaTbYHO.
OtcTpaHeTe n3onauusTa ot okono 10 MM OT eanHNs Kpail Ha rpaHniHNs NPoBoAHKK (IX). CBbpPXKeTe eAMHUS Kpail Ha rpaHNYHIS
nposoaHuk kbM YEPBEHWA TepmmuHan (axon 3a nposoarnk OUT), cneq koeTo npekapaliTe NpOBOAHMKA MPEe3 0TBOPa B OCHO-
BaTa Ha 3apsigHarta cTaHuus (X).

OTpexete n3nuwWwHNs npoBogHuk. Oronete npubnuanutenHo 10 MM u3onaums oT Apyrust Kpali Ha MPOBOGHWKA, Cren KOETo ro
cebpxeTe kbM YEPHWUA Tepmmrnan (Bxog 3a IN npoBoaHmK).

Cnep kaTo MOnoXMTE KOHTYPa Ha rpaH4HIs kaben, 3akpeneTe ro KbM 3emsTa € MoMoLyTa Ha konyeta. 3abuiite kondetata Ha
pascTosHue npubnuantentHo 80 cm eaHo ot apyro (XI), kaTo u3nonasare uyk (npeanara ce otaenHo) (XI).

3a fa n3berHeTe NpenaTCTBISA, XPaCcTV UK [ibPBETA, MOXETe Aa NOCTaBUTE rpaHu4HuS kaben BbB dopmata Ha ocTpos (XIII). He
3abpaesiiTe Aa nogabpkare MuHuManta wipuHa ot 0,8 m (XIV), 3a fa moxe poboTuanpaHara kocayka aa ce ABuxu. B braute
rpaHuYHUST kaben Tpsibea Aa obpasysa brun ot 90 rpagyca Unu noBeve, 3a Aa Moxe poboTbT 1a IpeMrHaBa nnasHo (XV).
Ako kabenbT e NonoXeH BbpXy HaKMOHeHa MNoLY, UMaiTe NPeaBua, Y& MaKCUMATHUSAT HaKMoH Moxe Aa obae 36%.

Mpu HeobXxoAMMOCT, KOMMNeEKTBLT Moxe fa 6bae 06opyaABaH C [OMBLAHUTENHN akcecoapy (Mpepnarat ce OTAENHO): rpaHnyeH
kaben YT-852095, wudtose 3a kabenn YT-852097, koHekTopu 3a kabenm YT-852098.

3apexdaHe Ha bamepusima

3abenexka: MMpeau aa CBbPXETE 3axpaHBaHETO KbM enekTpuyeckata Mpexa, yBepeTe ce, Ye rpaHUuHUST kaben e npasunHo
npokapaH 1 Ye 3aXpaHBaHETO e MPaBUIHO CBbP3aHO KbM 3apsiaHaTa cTaHuus. MouncTeTe 3apsigHaTa CTaHUmMs N HEMHNTE Kemu
OT 3aMbpCsBaHS 1 NPax ¢ Meka, cyxa kbpna.

YCTPOWCTBOTO MMa BrpafieH MHAMKAToOp 3a 3apexzaHe Ha OaTepusta - MHOMKATOpHA Namnuyka, 0603HayeHa CbC CMMBOM Ha
6atepus. KonkoTo noBeye MHANKATOPHM NaMMUYKV CBETAT, TONKOBA No-3apeaeHa e batepusita. AKO MHANKATOPHUTE NaMMUYKK He
CBETHT, TOBA 03HA4aBa, Ye batepusiTa e paspeneHa.

CBbpeTe 3axpaHBaHETO KbM 3apsiaHaTa CTaHuus, a crief ToBa 3aXpaHBaHETO KbM ENEKTPUYECKI KOHTAKT.

3abenexka: Ako 3ereHNsT CBETOAMOL CBETHE Crief CBbp3BaHe Ha 3apsiaHaTa CTaHLMs KbM enekTpuyeckata Mpexa, ToBa nokas-
Ba, Ye batepusTa e HambIHO 3apeaeHa. B To3u cryyaii 3apexaaHeTo HaMa fia 3anodHe.

BknioyeTe 3axpanBalyms agantep B koHTakT. LED nHAMKaTopbT Ha 3apspHaTa 6asa e CBeTM ApKo 3eneHo. LIBeTbT Ha uHavka-
TOpHaTa CBETNNHA MOXe Aa NOKa3Ba PasnuyHM CbCTOSHINA Ha poBoTa, KaKTo € nokasaHo B Tabnuuara:

LED uHavKaTopHa CBETNMHA 3Hayenve Pewenve
I'IpoaepeTe Aanu 3axpaHBaHETo € NpaBWIHO CBbP3aHO KbM

He ceetn Hsima 3axpaHBaHt

© cae a SaXPaHEHE €neKTPOLIEHTpanara 1 KbM U3TOYHIKA Ha 3axpaHBaHe.
MocTosHHa 3ereHa cBETNMHa Batepusita Ha poboTa e HambiHO 3apefieHa
3erneHa MuralLia CBETNMHa Batepusita Ha poGota ce 3apexaa

[poBepeTe fanu figata kpas Ha rpaHuyHus kaben ca npa-
BUITHO CBbP3aHM KbM KOHTaKTUTE Ha 3apsdHata CTaHuus.
[posepeTe fanu kabenbT He e NpeKbeHaT.

TPaHU4HMST KaBen He e CBbp3aH MPaBUMHO WM e Mpe-

YepaeHa mu BETNMH
lepBeHa MuraLLa cBeTnnHa (boHaT

3abenexka: 3a a ce Hamanu KOHCyMaLusiTa Ha eHeprusi, CUrHambT OT rpaHNiHNS kaben e AeakTuBMpaH, AokaTo batepusita
ce 3apexaa. CurHanbT Le ce Bb3CTaHOBM, korato poGoTbT HanyCHe CTaHUMsITa 3a 3apexaaHe. 3a a yabmxu xusoTa Ha ba-
TepusiTa, CTaHUMsTa 3a 3apexaaHe Lue cnpe 3apexpaaHeto, crnen kato 6atepusita gocturHe 100%, 1 Lie ro Bb30GHOBM, KoraTo
HanpexeHueTo nagHe 4o 95%.

Hacmpolika Ha guco4uHama Ha kocere (XVI)
PobotuanpaHata kocadka 3a TpeBa e 0bopyaBaHa ¢ Kon4e, KOeTo By No3sonsiBa 6bp3o M NECHO a perynupare BUCOYMHATa Ha
koceHe. 3aBbpTeTe KONYeTo, 3a fia 3afafeTe Kenaxara BucounHa. CTpenkara Ha KOM4eTo Nokassa TekyLuata BUCOUMHA.

BHumanme! Ako e Heobxoaumo fa NPOMEHUTE BUCOYMNHATA Ha KOCEHE NO BpeMe Ha pa60Ta, BUHary Nbpeo U3KIKOYBaNTE MaLL-
HaTa, 134aKBaliTe HOXbT [a crpe Aa Ce BbpTW U Cried TOBa NPOLbINKETE C NPOMSAHATA Ha BUCOYMHATA Ha KOCEHE. CnyanHoro
BKIT0YBaHe Ha HOXa Mo BpeMe Ha NPpOMAHa Ha BUCOYMHATA Ha KOCeHe MOXe [a AoBede [0 CePUo3HO HapaHaBaHe.

Paboma ¢ pobom 3a koceHe

Mpenv aa 3anoyHete pabota, NOAroTBETE 30HaTa 3a koceHe. MpoBepeTe Aany 30HaTa 3a KoceHe e cBoboaHa OT NPensTCTBuS,
kouTo 61xa MornK Aa ObAaT 3akayeHu OT HoXa 1 MOBPEAEHM UMK U3XBbPNEH, NPeACTaBNSBalikA ONAacHOCT 3a onepaTopa 1
CTPaHUYHUTE Habmoaateny.

MposepeTe pabotHaTta 30Ha 3a enekTpudecku kabenu, kouto Morat Aa 6baat cpssaHi oT ocTpueto. MoBpeaa Ha enekTpuyeckn
kaben cbafasa 0MacHoCT OT TOKOB YAap, KOETO MOXe fia 10BEAe A0 CEPUO3HO HapaHsiBaHe Ui CMbPT.

YBeperte ce, Ye B paboTHaTa 30Ha HAMa CTPaHWYHM NuLA, 0COBEHO AeLa Unn AoMaLLHY MoBuMLM. AKO TakiBa nuLa ce nosiBaT
no BpeMe Ha pabota, HesabaBHO cnpeTe MaluMHaTa 1 NpefynpeaeTe NpUCLCTBALLMTE 3a OMacHOCTTa.

lpoBepeTe AbIMKMHATA Ha TPEBaTa W perynmpaiTe BUCOMMHATA Ha koceHe. Hukora He koceTe noseve ot 1/3 oT AbmkuHaTa Ha
TpeBata. Ako TpeBaTa € MHOrO BICOKa, KoceTe fi Ha eTanu. Kocete peoBHO, KaTo ce yBepuTe, Ye BUCOYMHATa Ha TpeBaTa He
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HaJiBMLLaBa kanavuuTeTa Ha kocaykara.
Hukora He koceTe Mokpa Tpesa. Mokpata TpeBa e CKMOHHa Aa 3anensa BbTPE B kaMepaTa Ha HOXOBETE, KOETO MOXe Aa Ha-
pyLun npaBunHata pabota Ha poboTuanparara kocadka. MokpaTa TpeBa MOXe CblLO fia 0BEAe [0 NOAXITb3BaHE U NafjaHe Ha
notpebuTens.

MpoBepeTe BCUYKI KOMNOHEHTU Ha poboTU3MpaHaTa kocayka npeau ynotpeba. Ako 3abenexuTe noBpeaw, He ce onuTBaiTe Aa
pabotuTe C kocaykara, AoKaTo He Obie PEMOHTMPaHa 1N CMeHeHa. [poBepeTe Aanu BEHTUNALMOHHUTE OTBOPU Ca YNCTU. AKO
€ HeobXoaMMOo, MOYMCTETE T C Meka YeTka v YeTka 3a bosanceaHe. He 13nonaaiite 0CTpY Unn MeTamHM NpeameTy.
lpoBepeTe BUHTOBWUTE CbeMHEHVs 3a xnabaBocT. 3aTerneTe, ako e Heobxogumo. [poBepeTe fanu APBLXKUTE 3a TPaHCNOPTUPa-
He Ca Ym1CTI 1 Be3 MasHIUHY 11 ApYr 3aMbpcsiBaHis. Ak € HeoBX0MMO, MOYMCTETE M C Meka Kbpna.

[No Bpeme Ha pabota, paboTaTa Ha yCTPOICTBOTO TpsibBa Aa ce NpoBepsiBa PEAOBHO, 3a Aa Ce HaMarni PpUCKbT OT 3MOMOMyKy.
Cnep npvknioyaHe Ha paboTa W13KnioYeTe YCTPONCTBOTO, M34aKaiiTe OCTPUETO fia Cripe W YCTPOICTBOTO Aa ce oxmaau. Mpeau
[a M3BbPLLNTE NOAAPBXKKA.

Brumanue! Ako Yyxa npeamet yaapu pobota no Bpeme Ha pabota, HezabaBHO U3KITIOYETE YCTPOCTBOTO, U34aKalTe OCTPUETO
Ja crpe 1 MexaHu3MbT Aa ce oxnaau. Cnep ToBa NpoBEPeTe YCTPOCTBOTO 3a NOBPeAn. AKO Ce OTKpue NoBpesa, He NPoAbIKa-
BaiiTe pabota, gokato Ts He 6bae nonpaseHa. MpekomepHata BuOpaLms no Bpeme Ha pabota MOXeE [ja € NpuyMHeHa OT NoBpeaa
Ha pobora. Cnipete pabotata, u3knioyeTe YCTPOICTBOTO U MPOBEPETE NPOAYKTA.

Cebp3saHe kbM 6e3KUYHa Mpexa

WHcTanupaiite cneuuanHoTo MobunHO NpUnoXexne Ha BalLns cMapTdoH, kato ckaHupate QR koga, BKIKYEH B PbKOBOACTBOTO,
MOAXofsilL, 33 BallaTa onepaLMorHa cuctema. CrnefjgaiiTe MHCTPYKUMUTE, NOKa3aH! B NPUIOKEHIETO, 3a Aa CBbPXETE YCTPO-
CTBOTO KbM BalLaTa 6e3xuyHa Mpexa.

Cmapmupare Ha pobomu3upaHa Kocayka

MocTasete poboTi3MpaHaTa kocayka BbpXy paBHa, paBHa v TBbpa NOBbPXHOCT. YBEpETe ce, Ye pabotHata 30Ha e cBobogHa OT
NpensiTCTBUSA, C KOUTO HOXBT MOXE [ja Ce AOKOCHE.

VIHCTPYMEHTBT ce 3axpaHBa OT BaTepuy 1 HsiMa [ja CTapTupa, ako batepusiTa e U3TOLLEHa UK HeMPaBUIHO NOCTaBEHa.

Korato cTaptupate kocaykara 3a MbpBy MbT, NpoBepeTe Aanu paboTHaTa 30Ha € NpaBUIHO CBbp3aHa. HacTpoiiTe BUCOuMHaTa Ha
KoceHe Ha MakcumanHa HacTpoitka (60 mm). MoctaBeTe poboTuanpaHara kocayka B paboTHaTa 30Ha.

HartucHete byToHa 3a 3axpaHBaHe (a) Ha koHTporHus naven (IV), 3a Aa BKNuMTE YCTPOUCTBOTO. 3a MbpBa ynoTpeba BbBEAETE
PIN (IMWH) kog 0000, kato HatucHeTe BytoHa OK yeTupn nbTw, fokato Besika O mura Ha gucnnes. MH kogbT Moxe fa 6bae
npomeHeH. lMpoueaypata 3a npomsiHa Ha MVH kop e onucaHa no-HataTbk B ToBa pbkoBofcTBO. Ako MH kogbT 6bae BbBeaeH
HenpasunHo 10 MbTv noppes, Le Ce 3aAeicTea anapma v poboTbT LLE Ce M3KITHOYN.

3abenexka: Po6OTHT L ce U3KMKYM aBTOMATUYHO, aKo He ce Mpeanpuemar [OMbIHUTENHM AeiCTBUS Creq BKMOYBaHe Ha
YCTPOWCTBOTO C MPEBKIHYBATENS 32 3axpaHBaHe.

HatucHete 6ytoHa START u cneg Toea OK, 3a ga ctapTupate pobora.

Hartucrete 6ytoHa HOME u cnep ToBa OK, 3a Aa napkupate poboTa B 3apsiiHaTa CTaHLus.

PoboTuanpaHata kocauka 3a TpeBa Lie paboTi HenpeKbCHaTo, JOkaTo BatepusiTa 1 ce U3TOLLM. B T031 MOMEHT T51 LU Ce BbpHE
KbM CTaHUMsiTa 3a 3apexgaHe. Crieq kaTo 3apexaaHeTo MpukioyM, poboTbT aBTOMATUYHO Lie Bb30GHOBW KOCEHETO WK Lue
OCTaHe B CTaHUWATA 3a 3apexaaHe, cropes 3afapeHus rpadmk 3a KoceHe.

HACTPOWKM

MpomsiHa Ha sawust PIN (IMH) kod (XVIII)

3a pa npomenute cBost MWH kop, HatucHeTe 1 3agpbxTe GyToHnte START n HOME 3a 3 cekyHan. CUMBOMTBT Ha KaTuHap Lue
Mura Ha aucnnes. Ha guennes we ce nosis PIN1, koeTo nokassa, ye TpsibBa ga BbBeaete Tekywus cn MVH. M3nonssaiite
KnaBuLLMTe CbC CTPENKM HArope W Hagony, 3a Aa BbBeadeTe Lndpute Ha Tekywms cu MAH, kato noTBbpxaaBate BCska Lvdpa
¢ 6ytoHa OK. Ha gucnnes we ce nosisu PIN2, koeTo nokasea, Ye TpsioBa aa BueeseTe Hos MAH. Bveeaete Hous cu MH. Ha
aucnnes Lwe ce nosisi cumsonsT IdLE, noTBbpixgasaly, ye HosusaT MVIH e 3agageH npasuiHo.

pomsHa Ha damama u 4aca (XIX)

[paBNnHOTO HACTpOIiBaHe Ha AaTaTa 1 4aca Bu Mo3BOMsBA fia BbBeAeTe paboTHNA rpacuk Ha poboTa 3a kocauka. 3a ja Ha-
CTPOUTE rOMHaTa, HaTUCHeTe U 3appbxTe ByToHa START 3a 5 cekyHau, [oKaTO Ha AUCINes ce NOSBAT CUMBOITBT 33 YaCOBHUK
1 umdpuTe 3a roanHata, Hanpumep 2025. /3nonasaitte knaBuWKTE CbC CTPENKI HArope 1 Hagony, 3a Aa BbBeAeTe Ludpute
3a roguHara. Notebpaete nsbopa cu ¢ 6ytoHa OK. Liudpute 3a Mecela 1 AeHst Le ce nosiBAT Ha aucnnes, Hanpumep 08:25.
BbBegete undpute 3a Mecelia v feHs v notebpaeTe n3bopa cv ¢ byToHa OK. Lindbpute 3a Mecelia v feHst Le ce nosiBaT Ha
pucnnes, Hanpumep 08:25. BbBenete LndpuTe 3a MeceLla v AeHs 1 noTebpaeTe u3bopa cv ¢ bytoHa OK. LindpuTe 3a yaca wwe
ce MosiBAT Ha Aucnnes, Hanpumep 13:25. BbBeaete YacoseTe 1 MUHYTUTE W NOTBbPAETE U3Bopa cu ¢ BytoHa OK. Crien ToBa Ha
aucnnes Lwe ce nosisu cumeonbT IdLE, noTBbpxkaaBall, Ye HoBaTa ata M yac ca 3aafieHu npaBuiHo.

TpomsiHa Ha HayaIHOMo epemMe 3a KOCeHe
®abpuuHoTo Bpeme 3a Havano Ha koceHe € 9:00 u. 3a 4a ro npomeHuTe, HaTUCHETe 1 3agpbxTe 6yToHa START u GyToHa Cbe
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CYMBONa 3a HaCTPOWKY 3a 3 CEKyHAM.

3nonagaiite knaBuLLMTE CbC CTPENKW HAarope 1 Hafony, 3a Aia BbBEAeTe LdpuTe 3a BpemeTo 1 HatucHeTe OK 3a noTebpxae-
Hue. CumeonbT |dLE wwe ce nosiBi Ha Ancnnes v Le Npo3Byym 3BYKOB CUrHan, NOTBbPXAABALL, Y€ HOBOTO BPEME 3a Havarno Ha
KoceHe no noppasbupaHe e 3afafeHo NpaBumHo.

[pomeHn B exedHesHOmMo epeme 3a KoceHe

[lHeBHOTO BpeMe 3a koceHe no noapasbupate e 8 yaca. PaboTHuTe Yyacose Bapupat oT 1 0 24 yaca. 3a 4a NpOMEHUTe BPEMETO
3a pabora, HaTUCHeTe W 3agpbxTe OyTOHA 33 HACTPOIIKK 3@ 3 CEKYHAM.

/A3non3BaiiTe knaBuLLMTe CbC CTPEMKW HArope 1 HaJony, 3a fja BbaeseTe paboTHUTE YacoBe v noTebpaeTe ¢ bytoHa OK. Cum-
BONbT IdLE e ce nosiBu Ha Aucnnes u Le Npo3syyu 3BYKOB CUrHarn, NOTBbpXKAaBaLL, Ye HOBOTO BPEME 3a EXEAHEBHO KOCEHe
no nozpa3bupaHe e 3aaafeHo NpasuIHo.

pomsHa e 6pos Ha pabomHume OHU 8 cedmuyama

BposAT fHK, B KOMTO poBOTHT paboTi cenmnyHo no noppasbupate, e 5. Moxete fa usbupate ot 3, 5 unm 7. 3a Aa npomeHuTe
6pos Ha AHUTE, HATUCHETE 1 3afpbXTe ByTOHa 3@ HACTPOIKN 33 3 CEKYHAM.

A3nonaBaiite knaBuLLMTE CbC CTPEMKM Harope U Hadony, 3a a BbBeseTe 6pos Ha paboTHUTE YacoBe 1 NOTBLPAETE M3bopa cn ¢
6yToHa OK. CumonbT IdLE Lue ce nosiBu Ha Aucnres 1 e Npo3ByYY 3BYKOB CUrHan, MOTBbpXaaBaLl, Ye HOBUSAT 6poil paboTHU
ARV o noppasbupare B ceammLaTa e 3aaaaeH npasuiHo.

MpomsiHa Ha Hacmpolikama Ha ceH3opa 3a Obxd

CeH3opbT 3a b/ N03BONsABa Ha poboTa aBTOMATMYHO [ja Crpe KOCEHETO U Aa napkupa B 3apsigHaTa cTaHuus, korato 6bae
3aceveH abxa. Bpemeto, cneg koeto poboTbT Bb306HOBSBa paboTata ci, Moxe Aa ce 3aaage B MOOUMHOTO NPUIOXEHMe.
HatucHete u 3appwxTe bytoHa HOME 3a 3 cekyHau. Ha gucnnes we ce nokaxe RAIN - HacTpolikv Ha ceH3opa 3a abxga,. Ha-
TucHete OK, 3a ja 0TBOPUTE MEHIOTO C HACTpoiiki. Ha aucnnes moxete aa nsbepete ON (akTusupaH) unn OFF (neakTusupaH)
11 ja noTBbpAMTe M3bopa cv, kato HatucHete OK.

[pomsHa Ha Hacmpolikama 3a HKOIKO 30HU

OyHKUMATA 3@ MHOXECTBO 30HW BY MO3BOMSBA Aa@ 3an0YHETE KOceHe MOCMefoBaTeNnHo OT Pa3nnyHu HayanHu Touku. Mepco-
HanuaupaHu HavanHu Touku MoraT Aa 6baat 3afafeHn B MOGUIHOTO NPUNOXEHWE, KaTo U3BEpeTe NPOLIEHT OT AbMkuHaTa Ha
rpaHnyHus kaben. Hanpumep, 3agaBaHeTo Ha CTOMHOCT oT 40% 3a 30Ha €4HO 03HaYaBa, Ye pobOTHLT MbPBO L OKOCK NAoLyTa OT
40% oT gbMKMHATA Ha rpaHYHKMs kaber, nocneaBaHa oT ocTaHanuTe obractu Ha Tpeeata. Mogenute YT-852091 n YT-852092
BM NO3BOMNSBAT [1a 3aAafeTe 2 HavamnHu Touku, gokato YT-852093 Bu no3sonsiea fa 3agafete 4 HadyanHu TouKM.

3agpwxte 6ytoHa HOME 3a 3 cekynan. Ha aucnnes wwe ce nosisu RAIN. /snonssaiite 6yToHUTE CbC CTPENKM Harope 1 Hagony,
3a Aa npeskioumnTe HacTpoiikata Ha ZONE (chyHKuMs 32 MHOXECTBO 30HH). HatncHete OK, 3a 1a 0TBOPUTE MEHIOTO C HACTPOWKM.
Ha aucnnes moxete aa nsdepere ON (aktvBupaHo) v OFF (neaktBupaHo) v Aa noTebpauTe 3bopa cu, kato HatucHete OK.

Axmyanu3ayus Ha copmyepa

MoxeTe fa akTyanuaupate codTyepa Ha YCTPOIACTBOTO A0 Hali-HOBaTa BEPCS, kaTo 13nonasate MOBUMHOTO npunoxerme. Po-
6oTbT € 0bopyasaH ¢ FOTA (Firmware Over The Air) (yHKLMOHaNHOCT, KOSTO N03BONABA 6E3XNYHM aKTyanuaaumm Ha codtyepa.
3a fia akTyanuaupare, yepete ce, Ye poboTbT e CBbp3aH kKbM be3xnyHa Mpexa v cnefsaiiTe CTbKUTE, ONUCaHN B NPUIOXKe-
HUeTO.

NOAAPBXKA HA NPOAYKTA

3abenexka: Mpean Aa M3BBLPLIKTE KaKBaTO W Aa e NOAAPBKKA, YBEPETE Ce, Ye NPOAYKTLT € U3KMIOYEH U paskayeH ot
3apsiAHaTa CTaHuus.

BuHaru HoceTe npefnasHyu pbkasnLy N0 BpeMe Ha BCYKM AEMHOCTM N0 MOAAPBXKaTa.

AKo HsIKos! onepaLysi 1o MoAAPbXKKa He e onicaHa B PbKOBOACTBOTO, TOBA 03Ha4aBa, Ye Ts TpsGBa Aa ce M3BbPLUM B 0TOPU3MpaH
CEpBM3EH LEHTbP Ha NPOM3BOAVTENS.

MpoaykTT TpsibBa Aa ce nouncTBa cried Besika yroTpeba. OTCTpaHsiBaiiTe ocTaTbLMTe OT TPEBa C Meka YeTka, yeTka 3a 6os-
AMCBaHEe UNK kbpra. MouncTeTe BEHTUNALMOHHUTE OTBOPM, KaTo Ce yBepuTe, Ye ca cBOGOAHW. Mo-ynopuTuTe 3ambpcsiBaHns
MoraT fia ce OTCTPaHAT C Bb3AylLHa CTPys C HansiraHe He noseye ot 0,3 MPa. Hukora He uanonasaiite xumukanu, ankanouau,
abpasvii Unn arpecuBHYU MpenapaTy 3a NounCTBaHe Ha NpodykTa. MpOAyKTLT He TpsibBa Aa ce MoYMcTBa C BOAHA CTPYS UMM
4pes noTansiHe BbB BOAa.

MpoBepeTe U3HOCBAHETO W NOBPEAWTE Ha HOXOBETE Ha POBOTU3MpaHaTa kocauka. Ako 3abGenexuTe NPekoMepHO 3HOCBaHE Nk
noBpeaa, CMEHETe HOXOBETE. BIHarv CMeHsIiTe HoXa C OpUTVHAMNEH, WAEHTUYEH C OPUTMHAMHO MOHTUPaHWS Ha YCTPOICTBOTO.
M3non3BaHeTo camo Ha OpurvHarnHI pe3epBHI YacTu rapanHTupa besonacHocTTa Ha npoaykTa. CMsiHaTa Ha Hoxa Tpsibea Aa ce
W3BbPLUBA OT ONUTEH NOTPEGUTEN. B Cyyali Ha CbMHEHNE CE CBbPXKETE C OTOPU3NPAH CEPBIU3EH LIEHTBP Ha NMPOU3BOANTENS.

C nomolLTa Ha 0TBepTKa pa3BuiiTe BUHTA, 3akpenBaly Hoxa. 3BazieTe cTapusi HOX. [MoumcTeTe MOHTaX@ Ha HoXa, ako e Heob-
xomumo. MoHTupaliTe HOBMS! HOX, kaTo 0GbPHETE BHUMaHIE Ha MoCOKaTa Ha OCTPUETO. 3akpeneTe Hoxa, KaTo 3aTerHeTe 3npaso
BIHTA. BuHarm cmeHsiiiTe KOMMNeKTa HOXOBE, 3a fja OCUrypuTe NiaBHa paboTa Ha BbPTSILLOTO Ce ocTpue. AKo € HeobXoaumo,
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KOMNAEKTHT MOXe Aa 6bJje AOMbIHEH C AOMbAHNTENHW KOMNNeEKTH HoxoBe YT-852096 (npegnarar ce OTAEMNHO).

Cnep Besika ynoTpeba v NoYMCTBaHe Ha HOXOBETE, HaMaXeTe pexelLuTe pbOOBe C ThHBK CIOM NEKo MaLLMHHO Macno. Toea Lie
Hamanu Kopo3usiTa u LUe yAbITKY XUBOTA HA HOXOBETE. AKO KOCUTE EXXEHEBHO, HOXOBETE TpsibBa Aa CE CMEHSIT Ha BCEKM LUECT
ceamuuy. ToBa Lue ocurypu npasunHa pabota Ha poboTuanpaHata kocadka i paBHOMEPHO OKOCEHa MOpaBa.

Cnep ynoTpeba noumncTeTe YCTPOCTBOTO OT TPEBA M OTNOMK. BbjeTe 0c06EHO BHUMATENHM NPU MOYUCTBAHETO Ha Konenarta, 3a
[ npenoTepatuTe BrokMpaHETo UNK OrpaHMYaBaHETo Ha MOBUITHOCTTa Ha YCTPONCTBOTO.

Ako 3axpaHBaLLKsT kaben Ha 3apsiAHaTa CTaHLs e NoBpeaeH, Tl TpsibBa fa 6bie CMEHEH 0T 0TOpMU3MPaH CepBIU3EH LIEHTLP Ha
npoussoauTens. KabenbT He Moxe fa Obae pemoHTupaH 1 Tpsabea Aa bbae cmeHeH. Pabotara ¢ nospeneH kaben e 3abpaHeHa.

CBHXPAHEHUE U TPAHCIMOPT HA MPOAYKTA

3abenexka: BuHary uskntousalite npogykTa OT KOHTaKTa, Npeau fa o CbxpaHsisate unn TpaHcnoptuparte. MoyncTeaiite cb-
TMAcHO NHCTPyKUuKTE.

ChbxpaHsBaliTe Ha TbBMHO, CyXo0 1t AoGpe NpoBeTpMBO MACTO. MaseTe faney ot Aeua. CbxpaHsiBaliTe NpoayKTa npu TemnepaTtypa
mexay 10 u 30 rpapyca no Lienawit. MpenopbynTenHo e NpoaykTbT Aa Ce CbXpaHsBa B OPUrMHanHara My onakoBka Uiv B Apyra
npaxo3alLyTHa OnakoBka.

[Mpeny TpaHcnopTMpaHe Ha NPOAYKTa, HACTPOITE BUCOYMHATA HA KOCEHE Ha Hali-BICOKaTa cTeneH. TpaHcnopTupainTe npoaykTa
3a apbxkuTe My. Mo Bpeme Ha TpaHCMopTMpaHe NpeanassaitTe NpoayKTa oT yaapu 1 cunHy Bubpaumn. Obesonacete npoaykTa,
3a la NpenoTBpaTuTe NoAXMb3BaHe nn NpeobpbliaHe no Bpeme Ha TpaHCNopTpaHe.

OmcmpaHsigaHe Ha HeuanpasHoCmUu
[o-pony e pageHa Tabnuua ¢ NPOBREMU 1 TEXHUTE Bb3MOXHN PELLEHNS:

Kop Ha rpewka | MpuunHa Pewenve

1. Mocrasete kocadkata poboT B paboTHaTa 30Ha.

Pobotuanpaata kocauka € u3BbH pabot- | 2. MpoBepeTe Aanu NPOBOSHULIMTE Ca MPABUIHO MOHTUPaHM B KOHTAKTa C YePBEHUTE U YepHUTE
HaTa 30Ha KOHEKTopH.

3. AKo rpelLkaTa NpoabIIKaBa, CBbPXKETE Ce CbC CEPBU3HNSA LEHTBP Ha NPOM3BOAVTENS.

E1

1. M3knioyeTe YCTPOIICTBOTO 1 0 MpemMecTeTe Ha MscTo 6e3 npenarcTaus.

2. Bknioyete yeTpoiicToTo U HatucHete START, a cnep Tosa OK.

3. Axo rpelukaTa NpoAbLMKaBa, M3KMIO4eTe YCTPOICTBOTO, 3aBbpTeTe poboTa Taka, Ye OCTPUETo 1a e
06bPHaTO Harope 1 NpoBepeTe Jank Helwo 6110kMpa BbPTEHETO Ha Konenara.

4. OtcTpaHeTe Bnokvpalums dakTop, 3aBbpTeTe podoTa B paboTHO NOMOKEHME, BKIHOHETE YCTPOIHCTBO-
70 v HaticHete START, a crieq ToBa OK.

E2 Briok1paHo 3aaBikBaHe Ha konenara

1. Wskntoyete ycTpolicTsoTo.

2. OB6bpHerte poboTa Taka, Ye OCTPUETO /13 € HACOYEHO Harope, ¥ MPOBEPETe 3a EBEHTYaNHM Npeyk
nipen BbPTEHETO Ha rnaBaTa Ha 0CTpUeTo. AKO rmaBaTa UM MOTOPLT Ca MOBPEAEHH, CBLPXKETE Ce ChC
CEPBU3HNSI LIEHTBP Ha MPOU3BOANTENS.

3. MpemaxHeTe BrokupaLus daktop.

4. 3asbprete poboTa B paboTHO NONOXEHHE 1 Fo NpemecTeTe B paboTHa 30Ha C Mo-kbca Tpesa Uk
YBENUYeTe BICOUNHATA Ha KOCEHE.

5. Bkntoyete ycTpoiictoTo 1 HatucHete START, a cnes Toea OK.

E3 bBrokvpaHo BbpTEHE Ha pexellara rnasa

1. Wsknioyete yCTpoiicTBoTo.

2. MpemecteTe poboTa B 30Ha 6e3 npensTcTaus.

3. CareTe ropHusi kanak 1 pOBEPETe MarHuTUTE OT BLTPELLHaTa My CTpaHa. AKO HSKOW MarHuTi

E4 CeH30pbT 3a yaap BCe OLLe € akTiBeH TIANICBAT, CBbPKETE Ce CbC CEPBU3HIS LIEHTLP Ha NPOU3BOAUTENS.

4. AKo MarHuTUTe Cca NpaBuITHO MOHTUPAHK, MPOBEPeTe Janu ryMexaTa Bpb3ka Mexzy kanaka v pobota
3a Kocauka e 3ipaBo 3akperieHa. Ako e pasxnabeHa, 3aTerHerte si.

5. BknitoyeTe ycTpoitcTBoTo M HatucHete START, a cnep ToBa OK.

1. UskntoyeTe ycTpolicTaoTo.

2. MpemecteTe poborta B 30Ha 6e3 npensTcTaus.

3. Bknioyete yeTpoiicToTo 1 HatucHete START, a cnep Toea OK.

4. Ao rpeLLKaTa NpoabIIKaBa, 3KIHETe YCTPOIACTBOTO.

5. O6bpHeTe poboTa ¢ OCTPUETO Harope v NPOBEpPeTe Aanu UMa HeLLo, KOETO NPUYMHSIBA NpUNTb3BaHe
Ha MPeIHOTO Komeno.

6. OTCTpaHeTe 3anylUBaHeTo 1 3aBbpTeTe poboTa B paGoTHO NONoXeHMe. Bknkoyete YCTpOACTBOTO U
HatucHete START, a cniep ToBa OK.

E5 PoboTbT 3a KoceHe € noeaurHat

1. 3aBbprete pobota B pabOTHO MONOXeEHNE.
E6 PoBoTbT € 06BbpHAT C 0CTPUETO Harope 2. BknitoyeTe ycTpoiicTeoTo 1 HatucHete START, a cnep ToBa OK.
3. AKo rpeluKaTa NpoJbIKaBa, CBbPKETE Ce CbC CEPBU3HNS LEHTBP Ha NPOU3BOAUTENIS.

1. Usknioyete ycTpolicTaoTo.

2. MpoBepeTe Aanu HakMOHBLT Ha paBoTHaTa 30Ha He MpeBMLLIaBA AOMYCTUMATA rpaHuLa.
E7 CeH30pbT 3a HaKMOH € BUHArM akTuBeH 3. MpemecteTe poboTa Ha paBHa MOBbPXHOCT.

4. BknioyeTe ycTpoiicTBoTO U HatucHete START, a cnep Toea OK.

5. Ao rpeluKkaTa NpoabIIKaBa, CBbPXKETE Ce CbC CEPBU3HMS LIEHTbP Ha NPOU3BOAVTENS.

1. MposepeTe aani Uma 1 M cBOGOAHO NPOCTPAHCTBO NP 3apsAHaTa CTaHUVA.
Es lpewka npu napkMpaHe Ha 3apsiaHa | 2. [poBepeTe Aan 3apsiiHaTa CTaHLKS e NocTaBeHa BbpXy PaBHa, PaBHa NOBBPXHOCT.
CTaHuus 3. MposepeTe Aanu 3apsaHaTa CTaHUMs He € Kpuea.

4. AKo rpelukaTa NPOABLIKABA, CBLPKETE CE ChC CEPBU3HNS LIEHTBP Ha NPOU3BOANTENS.

OPWNWIT WNWNHAI H O P b KODBOJJCTBO
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Kop Ha rpewka

Mpuynna

PeweHue

PoBoTbT 3a KoceHe e 3aceHan Ha Msic-

1. Mpemecrete pobota B 30Ha 6e3 npensTcTBUA.

B9 TOTO CH 2. AKo rpelLKaTa NpoAbIIKaBa, CBbPXKETE Ce CbC CEPBU3HNS LIEHTBP Ha NPOU3BOAVTENS.
1. MposepeTe Temneparypata Ha GatepusTa. Ako e TBbpAE BUCOKA, M34aKailTe, 4OKaTO ce oxnaan. Ako
BP (BM) 3awwura Ha Gatepusita € TBbp/e HU1CKa, 134aKaiiTe, JoKaTo TeMnepaTypara cTaHe Hapa 5°C.
2. Axo rpeluKaTa NpoJbIKaBa, CBbPKETE Ce ChC CEPBU3HNS LEHTBP Ha NPOU3BOAVTENS.
1. MocTaseTe po6oTuanpanara kocauka B pabotHata 3oHa. [poBepeTe UHaUKaTOpHaTa CBETNMHA Ha
3apsigHaTa CTaHLWs. AKO € YepBeHa, ToBa 03Ha4aBa, Ye rpaHHNAT kaben He e NpaBuIHO CBbP3aH
KbM 3apsjHaTa CTaHLus.
E1 Hsima curHan Ha rpaHnyHms K
a cAHan Ha rpa aben 2. Axo kabernbT e CBbP3aH NPaBUMHO ¥ CBETNMHATA BCE OLLE CBETY YePBEHO, MPOBEpeTe Aanu kabembT
He € MpeKbCHar.
3. Ako rpelukaTa MpofbKaBa, CBbPKETE Ce CbC CEPBU3HNS LEHTBP Ha MPOU3BOAUTENS.
E12 [pobnem c 6atepusta Monsi, CBbp)KeTe Ce CbC CepBI3HIS LIEHTHP Ha NPOU3BOANTENS.
1. MpoBepeTe Aani 3apsiBHUST KOHTAKT € 3aMbPCeH.
E13 [pobnem cube 3apexaaHeTo
P PEXA: 2. AKo rpelLKaTa NpoJbIIKaBa, CBbPXKETE Ce CbC CEPBU3HNS LEHTP Ha NPOU3BOATENS.
Et4 Mpesuwasase Ha paboTHOTO mpocTpak- | 1. Hamanete paGoTHaTa nnoL 40 pasmepa, MoCOYeH B MHCTPYKLMMTE.
CTBO 2. Axo rpeluKaTa NpoJbIKaBa, CBbPKETE Ce CbC CEPBU3HNS LEHTBP Ha NPOU3BOAVTENS.
1. W3kntoyeTe YCTPOICTBOTO 1 rO BKIKOYETE OTHOBO.
EE HewsBecteH npobnem
eveecTeH npobie 2. Axo rpeluKaTa NpobKaBa, CBbPKETE Ce CbC CEPBU3HNS LEHTBP Ha MPOU3BOSVTENS.
1. OcTaBete YCTPOIACTBOTO BKMIOYEHO 3a 10 MUHYTH.
LOCK [MocTosiHHo BbBEXAaTe rpewen MAH kog | 2. Cnen 10 MuHYTM MOXeTe Aa BbBeAeTe 0THOBO cBost IMH koa.

3. Axo cTe 3abpasunu cBost NMAH kog, Mons, CBbPXETE Ce CbC CEPBU3HMS LIEHTBP HA MPOU3BOANTENS.
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CARACTERISTICAS DO PRODUTO

Um cortador de grama robético é um dispositivo eletronico projetado para o cuidado automatico do gramado. A faixa de altura
de corte de grama ajustavel juntamente com o sistema de lamina garante um corte uniforme na area designada. O dispositivo
funciona com uma estagéo de carregamento, a qual retorna por conta prépria para recarregar a bateria, 0 que permite que ele
funcione de forma totalmente auténoma. Gragas a conectividade sem fios, o cortador de grama robético pode ser operado a partir
do aplicativo mével. O funcionamento correto, confidvel e seguro do dispositivo depende do funcionamento adequado, portanto:

Antes de comegar a trabalhar, vocé deve ler todo o manual e manté-lo.

O fornecedor néo se responsabiliza por quaisquer danos e lesdes resultantes do uso incorreto do produto, do ndo cumprimento
das normas de seguranca e das recomendagdes deste manual. O uso indevido do produto também anularé a sua garantia e
direitos de garantia.

EQUIPAMENTOS

O produto é entregue em perfeitas condicbes, mas antes de iniciar os trabalhos, requer etapas preparatdrias, descritas mais

adiante nas instrugdes. Os acessorios sdo fornecidos com o cortador de grama robético: estagdo de carregamento com carrega-
dor, pinos de fixagéo, facas e parafusos sobressalentes, fio limite, pinos de arame.

ESPECIFICAGOES
Parametro Unidade de medida Valor
Numero da peca YT-852091 YT-852092 YT-852093
Tenséo [VDC] 20 20 20
Largura de corte [mm] 180 180 180
Altura de corte [mm] 20 - 60 20-60 20-60
Espago de trabalho méaximo [m?3 500 800 1000
Inclinagdo maxima [%] 36 36 36
Velocidade nominal [min] 2800 2800 2800
Comprimento do fio limite [m] 130 170 200
Ruido
- Pressdo sonora LpA + K [dB(A)] 30,7430 30,74 +3,0 30,74 +£3,0
- Poténcia sonora LwA + K [dB(A)] 51+3,0 51+3,0 51+3,0
Classe de Isolamento Elétrico Il 1} 1l
Protegao IPX5 IPX5 IPX5
Missa [kg] 72 74 74
Acumulador
- Tipo de bateria Li-lon Li-lon Li-lon
- Tensdo nominal/méaxima [VDC] 18/20 18/20 18/20
- Capacidade / Energia [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90
- Tempo de carregamento [min] 95 75 85
-Tempo de trabalho [min] 80 150 165
Estagéo de carregamento
- Tenséo de entrada [VDC] 20 20 20
- Corrente de entrada [A] 11 3 3
- Tensédo de saida [V DC] 20 20 20
-Realizagao [A] 11 3 3
- Classe de isolamento elétrico Il 1} 1l
-Protecéo IPX4 IPX4 IPX4
Fonte de alimentagao
- Tens&o de entrada [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240
- Frequéncia da rede [Hz] 50/60 50/60 50/60
-Alimentagéo W] 28 76 76
- Tensdo de saida [VDC] 20 20 20
-Realizagao [A] 11 3 3
- Classe de isolamento elétrico Il Il Il
-Protegdo P67 P67 P67
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O valor declarado das emissGes sonoras foi medido utilizando um método de ensaio normalizado e pode ser utilizado para
comparar uma ferramenta com outra. O valor da emissdo sonora declarada pode ser utilizado na avaliagéo inicial da exposigao.
Observagao! Devem ser especificadas medidas de seguranga para proteger o operador baseadas numa avaliagéo da exposicéo
em condicdes reais de utilizagdo (incluindo todas as partes do ciclo de trabalho, tais como o tempo em que a ferramenta esta
desligada ou em marcha lenta sem carga e o tempo de ativagao).

INSTRUGOES DE SEGURANGA PARA A UTILIZAGAO DE MAQUINAS DE CORTAR
RELVA ROBOTICAS

IMPORTANTE! Leia atentamente antes de usar e deixe para referéncia futura.

Instrugoes

Leia atentamente todo 0 manual antes de utilizar pela primeira vez e guarde-o para utiliza-
¢ao posterior. Familiarize-se com o uso correto do aparelho.

O aparelho ndo deve ser acionado por criangas € pessoas que desconhegam as instrugdes
de utilizagdo. O dispositivo ndo € um brinquedo. O dispositivo pode ser utilizado por criangas
a partir dos 8 anos de idade e pessoas com capacidades fisicas e mentais reduzidas, desde
que tenham sido devidamente treinadas e supervisionadas por um adulto. A limpeza € a
manutengao nao devem ser efetuadas por criangas.

Nunca use perto de outras pessoas, especialmente criangas ou animais de estimagao. An-
tes de iniciar o trabalho, designe uma zona de seguranca para a qual ndo serao permitidos
transeuntes e animais de estimag&o. Planeje o horério de trabalho do dispositivo durante as
horas em que pessoas ou animais ndo estao ativos no jardim.

O dispositivo destina-se apenas a ceifada automatica de relva em condicdes domésticas,
dentro da zona de trabalho designada. O produto n&o deve ser utilizado para fins comer-
ciais. Utilizar conforme previsto e configurado pelo fabricante. Nao carregue objetos, crian-
¢as ou animais no dispositivo. Nao utilize o cortador de relva robético para qualquer outro
trabalho de jardim que no seja cortar a relva. Quaisquer modificagdes no projeto, sistemas
de seguranga ou software sé&o proibidas. Utilize o produto apenas com os acessdrios origi-
nais fornecidos pelo fabricante.

Preparagao

Use sempre vestuario e calgado de protecao durante a utilizagdo do produto. N&o utilize o
aparelho com os pés descalgos ou com sandalias expostas. Evite roupas danificadas, muito
soltas ou que tenham algas ou fitas penduradas. As pegas soltas do vestuario podem ser
apanhadas por partes méveis do aparelho, 0 que pode causar leses.

Verifique cuidadosamente a area onde o aparelho sera operado e remova todos os objetos
que possam entrar no aparelho, por exemplo, pedras, brinquedos, ferramentas, galhos. Os
objetos capturados podem causar danos ao dispositivo ou podem ser langados em alta
velocidade, representando um risco para o operador e para 0 meio ambiente.

A zona de trabalho deve ser marcada com um fio limite ou um sistema de limites virtuais,
dependendo do modelo do produto. N&o passe o cabo através de areas acessiveis as pes-
soas que se encontram nas proximidades. Execute o limite de trabalho para que encostas,
muros e encostas estejam fora do alcance do robd. Em passagens estreitas, aplique diretri-
zes sobre larguras minimas e roteamento do fio de fronteira. Caso contrério, existe o risco
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de o robd ficar preso ou colidir com obstaculos.

Verifique sempre a protecéo, as laminas e os parafusos quanto ao desgaste ou danos antes
de utilizar. Se necessario, substitua as pegas gastas ou danificadas.

Inspecione o cabo de alimentagéo e o cabo de extensao para verificar se ha danos ou des-
gaste antes de usar. Se o cabo tiver sido danificado durante a utilizagéo, desligue-o da fonte
de alimentag&o. Nao toque no cabo antes de desligar a corrente. N&o utilize o aparelho se o
cabo estiver danificado ou danificado.

As ligagdes de rede devem ser feitas a uma tomada com ligagao a terra e protegao de corren-
te residual. Evite conectar-se a rede com cabos de extensao e divisores de baixa qualidade.

Instalagao

Coloque a estacéo de carregamento numa superficie estavel e nivelada, num local que ga-
ranta a entrada/saida gratuita do robd. Nao instale em pogas, depressdes ou em zonas de
inundacéo. Coloque a estacéo longe de fontes de calor e materiais inflamaveis.

Instale o loop a partir do fio limite de acordo com as instrugdes. Nao conecte o loop a outros
sistemas, nem altere os parametros do sinal. Acesso seguro a lagoas, piscinas, encostas
ingremes e estradas - roteie o fio de fronteira que marca a area de trabalho para que o robd
n&o entre em um obstaculo.

Usufruto

Evite cortar relva molhada. N&o utilizar durante trovoadas ou chuvas fortes. Néo utilize o
cortador de relva robético ao mesmo tempo que o sistema de irrigagao em funcionamento.
N&o utilizar em declives excessivamente inclinados.

Nao utilize o aparelho com tampas ou caixas danificadas.

Ao ligar o aparelho, deve ter-se o cuidado de assegurar que os pés estdo afastados do
elemento cortante.

Nao levante nem incline o aparelho durante o arranque e durante o funcionamento. N&o
mova 0 aparelho com o motor ligado. Se for necessario movimento, pare o dispositivo,
aguarde até que a ldmina tenha parado completamente e use as algas de transporte.

Nao segure as maos e 0s pés perto de partes rotativas. Nao alcance debaixo da caixa com
as maos e 0s pés. Nao toque em pegas moveis.

Se necessario, pressione o botdo STOP de emergéncia imediatamente. Em seguida, desli-
gue o dispositivo e desligue-o da esta¢éo de carregamento.

Certifique-se de que todas as pegas moveis foram paradas em caso de limpeza, verificagdo
de condigdes, reparagao do dispositivo, impacto de objeto estranho. Verifique se o dispo-
sitivo ndo esta danificado e, se necessario, repare-o antes de reiniciar o dispositivo. Se o
aparelho comegar a vibrar excessivamente, desligue-o imediatamente e inspecione-o para
verificar se ha danos, pegas soltas ou reparos necessarios.

Nao cubra o robd nem a estagdo de carregamento. Nao utilize materiais inflamaveis nas
proximidades. Nao desligue nem contorne os sistemas de seguranga (sensores, botéo
STOP de emergéncia, fechaduras). Proteja o cddigo PIN e as configuragdes antirroubo;
Nao partilhe informagdes de seguranga com utilizadores n&o autorizados.

As atualizagdes de software s6 devem ser realizadas a partir de fontes indicadas pelo fabricante.
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Nao modifique 0 mddulo de radio incorporado ou o sistema de circuito de indugao no aparelho.

Manutengao, transporte e armazenagem

Mantenha todas as facas e parafusos em boas condicbes para garantir que o aparelho
funcionara com seguranca.

Ap6s o trabalho, verifique frequentemente se ha desgaste ou danos no protetor da lamina.
Os objetos capturados pela lamina podem entrar no robd em alta velocidade. Fazé-lo pode
causar danos ao robd.

Tenha cuidado ao ajustar o aparelho para evitar que os dedos fiquem entre as laminas em
movimento.

Quando terminar de trabalhar, deixe sempre 0 aparelho desligado para arrefecer antes do
préximo arranque. Desconecte o fio limite das tomadas da estagao de carregamento.
Tenha cuidado ao manusear as laminas, mesmo que a unidade esteja desligada, pois as
laminas podem continuar girando. Espere sempre até que a lamina com l&minas tenha pa-
rado completamente antes de prosseguir.

Substitua pegas desgastadas ou danificadas a tempo para seguranga. Utilize apenas pegas
sobresselentes e equipamento originais. Use luvas de protegéo ao trocar de lamina.

Nao utilize uma maquina de lavar de alta pressao para limpar o robd ou a estagéo de car-
regamento.

Antes do transporte ou armazenamento a longo prazo, limpe o robd, fixe as facas, desligue a
estacdo de carregamento e a fonte de alimentagéo da rede elétrica. Armazenar em local seco.
Nao deixe a bateria totalmente descarregada por um longo periodo de tempo. Carregue a
bateria para armazenamento.

Riscos associados ao ruido

O dispositivo foi projetado para reduzir o risco de exposi¢ao do usuario ao ruido, tanto quan-
to possivel. No entanto, ndo é possivel eliminar completamente essas ameagas. Além dis-
S0, as pessoas nas proximidades do dispositivo também estdo expostas a perigos de ruido.
O risco pode ser reduzido seguindo as seguintes diretrizes:

- utilizar o produto para o fim a que se destina descrito nas instrugdes;

- certificar-se de que o aparelho esta em boas condigdes e é objeto de manutengéo regular;
- usar facas adequadas e bem afiadas;

- Planeie o trabalho de modo a que possam ser utilizadas pausas frequentes.

Risco residual

Mesmo que todas as recomendagdes de seguranga sejam seguidas durante a operagéo,
ainda ha um risco potencial de lesdes. Devido a concegao do produto, podem ainda ocorrer
perigos e lesdes devido ao funcionamento incorreto, manutengao inadequada do dispositi-
vo, impacto inesperado por objetos atirados.

Instrugbes de seguranga de carregamento da bateria

Observagao! Antes de carregar, certifique-se de que o corpo da fonte de alimentacéo, o
cabo e a ficha ndo estdo rachados e danificados. E proibido usar uma estacéo de carrega-
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mento e fonte de alimentagéo defeituosas ou danificadas! Apenas a estagéo de carrega-
mento e 0 adaptador de corrente fornecidos no conjunto podem ser utilizados para carregar
a bateria. A utilizagdo de um adaptador de corrente ou de uma estagao de carregamento
diferente pode provocar um incéndio ou danificar a ferramenta. Nao carregue a bateria perto
de fontes de calor e ndo cubra a estagdo de carregamento e o adaptador de alimentagéo.
A bateria s6 pode ser carregada num local seco, ventilado e protegido de acessos néo
autorizados, especialmente criangas. N&o utilize a estagao de carregamento e o adaptador
de corrente sem supervisao constante de um adulto! Se precisar de sair da area de car-
regamento, desligue a estagdo de carregamento removendo o adaptador de corrente da
tomada. Se sair fumo, um odor suspeito, etc., desligue imediatamente a estacéo de carre-
gamento e o adaptador de corrente da fonte de alimentagao.

O dispositivo é fornecido com uma bateria ndo carregada, portanto, carregue-o de acordo
com o procedimento descrito abaixo usando a esta¢do de carregamento e o adaptador
de energia incluidos antes de iniciar a operagdo. As baterias Li-lon (ion de litio) ndo tém o
chamado ,efeito memaria”, que permite que elas sejam recarregadas a qualquer momento.
No entanto, recomenda-se descarregar a bateria durante o funcionamento normal e, em
seguida, carrega-la até a capacidade total. Se, devido a natureza do trabalho, ndo for pos-
sivel tratar a bateria desta forma todas as vezes, deve ser feito pelo menos a cada poucos
ou uma duzia de ciclos de trabalho. Em nenhuma circunstancia as baterias devem ser des-
carregadas por curto-circuito nos elétrodos, pois isso causa danos irreparaveis! Além disso,
n&o verifique o estado de carga da bateria encurtando elétrodos e verificando se ha faiscas.
Nao desmonte nem fure a carcaga da bateria. Nao elimine a bateria em caso de incéndio.
Elimine imediatamente uma bateria danificada, inchada ou sobreaquecida e leve-a para
uma instalacdo de servigo ou eliminagao.

Armazenamento de baterias

Para prolongar a vida util da bateria, devem ser asseguradas condicdes de armazenamento
adequadas. A bateria dura cerca de 500 ciclos de ,carga - descarga’. A bateria deve ser ar-
mazenada numa faixa de temperatura de 0 a 30 graus Celsius, com uma humidade relativa
de 50%. Para armazenar a bateria por um longo periodo de tempo, ela deve ser carregada
até aproximadamente 80% da capacidade. No caso de armazenamento mais longo, a ba-
teria deve ser recarregada periodicamente, uma vez por ano. Nao descarregue excessiva-
mente a bateria, pois isso encurtara a sua vida Util e podera causar danos irreparaveis.
Durante 0 armazenamento, a bateria sera descarregada gradualmente, devido a expiragao.
O processo de auto-descarga depende da temperatura de armazenamento, quanto maior
a temperatura, mais rapido o processo de descarga. Se as baterias forem armazenadas
indevidamente, pode ocorrer fuga de eletrlitos. Em caso de fuga, a fuga deve ser fixada
com um agente neutralizante. Em caso de contacto do eletrdlito com os olhos, deve lavar
cuidadosamente os olhos com &gua e, em seguida, procurar assisténcia médica imediata-
mente. E proibido usar a ferramenta com uma bateria danificada.

Se a bateria estiver completamente desgastada, deve ser entregue a um ponto especializa-
do que lida com a eliminagdo deste tipo de residuos.
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Transporte de baterias

As baterias de ides de litio s&o tratadas como materiais perigosos de acordo com os regu-
lamentos legais. O usuario do dispositivo com a bateria pode transporté-lo por terra. N&o é
necessario cumprir quaisquer condigdes adicionais. Se vocé terceirizou o transporte para
terceiros (por exemplo, envio por empresa de correio), vocé deve cumprir com os regula-
mentos sobre o transporte de materiais perigosos. Antes do envio, entre em contato com
uma pessoa com as qualificagdes apropriadas.

E proibido transportar dispositivos com uma bateria danificada. Durante o transporte, as
baterias desmontadas devem ser removidas da ferramenta, os contactos expostos devem
ser fixados, por exemplo, selados com fita isolante. Fixe as pilhas na embalagem de modo
a que ndo se movam no interior da embalagem durante o transporte. As regulamentagdes
nacionais sobre o transporte de matérias perigosas também devem ser observadas.

OPERAGAO DO PRODUTO

Preparagdo para o trabalho

O produto deve ser desembalado e todos os itens de embalagem removidos. Recomenda-se manter embalagens que possam
ser Uteis durante o transporte ou armazenamento do produto.

Verifique se nenhuma das partes do produto foi danificada durante o transporte. Qualquer dano observado, como rachaduras ou
deformagdes, desqualifica o produto de uso adicional até que seja reparado ou as pegas danificadas sejam substituidas.
Recomenda-se colocar todas as pegas sobre uma superficie plana, dura e limpa.

Usar equipamento de protecéo individual, como vestuario e luvas de protecéo, e protecdo ocular durante a montagem.
Observagao! Antes de comegar a montar o dispositivo, certifique-se de que foi desligado e desligado da estagéo de carregamento.

Instalagéo da estagdo de carregamento (V)

A estagdo de carregamento pode ser colocada junto a sua casa ou garagem, perto da fonte de alimentag&o. Ao colocar o fio de
fronteira, deixe pelo menos 1m de segéo reta sem cantos e obstrugdes na frente da estagéo de carregamento para permitir que
0 robd estacione corretamente na estagéo (V).

A estacao de carregamento deve ser colocada em terreno plano. N&o deve ser colocado sobre uma superficie inclinada ou em
qualquer local onde os seus elementos possam dobrar-se. Recomenda-se colocar a estagdo de carregamento dentro do alcance
sem fio para que a comunicagao com o cortador de grama robético prossiga corretamente.

Recomenda-se colocar a fonte de alimentagéo na parede a uma altura de pelo menos 30 cm e 0 seu cabo deve ser colocado fora da
area de trabalho do cortador. Preste atengéo para garantir que o cabo da fonte de alimentagdo ndo esta emaranhado ou tensionado.
Aestacdo de carregamento pode ser equipada com uma garagem YT-852094 (disponivel separadamente), que é um dossel que
fornece protecao adicional para a estacéo e o cortador de grama robético contra chuva e fatores externos.

Instalagéo de fio limite

Coloque o fio limite designando um lago em torno da érea de trabalho. Lembre-se de manter uma distancia de 25 cm entre o fio
e a parede ou outros obstéculos (V). Para fazer isso, vocé pode usar o copo medidor (VIl) que vem com o produto, que deve
ser cortado para fora da parte da embalagem. Se o obstaculo estiver nivelado com o piso do relvado e o cortador de relva puder
passar por cima dele em seguranga, por exemplo, uma entrada ou pavimento, ¢ suficiente um espaco de 8 cm entre o obstaculo
e o fio limite (VIII).

Remover o isolamento de uma extremidade do fio limite com um comprimento de aproximadamente 10 mm (IX). Ligue a extre-
midade do fio limite ao terminal RED (saida do fio OUT) e, em seguida, encaminhe o fio através da ranhura na base da estagéo
de carregamento (X).

Corte qualquer parte desnecessaria do fio. Remova o isolamento da outra extremidade do fio com um comprimento de aproxima-
damente 10 mm e, em seguida, conecte-0 ao terminal BLACK (entrada de fio IN).

Depois de colocar o lago do fio de fronteira, ele deve ser fixado no solo com cavilhas. Acione as cavilhas a uma distancia de cerca
de 80 cm umas das outras (XI), usando um martelo - disponivel separadamente (XII).

A fim de evitar obstaculos, arbustos ou arvores, vocé pode colocar o fio de fronteira na forma de uma ilha (XIII). Lembre-se de
manter a largura minima da tira na qual o cortador de grama robdtico pode se mover 0,8 m (XIV). Nos cantos, o fio limite deve
formar um &ngulo de 90 graus ou mais para permitir que o robd passe suavemente (XV).

Se 0 cabo estiver colocado numa area inclinada, por favor note que a inclinagao pode ser de no maximo 36%.

Se necessario, é possivel adaptar o conjunto com acessorios adicionais (disponiveis separadamente): fio limite YT-852095, pinos
de cabo YT-852097, conectores de cabo YT-852098.
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Carregar a bateria

Observagao! Antes de ligar a fonte de alimentagéo a rede, certifique-se de que o fio limite esta colocado corretamente e de que a
fonte de alimentag@o esta corretamente ligada a estacéo de carregamento. Limpe a estagéo de carregamento e os seus terminais
de sujidade e p6 com um pano macio e seco.

O dispositivo tem um indicador de carga de bateria embutido - uma luz marcada com um simbolo de bateria. Quanto mais luzes
estiverem acesas, mais carregada estara a bateria. Se as luzes ndo estiverem acesas, significa que a bateria esta descarregada.
Ligue o adaptador de corrente & estagdo de carregamento e, em seguida, ligue o adaptador de corrente & tomada.
Observagao! Se o LED verde acender quando a estagéo de carregamento estiver ligada a rede elétrica, indica uma bateria
totalmente carregada. Neste caso, o carregamento da bateria n&o serd iniciado.

Ligue o adaptador de corrente a uma tomada. A luz LED na estagao de carregamento sera verde clara. A cor da luz indicadora
pode indicar diferentes estados do robd, como mostra a tabela:

Indicador luminoso LED Significado Solugdo
- ) " Verifique se a fonte de alimentagéo esta corretamente ligada
Néo aceso Sem fonte de alimentacao 3 central elétrica e & fonte de alimentacio
Luz verde continua Abateria do robd esta totalmente carregada
Luz verde intermitente Abateria do robd esta em processo de carregamento

Verifique se ambas as extremidades do fio limite estao corre-
tamente conectadas as tomadas da estagéo de carregamen-
to. Verifique se o cabo néo foi quebrado.

O fio limite ndo esta conectado corretamente ou foi que-

Luz vermelha piscando brado

Observagao! Para reduzir o consumo de energia, o sinal no fio limite é desligado quando a bateria esté carregando. Quando
0 robo sair da estagdo de carregamento, o sinal sera restaurado. Para prolongar a vida util da bateria, a estagéo ira parar de
carregar apos o carregamento para 100% e retomar o carregamento quando a tenséo cair para 95%.

Regulagéo da altura de corte (XVI)
O cortador de relva robético esta equipado com um botdo que Ihe permite alterar facil e rapidamente a altura de corte. Rode o
botéo e defina a altura desejada. Uma seta no mostrador indica o nivel de altitude atual.

Atencéo! Se precisar de alterar a altura durante o trabalho, desligue sempre primeiro o dispositivo, espere até que a rotagdo da
lamina pare e s6 depois proceda as mudangas de altura de corte. O arranque acidental da lamina durante a alteragéo da altura
de corte pode resultar em ferimentos graves.

Trabalhar com um cortador de relva robético

Antes de comegar o trabalho, vocé precisa preparar o local onde vocé vai cortar a grama. Verifique se a area de ceifa ndo contém
obstrugdes que, se forem apanhadas pela lamina, possam danificar o dispositivo ou ser deitadas fora e representar um perigo
para o operador ou para as pessoas estranhas ao tratamento.

Verifique se n@o ha cabos elétricos no local de trabalho que possam ser cortados pela lamina. Danos ao cabo elétrico sdo um
risco de choque elétrico, que pode levar a ferimentos graves ou morte.

Certifique-se de que nenhum transeunte, especialmente criangas ou animais de estimagao, estara presente no local de trabalho.
Se essas pessoas aparecerem durante o trabalho, pare imediatamente o funcionamento do dispositivo e avise as pessoas sobre
0 perigo.

Verifique o comprimento da grama e escolha a altura de corte. Nunca corte mais de 1/3 do comprimento da relva. Se a grama for
muito alta, deve ser cortada em etapas. A ceifada deve ser realizada regularmente, certificando-se de que a altura da relva ndo
excede as capacidades do cortador de relva.

Nunca corte grama molhada. A grama molhada tende a grudar dentro da camara da lamina, o que pode interferir no bom funcio-
namento do cortador de grama robético. A grama molhada também pode fazer com que o usuario escorregue e caia.

Verifique todos os componentes do cortador de grama robdtico antes de iniciar o trabalho. Se forem observados danos, néo
realize trabalhos antes de remové-los ou substituir os componentes danificados por novos. Verifique se ha permeabilidade nas
aberturas de ventilagdo. Se necessario, limpe-os com uma escova macia ou escova, ndo use objetos pontiagudos ou metalicos.
Verifique se as conexdes aparafusadas estéo soltas. Aperte, se necessario.

Verifique se as algas de transporte estdo limpas, livres de gordura e outros contaminantes. Limpe com um pano macio, se
necessario.

Durante o trabalho, o funcionamento do dispositivo deve ser verificado regularmente para reduzir o risco de acidentes.

Quando terminar de trabalhar, desligue o dispositivo, aguarde que a lamina pare e o dispositivo arrefeca. Prossiga com a ma-
nutengao.

Observagao! Se um objeto estranho atingir o robd durante a operagao, desligue o dispositivo imediatamente, espere que a
l&mina pare e que o mecanismo arrefeca. Em seguida, verifique se o dispositivo ndo foi danificado. Se forem detetados danos,
& proibido trabalhar mais antes de ser removido. A vibragdo excessiva durante a opera¢@o pode ser causada por danos ao robo.
Pare o funcionamento, desligue o aparelho e verifique o produto.
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Ligar a uma rede sem fios
Instale uma aplicagdo mével dedicada no seu smartphone digitalizando o cddigo QR colocado no manual, apropriado para um
determinado sistema operativo. Siga as instrugdes na aplicagéo para ligar o seu dispositivo a uma rede sem fios.

Iniciando o cortador de grama robético

Coloque o cortador de grama robético em uma superficie plana, nivelada e dura. Certifique-se de que a area de trabalho ndo
contém quaisquer obstrugdes com as quais a lamina possa entrar em contacto.

Aferramenta é alimentada por bateria, por isso ndo sera iniciada se a bateria estiver descarregada ou instalada incorretamente.
Ao iniciar pela primeira vez, verifique se a instalagéo do espaco de trabalho esta conectada corretamente. Ajuste a altura de corte
para o nivel maximo (60 mm). Coloque o cortador de grama robético dentro da area de trabalho.

Pressione o interruptor liga/desliga (a) no painel de controle (IV) para iniciar o dispositivo. Na primeira utilizagao, introduza o
codigo PIN sob a forma de digitos: 0000 premindo o botdo OK quatro vezes enquanto cada digito subsequente 0 pisca no visor.
O cédigo PIN pode ser alterado. O procedimento para alterar o cddigo PIN € descrito mais adiante nas instrugdes. Se o cédigo
PIN for introduzido incorretamente 10 vezes seguidas, sera disparado um alarme e o robd desligar-se-a.

Observagao! O rob6 desliga-se automaticamente se néo for tomada qualquer agao adicional apds o dispositivo ser iniciado com
o interruptor.

Prima o botdo START e, em seguida, OK para iniciar o robd.

Prima o botao HOME e, em seguida, OK para fazer o robd estacionar na estagéo de carregamento.

O cortador de grama robético funcionara continuamente até que a bateria seja descarregada. Em seguida, o robd retornara a
estagédo de carregamento. Quando o carregamento estiver concluido, o robé retomaré automaticamente o corte ou permanecera
na estagéo de carregamento, de acordo com o horario de corte definido.

CONFIGURAGOES

Alterar o codigo PIN (XVIl)

Para alterar o cddigo PIN, mantenha premidos os botdes START e HOME durante 3 segundos. O simbolo de cadeado piscara no
visor. Amarca PIN1 aparecera no visor, o que significa que tem de introduzir o cddigo PIN atual. Use as teclas de seta para cima
e para baixo para inserir os digitos do codigo PIN atual e confirmar o digito selecionado cada vez com o botéo OK. Insira um novo
PIN. O simbolo IdLE aparecera no visor para confirmar que 0 novo codigo PIN foi definido corretamente.

Alteragéo de data e hora (XIX)

Definir a data e a hora corretamente permite que vocé insira o cronograma de trabalho do cortador de grama robético. Para definir
0 ano, mantenha pressionado o botdo START por 5 segundos até que o simbolo dos digitos do relégio e do ano, por exemplo,
2025, aparega no visor. Use as teclas de simbolo de seta para cima e para baixo para inserir os digitos do ano. Confirme a
selegdo com o botdo OK. Em seguida, os niimeros que indicam 0 més e o dia aparecerdo no visor, por exemplo, 08.25. Insira
os digitos do més e do dia e confirme a sele¢do com o botéo OK. Insira os digitos do més e do dia e confirme a selecdo com o
botéo OK. Insira os digitos das horas e minutos e confirme a sele¢do com o botdo OK. O simbolo IdLE aparecera no visor, o que
confirma que a nova data e hora foram definidas corretamente.

Alterar a hora de inicio da ceifada

Ahora de inicio padréo para a ceifada é 9:00 AM. Para altera-lo, mantenha pressionado o botdo INICIAR e o botdo com o simbolo
de configuragdes por 3 segundos.

Use as teclas de seta para cima e para baixo para inserir os digitos da hora e confirmar a selegdo com o botao OK.

Alterar o tempo de ceifada diario

O tempo de corte diario padréo é de 8 horas. O intervalo de horas de trabalho é de 1 a 24 horas. Para alterar o tempo de funcio-
namento, mantenha premido o botdo com o simbolo de defini¢do durante 3 segundos.

Use as teclas com os simbolos de seta para cima e para baixo para inserir o nimero de horas de funcionamento e confirmar a
selegdo com o botdo OK.

Alteragéo do nimero de dias Uteis por semana

O ntimero padréo de dias Uteis do rob6 em uma semana é de 5 dias. A quantidade pode ser selecionada de: 3, 5, 7. Para alterar
0 numero de dias, pressione e segure o botdo com o simbolo de configuragdo por 3 segundos.

Use as teclas de seta para cima e para baixo para inserir o nimero de horas de trabalho e confirmar a selegéo com o botdo OK.

Alterar a configuragdo do sensor de chuva

O sensor de chuva permite-lhe terminar automaticamente a ceifada e estacionar o robd na estacéo de carregamento se for dete-
tada chuva. O tempo apds o qual o trabalho do robd sera retomado pode ser definido no aplicativo mével.

Mantenha pressionado o botao HOME por 3 segundos. O visor mostrara a designagao RAIN - configuragdes do sensor de chuva.
Pressione OK para abrir 0 menu de configuragdes. No visor, pode selecionar ON ou OFF e confirmar a selecéo premindo OK.
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Alterando a configuragdo do recurso Multizona

A funcionalidade de mdltiplas zonas permite que comece a cortar a relva sequencialmente a partir de diferentes pontos de par-
tida. Os pontos de partida personalizados podem ser definidos na aplicagdo mével, selecionando uma percentagem do compri-
mento do fio de delimitagdo. Por exemplo, definir um valor de 40% para a zona um significa que o robd ira cortar primeiro a rea
correspondente a 40% do comprimento do fio de delimitagéo, seguida das restantes areas do relvado. Os modelos YT-852091 e
YT-852092 permitem definir 2 pontos de partida, enquanto o YT-852093 permite definir 4 pontos de partida.

Pressione o botdo HOME durante 3 segundos. A palavra RAIN sera apresentada no visor. Utilize as setas para cima e para baixo
para alternar a definicdo para ZONE (fung&o multizona). Prima OK para abrir o menu de defini¢bes. No visor, pode selecionar ON
(ativado) ou OFF (desativado) e confirmar a sua selegéo premindo OK.

Atualizagéo de software

Pode utilizar a aplicagdo movel para atualizar o software do seu dispositivo para a vers@o mais recente. O robd esta equipado
com a fungéo FOTA (Firmware Over The Air), que permite atualizagbes de software over-the-air. Para efetuar a atualizagao,
certifique-se de que o robd esta ligado a uma rede sem fios e siga os passos na aplicagao.

MANUTENGAO DE PRODUTOS

Observacao! Antes de iniciar cada manutencao, certifique-se de que o produto foi desligado e desligado da estagao de
carregamento.

Use sempre luvas de protecéo durante toda a manutengao.

Se alguma manutengdo ndo estiver descrita no manual, significa que deve ser realizada por um centro de assisténcia autorizado
do fabricante.

O produto deve ser limpo apds cada utilizagdo. Retire os residuos de relva com uma escova macia, pincel ou pano. Limpe as
aberturas de ventilagéo, certificando-se de que s&o permeaveis. A sujidade mais dificil de remover pode ser removida com um
jato de ar com uma presséo néo superior a 0,3 MPa. Nunca use produtos quimicos, alcaloides, abrasivos ou detergentes agres-
sivos para limpar o produto. O produto ndo pode ser limpo com um jato de agua ou imergindo em agua.

Verifique o grau de desgaste e a presenga de danos nas laminas robéticas do cortador de grama. Se for observado desgaste
excessivo ou danos, as facas devem ser substituidas por novas. A faca deve ser sempre substituida por uma original, idéntica
a que foi instalada de fabrica no dispositivo. Apenas a utilizagdo de pegas sobresselentes originais permite manter a seguranga
do produto. A substituigao da faca deve ser realizada por um usuario experiente. Em caso de duvida, contacte o centro de assis-
téncia autorizado do fabricante.

Use uma chave de fenda para desenroscar o parafuso que segura a faca. Retire a faca velha. Limpe o acessério da lamina, se
necessario. Instale a nova faca, prestando atencéo a diregéo da lamina. Aperte a faca apertando-o com firmeza e seguranga.
Substitua sempre um conjunto de facas, isso garantird que a lamina rotativa funcione uniformemente. Se necessario, € possivel
adaptar o conjunto com conjuntos adicionais de facas YT-852096 (disponiveis separadamente).

Apds cada uso e limpeza das facas, as arestas de corte devem ser revestidas com uma fina camada de dleo leve da maquina.
Isto reduzirg a corroséo e prolongara a vida util das facas. Se a ceifa for feita diariamente, as laminas devem ser substituidas a
cada 6 semanas. Isso garantira que o cortador de grama robético funcione corretamente e que o gramado seja cortado unifor-
memente.

Quando terminar de trabalhar, limpe o dispositivo de grama e detritos. Limpe as rodas de forma particularmente cuidadosa para
evitar bloquear ou restringir a mobilidade do dispositivo.

Se o cabo da fonte de alimentagéo da estagéo de carregamento estiver danificado, deve ser substituido por um centro de
assisténcia autorizado do fabricante. O cabo ndo pode ser reparado, deve ser substituido. E proibido trabalhar com um cabo
danificado.

ARMAZENAGEM E TRANSPORTE DE PRODUTOS

Observagao! Desligue sempre o produto e desligue-o da tomada antes de o guardar ou transportar. Limpe de acordo com as
instrugdes.

Armazenar em salas escuras, secas e bem ventiladas. A area de armazenamento deve proteger contra o acesso de criangas. O
produto deve ser conservado a uma temperatura entre 10 e 30 graus Celsius. Recomenda-se armazenar o produto na embala-
gem de fabrica ou outra embalagem a prova de poeira.

Antes de transportar o produto, defina a altura de corte mais alta. Transporte o produto transportando-o pelas pegas. Durante
o transporte, o produto deve ser protegido de choques e vibragdes fortes. Proteja o produto de escorregar ou tombar durante o
transporte.
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Solugéo de problemas
Abaixo estd uma tabela com os problemas e suas possiveis soluges:

PT

Cadigo de erro

Causa

Solugao

E1

O cortador de grama robético esté localiza-
do fora da area de trabalho

1. Coloque o cortador de grama robético dentro da érea de trabalho.
2. Verifique se os fios estéo corretamente instalados no slot com os conectores vermelho e preto.
3. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

E2

Tragao as rodas bloqueada

1. Desligue o aparelho e desloque-se para uma drea sem obstéculos.

2. Ligue o dispositivo e pressione START, em seguida, OK.

3. Se o erro persistir, desligue o dispositivo, rode o robé para cima e verifique se existe algum fator de
bloqueio da rotagéo da roda.

4. Remova o agente de bloqueio, vire 0 robd para a posigéo de trabalho, ligue o dispositivo e pressione
START e, em seguida, OK.

E3

Rotacéo da cabega bloqueada com facas

1. Desligue o dispositivo.

2. Rode o robd com a lamina para cima e verifique se ha algum fator que blogueie a rotagéo da cabega
com as facas. Se a cabega ou 0 motor estiverem danificados, contacte o servigo do fabricante.

3. Retire 0 agente bloqueador.

4. Transforme o robd na posicéo de trabalho e mova-o para uma érea de trabalho com relva mais curta
ou aumente a altura de corte.

5. Ligue o aparelho e prima START, depois OK.

E4

Sensor de colisdo sempre ativo

1. Desligue o dispositivo.

2. Mova o rob para uma area livre de obstaculos.

3. Retire a tampa superior e verifique os imanes no interior da tampa. Se os imanes estiverem em falta,
contacte o servigo do fabricante.

4. Se os imanes estiverem instalados corretamente, verifique se a ligagéo de borracha entre a tampa e
o cortador de relva robético é estavel. Se estiver solto, deve ser corrigido.

5. Ligue o aparelho e prima START, depois OK.

E5

O cortador de grama robctico ¢ levantado

1. Desligue o dispositivo.

2. Mova o robd para uma &rea livre de obstaculos.

3. Ligue o aparelho e prima START e, em seguida, OK.

4. Se o erro persistir, desligue o dispositivo.

5. Rode o rob6 com a lamina para cima e verifique se ha algum fator que provoque o deslizamento da
roda dianteira.

6. Retire 0 agente de blogueio e coloque o robd na posigao de trabalho. Ligue o dispositivo e prima
START e, em seguida, OK.

E6

O robd é rodado com a lamina virada para
cima

1. Transforme o robd na posigao de trabalho.
2. Ligue o dispositivo e pressione START, em seguida, OK.
3. Se o erro persistir, contacte o servico do fabricante.

E7

Sensor de inclinagéo sempre ativo

1. Desligue o dispositivo.

2. Verificar se o declive da area de trabalho ndo excede o limite permitido.
3. Mova o robd para uma &rea plana.

4. Ligue o aparelho e prima START, depois OK.

5. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

E8

Erro de estacionamento na estagdo de
carregamento

1. Verifique se ha 1m de espaco livre em frente a estagao de carregamento.

2. Verifique se a estagao de carregamento esté localizada numa superficie plana e plana.
3. Verifique se a estagao de carregamento néo esta torta.

4. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

E9

Cortador de grama robético preso no lugar

1. Mova o robd para uma drea livre de obstéculos.
2. Se o erro persistir, contacte o servico do fabricante.

BP

Protegédo da bateria

1. Verifique a temperatura da bateria. Se estiver muito alto, espere até arrefecer. Se for demasiado
baixa, aguarde até que a temperatura esteja acima de 5°C.
2. Se o erro persistir, contacte o servico do fabricante.

E11

Nenhum sinal no fio limite

1. Coloque o cortador de grama robético dentro da area de trabalho. Verifique a luz indicadora na
estagdo de carregamento, se acender a vermelho, significa que o fio limite esta incorretamente ligado
a estagdo.

2. Se o cabo tiver sido ligado corretamente e a luz indicadora ainda estiver vermelha, verifique se o
cabo néo estd partido.

3. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

E12

Problema com a bateria

Entre em contato com o servigo do fabricante.

E13

Problema de carregamento

1. Verifique se a tomada de carregamento ndo estéa contaminada.
2. Se o erro persistir, contacte o servico do fabricante.

E14

Travessia de espago de trabalho

1. Reduza a érea de trabalho para a 4rea indicada nas instrugdes.
2. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

EE

Problema desconhecido

1. Desligue e ligue novamente o dispositivo.
2. Se o erro persistir, contacte o servigo do fabricante.

LOCK

Introdug@o continua do codigo PIN errado

1. Deixe o aparelho ligado durante 10 minutos.
2. Apds 10 minutos, pode voltar a introduzir o cédigo PIN.
3. Se se esqueceu do seu cdigo PIN, contacte o servigo do fabricante.
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KARAKTERISTIKE PROIZVODA
Robotska kosilica je elektronicki uredaj dizajniran za automatsku njegu travnjaka. Podesivi raspon visine koSnje i sustav nozeva
osiguravaju ravnomjernu ko$nju unutar odredenog podrucja. Uredaj radi s punjaem na koji se automatski vraca kako bi napunio

bateriju, $to omogucuje potpuno autonomni rad. Zahvaljujuci beZiénoj povezivosti, robotskom kosilicom se moze upravljati putem
mobilne aplikacije. Ispravan, pouzdan i siguran rad uredaja ovisi o pravilnoj upotrebi, stoga:

Prije pocetka rada pro€itajte cijeli prirucnik i sacuvajte ga.

Dobavlja¢ nije odgovoran za bilo kakvu Stetu ili ozljedu nastalu koridtenjem proizvoda u svrhe koje nisu predvidene ili nepostiva-
njem sigurnosnih propisa ili uputa u ovom prirucniku. Koristenje proizvoda u svrhe koje nisu predvidene takoder ponistava jamstvo
i jamstvena prava korisnika.

OPREMA

Proizvod se isporucuje kompletan, ali ga je potrebno pripremiti prije upotrebe, kako je opisano kasnije u ovom priruéniku. Robot-
ska kosilica dolazi s priborom: stanicom za punjenje s punjaem, klinovima za montaZu, rezervnim ostricama i vijcima, granicnom
Zicom i Zicanim klinovima.

TEHNICKI PODACI

Parametar Mjerna jedinica Vrijednost

Broj kataloga YT-852091 YT-852092 YT-852093

Nazivni napon [VDC] 20 20 20

Sirina rezanja [mm] 180 180 180

Visina rezanja [mm] 20-60 20-60 20-60

Maksimalno radno podrucje [m?] 500 800 1000

Maksimalni nagib terena [%] 36 36 36

Nazivna brzina [min] 2800 2800 2800

Duljina grani¢ne Zice [m] 130 170 200

Razina buke

- Zvuéni tlak LpA + K [dB(A)] 30,74£3,0 30,74£3,0 30,74£3,0

- Zvutna snaga LwA £ K [dB(A)] 51430 51+3,0 51430

Klasa elektricne izolacije i I} 1l

Stupanj zadtite IPX5 IPX5 IPX5

Masa [kq] 72 74 74

Baterija

- Vrsta baterije Li-lon Li-lon Li-lon

- Nazivni/maksimalni napon [VDC] 18/20 18/20 18/20

- Kapacitet / Energija [Ah] / [Wh] 2/36 4172 5/90

- Vrijeme punjenja [min] 95 75 85

- Radno vrijeme [min] 80 150 165

Stanica za punjenje

- Ulazni napon [VDC] 20 20 20

- Ulazna struja [A] 11 3 3

- |zlazni napon [VDC] 20 20 20

- |zlazna struja [A] 11 3 3

- Klasa elektricne izolacije i 1l 1l

- Stupanj zastite IPX4 IPX4 IPX4

Punja¢

- Ulazni napon [V~] 100 - 240 100 - 240 100 - 240

- Frekvencija mreze [Hz] 50/60 50/60 50/60

- Nazivna snaga W] 28 76 76

- Izlazni napon [VDC] 20 20 20

- |zlazna struja [A] 11 3 3

- Klasa elektricne izolacije I 1] 1

- Stupanj zastite P67 P67 P67
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Deklarirana vrijednost emisije buke izmjerena je standardnom metodom ispitivanja i moZe se koristiti za usporedbu jednog alata
s drugim. Deklarirana vrijednost emisije buke moZe se koristiti u preliminarnoj procjeni izloZenosti.

Napomena: Sigurnosne mijere za zastitu operatera moraju se utvrditi i temelje se na procjeni izlozenosti u stvarnim uvjetima
upotrebe (ukljucujuci sve dijelove radnog ciklusa, kao $to je vrijeme kada je alat iskljucen ili u praznom hodu i vrijeme aktiviranja).

SIGURNOSNE UPUTE ZA UPORABU ROBOTSKIH KOSILICA
VAZNO! Pazljivo proéitajte prije upotrebe i saéuvaijte za buduéu upotrebu.

Poucavanje

Prije prve upotrebe paZijivo procitajte cijeli prirucnik i saCuvajte ga za buducu upotrebu. Upo-
znajte se s pravinom upotrebom uredaja.

Uredajem ne smiju upravijati djeca ili osobe koje nisu upoznate s uputama za uporabu. Ovaj
uredaj nije igracka. Uredaj mogu koristiti djeca u dobi od 8 godina i starija te osobe sa sma-
njenim fizickim ili mentalnim sposobnostima, pod uvjetom da su prosli odgovarajucu obuku i
da su pod nadzorom odrasle osobe. CiSenje i odrZavanje ne smiju obavljati djeca.

Nikada ne koristite kosilicu u blizini drugih ljudi, posebno djece ili kucnih ljubimaca. Prije
poCetka rada oznacite sigurnosnu zonu koja je zabranjena za ljude i kuéne ljubimce. Raspo-
redite kosilicu za vrijeme kada su ljudi ili Zivotinje manje aktivni u vrtu.

Ovaj uredaj namijenjen je iskljuCivo za automatsku ko$nju travnjaka u stambenim okruze-
njima, unutar odredenih radnih podrucja. Ovaj se proizvod ne smije koristiti u komercijalne
svrhe. Koristite ga samo prema namjeni i konfiguraciji proizvodaca. Ne prevozite predmete,
djecu ili Zivotinje na uredaju. Ne koristite robotsku kosilicu za bilo kakve vrine zadatke osim
kosnje travnjaka. Bilo kakve izmjene dizajna, sigurnosnih sustava ili softvera su zabranjene.
Koristite ovaj proizvod samo s originalnom dodatnom opremom koju isporu¢uje proizvodac.

Priprema

Uvijek nosite zastitnu odjecu i obucu prilikom koriStenja ovog proizvoda. Nemojte rukovati
uredajem bosi ili u otvorenim sandalama. Izbjegavajte noSenje istroSene, Siroke odjece ili
odjece s vise¢im remenima ili vipcama. Siroka odjea moZze se zaplesti u pokretne dijelove
uredaja, $to moZe uzrokovati ozljede.

PaZljivo pregledajte podrucje gdje ¢e se stroj koristiti i uklonite sve predmete koji bi mogli
upasti u stroj, poput kamenja, igracaka, alata i grana. Zaglavijeni predmeti mogu ostetiti stroj,
amogu biti i odbaceni velikom brzinom, ugroZavajuci rukovatelja i okolno podrucje.
Definirajte radno podrucje graninom zicom ili virtualnim grani¢nim sustavom, ovisno 0 mo-
delu proizvoda. Ne usmjeravajte Zicu kroz podru¢ja dostupna neovlastenom osoblju. Grani-
cu radnog mjesta usmierite tako da su kosine, zidovi i strmine izvan dohvata robota. U uskim
prolazima pridrZavajte se smjernica 0 minimalnim Sirinama i usmjeravanju granicne zice. U
suprotnom postoji rizik da se robot zaglavi ili sudari s preprekama.

Prije upotrebe uvijek provjerite ima li na Stitniku, oStricama i vijcima tragova habanja ili oSte-
¢enja. Po potrebi zamijenite istroSene ili oStecene dijelove.

Prije upotrebe provjerite jesu li kabel za napajanie i produzni kabel osteceni ili istroSeni. Ako
se kabel osteti tijiekom upotrebe, iskljucite ga iz izvora napajanja. Ne dodirujte kabel prije
isklju¢ivanja napajanja. Ne koristite uredaj ako je kabel ostecen ili izlizan.
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Prikljucke na mreZu izvedite na uzemljenu utiénicu s diferencijalnom zastitom. Izbjegavajte
spajanje na mrezu pomoc¢u nekvalitetnih produznih kabela i produZetaka.

Montaza

Postavite punja¢ na stabilnu, ravnu povrsinu, na mjesto koje omogucuje jednostavan ulazak i
izlazak robota. Ne postavijajte ga u lokve, udublienja ili podrucja poplave. DrZite stanicu dalje
od izvora topline i zapaljivih materijala.

Instalirajte petlju graniCne Zice prema uputama. Ne spajajte petlju na druge sustave niti mije-
njajte parametre signala. Osigurajte pristup ribnjacima, bazenima, strmim padinama i cesta-
ma - postavite graniénu Zicu koja definira radno podrucije tako da robot ne naide na prepreke.

Koristiti

Izbjegavajte koSnju mokre trave. Ne koristite tijiekom oluja ili jakih kiSa. Ne koristite robotsku
kosilicu dok je sustav za navodnjavanje ukljucen.

Ne koristiti na pretjerano strmim padinama.

Ne koristite uredaj s oSte¢enim poklopcima ili kucistima.

Budite oprezni prilikom ukljucivanja uredaja i pazite da su vam stopala dalie od elementa za rezanje.
Ne diZite niti naginjite stroj tijekom pokretanja ili rada. Ne nosite stroj s upaljenim motorom.
Ako je potrebno pomicati stroj, zaustavite ga, priCekajte da se oStrica potpuno zaustavi, a
zatim upotrijebite rucke za noSenje.

DrZite ruke i noge podalje od rotirajucih dijelova. Ne poseZite rukama ili nogama ispod kuci-
Sta. Ne dodirujte pokretne dijelove.

Ako je potrebno, odmah pritisnite gumb za hitno zaustavljanje. Zatim iskljucite uredaj i od-
spojite ga s punjaca.

Prije CiSCenja, pregleda, popravka ili udaranja uredaja stranim predmetom provjerite jesu li
svi pokretni dijelovi zaustavljeni. Pregledaijte uredaj ima li oStecenja i po potrebi ga popravite
prije ponovnog pokretanja. Ako uredaj pocne pretjerano vibrirati, odmah ga iskljucite i pregle-
dajte ima li oStecenja, labavih dijelova ili potrebnih popravaka.

Ne prekrivajte robota ili stanicu za punjenje. Ne koristite u blizini zapaljivih materijala. Ne one-
mogucujte niti zaobilazite sigurmosne sustave (senzore, tipku za hitno STOP, brave). Zastitite
svoj PIN kod i postavke protiv krade; ne dijelite sigurosne podatke s neoviastenim korisnicima.
AZuriranja softvera trebaju se provoditi samo iz izvora koje je naveo proizvodac.

Ne mijenjajte ugradeni radio modul ili sustav indukcijske petlje uredaja.

Odrzavanije, transport i skladistenje

Odrzavajte sve noZeve i vijke u dobrom stanju kako biste osigurali siguran rad uredaja.
Nakon zavrSetka rada, Cesto provjeravajte stitnik oStrice na istroSenost ili oSte¢enja. Predme-
ti zaglavijeni u oStrici mogu uci u robota velikom brzinom. To moZe oStetiti robota.

Budite oprezni prilikom podeSavanja uredaja kako biste izbjegli da vam prsti budu zaglavijeni
izmedu pokretnih lopatica.

Nakon upotrebe, uvijek ostavite uredaj iskljucenim kako bi se ohladio prije ponovne upotre-
be. IskljuCite grani¢nu Zicu iz utiénica stanice za punjenje.

Budite oprezni pri rukovanju noZevima, ak i kada je pogon iskljucen, jer se nozZevi jo$ uviiek
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mogu okretati. Uvijek pricekajte da se nozevi potpuno zaustave prije nego Sto nastavite.
Pravovremeno zamijenite istroSene ili oStecene dijelove kako biste odrzali sigurnost. Koristite
samo originalne rezervne dijelove i pribor. Nosite zastitne rukavice prilikom zamjene oStrica.
Ne koristite visokotlatni perac za CiScenje robota ili stanice za punjenje.

Prije transporta ili skladiStenja na dulje vrijeme, oCistite robota, pricvrstite ostrice i iskfjucite
stanicu za punjenje i napajanie iz elektriéne mreze. Cuvajte na suhom mjestu.

Ne ostavljajte bateriju potpuno praznu dulje vrijeme. Napunite bateriju prije skladistenja.

Rizici povezani s bukom

Uredaj je dizajniran kako bi se Sto viSe smanjio rizik od izloZenosti korisnika buci. Medutim,
nije moguce u potpunosti ukloniti te opasnosti. Nadalje, ljudi u blizini uredaja takoder su izlo-
Zeni opasnostima od buke.

Rizik se moZe smaniiti slijedeci ove smjemnice:

- koristite proizvod u skladu s njegovom namjenom kako je opisano u uputama;

- provjerite je li uredaj u dobrom stanju i redovito odrZavan;

- koristite odgovarajuce i dobro naotrene nozeve;

- planirajte svoj rad tako da moZete Cesto praviti pauze.

Preostali rizik

Cak i ako se tijekom rada slijede sve sigurnosne mjere opreza, i dalje postoji potencijalni rizik
od ozljeda. Zbog dizajna proizvoda, opasnosti i ozliede mogu se i dalje pojaviti zbog nepra-
vilnog rada, nepravilnog odrzavanja ili neo¢ekivanog udara bacenih predmeta.

Sigurnosne upute za punjenje baterije

Upozorenje! Prije punjenja provjerite da kuciste, kabel i utikac nisu napuknuti ili oSteceni. Ne
koristite neispravnu ili o$te¢enu stanicu za punjenje i napajanje! Za punjenje baterije koristite
samo stanicu za punjenje i napajanje koje ste dobili s baterijom. Koristenje drugog napajanja
ili stanice za punjenje moze uzrokovati poZar ili oSte¢enje alata. Ne punite bateriju u blizini
izvora topline i ne pokrivajte stanicu za punjenje i napajanje. Punite bateriju samo na suhom,
prozraéenom mijestu, izvan dohvata neovlastenih osoba, posebno djece. Ne koristite stanicu
za punjenje i napajanje bez stalnog nadzora odrasle osobe! Ako morate napustiti podrucje
punjenja, iskljucite stanicu za punjenje iskopavanjem napajanja iz zidne uticnice. Ako se
pojavi dim, neobi¢an miris itd., odmah iskljucite stanicu za punjenje i napajanje iz izvora
napajanja.

Uredaj se isporuCuje s nenapunjenom baterijom, stoga ju prije upotrebe treba napuniti pre-
ma dolje opisanom postupku pomocu priloZene stanice za punjenje i napajanja. Litij-ionske
baterije ne pokazuju takozvani ,efekt memorije”, $to omogucuje njihovo ponovno punjenje
u bilo kojem trenutku. Medutim, preporucuije se isprazniti bateriju tijekom normalnog rada, a
zatim je napuniti do punog kapaciteta. Ako zbog prirode rada to nije moguce svakih nekoliko
ili desetak ciklusa, treba je puniti barem svakih nekoliko do desetak ciklusa. Ni pod kojim
uvjetima baterije se ne smiju prazniti kratkim spajanjem elektroda, jer to uzrokuje nepovrat-
na oStecenja! Takoder, nemojte provjeravati stanje napunjenosti baterije kratkim spajanjem
elektroda i provjeravati ima i iskri.
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Ne rastavijajte niti busite kuciste baterije. Ne bacajte bateriju u vatru. OStecenu, natecenu ili
pregrijanu bateriju odmah prekinite s upotrebom i odnesite je u servisni centar ili centar za
recikliranje.

Pohrana baterije

Kako biste produZili vijek trajanja baterije, osigurajte odgovarajuce uvjete skladistenja. Bate-
rija moZe izdrzati otprilike 500 ciklusa punjenja i praznjenja. Bateriju treba skladistiti u tempe-
raturnom rasponu od 0 do 30 stupnjeva Celzija, s relativnom viagom od 50%. Za dugotrajno
skladiStenje, napunite bateriju do otprilike 80% kapaciteta. Za dulje skladistenje, periodicki
je punite, otprilike jednom godisnje. Izbjegavaijte prekomjerno praznjenje baterije, jer ¢e to
skratiti njezin vijek trajanja i moZe uzrokovati nepovratna ostecenja.

Tijekom skladistenja, baterija ¢e se postupno prazniti zbog curenja. Proces samoprazZnjenja
ovisi 0 temperaturi skladiStenja; $to je temperatura visa, praznjenje je brze. Nepravilno skla-
distenje baterija moZe dovesti do curenja elektrolita. U sluCaju curenja, zaustavite curenje
neutraliziraju¢im sredstvom. Ako elektrolit dode u kontakt s o¢ima, isperite ih temeljito vodom
i odmah potrazite liie¢nicku pomog. Ne koristite alat s oste¢enom baterijom.

Kada se baterija potpuno istrosi, treba je odnijeti u specijalizirano odlagaliste otpada.

Prijevoz baterija

Litil-ionske baterije se zakonski smatraju opasnim materijalima. Korisnik uredaja s baterijom
moZze ga prevoziti cestom. Nisu potrebni dodatni zahtjevi. Ako se prijevoz prepusta tre¢im
stranama (npr. kurirskoj sluZbi), moraju se postivati propisi o prijevozu opasnih materijala.
Prije slanja posavjetujte se s kvalificiranom osobom.

Zabranjen je prijevoz uredaja s oStecenim baterijama. Tiiekom transporta, izvadene baterije
moraju se ukloniti iz alata, a izloZeni kontakti moraju biti zasticeni, na primjer izolacijskom tra-
kom. Baterije moraju biti pricvrS¢ene u ambalazi kako se ne bi pomicale unutar ambalaze tije-
kom transporta. Takoder se moraju postivati nacionalni propisi o prijevozu opasnih materijala.

SERVIS ZA PROIZVODE

Priprema za posao

Proizvod treba raspakirati i ukloniti sav ambalazni materijal. Preporucuje se da saCuvate sav ambalazni materijal za budu¢u
upotrebu tijekom transporta ili skladistenja.

Provjerite jesu li dijelovi proizvoda oSteceni tijekom transporta. Bilo kakva uocena ostecenja, poput pukotina ili deformacija, dis-
kvalificirat ¢e proizvod iz daljnje upotrebe dok se oSteceni dijelovi ne poprave ili ne zamijene.

Preporucuje se da sve dijelove postavite na ravnu, tvrdu i ¢istu povrSinu.

Tijekom instalacije treba nositi osobnu zastitnu opremu poput zastitne odjece, rukavica i zastite za o¢i.

Napomena: Prije postavljanja uredaja provjerite je li isklju¢en i odvojen od stanice za punjenje.

Ugradnja stanice za punjenje (V)

Punja¢ se moZe postaviti u blizini vaseg doma ili garaze, blizu izvora napajanja. Prilikom polaganja grani¢ne Zice, ostavite najma-
nje 1 m ravnog dijela bez kutova i prepreka ispred punjaca kako bi se robot mogao pravilno parkirati u stanici (V1).

Stanica za punjenje mora biti postavljena na ravnu povrsinu. Ne smije se postavijati na kosinu ili na mjesto gdje se njezine kompo-
nente mogu savijati. Preporuuje se da se stanica za punjenje nalazi unutar dometa beziéne mreZe kako bi se osigurala pravilna
komunikacija s robotskom kosilicom.

Preporucuje se da se napajanje postavi na zid visok najmanje 30 cm, a kabel se provede izvan radnog podrucja kosilice. Pazite
da kabel za napajanje nije zapetljan ili rastegnut.

Stanica za punjenje moze biti opremljena garazom YT-852094 (dostupna zasebno), tj. krovom koji pruza dodatnu zastitu stanice
i robotske kosilice od kise i vanjskih ¢imbenika.
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Ugradnja granicne Zice

PoloZite grani¢nu Zicu u petlji oko radnog podrucja. Ne zaboravite odrZavati razmak od 25 cm izmedu Zice i bilo kojeg zida ili dru-
gih prepreka (VI). U tu svrhu moZete koristiti prilozenu mjernu traku (VI1), koju treba izrezati iz pakiranja. Ako je prepreka u ravnini
s travnjakom i kosilica moze sigurno prijeci preko nje, poput prilaza ili ploénika, dovoljan je razmak od 8 cm izmedu prepreke i
granicne Zice (VIII).

Skinite izolaciju s jednog kraja graniéne Zice (1X) u duljini od otprilike 10 mm. Spojite jedan kraj grani¢ne Zice na CRVENI terminal
(izlaz Zice OUT), a zatim provucite Zicu kroz utor u podnoZju stanice za punjenje (X).

Odrezite viSak Zice. Skinite izolaciju otprilike 10 mm s drugog kraja Zice, a zatim je spojite na CRNI terminal (ulaz IN Zice).
Nakon polaganja graniéne Zice, pricvrstite je za tlo klinovima. Zabijte klinove na razmak od otprilike 80 cm (XI) pomocu cekica
(dostupan zasebno) (XII).

Kako biste izbjegli prepreke, grmlje ili drvece, graniénu zicu moZete postaviti u obliku otoka (XIII). Ne zaboravite odrzavati minimal-
nu Sirinu od 0,8 m (XIV) kako bi se robotska kosilica mogla kretati. U kutovima, grani¢na Zica treba formirati kut od 90 stupnjeva
ili ve¢i kako bi robot mogao nesmetano proéi (XV).

Ako se kabel polaZe na nagnutom podru¢ju, imajte na umu da maksimalni nagib moZe biti 36%.

Po potrebi, set se moze opremiti dodatnim priborom (dostupnim zasebno): graniéna Zica YT-852095, zi¢ani klinovi YT-852097,
Zi¢ani konektori YT-852098.

Punjenje baterije

Napomena: Prije spajanja napajanja na elektriCnu mreZu, provjerite je li grani¢na zica ispravno usmjerena i je li napajanje isprav-
no spojeno na punjac. OCistite punjaC i njegove terminale od prijavstine i pradine mekom, suhom krpom.

Uredaj ima ugradeni indikator napunjenosti baterije - indikatorsku lampicu oznaéenu simbolom baterije. Sto viSe indikatorskih
lampica svijetli, to je baterija napunjenija. Ako su indikatorske lampice iskljucene, to znaci da je baterija prazna.

Spojite napajanje na stanicu za punjenje, a zatim napajanje na uticnicu.

Napomena: Ako se zelena LED lampica upali nakon spajanja punja¢a na elektriénu mrezu, to znaéi da je baterija potpuno napu-
njena. U tom slucaju punjenje nece zapoceti.

Ukljucite adapter za napajanje u uti¢nicu. LED indikator na bazi za punjenje svijetlit ¢e jarko zeleno. Boja indikatorske lampice
moZe oznaCavati razlicite statuse robota, kao $to je prikazano u tablici:

LED indikatorska lampica Znacenje Otopina
Provjerite je li napajanje ispravno spojeno na

Ne svijetli Nema struje elektriénu stanicu i na izvor napajanja.
Stalno zeleno svjetlo Baterija robota je potpuno napunjena -
Zeleno trepcuce svjetlo Baterija robota se puni -

Provijerite jesu li oba kraja grani¢ne Zice ispravno
Crveno trepcuce svjetlo Grani¢na Zzica nije pravilno spojenaiili je pukla. | spojena na uti¢nice stanice za punjenje. Provjeri-
te je li Zica prelomljena.

Napomena: Kako bi se smanjila potro3nja energije, signal graniéne Zice je onemogucen dok se baterija puni. Signal ¢e se vratiti
kada robot napusti stanicu za punjenje. Kako bi se produZio vijek trajanja baterije, stanica za punjenje ¢e prestati s punjenjem
nakon $to baterija dosegne 100% i nastaviti punjenje kada napon padne na 95%.

PodeSavanje visine ko$nje (XVI)
Robotska kosilica opremljena je gumbom koji vam omoguéuije brzo i jednostavno podesavanie visine ko$nje. Okrenite gumb za
postavljanje zeljene visine. Strelica na gumbu oznacava trenutnu visinu.

Upozorenje! Ako trebate promijeniti visinu ko3nje tijekom rada, uvijek prvo iskljucite stroj, pricekajte da se ostrica prestane okre-
tati, a zatim nastavite s promjenom visine ko$nje. Slu¢ajno uklju¢ivanje ostrice tijekom promjene visine ko$nje moze uzrokovati
ozbiljne ozljede.

Rad s robotskom koSnjom

Prije pocetka rada pripremite podrucje koSnje. Provjerite je li podrucje koSnje bez ikakvih prepreka koje bi se mogle uhvatiti za
oStricu i oStetiti ili odbaciti, predstavljaju¢i opasnost za rukovatelja ili promatrace.

Provjerite radno podrucje ima li elektricnih kabela koje bi oStrica mogla prerezati. OStecenje elektri¢nog kabela stvara opasnost
od strujnog udara, $to moZe rezultirati ozbiljnim ozljedama ili smréu.

Pazite da u radnom podrucju nema prolaznika, posebno djece ili kuénih ljubimaca. Ako se takve osobe pojave tijekom rada,
odmah zaustavite stroj i upozorite prisutne na opasnost.

Provijerite visinu trave i prilagodite visinu ko3nje. Nikada ne kosite vise od 1/3 visine trave. Ako je trava vrlo visoka, kosite je u
fazama. Redovito kosite, pazeci da visina trave ne prelazi kapacitet kosilice.

Nikada ne kosite mokru travu. Mokra trava se obi¢no lijepi unutar komore za nozeve, $to moze ometati pravilan rad robotske
kosilice. Mokra trava takoder moZe uzrokovati klizanje i pad korisnika.
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Prije upotrebe provjerite sve komponente robotske kosilice. Ako primijetite oStecenja, nemojte pokusavati koristiti kosilicu dok se
ne popravi ili zamijeni. Provjerite jesu li ventilacijski otvori Cisti. Ako je potrebno, o€istite ih mekom Cetkom ili kistom za bojanje.
Nemojte koristiti oStre ili metalne predmete.

Provijerite vij€ane spojeve na labavost. Po potrebi zategnite.

Provjerite jesu li rucke za transport Ciste i bez masnoce i drugih necisto¢a. Ako je potrebno, ogistite ih mekom krpom.

Tijekom rada, rad uredaja treba redovito provjeravati kako bi se smanjio rizik od nezgoda.

Nakon zavrSetka rada, iskljucite uredaj, pricekajte da se otrica zaustavi i da se uredaj ohladi. Prije izvodenja odrZavanja.
Upozorenje! Ako strani predmet udari u robota tijekom rada, odmah iskljucite uredaj, pricekajte da se ostrica zaustavi i mehani-
zam ohladi. Zatim provjerite ima Ii na uredaju o3tecenja. Ako se otkrije oStecenje, nemojte nastaviti s radom dok se ne popravi.
Prekomjerne vibracije tijekom rada mogu biti uzrokovane oSte¢enjem robota. Zaustavite rad, iskljucite uredaj i pregledajte proizvod.

Povezivanje s bezicnom mrezom
Instalirajte namjensku mobilnu aplikaciju na svoj pametni telefon skeniranjem QR koda koji se nalazi u priru¢niku, a odgovara
vaSem operativnom sustavu. Slijedite upute prikazane u aplikaciji za povezivanje uredaja s beZinom mrezom.

Pokretanje robotske ko$nje

Postavite robotsku kosilicu na ravnu, ravnu i ¢vrstu povrsinu. Provjerite je li radno podrucje bez prepreka s kojima bi ostrica mogla
doéi u kontakt.

Alat se napaja baterijama i nece se pokrenuti ako je baterija prazna ili nepravilno umetnuta.

Prilikom prvog pokretanja kosilice provjerite je li radno podrugje pravilno spojeno. Postavite visinu koSnje na maksimalnu postavku
(60 mm). Postavite robotsku kosilicu unutar radnog podrucja.

Pritisnite gumb za uklju¢ivanje/iskljucivanje (a) na upravljackoj ploci (V) da biste ukljucili uredaj. Za prvu upotrebu unesite PIN kod
0000 pritiskom na gumb OK &etiri puta dok svaka 0 treperi na zaslonu. PIN kod se moZe promijeniti. Postupak promjene PIN koda
opisan je kasnije u ovom prirucniku. Ako se PIN kod netocno unese 10 puta zaredom, oglasit ¢e se alarm i robot ¢e se iskljuciti.
Napomena: Robot ¢e se automatski iskljuciti ako se nakon ukljucivanja uredaja prekidatem za napajanje ne poduzme nikakva
dodatna radnja.

Pritisnite gumb START, a zatim OK za pokretanje robota.

Pritisnite tipku HOME, a zatim OK za parkiranje robota u stanici za punjenje.

Robotska kosilica ¢e raditi neprekidno dok se baterija ne isprazni. U tom trenutku e se vratiti na stanicu za punjenje. Nakon $to
je punjenje zavrSeno, robot ¢e automatski nastaviti kosnju ili ostati na stanici za punjenje, prema postavljenom rasporedu kosnje.

POSTAVKE

Promjena PIN-a (XVIII)

Za promjenu PIN-a pritisnite i drzite tipke START i HOME 3 sekunde. Simbol lokota ¢e treptati na zaslonu. Na zaslonu ¢e se po-
javiti PIN1, $to znaci da morate unijeti svoj trenutni PIN. Pomocu tipki sa strelicama gore i dolje unesite znamenke svog trenutnog
PIN-a, potvrdujuéi svaku znamenku tipkom OK. Na zaslonu ¢e se pojaviti PIN2, $to znaci da morate unijeti novi PIN. Unesite svoj
novi PIN. Na zaslonu ¢e se pojaviti simbol IdLE, Sto potvrduje da je novi PIN ispravno postavijen.

Promjena datuma i vremena (XIX)

Ispravno postavljanje datuma i vremena omogucuje vam unos rasporeda rada robotske kosilice. Za postavljanje godine pritisnite i
drzite tipku START 5 sekundi dok se na zaslonu ne pojave simbol sata i znamenke godine, npr. 2025. Pomocu tipki sa strelicama
gore i dolje unesite znamenke godine. Potvrdite svoj odabir tipkom OK. Na zaslonu ¢e se zatim pojaviti znamenke mjeseca i
dana, npr. 08:25. Unesite znamenke mjeseca i dana i potvrdite svoj odabir tipkom OK. Na zaslonu ¢e se zatim pojaviti znamenke
mjeseca i dana, npr. 08:25. Unesite znamenke mjeseca i dana i potvrdite svoj odabir tipkom OK. Na zaslonu ¢e se zatim pojaviti
znamenke vremena, npr. 13:25. Unesite sate i minute i potvrdite svoj odabir tipkom OK. Na zaslonu ¢e se zatim pojaviti simbol
IdLE, potvrdujuci da su novi datum i vrijeme ispravno postavljeni.

Promjena vremena pocCetka ko$nje

Zadano vrijeme poCetka ko$nje je 9:00 sati. Za promjenu pritisnite i drzite tipku START i tipku sa simbolom postavki 3 sekunde.
Pomocu tipki sa strelicama gore i dolje unesite vremenske znamenke i pritisnite OK za potvrdu. Na zaslonu ¢e se pojaviti simbol
IdLE i oglasit ¢e se zvucni signal koji potvrduje da je novo zadano vrijeme poéetka koSnje ispravno postavljeno.

Promjene u dnevnom vremenu kosnje

Zadano dnevno vrijeme ko3nje je 8 sati. Radni sati kre¢u se od 1 do 24 sata. Za promjenu vremena rada pritisnite i drzite gumb
za postavke 3 sekunde.

Pomocu tipki sa strelicama gore i dolje unesite radne sate i potvrdite tipkom OK. Na zaslonu ¢e se pojaviti simbol IdLE i oglasit ¢e
se zvuéni signal koji potvrduje da je novo zadano dnevno vrijeme ko$nje ispravno postavljeno.

Promjena broja radnih dana u tjiednu
Zadani broj dana rada robota u tiednu je 5. MoZete birati izmedu 3, 5 ili 7. Za promjenu broja dana pritisnite i drZite gumb za
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postavke 3 sekunde.
Pomocu tipki sa strelicama gore i dolje unesite broj radnih sati i potvrdite odabir tipkom OK. Na zaslonu ¢e se pojaviti simbol IdLE
i oglasit ¢e se zvuéni signal koji potvrduje da je novi zadani broj radnih dana u tjednu ispravno postavljen.

Promjena postavke senzora za kisu

Senzor za kiSu omogucuje robotu da automatski zaustavi kosnju i parkira se u stanici za punjenje kada se otkrije kisa. Vrijeme
nakon kojeg robot nastavlja s radom moze se postaviti u mobilnoj aplikaciji.

Pritisnite i drZite tipku HOME 3 sekunde. Na zaslonu ¢e se prikazati RAIN - postavke senzora za kiSu. Pritisnite OK za otvaranje
izbornika postavki. Na zaslonu mozete odabrati ON (omoguéeno) ili OFF (onemoguéeno) i potvrditi svoj odabir pritiskom na OK.

Promjena postavke viSe zona

ZnacCajka viSe zona omogucuje vam sekvencijalno pokretanje koSnje s razli¢itih poCetnih tocaka. Prilagodene poCetne tocke mogu
se postaviti u mobilnoj aplikaciji odabirom postotka duljine graniéne Zice. Na primjer, postavljanje vrijednosti od 40% za zonu je-
dan znaci da ¢e robot prvo kositi podru¢je od 40% duljine granicne Zice, a zatim preostala podru¢ja travnjaka. Modeli YT-852091
i YT-852092 omogucuju vam postavljanje 2 pocetne tocke, dok YT-852093 omogucuje postavljanje 4 pocetne tocke.

Drzite tipku HOME 3 sekunde. Na zaslonu ¢e se pojaviti RAIN. Pomocu tipki sa strelicama gore i dolje prebacite postavku na
ZONE (funkcija viSe zona). Pritisnite OK za otvaranje izbornika postavki. Na zaslonu mozete odabrati ON (omoguceno) ili OFF
(onemoguceno) i potvrditi svoj odabir pritiskom na OK.

Azuriranje softvera

Softver uredaja mozete aZurirati na najnoviju verziju pomoc¢u mobilne aplikacije. Robot je opremljen FOTA (Firmware Over The
Air) funkcijom koja omogucuje bezi¢na azuriranja softvera. Za azuriranje provjerite je li robot spojen na beZiénu mrezu i slijedite
korake opisane u aplikaciji.

ODRZAVANJE PROIZVODA

Napomena: Prije bilo kakvog odrzavanja, provjerite je li proizvod iskljuéen i odvojen od stanice za punjenje.

Uvijek nosite zastitne rukavice tijekom svih aktivnosti odrzavanja.

Ako bilo koji postupak odrZavanja nije opisan u priruéniku, to znaéi da ga treba obauviti u oviastenom servisnom centru proizvodaca.
Proizvod treba ocistiti nakon svake upotrebe. Ostatke trave uklonite mekom ¢etkom, kistom ili krpom. OCistite ventilacijske otvore
i provjerite jesu li slobodni. Tvrdokorniju prijavstinu mozete ukloniti mlazom zraka pod tlakom ne vecim od 0,3 MPa. Nikada ne
koristite kemikalije, alkaloide, abrazivna sredstva ili agresivne deterdZente za ¢iSéenje proizvoda. Proizvod se ne smije Cistiti
mlazom vode ili uranjanjem u vodu.

Provjerite istroSenost i oStecenje nozeva robotske kosilice. Ako primijetite prekomjerno istroSenost ili ote¢enje, zamijenite noze-
ve. Uvijek zamijenite noZ originalnim, identiénim onome koji je izvorno ugraden na uredaj. Samo koristenje originalnih rezervnih
dijelova osigurava sigurnost proizvoda. Zamjenu noZeva treba izvrsiti iskusan korisnik. U slu¢aju sumnje obratite se ovlastenom
servisnom centru proizvodaca.

Pomocu odvija¢a odvrnite vijak za priévrSéivanje noZa. Uklonite stari noZ. Po potrebi o€istite nosa¢ noza. Ugradite novi noz,
paze¢i na smijer oStrice. Ugvrstite noz Cvrstim zatezanjem vijka. Uvijek zamijenite set nozeva kako biste osigurali nesmetan rad
rotirajuce ostrice. Po potrebi set se moze nadopuniti dodatnim setovima nozeva YT-852096 (dostupni zasebno).

Nakon svake upotrebe i ¢iS¢enja ostrica, premazite oStrice tankim slojem laganog strojnog ulja. To ¢e smanijiti koroziju i produZiti
vijek trajanja ostrica. Ako se kosi svakodnevno, ostrice treba mijenjati svakih Sest tiedana. To ¢e osigurati pravilan rad robotske
kosilice i ravnomjerno pokoSen travnjak.

Nakon upotrebe o€istite uredaj od trave i otpada. Posebno pazite na CiS¢enje kotaCa kako biste sprije€ili njihovo blokiranje ili
ograni¢avanje pokretljivosti uredaja.

Ako je kabel za napajanje punjaga ostecen, mora ga zamijeniti ovlaSteni servisni centar proizvodaca. Kabel se ne moZe popraviti
i mora se zamijeniti. Rad s oSte¢enim kabelom je zabranjen.

SKLADISTENJE | TRANSPORT PROIZVODA

Napomena: Uvijek iskljuCite i iskopCajte proizvod iz struje prije skladiStenja ili transporta. OCistite prema uputama.

Cuvati na tamnom, suhom i dobro prozra¢enom mjestu. Cuvati izvan dohvata djece. Proizvod ¢uvati na temperaturi izmedu 10 30
stupnjeva Celzija. Preporuéuje se uvanje proizvoda u originalnoj ambalaZi ili u drugoj ambalaZi za zastitu od prasine.

Prije transporta proizvoda, postavite visinu rezanja na najviSu postavku. Proizvod prevozite drZzeci za rucke. Tijekom transporta
zaétitite proizvod od udaraca i jakih vibracija. Osigurajte proizvod kako biste sprijecili klizanje ili prevrtanje tijekom transporta.
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RjeSavanje problema
U nastavku je tablica problema i njihovih moguéih rjieSenja:
Kod pogreske | Uzrok Otopina
1. Postavite robotsku kosilicu unutar radnog podrugja.
E1 Robotska kosilica je izvan radnog podrucja | 2. Provierite jesu li Zice pravilno instalirane u utiénicu s crvenim i crnim konektorima.
3. Ako se greska i dalje pojavijuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Iskljucite uredaj i premjestite ga na podrucje bez prepreka.
2. Uklju¢ite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
E2 Pogon na kotace blokiran 3. Ako se greska nastavi pojavljivati, iskljucite uredaj, okrenite robota tako da otrica bude okrenuta
prema gore i provjerite blokira li nesto rotaciju kotaca.
4. Uklonite faktor blokiranja, okrenite robota u radni polozaj, ukljucite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
1. Iskljucite uredaj.
2. Okrenite robota tako da ostrica bude okrenuta prema gore i provierite ima i prepreka u rotaciji glave
ostrice. Ako su glava ili motor o$teceni, obratite se servisnom centru proizvodaca.
E3 Blokirana rotacija glave rezaca 3. Uklonite faktor blokiranja.
4. Okrenite robota u radni poloZaj i premjestite ga na radno podrucje s kracom travom ili povecajte
visinu kosnje.
5. Uklju¢ite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
1. Isklju¢ite uredaj.
2. Premiestite robota na podrucje bez prepreka.
3. Skinite gornji poklopac i provjerite magnete s unutarnje strane poklopca. Ako nedostaju neki magneti,
E4 Senzor sudara je jo$ uvijek aktivan obratite se servisnom centru proizvodaca.
4. Ako su magneti ispravno postavljeni, provjerite je li gumena veza izmedu poklopca i robotske kosilice
dobro priévrécena. Ako je labava, zategnite je.
5. Ukljucite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
1. Iskljucite uredaj.
2. Premijestite robota na podrucje bez prepreka.
3. Ukljucite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
E5 Robot za kosnju je podignut 4. Ako se greska i dalje pojavijuje, iskljucite uredaj.
5. Okrenite robota s ostricom okrenutom prema gore i provjerite uzrokuje li nesto proklizavanje prednjeg
kotaca.
6. Uklonite blokadu i okrenite robota u radni polozaj. Ukljucite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
. . 1. Okrenite robota u radni polozaj.
E6 Robot je okrenul s oSticom okfenulom | 5 kjuite uredaji priisnite START, a zatm OK.
P 9 3. Ako se greska i dalje pojavljuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Iskljucite uredaj.
2. Provjerite da nagib radnog podrucja ne prelazi dopustenu granicu.
E7 Senzor nagiba uvijek aktivan 3. Premjestite robota na ravnu povrinu.
4. Ukljucite uredaj i pritisnite START, a zatim OK.
5. Ako se greska i dalje pojavljuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Provjerite ima li 1 m slobodnog prostora ispred stanice za punjenje.
« R . .. | 2. Provierite je li stanica za punjenje postavijena na ravnu, glatku povrsinu.
E8 GreSka pri parkiranju na stanici za punjenje 3. Provjerite da stanica za punjenje nije iskrivljena.
4. Ako se greska i dalje pojavljuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
P " . 1. Premjestite robota na podrucje bez prepreka.
B Robot za koSnju je zaglaviien na mjestu 2. Ako se greska i dalje pojavljuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Provjerite temperaturu baterije. Ako je previsoka, pricekajte da se ohladi. Ako je preniska, pricekajte
BP Zastita baterije da temperatura bude iznad 5°C.
2. Ako se greska i dalje pojavijuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Postavite robotsku kosilicu unutar radnog podrugja. Provijerite indikatorsku lampicu na punjacu. Ako
. I svijetli crveno, to zna€i da granicna Zica nije pravilno spojena na punjac.
Eft Nema signala na granicnoj Zici 2. Ako je kabel ispravno spojen, a lampica je i dalje crvena, provjerite je li kabel o$tecen.
3. Ako se greska i dalje pojavijuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
E12 Problem s baterijom Molimo obratite se servisnom centru proizvodaca.
“ . 1. Provjerite je li uticnica za punjenje prijava.
. Ako se greska i dalje pojavijuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
E13 Problem s ucitavanjem 2 Ak &ka i dalie pojaviiuie. obrati . izvodat
- 1. Smanjite radno podrucje na veli¢inu navedenu u uputama.
E14 Prekoracenje radnog prostora 2. Ako se greska i dalje pojavljuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
) 1. Iskljucite i ponovno ukljucite uredaj.
EE Nepoznati problem 2. Ako se greska i dalje pojavijuje, obratite se servisnom centru proizvodaca.
1. Ostavite uredaj ukljucen 10 minuta.
LOCK Stalno unosite pogresan PIN 2. Nakon 10 minuta moZete ponovno unijeti PIN.

3. Ako ste zaboravili PIN kod, obratite se servisnom centru proizvodaca.
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYAROMANIA SA

ul. Softysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Mtochéw k. Nadarzyna, www.yato.ro
fax: 071 32 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031 710 8692

fax 0317104008

DEKLARACJA ZGODNOSCI

0925/YT-852091/EC/2025

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze nizej wymienione wyroby:

Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; nr kat. YT-852091
Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min'; 180 mm; nr kat. YT-852092
Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min™'; 180 mm; nr kat. YT-852093

do ktdrych odnosi si¢ niniejsza deklaracja, sg zgodne z ponizszymi normami:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 + A3:2021 |

EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019 + A15:2021 | EN 301 489-1V2.2.3 |

EN 301 489-3V2.3.2 | EN 301 489-17 V3.3.1 | EN 303 447 V1.1.1 | EN 303 447 V1.3.1 | EN 300 328 V2.2.2 |

EN IEC 62311: 2020 | EN 62233:2008 | EN IEC 55014-1:2021 | EN IEC 55014-2:2021 | EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021 |
EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 | EN |EC 60335-2-29:2021 + A1:2021

i spetniajg wymagania dyrektyw:

2006/42/EC Maszyny i urzagdzenia bezpieczenstwa

2014/53/EU RED

2011/65/EU Substancje niebezpieczne w sprzecie elektrycznym
2014/35/EU Urzadzenia niskiego napiecia

2014/30/EU Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

No. 1907/2006 REACH
Numer seryjny: dotyczy wszystkich numerdw seryjnych produktéw wymienionych w deklaracji
Nazwisko i adres osoby upowaznionej do przygotowania dokumentacji technicznej:

Agnieszka Redziak
TOYAS.A., ul. Sottysowicka 13 - 15, 51-168 Wroctaw, Polska

V-CE,PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11
(miejsce i data wystawienia) (nazwiska podpis osoby upowaznionej)
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYAROMANIA SA

ul. Sottysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Mtochéw k. Nadarzyna, www.yato.ro
fax: 071 32 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031710 8692

fax 0317104008

DEKLARACJA ZGODNOSCI

0925/YT-852091/EC/2025

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze nizej wymienione wyroby:

Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min'; 180 mm; nr kat. YT-852091

Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min'; 180 mm; nr kat. YT-852092

Robot koszacy; 20 V DC; 2800 min'; 180 mm; nr kat. YT-852093

do ktdrych odnosi sie niniejsza deklaracja, spetniajg wymagania dyrektywy: 2000/14/WE

Zastosowana procedura oceny zgodnosci:

Wewnetrzna kontrola produkcji, ocena dokumentacii oraz okresowa kontrola przez jednostke notyfikowang

Jednostka notyfikowana:
Intertek Deutschland GmbH; nr notyfikacji 0905

Zmierzony poziom mocy akustycznej urzadzenia reprezentatywnego: 51 dB(A)
Gwarantowany poziom mocy akustycznej urzadzenia: 55 dB(A)

inne dyrektywy, ktérych wymagania spefnia urzadzenie:

2006/42/EC Maszyny i urzadzenia bezpieczenstwa

2014/53/EU RED

2011/65/EU Substancje niebezpieczne w sprzecie elektrycznym
2014/35/EU Urzadzenia niskiego napiecia

2014/30/EU Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

No. 1907/2006 REACH

V-CE PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11
(miejsce i data wystawienia) (nazwisko™ podpis osoby upowaznionej)
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYAROMANIA SA

ul. Sottysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Miochéw k. Nadarzyna www.yato.ro
fax: 07132 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031 710 8692

fax 0317104008

DECLARATION OF CONFORMITY

0925/YT-852091/EC/2025

We declare and guarantee with full responsibility that the following products:

Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min™'; 180 mm; item no. YT-852091
Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min-'; 180 mm; item no. YT-852092
Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min™'; 180 mm; item no. YT-852093

meet requirements of the following European Standards / Technical Specifications:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 + A3:2021 |

EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019 + A15:2021 | EN 301 489-1V2.2.3 |

EN 301 489-3V2.3.2 | EN 301 489-17 V3.3.1 | EN 303 447 V1.1.1 | EN 303 447 V1.3.1 | EN 300 328 V2.2.2 |

EN IEC 62311: 2020 | EN 62233:2008 | EN IEC 55014-1:2021 | EN IEC 55014-2:2021 | EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021 |
EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 | EN IEC 60335-2-29:2021 + A1:2021

and fulfill requirements of the following European Directives:

2006/42/EC Machinery and safety elements

2014/53/EU RED

2011/65/EU Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
2014/35/EU Low voltage directive

2014/30/EU Electromagnetic compatibility (EMC) Directive

No. 1907/2006 REACH

Serial number: concern all serials numbers of item(s) mentioned in this declaration

The person authorized to compile the technical file:
Agnieszka Redziak
TOYA S.A., ul. Sottysowicka 13 - 15, 51-168 Wroctaw, Polska

V-CE,PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11

(Place and date of issue) (Name an

ignature of authorized person)
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYA ROMANIA SA

ul. Sottysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Mtochéw k. Nadarzyna, www.yato.ro
fax: 071 32 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031 710 8692
fax 0317104008
0925/YT-852091/EC/2025

We declare and guarantee with full responsibility that the following products:

Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min™'; 180 mm; item no. YT-852091
Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min-'; 180 mm; item no. YT-852092
Robotic lawn mower; 20 V DC; 2800 min™'; 180 mm; item no. YT-852093

fulfil requirements of the following European Directive: 2000/14/WE
Conformity assessment procedure:

Manufacturer quality-control system, examination of the manufacturer’s technical file and periodical inspection
by notified body

Notified body:

Intertek Deutschland GmbH; nr notyfikacji 0905

Measured sound power level on an equipment representative for this type: 51 dB(A)
Guaranteed sound power level for this equipment: 55 dB(A)

conformity and references of the other Community Directives applied:

2006/42/EC Machinery and safety elements

2014/53/EU RED

2011/65/EU Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
2014/35/EU Low voltage directive

2014/30/EU Electromagnetic compatibility (EMC) Directive

No. 1907/2006 REACH

V-CE PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11
(Place and date of issue) (Name andsignature of authorized person)
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYAROMANIA SA

ul. Sottysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Mtochéw k. Nadarzyna www.yato.ro
fax: 07132 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031710 8692

fax 0317104008

DECLARATIE DE CONFORMITATE

0925/YT-852091/EC/2025

Declaram si garantdm pe proprie raspundere c& produsele urméatoare:

Masina de tuns iarba robotizata; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852091
Masina de tuns iarba robotizata; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852092
Masina de tuns iarba robotizata; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852093

satisfac cerintele Standardelor europene / Specificatiilor tehnice urméatoare:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 + A3:2021 |

EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019 + A15:2021 | EN 301 489-1V2.2.3 |

EN 301 489-3V2.3.2 | EN 301 489-17 V3.3.1 | EN 303 447 V1.1.1 | EN 303 447 V1.3.1 | EN 300 328 V2.2.2 |

EN IEC 62311: 2020 | EN 62233:2008 | EN IEC 55014-1:2021 | EN IEC 55014-2:2021 | EN IEC 61000-3-2:2019 + A1:2021 |
EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 + A2:2021 | EN IEC 60335-2-29:2021 + A1:2021

si satisfac cerintele Directivelor europene urméatoare:

2006/42/EC Directiva pentru utilaje si dispozitive de siguranté (H.G. nr. 1029/2008)

2014/53/EU RED (H.G. nr. 740/2016)

2011/65/EU Directiva restrictii utilizare substante periculoase, (H.G. nr. 322/2013)

2014/35/EU Directiva distributie echipamente electrice in limite de tensiune, (H.G. nr. 409/2016)
2014/30/EU Directiva compatibilitate electromagnetica, (H.G. nr. 487/2016)

No. 1907/2006 REACH

Numar de serie: se refera la toate numere de serie ale articolelor specificate in aceasté declaratie

Persoana autorizata sa intocmeasca dosarul tehnic:
Agnieszka Redziak
TOYAS.A., ul. Sottysowicka 13 - 15, 51-168 Wroctaw, Polonia

V-CE,PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11
(locul si data emiterii)

(nume si semnatura persoanei autorizate)
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TOYASA. ODDZIAt. WARSZAWSKI TOYAROMANIA SA

ul. Sottysowicka 13 - 15 Teren ProLogis Park Nadarzyn Soseaua Odai 109-123
51 - 168 Wroctaw al. Kasztanowa 160 Sector 1, Bucuresti
tel.: 071 32 46 200 05 - 831 Miochéw k. Nadarzyna, www.yato.ro
fax: 071 32 46 373 tel.: 022 73 82 800 office@yato.ro
e-mail: biuro@yato.pl fax: 022 73 82 828 tel: 031 710 8692
fax 0317104008
DECLARATIE DE CONFORMITATE
0925/YT-852091/EC/2025

Declaram si garantam pe proprie rdspundere ca produsele urméatoare:

Masina de tuns iarba robotizatd; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852091
Masind de tuns iarba robotizata; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852092
Masind de tuns iarba robotizata; 20 V DC; 2800 min*'; 180 mm; cod articol. YT-852093

satisfac cerintele Directivelor europene urmatoare: 2000/14/WE (H.G. nr. 1756/2006)
Procedura de evaluare a conformitatii:
Sistemul de control al calitatii al producétorului, examinarea dosarului tehnic al producatorului si inspectia periodica

din partea unui organism acreditat
Organismului natificat: Intertek Deutschland GmbH; nr notyfikacji 0905

Nivelul masurat al puterii sonore la echipamentul reprezentativ pentru acest tip: 51 dB(A)
Nivelul garantat al puterii sonore pentru acest echipament: 55 dB(A)

conformitate cu directive comunitare aplicate:

2006/42/EC Directiva pentru utilaje si dispozitive de sigurantd (H.G. nr. 1029/2008)

2014/53/EU RED (H.G. nr. 740/2016)

2011/65/EU Directiva restrictii utilizare substante periculoase, (H.G. nr. 322/2013)

2014/35/EU Directiva distributie echipamente electrice in limite de tensiune, (H.G. nr. 409/2016)
2014/30/EU Directiva compatibilitate electromagneticd, (H.G. nr. 487/2016)

No. 1907/2006 REACH

V-CE PREZES ZARZADU

Wroctaw, 2025.09.11

(locul si data emiteri) (nume si $émnatura persoanei autorizate)
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